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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder durfen nicht mit dem Gerat spielen.
Reinigung und Benutzer-Wartung dirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten mussen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgfaltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit lhnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Gerat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, hédndigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir ubernehmen keine Haftung fur
Unfalle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fiir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 14)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!

B. WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!

C. WARNUNG - Vor der Durchflihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

D. WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-

ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht

beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen Rau-

men mit einer Umgebungstemperatur von

+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-

stand lagern (mind. 40% geladen).

Schaltnetzteil

Schutzklasse Il

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

mm

c-Io

K. Nur fir den Gebrauch in trockenen Raumen.

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Mahroboter

Bedienfeld

STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad

. Akkufachdeckel

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken

15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht

19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Sechskantschlissel

283. Lineal (zum Heraustrennen)

©OND>OT AN~

2.2 Lieferumfang und Auspacken

Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-

kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.

Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens

innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-

kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.

o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.

* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

o Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
d

www.sidirika-nikoIaidi.gr



e Kontrollieren Sie das Gerat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

® Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerdat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlussel

Akku

Ladegerat

Lineal (zum Heraustrennen)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Benétigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
® Hammer

e Zange

® Abisolierzange

® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemanBe
Verwendung

Der Mahroboter ist fir die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fiir das M&hen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere dartber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
man. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fir den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir tbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tétigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ... e 18V
Motordrehzahl............ccocveviniieiinienne 3100 min™
Schutzart ......

Schutzklasse

Gewicht ........

Schnittbreite

Anzahl der Klingen...........cccoooiviiiiiniiiiicnie 3
Max. Steigung........cccoeiiiriiiiiiiiiii s 35 %
Schalldruckpegel L ,.......c.cocucuvcunn. 48,7 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, .....cc.ccovvueiee 59,4 dB (A)
Unsicherheit K.........ccoooviiiiiii 3dB (A)

Schnitthdhenverstellung ...... 20-60 mm; stufenlos

Zuléssige Lange des
Begrenzungsdrahtes............cccccveennes max. 250 m

Begrenzungsdrahtkabelantenne
Betriebsfrequenzband ..................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung................ 21,18 dBuA/m

Bluetooth-Verbindung

Betriebsfrequenzband .. ....2400-2483,5 MHz
Maximale Sendeleistung............ccccueeee. -0,5dBm
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuUNg: .......ccccceeeeverceeeennns 18Vd.c.
Ausgangsstrom: .........ccccceeiiiiiieniiiee 1,8A
SchutzkIasse:........coevveeiiiiiieiieie e I/Q

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerat erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften

www.sidirika-nikolaidi.gr
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oder tédlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Gerét bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitéat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spéater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mahroboter wahlt seine Richtung zufallig.

Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mahroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der Mahroboter um und féhrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen méchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
—mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Mahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er riickwarts und maht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Mé&hroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der Mahroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, werden der
Mahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

°* Neigungssensor:
Falls der M&hroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der M&hroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

¢ Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der M&hroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der Mahroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom
Hindernis.

® Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor

(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Méhroboter im Regen arbeitet. Der Mahrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurtick, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Mahroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen méch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fUr die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekirzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ibermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den Mahroboter beschadigt wer-
den kénnen oder den Mahroboter beschadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

Montage des Akkus

Fir den Betrieb des Méhroboters wird ein Akku
(A) der Power-X-Change-Serie benétigt. Achtung:
Der Akku (A) kann je nach Modellvariante nicht im
Lieferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9), indem Sie
den Schnapper ziehen. Driicken Sie die Rasttaste
des Akkus (A) und schieben Sie den Akku (A) in
die dafiir vorgesehene Akkuaufnahme. SchlieBen
Sie den Akkufachdeckel (9) und achten Sie auf
korrektes Einrasten (Bild 10).

Zum Entfernen des Akkus (A) 6ffnen Sie den Ak-
kufachdeckel (9). Driicken Sie die Rasttaste des
Akkus (A) und ziehen Sie den Akku (A) heraus.

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,

WWW_SidirikaquFaMﬁ[@boter immer funktioniert. Die La-
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destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist. Wahlen Sie einen Platz im Schatten aus, da
der Akku am besten in einer kilhlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zuséatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kdnnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation (19) zurlick, indem er dem Be-
grenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fur
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Méahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Mahroboter
nicht bei Temperaturen tGber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Mahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Schéa-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19)(Bild 5c).

Um den Akku des Mahroboters bereits wahrend
der Installation zu laden, schalten Sie den Méahro-
boter zunachst Giber den Hauptschalter (7) ein und
stellen Sie den Mahroboter in die Ladestation (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zurlck:

® Sie senden den Mahroboter manuell zuriick.

e Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

e Der Regensensor hat ausgeldst.

¢ Der Méahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststandig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der M&hroboter zuriick zur Ladestation

(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Wahrend des Ladevorgangs des Akkus leuchtet
die LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) rot.
Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Lade-
station (19) gruin, zeigt dies an, dass der Akku
vollsténdig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum nachsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der M@hroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uberschrei-
tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um
Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die
Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-
vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurtick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Mahroboter zur
Ladestation (19) zuruickkehrt, kann der Mahrobo-
ter nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den
Mahroboter zurtick zur Ladestation (19) und las-
sen Sie den Hauptschalter (7) eingeschaltet. Der
Méhroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation

e Der Akkuladezustand sinkt aufmvg(gfdirikaqqﬂ%gﬁw’@sdrahtes, wenn der Boden sehr
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trocken ist.

¢ Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kénnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mahroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den M&hroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Liften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spétere Korrekturen durchfihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Léange
von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, tberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Uber den Begrenzungsdraht

Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Héhe (iber die Distanz bestimmen
(Bild 6¢).

Beispiel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) uberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uiber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uiber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhéhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 6g).

* Mit der Grasnarbe bindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 6g).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mdbel, Blumenbeete

etc. verhindern werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Réndern zu den zu schitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattW%irikamiW}ﬂpﬁie die Begrenzungsinseln kom-
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plett und fiihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zurlick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

o Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18) hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréahte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdrahte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

®  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdréhte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahten (18) wird der M&hrobo-
ter stoppen.

5.5.9 Hindernisse

¢ Hindernisse mit einer Héhe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe tber 10
cm, z. B. Baume, Wéande, Zaune, Garten-
mobel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Mahroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt rlickwarts und dreht, um
den Méhvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mlssen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschutzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mé&hbereich mlissen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Mahroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
Baume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchflihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieB3en. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss Uber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der Lade-
station (19) nach hinten verlegt werden. Fiihren
Sie den vorderen Begrenzungsdraht (18) durch
die Fuhrungen unter der Ladestation und durch
das vorgesehene Loch im Anschlussbereich.
Verbinden Sie diesen mit dem Anschluss ,+“. An-
schlieBend verbinden Sie den hinteren Begren-
zungsdraht (18) mit dem Anschluss ,S1“ (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréahte (18) diirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, priifen Sie zunachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) griin leuchtet, ist der Mahbereich fir den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Mahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON)(Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (60) auf dem
Bedienfeld (2) fiir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61)(siehe Ka-
pitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

www.sidi rikaQﬁR@fa?HH'@FaS‘e sHOME /3" (64) und dann
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erneut die Taste ,OK*“ (61). Jetzt folgt der M&hro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Mahroboter
wéhrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenenfalls den Begrenzungsdraht (18)
und wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku des
Mahroboters wird nun vollstdndig geladen. Falls
Probleme beim Andocken bestehen, kann es
sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren missen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kdnnen Sie den
Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemaBe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fir die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlissel (22) komplett in den Boden (Bild 7c).

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fur Akku-
Kapazitatsanzeige. Die Akku-Kapazitatsanzeige
signalisiert ihnen den Ladezustand des Akkus
anhand von 3 LED's (Bild 13b).

Alle 3 LEDs leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED(‘s) leuchten
Der Akku verfugt uber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LED’s blinken:

Die Temperatur des Akkus ist unterschritten. Ent-
fernen Sie den Akku vom Gerat und lassen Sie
den Akku einen Tag bei Raumtemperatur liegen.
Tritt der Fehler wieder auf, so wurde der Akku tie-
fentladen und ist defekt. Entfernen Sie den Akku
vom Gerat. Ein defekter Akku darf nicht mehr ver-
wendet bzw. geladen werden.

Achtung!
Wenn Sie einen Multi-Ah Pack (z.B. 4-6Ah) ver-

héhere Kapazitat. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die Nutzung
der geringeren Kapazitat zur Verlangerung der
Lebensdauer nicht notwendig.

5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerét

Im normalen Betrieb wird der Akku (A) des

Mahroboters Uber die Ladestation (19) geladen.

Fur die unabhangige Verwendung des Akkus (A)

der Power-X-Change-Serie, kann dieser auch im

externen Ladegerat Power-X-Charger geladen

werden. Achtung! — Das Ladegerét (Bild 13a/

Pos. B) kann je nach Modellvariante nicht im Lie-

ferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

1. Vergleichen Sie, ob die auf dem Typenschild
angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegeréts (B) in
die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (A) auf das Ladegerat
(B)(Bild 13a).

3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegerat” finden Sie
eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerét.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist.

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht mdéglich sein, bitten wir Sie,

e das Ladegeréat

¢ und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerat, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fir eine rechtzeitige Wiederauf-

wenden, stellen Sie diesen bitte irrW §R1|r|kal"ﬁ’H{’@ F&Rﬁk@rPaoks sorgen. Dies ist auf jeden
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Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Gerats nachlasst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies flhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tGber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Méahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kénnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen fiir die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verflgbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erkldrung der LEDs des Bedienfelds (Bild 9a)
50. Zeit-LEDs: Anzeige der taglichen Mahzeit

51. Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre
52. Akku-LED: Anzeige des Akkuzustands

53. Alarm-LED: Anzeige von Fehlern

Erklarung der Tastenoptionen des Bedien-

felds (Bild 9b)

60. POWER-Taste : Ein- und Ausschalten des
Mahroboters

61. Taste ,OK“

62. Taste ,SET WORK TIME / 1

63. Taste ,START /2“

64. Taste ,HOME / 3“

65. Taste ,4“/ Verriegelungstaste

6.3 Schnitthohenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthéhe darf nur
bei ausgeschaltetem M&hroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Méahroboter ermdglicht tber die Schnitthd-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthéhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe liber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekdrzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ibermaBig zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenmaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
héhe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
héheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mahroboters ohne einen gul-

tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

- Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb neh-
men, missen Sie die korrekte PIN eingeben
(Standard-PIN: ,1-2-3-4). Geben Sie die PIN
langsam nacheinander ein und bestatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61). Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED (51) leuchtet griin.

- Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED (51) rot auf. Driicken
Sie die Taste ,OK" (61), um eine falsche PIN
zu léschen und anschlieBBend die korrekte PIN
einzugeben.

Verriegelung

Wenn Sie das Bedienfeld (2) verriegeln méchten,
driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65).

Standard PIN:
1234

Neuer PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Dricken Sie gleichzeitig die Taste ,4“/ Ver-
riegelungstaste (65) und die Taste ,OK" (61).
Die Verriegelungs-LED (51) blinkt abwech-
selnd rot und grun.

3. Geben Sie eine neue PIN (vierstellig) ein.
Driicken Sie die Taste ,OK” (61). Die Verriege-
lungs-LED (51) blinkt grin.

4. Geben Sie die neue PIN erneut ein und
dricken Sie die Taste “OK” (61). Die Verrie-
gelungs-LED (51) leuchtet konstant griin. Der
PIN wurde erfolgreich geandert.

5. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um
lhre PIN zu erhalten!

www.sidirikalniRetégefnge am USB-Anschluss wie abge-
-16 -



bildet einen USB-Stick an (Bild 11).

2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

3. Dricken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste “OK” (61). Halten Sie die
Tasten 3 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

4. Drlcken Sie die Taste ,SET WORK TIME / 1¢
(62).

5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die
Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Mahroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthélt
eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Steuerung des Mahroboters

Méhzeiteinstellung

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Wahlen Sie durch mehrfaches Driicken der
Taste ,SET WORK TIME / 1“ (62) die ge-
wunschte Méhzeit.

3. Die entsprechende Anzeige erfolgt tiber die
Zeit-LEDs (50).

4. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken
der Taste ,OK“ (61).

Die Zeit, zu der die Anderungen vorgenommen

wurde, ist nun die tagliche Startzeit. Die angezeigt

Stundenzahl ist die tagliche Arbeitszeit.

e Fur die Mahzeiteinstellung wird als Richtwert
8 Stunden pro Tag bei 500 m? empfohlen. Je
nach GartengréBe und Komplexitét ist die
gewabhlte Arbeitszeit anzupassen.

Startvorgang

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Dricken Sie erst die Taste ,START / 2“ (63)

3. Bestatigen Sie den Starvorgang mit der Taste
LOK” (61)

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladestand iberwacht und tber die Akku-
LED (52) angezeigt. Sobald der Akkuladestand
auf 30 % fallt, kehrt der Mahroboter automatisch
zur Ladestation (19) zurlck.

Abbrechen des Mahvorgangs

1. Driicken Sie die STOP-Taste (3), um den
Mahroboter sofort anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Drlicken Sie nacheinander die Taste ,HOME

Mahroboter am Begrenzungsdraht (18) ent-
lang zur Ladestation (19) zurlickzusenden.

6.6 Steuerung des Mahroboters mit Hilfe der
App

Alle Einstellungen, die lber das Bedienfeld vor-
genommen werden kdnnen, kénnen ebenfalls
Uber die App durchgefiihrt werden. Laden Sie
sich zuerst die Einhell-App fur Mahroboter auf
Ihrem Smartphone herunter. Die Einhell-App ist
Uiber folgenden Link und QR-Code erreichbar:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

Verbinden Sie mit Hilfe einer Bluetooth-Verbin-

dung den Mahroboter mit lhrem Smartphone und

folgen Sie den angezeigten Schritten. Uber die

App kénnen die folgende zusétzliche Funktionen

des Mahroboters nutzen:

® Mahzeiteinstellungen
In der App haben Sie weitere Méglichkeiten
zu den Mé&hzeiteinstellungen, wie zum Bei-
spiel eine tagliche individuelle Mahzeiteinstel-
lung.

* Regensensor
Der Regensensor (5) lasst sich in der App
ein- und ausschalten. Die werksseitige Stan-
dardeinstellung fur den Sensor ist ,Ein“.

® Multi-Startpunkt
Bei sehr verwinkelten Géarten kann der
Méahroboter Probleme haben, jeden Bereich
zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
mahen. In diesem Fall kbnnen mehrere Start-
punkte auf dem Begrenzungsdraht (18) ge-
wahlt werden. So kann der Mahroboter auch
in schwer zugangliche Gebiete Ihres Gartens
gelangen. Der Mé&hroboter wird die gewéahlte
Distanz am Begrenzungsdraht (18) zurick-
legen und in diesem Bereich seinen Mahvor-

/3 (64) und die Taste ,OK” (61Wg|d|r|ka‘n||28r'%?&fta}(8||d 6c). Die Ladestation (19)
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Akku aus dem Méahroboter.
Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

wird automatisch als Startpunkt 1 definiert.
Die zwei weiteren Startpunkte kénnen frei ge-
wahlt werden. Messen Sie hierfur die Distanz
zwischen Ladestation (19) und Startpunkt im
Uhrzeigersinn entlang des Begrenzungsdrah-
tes (18). Uber die Haufigkeit bestimmen Sie,
wie oft der M&hroboter aus der Ladestation
(19) heraus seine Arbeit startet, oder von den
jeweiligen Startpunkten aus.

°® Randmé&hen
Fur eine saubere Rasenkante kann in der
App die Einstellung ,Randméahen” aktiviert
werden. Der Mahroboter beginnt alle 7
Arbeitstage seinen M&hvorgang, indem
er einmal entlang des kompletten Begren-
zungsdrahtes (18) maht. AuBerdem maht der
Mahroboter am Ende des téglichen Mahin-
tervalls auf dem Weg zu Ladestation, falls der
Akku Uber 70% geladen ist.

* Maher-Statistiken
Sie erhalten Informationen Uber verschiedene
Maher-Statistiken.

Hinweise zur Bluetooth-Verbindung:

® Verbinden Sie sich mit dem Mahroboter in der
Einhell-App, nachdem Sie sich als Benutzer
angemeldet und das Gerat registriert haben.

® Bei Android-Geraten muss der Standort fur
die Einhell-APP freigegeben werden, um die
Bluetooth-Verbindung zu nutzen.

® Koppeln Sie den Mahroboter ausschlieBlich
innerhalb der Einhell-App ihres Smartphones.

® Verbinden Sie sich mit dem Mahroboter in der
Einhell-App.

© Die Reichweite einer Bluetooth-Verbindung
ist begrenzt. Bleiben Sie daher zur Steuerung
des Mé&hroboters in seiner Nahe.

®  Zum selben Zeitpunkt kann der M&hroboter
immer nur eine Verbindung zu einem Smart-
phone aufnehmen.

® Trennen Sie die Bluetooth-Verbindung nach-
dem Sie alle Einstellungen am Mahroboter
vorgenommen haben.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Gerat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF)(Bild 8). Entnehmen Sie auBBerdem,

WWW.Sl((j:ﬁ?ika-‘ni

7.1 Reinigung

Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengeh&use so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Geréat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

Der Mé&hroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kdnnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

Saubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).
Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Wartung
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Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Flr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des M&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsfahigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen Mahen
Ihres Rasens bei.

Die am starksten dem Verschleil3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Méahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschéadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschéadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

%@mmﬂﬁgﬁie regelmaBig das Schnittbild



des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméaBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.

* Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-
te des Méahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboters regelméaBig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

® Inden ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem Mahen mit einem kon-
ventionellen Rasenmaher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite ihres Méhroboter in diesem Zeitraum
héaufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

® Im Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewéhrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance lhres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Lo6sen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-
schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Fuhren Sie regelmaBig eine allgemeine Kontrolle

des Méahroboters durch und entfernen Sie alle an-

gesammelten Rlcksténde. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt Uberpri-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere

Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original

Ersatzteile.

7.2.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-

pieren Sie die neue Software auf einen leeren

USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor

formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku

vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausflhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Méah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

2. SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an (Bild 11).

3. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

4. Dricken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste ,OK" (61). Halten Sie die
Tasten 5 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

5. Drlicken Sie die Taste ,4"/ Verriegelungstaste
(65), um den Updatevorgang zu starten. Die
Zeit-LEDs (50) zeigen den aktuellen Fort-
schritt an. Leuchten alle 5 Zeit-LEDs (50)
durchgéngig, ist der Vorgang abgeschlossen.

6. Nach einigen Sekunden erléschen die Zeit-
LEDs (50) wieder und der Mahroboter wech-
selt in den normalen Betriebszustand, indem
nur eine Zeit-LED (50) leuchtet.

7. Ziehen Sie den USB-Stick ab.

7.2.3 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Geréates

® Artikelnummer des Gerates

e Ident-Nummer des Gerates

e Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

www.sidirikafiiretapn. f--Nr- 34.140.20
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8. Lagerung

Laden Sie den Akku (A) vor der Lagerung lber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uiber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (A) aus dem Ge-
rat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der Strom-
versorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann tiber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschllsse gegen Korrosion
geschuitzt sind. Trennen Sie dafur die Anschlisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Geréat und dessen Zubehdr an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie flir
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerét in der Originalverpackung auf.

9. Transport

® Schalten Sie das Geréat uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF)(Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schiitzen Sie das Geréat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschéden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
gefuihrt werden. Das Geréat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmull. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Gerét an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.

)i

]
Nur fur EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mdall!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU Uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht mussen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefuhrt
werden.

Recycling-Alternative zur Ricksendeaufforde-
rung:

Der Eigentumer des Elektrogerétes ist alternativ
anstelle Ricksendung zur Mitwirkung bei der
sachgerechten Verwertung im Falle der Eigen-
tumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann
hierflir auch einer Riicknahmestelle Gberlassen
werden, die eine Beseitigung im Sinne der nati-
onalen Kreislaufwirtschafts- und Abfallgesetze
durchfuhrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten
beigefligte Zubehérteile und Hilfsmittel ohne
Elektrobestandteile.

Bitte beachten Sie bei der Entsorgung, dass Ak-
kus und Leuchtmittel (z. B. Glihbirne) dem Gerat
entnommen werden.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielfaltigung von
Dokumentation und Begleitpapieren der Produk-

te, auch auszugsweise, ist nur mit ausdrtcklicher
Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.
Geman Sondervorschrift 188 unterliegt diese
Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorg-
sam behandeln. Entzindungsgefahr bei Bescha-
digung des Versandsticks. Bei Beschadigung
des Versandstucks: Kontrolle und erforderlichen-
falls erneutes Verpacken.

Fur zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die
0049 9951 95920-66 an.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21)

Beschreibung

Lésung

Aus

- Keine Stromversorgung

- Prufung Sie die Stromversorgung

Leuchtet Grlin

- Bereit zum Mé&hen
- Akku vollstéandig geladen
- Begrenzungsdraht (18) kor-

rekt installiert

Blinkt Griin

- Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen.

- Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht

(18) auf einen Bruch

- Prifen Sie die beiden Anschllsse an der

Ladestation (19)

Leuchtet Rot

- Akku wird geladen

- Warten Sie, bis der Akku vollstandig gela-

denist.

12. Anzeige des Méhroboters und Fehlerbehebung

Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

»,Mahroboter ange-
hoben*.

- Hebesensor kontinuierlich fur
10 Sekunden ausgelost

Driicken Sie die Taste ,OK“ (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang uber das Bedienfeld (2) neu.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Mahbereich ab.

»,Mahroboter festge-
fahren”

Mahroboter im Mah-
bereich in der Nahe
eines Hindernisses

gestoppt.

- Hindernissensor innerhalb
einer Minute 10-mal aktiviert

Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie, ob der Méhroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt
schlieBlich komplett.

falsch angeschlossen
Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

Keine Stromversorgung

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
,Hallsensor” - Hindernissensor kontinuier- | Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
Mahroboter im lich fur 10 Sekunden ausge- | (OFF) und setzen Sie den Mé&hroboter an
Méahbereich direkt 16st eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
an einem Hindernis Schalten Sie den Hauptschalter (7) wieder
gestoppt. ein (ON) und starten Sie den Mahvorgang
Uber das Bedienfeld (2) neu.
- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.
- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich
Die Alarm-LED (53) blinkt rot
Fehler Mogliche Ursache Beseitigung
~Begrenzungsdraht- Mahroboter auBerhalb des Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
/ Signalfehler* Mahbereichs (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Der Mahroboter Begrenzungsdraht (18) Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19).

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

- Prifen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Falls der M&hroboter den Mahbereich an

derselben Stelle mehrere Male verlasst,

prufen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des

Begrenzungsdrahtes (18).

Falls der Mahroboter den Méhbereich an

einer Steigung verlasst, vermeiden Sie

den Bereich durch das Andern der Positi-

on des Begrenzungsdrahtes (18).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Die Alarm-LED (53) leuchtet blau

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~Akku-/Batterie- - Bei dem Méahroboter ist ein Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
fehler” Batteriefehler aufgetreten (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den

- Akku lasst sich nicht laden Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.
- Schlechter Kontakt der Lade- Bitte Priifen Sie, ob ein Problem mit der

stifte (20) Stromversorgung vorliegt.
- Akku hat das Ende seiner - Reinigen Sie die Ladestifte (20).
Lebensdauer erreicht - Stellen Sie sicher, dass der Akku richtig
montiert wurde.

- Prifen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku aus.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Batterietempera-
tur auBerhalb des
Normbereichs*®
Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zurlck und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
peratur bzw. Ubertemperatur
der Steuerung

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der M&hroboter
wartet an der Ladestation
(19).

- Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
auf die frihen Morgenstunden und ver-
meiden Sie den Betrieb des Mahroboters
wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurlick.

~Motor Uberlastet”
Der Mahroboter hat
im hohen und di-

cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prifen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und mahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenmaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhéhen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewtinschten Hohe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Réder auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grundlich.

- Prifen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

~Mahroboter ge-
neigt”

Der Mé&hroboter ist
umgekippt und ge-
stoppt.

- Mahroboter wurde fiir 10 Se-
kunden dauerhaft gekippt

- Mahroboter flr langere Zeit
in eine Richtung geneigt

Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Méahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bringen Sie den Mahroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.

- Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.

~Maher festgefah-
ren”

Der Méahroboter
stoppt auf dem
Ruckweg zur Lade-
station.

- Bewegung des Méahrobo-
ters durch Hindernisse am
Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Méahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)
und starten Sie den Mahvorgang Uiber das
Bedienfeld (2) neu.

- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
1, grenzungsdraht (18).
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Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter
steht im Mahbe-
reich.

Der Mahroboter
lasst sich nicht ein-
schalten.

- Akkuspannung zu gering
- Fehler am Stromkreis oder
der Elektronik

Bringen Sie den Méahroboter zum Aufla-
den zur Ladestation (19) zuruck.
Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
(ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Méahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

- Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige
(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.
Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Mé&hroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he von Begren-
zungsinseln.

- Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

- Kilingen (10) beschadigt

- Anden Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an

- Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet

- Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschadigt

- Andere Teile des Mahrobo-
ters beschéadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Schérfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Méahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Mahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der Mahro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zuriick.

- Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

- Akku leer

- Regensensor ausgeldst

- Erhdéhte Akkutemperatur

Prifen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mé&hroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Mé&hroboter in der Ladestation (19).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Fehlersuche

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter - Akku leer - Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
bleibt auf Begren- - Die Lange des Begrenzungs- dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
zungsdraht stehen drahts (18) und damit der beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
und kann die Lade- Weg zur Ladestation (19) ist (18) auf einen ausreichenden Abstand zu
station nicht errei- fur den verwendeten Akku zu Hindernissen.
chen. lang. - Bitte verwenden Sie einen Akku mit héhe-

rer Kapazitéat.

- Achtung: Bei Verwendung eines Multi-Ah-
Akkus (z.B. 4-6 Ah) die hohere Kapazitat
einstellen. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mahroboter ist die
Nutzung der geringeren Kapazitat zur
Verlangerung der Lebensdauer nicht not-
wendig.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdréhte und Folgeschaden unterliegen nicht der
Garantie!

www.sidirika-nikolaidi.gr
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13. Anzeige Ladegerat

Anzeigestatus
Rote LED | Griine LED

Aus Blinkt Betriebsbereitschaft
Das Ladegerét ist an das Netz angeschlossen und betriebsbereit,
AKKu ist nicht im Ladegerat

An Aus Laden

Das Ladegerat ladt den Akku im Schnellladebetrieb.

Die entsprechenden Ladezeiten finden Sie direkt am Ladegerat.
Hinweis! Je nach vorhandener Akkuladung kénnen die tatsachlichen
Ladezeiten von den angegebenen Ladezeiten etwas abweichen.

Aus An Der Akku ist aufgeladen und einsatzbereit. (READY TO GO)
Danach wird bis zur vollstandigen Ladung auf eine Schonladung um-
geschaltet.
Lassen Sie hierzu den Akku etwa 15 min. lAnger am Ladegerat.
MaBnahme:
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat. Trennen Sie das Lade-
gerat vom Netz.

Bedeutung und MaBnahme

Blinkt Aus Anpassungsladung
Das Ladegerat befindet sich im Modus fir schonende Ladung.
Hierbei wird der Akku aus Sicherheitsgriinden langsamer geladen
und bendtigt mehr Zeit. Dies kann folgende Ursachen haben:

- Akku wurde sehr lange Zeit nicht mehr geladen.

- Die Akkutemperatur liegt nicht im Idealbereich zwischen 10° C und
45° C.

MaBnahme:
Warten Sie bis der Ladevorgang abgeschlossen ist, der
Akku kann trotzdem weiter geladen werden.

Blinkt Blinkt Fehler
Ladevorgang ist nicht mehr méglich. Der Akku ist defekt.
MaBnahme:
Ein defekter Akku darf nicht mehr geladen werden.
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerét.

An An Temperaturstérung
Der Akku ist zu heiB3 (z. B. direkte Sonnenbestrahlung) oder zu kalt
(unter 0° C)
MaBnahme:
Entnehmen Sie den Akku und bewahren Sie diesen
1 Tag bei Raumtemperatur (ca. 20° C) auf.

www.sidirika-nikolaidi.gr
.27 -



Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen lhnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfigung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméaBen oder natirlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Méngel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Gerat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?

® |st Ihnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

www.sidirika-nikolaidi.gr
-28-



Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Geréat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uiber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
spruchen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieB3lich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstéandigen Tatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusatzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht bertihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Gerats an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerét, die durch missbréauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Geréates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehér),
Eindringen von Fremdkorpern in das Gerat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschéaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerét oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgeméafen, iblichen oder
sonstigen naturlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flhrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Geréat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung lhres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmadglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Gerétes von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerét bitte an unsere Service-

adresse.

Fur VerschleiB3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)
www.sidirika-nikolaidi.gr
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftir zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte mdglich machen kénnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
personlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfug-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes
Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch
schneller und einfacher fir Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

. PRODUKT-
ERSATZTEILE ZUBEHOR INFORMATIONEN
L
PREIS- "
INFORMATIONEN VERFUGBARKEITEN TRACK & TRACE
GARANTIEVER- REPARATUR- SERVICE-STELLEN
LANGERUNGEN SERVICE VOR ORT
Einhell Service - EschenstraRe 6 - 94405 Landau an der Isar Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter
Deutschland Osterreich 7 .
Service-Hotline: 09951 - 959 2037 01-2053 3517 Emhell-Serwce.c;):r:
Hilfestellung bei Selbstmontage: 09951 - 959 2035 01-2053 3515
Inbetriebnahme Service: 09951 - 959 2036 01-2053 3516
E-Mail: Service-DE@Einhell.com Service-AT@Einhell.com

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Danger! - Read the operating instructions to reduce the risk of injury.

Children are not allowed to use this equipment. This equipment can be used by people with limited phy-
sical, sensory or mental capacities or those with no experience and knowledge if they are supervised or
have received instruction in how to use the equipment safely and understand the dangers which result
from such use. Children are not allowed to play with the equipment.

Children are not allowed to clean the equipment or carry out user-level maintenance work.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Danger!

When using the equipment, a few safety pre-
cautions must be observed to avoid injuries and
damage. Please read the complete operating
instructions and safety regulations with due care.
Keep this manual in a safe place, so that the in-
formation is available at all times. If you give the
equipment to any other person, hand over these
operating instructions and safety regulations as
well. We cannot accept any liability for damage
or accidents which arise due to a failure to follow
these instructions and the safety instructions.

1. Safety regulations

The corresponding safety information can be
found in the enclosed booklet.

Warning!

Read all the safety information, instructions,
illustrations and technical data provided on
or with this power tool. Failure to adhere to the
following instructions may result in electric shock,
fire and/or serious injury.

Keep all the safety information and instruc-
tions in a safe place for future use.

Explanation of the symbols used (see Fig. 14)

A. WARNING - Read the operating instructions
before you start using the machine.

B. WARNING - Keep a safe distance away from
the machine when it is in operation.

C. WARNING - Always actuate the locking me-
chanism before carrying out any work on the
machine or before lifting the machine. CAUTI-
ON - Do not touch rotating blades!

D. WARNING - Do not ride on the machine.

CAUTION - Do not touch rotating blades!

Protection class Il (double-insulated)

Store the battery only in dry rooms with an

ambient temperature of +10°C to +40°C.

Place only charged batteries in storage (char-

ged at least 40%).

Switch mode power supply unit

Protection class Il

Slow fuse 3.15 A

Isolating transformer with protection against

short-circuits

K. For use in dry rooms only.

mm

c-Io

Important!

Always pull out the power plug and disconnect
the perimeter wire from the charging station du-
ring a storm.

2. Layout and items supplied

2.1 Layout (Fig. 1/2)

Robot lawn mower
Control panel

STOP button

Cutting height adjustment facility
Rain sensor
Carry-handle

Main switch

Rear wheel

Battery compartment cover
10. Blades

11. Blade plate

12. Front wheel

13. Power supply unit (cable)
14. Fastening peg

15. Fastening screw

16. Cable connector

17. Spare blades

18. Perimeter wire

19. Charging station

20. Charging pin

21. LED indicator

22. Hexagon key

28. Ruler (for detaching)

©ONDOAWN =]

2.2 ltems supplied and unpacking

Please check that the article is complete as

specified in the scope of delivery. If parts are

missing, please contact our service center or the

sales outlet where you made your purchase at

the latest within 5 working days after purchasing

the product and upon presentation of a valid bill

of purchase. Also, refer to the warranty table in

the service information at the end of the operating

instructions.

® Open the packaging and take out the equip-
ment with care.

® Remove the packaging material and any
packaging and/or transportation braces (if
available).

e Check to see if all items are supplied.

® Inspect the equipment and accessories for
transport damage.

® If possible, please keep the packaging until
the end of the guarantee period.

Danger!

The equipment and packaging material are
not toys. Do not let children play with plastic
bags, foils or small parts. There is a danger of
swallowing or suffocating!

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Scope of delivery, assembly material and ac-
cessories (some not included):

Details of the scope of delivery can be found in
the enclosed related information sheet.

Robot lawn mower

Power supply unit (cable)

Charging station

Fastening screws (4 pcs)

Spare blades

Fastening pegs

Perimeter wire

Cable connectors

Hexagon key

Rechargeable battery

Charger

Ruler (for detaching)

Original operating instructions

Safety information

Required aids (not supplied)
® Hammer

® Pair of pliers

®  Wire stripper

e Spirit level (optional)

3. Intended use

The robot lawn mower is intended for private use,
i.e. for use in home and garden environments and
only for mowing lawns.

The equipment is allowed to be used only for its
prescribed purpose. Any other use is deemed to
be a case of misuse. The user/operator and not
the manufacturer will be liable for any damage or
injuries of any kind resulting from such misuse.

Please note that our equipment has not been de-
signed for use in commercial, trade or industrial
applications. Our warranty will be voided if the
equipment is used in commercial, trade or indust-
rial businesses or for equivalent purposes.

4. Technical data

VORAGE ..o 18V
Motor speed .......cceveeiieiiiiiiieeeeeen 3100 rpm
Protection ..o IPX4
Protection class ..........ccccceiiiiiiiiiics 1]
Weight ..o 9.0 kg
Cutting width ... 18 cm
Number of blades ..........ccccevviiiiiiiiiiis 3
Max. gradient ..o 35%
Sound pressure level L ,... . 48.7 dB(A)
Uncertainty K ..., 3dB (A)
Sound power level L ... ..59.4 dB(A)
Uncertainty K ..., 3dB (A)
Cutting height

adjustment .......... 20-60 mm; infinitely adjustable

Permissible length of perimeter wire .. max. 250 m

Perimeter wire cable antenna
Operating frequency band .............. 0-148.5 KHz

Maximum transmission power ...... 21.18 dBuA/m
Bluetooth connection
Operating frequency band ..... 2400-2483.5 MHz

Maximum transmission power .............. -0.5dBm

Power supply unit

Input voltage: ... ...100- 240V ~ 50 /60 Hz
Output voltage: ........ceeevereeveninieieneee, 18V DC
Output CUITENE: ..o 1.8A
Protection Class: .........coceovverircrenciiiienns I/

Sound values were measured in accordance with
the standards EN ISO 3744:1995 and ISO 11094:
1991.

Warning!

This equipment generates an electromag-
netic field during operation. Under certain
circumstances this field may actively or pas-
sively impede medical implants. To reduce
the risk of serious or fatal injuries, we recom-
mend persons with medical implants to con-
sult their doctor and the manufacturer of the
medical implant prior to using the equipment.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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5. Starting up

Read the operating instructions fully before
you start work on the installation of the robot
lawn mower. The quality of the installation
work affects how effectively the robot lawn
mower works later on.

5.1 How it works

The robot lawn mower chooses its direction on

a random basis. The robot lawn mower works its
way over every area which is enclosed within the
perimeter wire (18), so that the entire garden gets
mowed. Whenever the robot lawn mower detects
a correctly installed perimeter wire (18), the robot
lawn mower turns about and drives in a different
direction within the area. All zones that you wish
to protect within the lawn area — e.g. garden
ponds, trees, furniture or flower beds — must be
cordoned off by the perimeter wire (18). The pe-
rimeter wire (18) must form a closed circuit. If the
robot lawn mower bumps into an obstacle within
the mowing area, it reverses and then continues
mowing in a different direction (Fig. 3).

5.2 Sensors

The robot lawn mower is equipped with a number

of safety sensors.

e Lifting sensor:
If the robot lawn mower is lifted by more than
30° from the ground at the back, the robot
lawn mower and the rotation of the blades
(10) are stopped immediately.

¢ Tilting sensor:
If the robot lawn mower tilts severely in any di-
rection, the robot lawn mower and the rotation
of the blades (10) are stopped immediately.

® Obstruction sensor:
The robot lawn mower is able to detect obsta-
cles in its path. If the robot lawn mower colli-
des with an obstacle, the robot lawn mower
and the rotation of the blades will be stopped
immediately and the mower will reverse away
from the obstacle.

¢ Rain sensor:
The robot lawn mower is equipped with a rain
sensor (5) to prevent the robot lawn mower
from operating in the rain. The robot lawn mo-
wer returns to the charging station (19) when
it detects rain and is completely recharged
there. Once the rain sensor (5) is dry again,
the robot lawn mower will stay in the charging
station (19) for another two hours.
Do not short-circuit the two metal sensors

with metal or any other conductive material.
This will impede the correct operation of the
robot lawn mower.

5.3 Preparations

First, draw a sketch of your lawn. Include obstac-
les in your sketch and draw up a plan for how you
intend to protect them. This will make it easier to
find a good position for the charging station (19)
and to lay the perimeter wire (18) around bushes,
flower beds, etc (Fig. 4).. If the grass is taller than
60 mm it has to be shortened first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
Remove all loose objects from the lawn which
could get damaged by the robot lawn mower or
damage the robot lawn mower itself.

Have the following tools ready: A hammer, tongs,
a wire stripper and a spirit level (optional).

Fitting the battery

A battery (A) from the Power-X-Change series is
needed to operate the robot mower. Important:
Depending on the model of your robot lawn mo-
wer, it might not come complete with the battery
(A).

Open the battery compartment cover (9) by
pulling the snap fastener. Press the of the push-
lock button of the rechargeable battery (A) and
push the rechargeable battery (A) into the mount
provided. Close the battery compartment cover
(9) and make sure that it latches in place correctly
(Fig. 10).

Open the battery cover (9) to remove the battery
(A). Press the pushlock button of the battery (A)
and pull out the battery.

5.4 Charging station

5.4.1 Position of the charging station
Determine the best position for the charging sta-
tion first (19). An outdoor socket outlet is required
which supplies a permanent supply of electricity
so that the robot lawn mower works at all times.
The charging station (19) must be placed on a
flat area at the level of the turf. Make sure that the
area is flat and dry. Select a position which is in
the shade, because it is best if the rechargeable
battery is charged up in a cool area (Fig. 5a). Also
note that the perimeter wire has to be laid in a
straight line for least 2 m in front of the charging
station (19). Curves immediately in front of the
charging station (19) could cause problems when

www.sidirikadafkeadicH gjeine-
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5.4.2 Localization of the charging station
When the rechargeable battery is almost empty,
the robot lawn mower returns to the charging
station (19) by following the perimeter wire (18) in
a counterclockwise direction until it reaches the
charging station (19). Make sure, therefore, that
the charging station (19) faces in the right direc-
tion when you position it (Fig. 5b).

5.4.3 Connecting the charging station to the
power supply unit

1. Before you connect the charging station (19)
to the power supply, check that the mains po-
wer supply is 100-240 V at 50/60 Hz.

2. Connect the power supply unit (13) directly to
a socket outlet. Do not use the cable for any
other use.

3. Do not use the power supply unit if it is da-
maged (13). In the event of any damage to
cables or the power supply unit (13), contact
an authorized professional immediately for
replacement.

4. Do not charge up the robot lawn mower in a
damp location. Do not charge up the robot
lawn mower at temperatures above 40°C or
below 5°C.

5. Keep the robot lawn mower and the power
supply unit (13) away from water, sources of
heat and chemicals. Keep the cable of the po-
wer supply unit (13) away from sharp edges
in order to prevent damage.

6. Connect the power supply unit (13) to the
charging station (19) (Fig. 5c).

To charge up the rechargeable battery for the
robot lawn mower straight away while you are
still doing the installation work, first switch on the
robot lawn mower with the main switch (7) and
place the robot lawn mower in the charging stati-
on (19).

5.4.4 Information about charging
The robot lawn mower returns to the charging sta-
tion (19) in each of the following situations:
® You send the robot lawn mower back manu-
ally.
The battery charge level drops below 30%.
The end of the daily work time has been
reached.
The rain sensor has tripped.
The robot lawn mower has become overhea-
ted.
In these cases the robot lawn mower automa-
tically runs along the perimeter wire (18) until it
reaches the charging station (19).

When the robot lawn mower wants to return to the
charging station (19), it will first look for the peri-
meter wire (18) and then move along the perime-
ter wire (18) in counter-clockwise direction.

The LED indicator (21) on the charging station
(19) lights up red while charging of the rechargea-
ble battery is in progress.

When the LED indicator (21) on the charging
station (19) turns to green, this indicates that the
rechargeable battery is fully charged. Once it has
been fully charged, the robot lawn mower resu-
mes operation or remains in the charging station
until the next work time window (19).

If there is an obstacle on the perimeter wire (18)
during the trip back to the charging station (19),
the robot lawn mower will come to a stop in front
of the obstacle after several attempts and will not
be able to get back to the charging station (19).
Remove all obstacles on the perimeter wire (18).
If the temperature of the rechargeable battery ex-
ceeds 45°C, charging will stop in order to prevent
damage to the rechargeable battery. Charging
resumes automatically once the temperature has
dropped again.

If the temperature of the controller of the robot
lawn mower exceeds 75°C, the robot lawn mower
will return to the charging station (19). Operation
resumes in accordance with the settings once the
temperature has dropped again.

If the rechargeable battery becomes empty befo-
re the robot lawn mower has returned to the char-
ging station (19), it will not be possible for the ro-
bot lawn mower to start up again. Bring the robot
lawn mower back to the charging station (19) and
leave the main switch (7) switched on. The robot
lawn mower will be charged up automatically.

5.5 Perimeter wire

IMPORTANT! Severed perimeter wires and
consequential damages are not covered by
the warranty!

5.5.1 Laying the perimeter wire

The perimeter wire (18) can be laid both on the
ground and in the ground. The fastening pegs
(14) can break when hammered in if the ground
is hard or dry. Water the lawn before installing the
perimeter wire if the ground is very dry.

¢ Installation on the ground
Lay the perimeter wire (18) securely on the
ground and fasten it with the supplied faste-
ning pegs (14) if you do not intend to scarify
or aerate the lawn any time later. You can still

WWW_Sidirika_niﬁgpatimﬁgqsition of the perimeter wire again
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during the first few weeks of using the robot
lawn mower. After a certain time, however,
the perimeter wire will become overgrown
with grass and no longer visible. Install the
perimeter wire with a maximum distance of
1 m between fastening pegs (14). Reduce
the distance between the fastening pegs on
uneven areas of the lawn. Avoid situations in
which the wire is not actually on the ground.
Make sure that the perimeter wire cannot be
severed by the robot lawn mower.

¢ Installation in the ground
Bury the perimeter wire in the ground at a
depth of up to 5 cm. This will prevent the
perimeter wire (18) getting damaged during
scarifying or aeration, for example.

Important!

Keep a reserve of 1 m of wire at the rear end of
the charging station so that you can make correc-
tions at a later time.

5.5.2 Narrow points

If the lawn has a narrow point, your robot lawn
mower will be able to operate there as long as the
corridor has a width of at least 1.4 m (80 cm bet-
ween the perimeter wires) and a maximum length
of 8 m (Fig. 3)..

5.5.3 Distance to the garden perimeter

When the robot lawn mower approaches a peri-
meter wire (18), the perimeter wire is detected by
the sensors in the front of the robot lawn mower.
Before the robot lawn mower turns about, howe-
ver, it runs over the perimeter wire (18) by up to
30 cm. Please bear this in mind when planning
your mowing area (Fig. 6a).

5.5.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire (18) at a right-
angle (90°) in corners. To make sure that the
robot lawn mower does not run too far beyond the
perimeter wire (18), lay the perimeter wire (18) as
shown in Fig. 6b.

5.5.5 Calculating the gradient of the lawn
The robot lawn mower can cope with gradients

of up to 35%. You therefore need to avoid steeper
gradients. The gradient can be determined on the
basis of the height divided by the distance (Fig.
6c).

Example: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installation of the perimeter wire on
gradients

The robot lawn mower can slip on gradients,

especially if the grass is wet, and run over the

perimeter wire (18) as a result. It is therefore

recommendable to pay attention to the following

points (Fig. 6d):

® Inthe area at the top of a slope, the perimeter
wire (18) should not be installed on gradients
over 35%. Make sure that a distance of 30 cm
from obstacles and the edges of the lawn is
maintained.

¢ Inthe area at the bottom of a slope, the
perimeter wire (18) should not be installed
on gradients over 17%. Make sure that a dis-
tance of 40 cm from obstacles and the edges
of the lawn is maintained.

5.5.7 Driveways and paved paths

e Cordon off raised pathways, areas surfaced
with gravel or containing bark mulch, lower
lying beds or other similar areas. Lay the peri-
meter wire (18) at a distance of at least 30 cm
away (Fig. 6e and 6g).

©  Paths which are flush with the turf do not
need to be cordoned off, because the robot
lawn mower can simply run over them. You
can also lay the perimeter wire (18) over
paths (Fig. 6f and 6g).

5.5.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the mowing area, create

perimeter islands. This will enable collisions with

delicate objects, garden ponds, trees, furniture,
flower beds, etc., to be avoided (Fig. 6h and 6i).

® Roll out the perimeter wire (18) from the
edges to the objects you want to protect.

e Secure the perimeter wire (18) with fastening
pegs (14) in a clockwise direction around the
object you want to protect.

e Completely enclose the perimeter islands and
then run the perimeter wire (18) back to the
point at which you left the edge of the lawn.

® Perimeterislands need to be at least 0.8 m
apart. Alternatively, combine the objects to
make them into a joint perimeter island (Fig.
6h).

® The perimeter wires (18) to and from the pe-
rimeter island should be laid parallel and very
close to one another. - Caution! Perimeter
wires (18) must not cross over! - You
should therefore fasten both the parallel peri-
meter wires (18) to the ground together using
the same fastening peg (14) (Fig. 6i).

WWWSIdIrlkamIRmaqmt@Wn mower will run over the two
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parallel perimeter wires (18) in the mowing
area, but the robot lawn mower will stop whe-
re single perimeter wires (18) are laid.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles with a height over 10 cm (Fig.
6)
Solid obstacles which are over 10 cm in
height, e.g. trees, walls, fences, garden
furniture, etc., are detected by the collision
sensors. If the robot lawn mower collides with
an obstacle, it will stop, switch off the mower
unit, reverse and turn so that it can continue
mowing in the other direction. Soft, unstable
and valuable obstacles need to be protected
by a perimeter wire island.

e Stones and low obstacles
Stones, rocks and low obstacles of less than
10 cm in the mowing area need to be protec-
ted, because otherwise the robot lawn mower
could run over them. If not, this could result
in the robot lawn mower getting damaged or
blocked.

® Trees (Fig. 6k)
The robot lawn mower treats trees as obsta-
cles. However, where any tree roots project
above the ground to a height of less than 10
cm, the area in which they are located needs
to be protected. This will prevent damage to
the roots and to the robot lawn mower. Make
sure that the minimum distance between the

perimeter wire (18) and the obstacle is 30 cm.

5.6 Connecting the charging station

Finish laying the complete perimeter wire (18)
before you connect it to the charging station.
Keep an extra length of 1 m of perimeter wire (18)
at each end so that you can make further adjust-
ments at a later time.

Using a wire stripper, remove a length of 10 to 15
mm of the insulation at the ends of the perimeter
wire (18) for connecting to the charging station
(19).

Pull out the power plug before you connect the
perimeter wire (18) to the charging station (19).
The perimeter wire (18) laid to the front end of the
charging station (19) must be run to the back via
the cable holders on the underside of the char-
ging station (19). Pass the front perimeter wire
(18) through the guides under the charging stati-
on and through the hole prepared in the connec-
tion area. Connect this wire to the “+” connection.
Then connect the rear perimeter wire (18) to the
“S1” connection (Fig. 7a).

Important! Perimeter wires (18) must not
cross over!

Then connect the power supply. The LED indica-
tor (21) on the charging station (19) should light
up green and stay on permanently. If the LED
does not light up, check the connections first. If
the LED lights up green but not permanently, read
the “Indicators on the charging station and trou-
bleshooting” table at the end of these operating
instructions.

5.7 Switching on and checking the
installation
As soon as the LED indicator (21) on the charging
station (19) lights up green, the mowing area is
ready for the robot lawn mower. Please check first
that all the fastening pegs (14) on the perimeter
wire (18) have been fully tapped in. Place the ro-
bot lawn mower about 3 m to the rear of the char-
ging station (19) in front of the perimeter wire (18).
The robot lawn mower needs to be facing the
perimeter wire (18) at an angle of 90° (Fig. 7b).
Switch on the main switch (7) (ON) (Fig. 8).
Press the POWER button (60) on the control
panel (2) for two seconds. Unlock the robot lawn
mower using the PIN and confirm the entry with
the “OK” button (61) (see chapter “Locking me-
chanism/ PIN”).
Press the “HOME / 3” button (64) and then press
the “OK” button again (61). The robot lawn mo-
wer will now follow the perimeter wire (18) in a
counterclockwise direction. Observe the robot
lawn mower during the complete trip along the
perimeter wire (18) until it is back in the charging
station (19). If the robot lawn mower has any pro-
blems at any points, correct the perimeter wire
(18) if necessary and repeat the operation. The
rechargeable battery of the robot lawn mower will
now be fully charged. If any problems occur with
docking, you may need to reposition the charging
station (19) sideways until docking works without
any problems.
To stop the robot lawn mower at any time, press
the red STOP button (3). When you press the
STOP button (3), the robot lawn mower will come
to a stop and wait for further instructions.

5.8 Securing the charging station

Once the robot lawn mower is working properly
and a suitable position for the charging station
(19) has been found, the charging station (19)
must be fixed in place using the fastening screws

WWWSIdIrIka-q’ﬁkB?aWﬁ !‘Q)fagon key (22) to secure the fas-
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tening screws (15) fully in the ground (Fig. 7c).

5.9 Battery capacity indicator

Press the button for the battery capacity indicator.
The battery capacity indicator shows the charge
status of the battery using 3 LEDs (Fig. 13b).

All 3 LEDs are lit:
The battery is fully charged.

2 or 1 LED(s) are lit:
The battery has an adequate remaining charge.

1 LED flashes:
The battery is empty, recharge the battery.

All LEDs blink:

The battery temperature is too low. Remove the
battery from the equipment, keep it at room tem-
perature for one day. If the fault reoccurs, this me-
ans that the rechargeable battery has undergone
exhaustive discharge and is defective. Remove
the battery from the equipment. Never use or
charge a defective battery.

Important!

When using a multi-Ah pack (e.g. 4-6Ah), always
set the higher capacity. Thanks to the gentle
charging and discharging of the robot lawn mower
there is no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

5.10 Charging the rechargeable battery with
the charger

In normal operation the battery (A) of the robot

lawn mower is charged via the charging station

(19). For independent use of the battery (A) from

the Power-X-Change series it can also be char-

ged in the external Power-X-Charger. Important!

— Depending on the model of your robot lawn mo-

wer, it might not come complete with the battery

charger (Fig. 13a/ltem B).

1. Check that your mains voltage is the same as
that marked on the rating plate of the battery
charger. Insert the power plug of the charger
(B) into the socket outlet. The green LED will
then begin to flash.

2. Insert the rechargeable battery (A) into the
battery charger (B) (Fig. 13a).

3. Inthe section entitled ,,Charger indicator” you
will find a table with an explanation of the LED
indicator on the charger.

The rechargeable battery can become a little

If the battery pack fails to charge, check:

e whether there is voltage at the socket outlet

e whether there is good contact at the charging
contacts

If the battery pack still fails to charge, send

e the charger

® and the battery pack

to our customer service center.

To ensure that items are properly packaged
and delivered when you send them to us,
please contact our customer service or the
point of sale at which the equipment was
purchased.

When shipping or disposing of batteries and
cordless tools, always ensure that they are
packed individually in plastic bags to prevent
short circuits and fires.

To ensure that the battery pack provides long ser-
vice, you should take care to recharge it promptly.
You must recharge the battery pack when you
notice that the performance of the device drops.
Never allow the battery pack to become fully di-
scharged. This will cause it to develop a defect.

6. Operation

6.1 Main switch

The robot lawn mower is equipped with a main
switch (7). Use the main switch (7) to switch the
robot lawn mower on (ON) and off (OFF) (Fig. 8).
Once the robot lawn mower has been switched
on, itis locked by a PIN.

6.2 Control panel

The robot lawn mower has already been pro-
grammed at the factory and default settings have
been made for it. However, these can be changed
if required. Even though the factory settings will
be suitable for most gardens, you should still
familiarize yourself with the available options ne-
vertheless.

Explanation of the LEDs on the control panel

(Fig. 9a)

50. Time LEDs: Display of the daily mowing time

51. Lock LED: Display of the button lock

52. Battery LED: Display of the battery charge
level

58. Alarm LED: Display of faults

warm during the charging. This is nWWWNSIdIrIka-nIkmaldlgl’
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Explanation of the button options on the con-

trol panel (Fig. 9b)

60. POWER button: Switches the robot lawn mo-
wer on and off

61. “OK” button

62. “SET WORK TIME / 1” button

63. “START / 2” button

64. “HOME / 3” button

65. “4” button / Lock button

6.3 Cutting height adjustment facility

Important! Adjust the cutting height only when

the robot lawn mower has been switched off. Do

this by pressing the STOP button (3). The cutting

height adjustment facility (4) allows the cutting

height of the robot lawn mower to be set to infini-

tely adjustable settings between 20 and 60 mm,

which can be viewed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm it has to be shor-

tened to a maximum of 60 mm first to avoid expo-

sing the robot lawn mower to excessive load and

adversely affecting its operating efficiency. Use a

conventional lawn mower or trimmer to do this.

After installation has been completed, the cutting

height can be adjusted using the cutting height

adjustment facility (4). Always start with a higher

cutting height and reduce it in small steps until

you reach the desired height.

6.4 Locking mechanism / PIN

The locking mechanism prevents the unautho-
rized use of the robot lawn mower without a valid
code. You have to enter a personal four-digit secu-
rity code for this.

Lock release

- Before you start using the robot lawn mower,
you have to enter the correct PIN (standard
PIN: “1-2-3-4”). Enter the PIN slowly in se-
quence and confirm the entry with the “OK” but-
ton (61). The control functions will be unlocked
and the lock LED (51) will light up green.

- If you have entered an incorrect PIN, the lock
LED (51) will light up red. Press the “OK” button
(61) to delete an incorrect PIN and then enter
the correct PIN afterwards.

Lock
If you wish to lock the control panel (2), press the
“4” button / lock button (65).

Standard PIN:
1234

New PIN:

Changing the PIN

To change the PIN, proceed as follows.

1. Unlock the control panel.

2. Press the “4” button / lock button (65) and the
“OK” button (61) at the same time. The lock
LED (51) will flash red and green alternately.

3. Enter anew PIN (four digits). Press the “OK”
button (61). The lock LED (51) will flash
green.

4. Enter the new PIN again and press the “OK”
button (61). The lock LED (51) will light up
green and stay on permanently. The PIN has
now been successfully changed.

5. Important! Make a note of your new PIN.

Requesting your PIN if you lose it

Have the receipt and the serial number of the

robot lawn mower ready. You need them in order

to get your PIN.

1. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration (Fig. 11)..

2. Switch on the main switch (7) (ON).

3. Press the POWER button (60) and the “OK”

button (61) at the same time. Keep the but-

tons pressed for 3 seconds. All the LEDs (50,

51, 52, 53) on the control panel will now have

come on (2).

Press the “SET WORK TIME / 1” (62) button.

Pull out the USB stick. Import the data from

the USB stick to a computer. A text file (*.txt)

will have been created by the robot lawn

mower. This file contains a PUK, a personal

code. Please contact the customer services

team to obtain your PIN.

o~

6.5 Control of the robot lawn mower

Setting the mowing time

1. Unlock the control panel (2).

2. To select the desired mowing time, keep pres-
sing the “SET WORK TIME / 1” button (62)
until you have the setting you want.

3. The time is shown by the time LEDs (50).

4. To confirm the setting, press the “OK” button
(61).

The time at which the changes were made is

now the daily starting time. The number of hours

shown is the daily work time.

It is recommended to base the mowing time
setting on 8 hours per day for 500 m? as a guide-
line. The selected working time may need to be
adapted to take account of the garden’s size and
complexity.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Starting procedure ¢ Mowing time settings:
1. Unlock the control panel (2). The app gives you additional options for
2. Pressthe “START / 2” button (63) first. mowing time settings, e.g. a daily individual
3. To confirm the starting procedure, press the mowing time setting.
“OK” button (61). ¢ Rain sensor

The rain sensor (5) can be switched on and
The robot lawn mower will now operate in ac- off in the app. The default factory setting for
cordance with the mowing time setting. The batte- the sensor is “On”.
ry charge level is monitored during the work time ¢ Multi-starting point
and displayed via the battery LED (52). Whenever Where gardens have lots of angles, the robot
the battery charge level drops to 30%, the robot lawn mower may have problems reaching
lawn mower automatically returns to the charging every part of the lawn and mowing it comple-

station (19).

Stopping mowing

1. To bring the robot lawn mower to an immedia-

te stop, press the STOP button (3).
2. Unlock the control panel (2).

3. Press the “HOME / 3” button (64) followed by

the “OK” button (61) to send the robot lawn
mower along the perimeter wire (18) and
back to the charging station (19).

6.6 Control of the robot lawn mower using
the app

All settings that you can make using the control

panel can also be made using the app. To do

so, first download the Einhell app for robot lawn

mowers to your smart phone. The Einhell app is

tely. In this case you can select several star-
ting points on the perimeter wire (18). This will
enable the robot lawn mower to get to even
those parts of your garden that are difficult

to reach. The robot lawn mower will run the
selected distance along the perimeter wire
(18) and then start mowing in this part of the
garden (Fig. 9c). The charging station (19) is
automatically defined as starting point 1. The
two other starting points can be selected as
you wish. For this you must measure the dis-
tance between the charging station (19) and
the starting point in clockwise direction along
the perimeter wire (18). With the frequency
setting you decide how often the robot lawn
mower starts its work from the charging sta-
tion (19) or from the respective starting points.

available via the following link and QR code: ¢ Mowing edges
For a tidy lawn edge, the “Edge mowing”
setting can be activated in the app. The robot
lawn mower starts its mowing work every 7
work days by first mowing once along the en-
tire perimeter wire (18). In addition, the robot
lawn mower mows on the way to the charging
station at the end of the daily mowing interval,
if the charge level of the rechargeable battery
is over 70%.

¢ Mower statistics
This provides you with information about a
range of mower statistics.

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Instructions concerning the Bluetooth con-

nection:

e Connect to the robot lawn mower in the Ein-
hell App after you have logged in as user and
registered the unit.

. ¢ Inthe case of Android units you must get
Use a Bluetooth connection to connect the robot approval of the location for the Einhell App in

lawn mower with your smart phone and follow the order to use the Bluetooth connection.

steps shown there. You can also use the app to e Connect the robot lawn mower only through
use the following additional functions of the robot the Einhell App on your smart-phone.

fawn mower: Use the Einhell app to establish a connection
www.sidirika- mvajrare*?cg\awn mower.
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® The range of a Bluetooth connection is limi-
ted. This means you must stay close to the
robot lawn mower to control it.

® The robot lawn mower can be connected to
only one smartphone at a time.

o Disconnect the Bluetooth connection once
you have made all the settings on the robot
lawn mower.

7. Cleaning, maintenance and
ordering spare parts

Hazard!

The equipment must be disconnected from the
power supply (pull out the power plug and switch
off the equipment by the main switch (7) (OFF)
(Fig. 8) prior to performing any cleaning and
maintenance work. Also take the battery out of
the robot lawn mower.

Caution! Wear work gloves!

7.1 Cleaning

o Keep all safety devices, air vents and the
motor housing free of dirt and dust as far as
possible. Wipe the equipment with a clean
cloth or blow it down with compressed air at
low pressure.

® Do not clean the robot lawn mower with run-
ning water, particularly with high-pressure
water.

® Clean the equipment regularly with a damp
cloth and some soft soap. Do not use
cleaning agents or solvents; these may be ag-
gressive to the plastic parts in the equipment.
Ensure that no water can get into the interior
of the equipment.

e For best results, clean the robot lawn mower
with a brush or rag.

®  Check the freedom of movement of the bla-
des (10) and the blade plate (11)

® Use cleaning product for metal or very fine
abrasive paper to clean the charging contacts
on the robot lawn mower (1) and the charging
station (19). Clean them in order ensure effici-
ent charging.

7.2 Maintenance

® Worn or damaged blades (10) and their fas-
tening screws must always be replaced as a
set.

® Replace excessively worn or damaged parts
immediately.

® Inorder to ensure that you enjoy the equip-

ment for many years to come, all screwed
parts, as well as the wheels and axles, should
be cleaned and lubricated.

e Keeping your robot lawn mower in good
condition not only ensures a long lifespan
and high performance, but also enables the
equipment to thoroughly cut your grass with
minimal effort.

® The blades (10) are subject to more wear and
tear than any other component. Therefore,
routinely check the condition of the blades
(10) and make sure that they are tightly fas-
tened. An excessively vibrating robot lawn
mower can indicate that the blades (10) are
damaged or have become deformed from
striking an object. If the blades (10) are worn
or damaged, they must be replaced immedia-
tely.

® Check the appearance of the cut lawn at re-
gular intervals. The grass will not be cleanly
cut if the blades are not sharp. This can result
in the surface of the lawn drying out easily
and turning brown. It is important therefore to
change the blades regularly in order to obtain
a clean and straight cut.

®  Check the bottom of the robot lawn mower
for dirt at regular intervals. Clean your robot
lawn mower regularly. Remove heavy soiling
immediately.

e Heavy soiling of the robot lawn mower is
possible in the first weeks of using it for the
first time after a conventional law mower had
previously been used. In these first few weeks
you should check the bottom of your robot
lawn mower more often.

e Shorten the lawn only in small steps in order
to prevent heavy soiling.

e There are no other parts inside the equipment
which require maintenance.

7.2.1 Replacing the blades

Only replace the blades with genuine blades, as
this will ensure top performance and safety.

The robot lawn mower is equipped with three bla-
des (10) fitted to a blade plate (11). These blades
(10) have a service life of up to 3 months (if they
do not strike any obstacles). Please replace all
three blades (10) at the same time to ensure that
there is no possibility of any impairment to the
efficiency and balance of your equipment.

To change the blades (10), proceed as follows
(Fig. 12) - Caution! - Wear work gloves:
1. Undo the fastening screws

WWW.SIdirikazﬂiRBmw@Iblades (10) and replace them
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with new ones. Always replace all three bla-
des (10) as a set.

3. Then retighten the fastening screw. Check
that the new blades (10) are able to rotate
freely.

Perform a general inspection of the robot lawn

mower at regular intervals and remove any depo-

sits which may have accumulated. At the start of
each season, ensure that you check the condition
of the blades (10). If repairs are necessary, please
contact our customer service center. Use only
genuine spare parts.

7.2.2 Software update

If you want to update the software, copy the new

software to an empty USB stick (format the USB

stick first if necessary). Make sure that the rechar-
geable battery is fully charged before you carry
out the following steps.

1. Place the robot lawn mower in the area to be
mowed. The robot lawn mower must not be
in the charging station during the software
update.

2. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration (Fig. 11)..

3. Switch on the main switch (7) (ON).

4. Press the POWER button (60) and the “OK”
button (61) at the same time. Keep the but-
tons pressed for 5 seconds. All the LEDs (50,
51, 52, 53) on the control panel will now have
come on (2).

5. Press the “4” button / lock button (65) to start
the update. The time LEDs (50) show the cur-
rent progress. When all 5 time LEDs (50) are
lit together, this means that the process has
been completed.

6. After a few seconds the time LEDs (50) will
go out again and the robot lawn mower will
switch to normal operating mode with just one
time LED (50) on.

7. Pull out the USB stick.

7.2.3 Repairing the perimeter wire

If the perimeter wire (18) gets severed at any
point, use the supplied cable connectors (16) to
repair it. To do so, insert both ends of the severed
perimeter wire (18) into the cable connector (16)
and squeeze it together with the help of a pair of
pliers. Connect the power plug to the socket out-
let. Then check whether it is working properly by
checking the LED indicator (21) on the charging
station (19).

7.3 Ordering spare parts

Please provide the following information when
ordering spare parts:

e Type of unit

®  Article number of the unit

¢ ID number of the unit

e Spare part number of the required spare part
For our latest prices and information please go to
www.Einhell-Service.com

Replacement blades Art. No.: 34.140.20

8. Storage

Fully charge up the rechargeable battery (A) be-
fore putting it into storage over winter and switch
off the robot lawn mower at the main switch (7)
(OFF). Take the rechargeable battery (A) out of
the equipment. Disconnect the power supply
unit (13) from the power supply and the charging
station (19).

The perimeter wire (18) can be left outdoors over
winter. However, make sure that the connections
are protected against corrosion. To do so, discon-
nect the connections of the perimeter wire (18)
from the charging station (19).

Store the equipment and accessories out of
children’s reach in a dark and dry place at above
freezing temperature. The ideal storage tempera-
ture is between 5 and 30°C. Store the equipment
in its original packaging.

©

. Transport

®  Switch off the equipment at the main switch
(7) (OFF) (Fig. 8)..

e Fit the shipping protectors, if any.

® Protect the machine from damage and the
strong vibrations that can occur particularly
when transporting in vehicles.
Secure the machine against slipping and tip-
ping over.

e Carry the robot lawn mower by the carry-
handle (6) with the blade plate (11) facing
away from your body.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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10. Disposal and recycling

The equipment is supplied in packaging to pre-
vent it from being damaged in transit. The raw
materials in this packaging can be reused or
recycled. The equipment and its accessories are
made of various types of material, such as metal
and plastic. Never place defective equipment in
your household refuse. The equipment should
be taken to a suitable collection center for proper
disposal. If you do not know the whereabouts of
such a collection point, you should ask in your
local council offices.

)i

—
For EU countries only

Never place any electric power tools in your
household refuse.

To comply with European Directive 2012/19/EC
concerning old electric and electronic equipment
and its implementation in national laws, old elec-
tric power tools have to be separated from other
waste and disposed of in an environment-friendly
fashion, e.g. by taking to a recycling depot.

Recycling alternative to the return request:

As an alternative to returning the equipment to
the manufacturer, the owner of the electrical
equipment must make sure that the equipment
is properly disposed of if he no longer wants to
keep the equipment. The old equipment can be
returned to a suitable collection point that will
dispose of the equipment in accordance with the

national recycling and waste disposal regulations.

This does not apply to any accessories or aids
without electrical components supplied with the
old equipment.

Please note that batteries and lamps (e.g. light
bulbs) must be removed from the tool before it is
disposed of.

The reprinting or reproduction by any other me-
ans, in whole or in part, of documentation and
papers accompanying products is permitted only
with the express consent of the Einhell Germany
AG.

Subject to technical changes

G

B

This consignment contains lithium-ion batteries.
In accordance with special provision 188 this
consignment is not subject to the ADR regulati-
ons. Handle with care. Danger of ignition in case
of damage to the consignment package. If the
consignment package is damaged: Check and if
necessary repackage.

For further information contact: 0049 9951 95920-
66. Outside Germany charges will apply instead
for a regular call to a landline number in Germany.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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11. Indicators on the charging station and troubleshooting

LED indicator (21)

Description

Solution

Off

- No power supply

- Check the power supply

Lit up green

- Ready for mowing

- Rechargeable battery is fully
charged

- Perimeter wire (18) is cor-
rectly installed

Flashing green

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- Perimeter wire (18) is not
properly connected

- Inspect the perimeter wire (18) for a break

Check the two connections on the char-
ging station (19)

Lit up red

- Rechargeable battery is
charging

- Wait until the rechargeable battery is fully
charged.

12. Indicators on the robot lawn mower and troubleshooting

The alarm LED (53) is lit up red

Fault

Possible cause

Remedy

“Robot lawn mower
has lifted”.

- The lifting sensor has been
continually tripped for 10 se-
conds

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- If this fault occurs frequently, check the
mowing area for obstacles taller than 10
cm and either remove them or cordon
them off from the mowing area with peri-
meter wire (18).

“Robot lawn mower
is stuck”

The robot lawn
mower has come
to a stop near an
obstacle.

- The obstruction sensor has
tripped 10 times within one
minute

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

- Check whether the grass is too tall and
the robot lawn mower gets blocked. If this
is the case, mow the grass to below 60
mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr

- 44 -




The alarm LED (53)

is lit up red

Fault

Possible cause

Remedy

“Hall-effect sensor”
The robot lawn mo-
wer has come to a
stop right next to an
obstacle.

- The obstacle sensor has
been continually tripped for
10 seconds

Switch off the main switch (7) (OFF) and
place the robot lawn mower at a different
point in the mowing area. Switch on the main
switch (7) again (ON) and restart the mo-
wing operation on the control panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

The alarm LED (53)

flashes red

Fault

Possible cause

Remedy

“Perimeter wire/sig-
nal fault”

The robot lawn mo-
wer goes round in
circles to search for
the perimeter signal
and ultimately co-
mes to a complete
stop.

- The robot lawn mower is out-
side the mowing area

- Perimeter wire (18) is not
properly connected

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- No power supply

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on (ON) again. Re-start
the mowing operation on the control panel
2).

- Make sure that the perimeter wire (18) has
been laid correctly and centrally under the
charging station (19)

- Check the position of the charging station
(19)

- Check that the robot lawn mower is inside
the mowing area.

- Check whether the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- If the robot lawn mower repeatedly leaves
the mowing area at the same point, check
the area for high voltage cables. Change
the position of the perimeter wire (18).

- If the robot lawn mower leaves the mo-
wing area on a slope, avoid the area by
changing the position of the perimeter
wire (18).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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The alarm LED (53) flashes blue

Fault

Possible cause

Remedy

“Rechargeable bat-

There is a battery error on

Switch off the main switch (7) (OFF) and

rature outside the
normal range”

The robot lawn
mower returns to
the charging station
during the set work
time and/or the re-
chargeable battery
does not charge

geable battery is too high/low

or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 75°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19).

- If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped

tery/battery fault” the robot lawn mower then switch it back on (ON) again. Re-start
- The rechargeable battery the mowing operation on the control panel
does not charge up 2).
- Poor charging pin (20) con- - Please check if there is a problem with the
tact power supply.
- The rechargeable battery - Clean the charging pins (20).
has reached the end of its - Make sure that the rechargeable battery
service life has been correctly fitted
- Check whether the main switch (7) is ON
while the robot lawn mower is in the char-
ging station (19)
- Check the position of the charging station
(19) Replace the rechargeable battery if
necessary.
“Battery tempe- The temperature of the rechar- | - Set the work time in summer to the early

hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

- After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
automatically returns to programmed ope-
ration.

The robot lawn mo-
wer has come to a
stop in tall and thick
grass.

come to a stop because of
overcurrent in the motor or
because of a motor fault

up at the charging and the robot lawn mower
station. will wait at the charging stati-
on (19).
“Motor overloaded” | - The robot lawn mower has Switch off the main switch (7) (OFF) and

then switch it back on (ON) again. Re-start

the mowing operation on the control panel

2).

- Check the height of the grass in the
mowing area and, if necessary, mow the
grass to below 60 mm using a conventio-
nal lawn mower.

- Increase the cutting height. Always start
with a higher cutting height and reduce it
in small steps until you reach the desired
height.

- Inspect the blade plates (11) and wheels
for dirt and give these parts a thorough
clean.

- Check the rear wheels and the blade plate
(11) for blockages. If you are unable to
remove the blockages, contact the res-
ponsible customer service center.
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The alarm LED (53) flashes blue

Fault

Possible cause

Remedy

“Robot lawn mower
is tilted”

The robot lawn
mower has toppled
over and come to

a stop.

- The robot lawn mower was

constantly tilted for 10 se-
conds

The robot lawn mower has
been tilted for a prolonged
time in one direction

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Move the robot lawn mower to a level area
and restart it.

- If the robot lawn mower is tilted because
of a steep slope in the mowing area, ad-
just the perimeter wire (18) accordingly to
avoid severe inclines.

“Mower is stuck”
The robot lawn mo-
wer comes to a stop
on the way back to
the charging station.

The movement of the robot
lawn mower is blocked by
an obstacle on the perimeter
wire (18)

Switch off the main switch (7) (OFF) and

place the robot lawn mower at a different

point in the mowing area. Switch on the main

switch (7) again (ON) and restart the mo-

wing operation on the control panel (2).

- Remove all obstacles on the perimeter
wire (18).

Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer comes to a stop
in the mowing area.
The robot lawn
mower cannot be
switched on:

Battery voltage too low
Fault in the power circuit or
the electronic components

- Bring the robot lawn mower back to the
charging station (19) for charging.

- Switch on the main switch (7) (ON).

- Contact your customer service center.

The robot lawn
mower cannot move
into the charging
station.

The charging station (19) is
not installed correctly.

- Make sure that the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- Make sure that the perimeter wires (18)
are connected at the charging station (19)
and that the front perimeter wire (18) is
laid in the middle underneath the charging
station (19).

- Make sure that the charging station (19) is
positioned correctly.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when
near perimeter is-
lands.

The perimeter wire (18) has
not been installed correctly

around the perimeter islands.

- Adjust the position of the perimeter wire
(18).

- Make sure that the perimeter wire (18)
does not cross over itself

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer is very loud.

Damaged blades (10)

A large amount of foreign
bodies adhere to the blades
(10)

The robot lawn mower has
started too close to obstac-
les

Damaged blade drive or
drive motor

Other parts of the robot lawn
mower are damaged

Replace the blades (10). The 3 blades
(10) must all be replaced together at the
same time.

The operating efficiency of the robot lawn
mower is dependent on the sharpness of
the blades (10). You should therefore en-
sure that the blades (10) are maintained in
good condition.

Switch off the robot lawn mower safely
and wear work gloves while you clean the
blades (10) in order to avoid getting cut.
Arrange for the motor to be repaired or
replaced by your customer service center.

The robot lawn
mower stays in the
charging station.
The robot lawn mo-
wer keeps returning
to the charging
station

Incorrect work time settings
The rechargeable battery is
empty

The rain sensor has been
triggered

The battery temperature is
high

Check the work time settings.

The robot lawn mower will begin and end
its work in accordance with the set time
window. Outside this time window the
robot lawn mower stays in the charging
station (19).

The robot lawn mo-
wer comes to a halt
on the perimeter
wire and is unable
to get back to the
charging station.

The battery is empty

The length of the perimeter
wire (18) and therefore the
distance to the charging sta-
tion (19) is too great for the
battery being used.

Remove all possible obstacles from the
perimeter wire (18). When you layout out
the perimeter wire (18), be sure to keep it
far enough away from any obstacles.
Please use a battery with higher capacity.
Important: When using a Multi-Ah battery
(e.g. 4-6 Ah), set the higher capacity.
Thanks to the gentle charging and di-
scharging of the robot lawn mower there is
no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

IMPORTANT! Severed perimeter wires and consequential damages are not covered by the war-

ranty!

www.sidirika-nikolaidi.gr
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13. Charger indicator

Indicator status Explanations and actions
Red LED | Green LED
Off Flashing Ready for use

The charger is connected to the mains and is ready for use; there is no
battery pack in the charger

On Off Charging

The charger is charging the battery pack in quick charge mode. The char-
ging times are shown directly on the charger.

Important! The actual charging times may vary slightly from the stated
charging times depending on the existing battery charge.

Off On The battery is charged and ready for use. (READY TO GO)

The unit then changes over to gentle charging mode until the battery is
fully charged.

To do this, leave the rechargeable battery on the charger for approx. 15
minutes longer.

Action:

Take the battery pack out of the charger. Disconnect the charger from the
mains supply.

Flashing Off Adapted charging

The charger is in gentle charging mode.

For safety reasons the charging is performed less quickly and takes more
time. The reasons can be:

- The rechargeable battery has not been used for a very long time.

- The battery temperature is outside the ideal range.

Action:

Wait for the charging to be completed; you can still continue to charge the
battery pack.

Flashing Flashing Fault

Charging is no longer possible. The battery pack is defective.

Action:

Never charge a defective battery pack.

Take the battery pack out of the charger.

On On Temperature fault

The battery pack is too hot (e.g. due to direct sunshine) or too cold
(below 0° C).

Action:

Remove the battery pack and keep it at room temperature (approx. 20° C)
for one day .
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Service information
We have competent service partners in all countries named on the guarantee certificate whose contact
details can also be found on the guarantee certificate. These partners will help you with all service re-

quests such as repairs, spare and wearing part orders or the purchase of consumables.

Please note that the following parts of this product are subject to normal or natural wear and that the
following parts are therefore also required for use as consumables.

Category Example
Wear parts* Battery
Consumables* Blades
Missing parts

* Not necessarily included in the scope of delivery!

In the effect of defects or faults, please register the problem on the internet at www.Einhell-Service.com.
Please ensure that you provide a precise description of the problem and answer the following questions
in all cases:

© Did the equipment work at all or was it defective from the beginning?

* Did you notice anything (symptom or defect) prior to the failure?

*  What malfunction does the equipment have in your opinion (main symptom)?
Describe this malfunction.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Warranty certificate

Dear Customer,

All of our products undergo strict quality checks to ensure that they reach you in perfect condition. In the

unlikely event that your device develops a fault, please contact our service department at the address

shown on this guarantee card. You can also contact us by telephone using the service number shown.

Please note the following terms under which guarantee claims can be made:

1. These guarantee terms apply to consumers only, i.e. natural persons intending to use this product
neither for their commercial activities nor for any other self-employed activities. These warranty
terms regulate additional warranty services, which the manufacturer mentioned below promises to
buyers of its new products in addition to their statutory rights of guarantee. Your statutory guarantee
claims are not affected by this guarantee. Our guarantee is free of charge to you.

2. The warranty services cover only defects due to material or manufacturing faults on a product which
you have bought from the manufacturer mentioned below and are limited to either the rectification of
said defects on the product or the replacement of the product, whichever we prefer.

Please note that our devices are not designed for use in commercial, trade or professional applica-
tions. A guarantee contract will not be created if the device has been used by commercial, trade or
industrial business or has been exposed to similar stresses during the guarantee period.

3. The following are not covered by our guarantee:

- Damage to the device caused by a failure to follow the assembly instructions or due to incorrect
installation, a failure to follow the operating instructions (for example connecting it to an incorrect
mains voltage or current type) or a failure to follow the maintenance and safety instructions or by ex-
posing the device to abnormal environmental conditions or by lack of care and maintenance.

- Damage to the device caused by abuse or incorrect use (for example overloading the device or the
use or unapproved tools or accessories), ingress of foreign bodies into the device (such as sand,
stones or dust, transport damage), the use of force or damage caused by external forces (for ex-
ample by dropping it).

- Damage to the device or parts of the device caused by normal or natural wear or tear or by normal
use of the device.

4. The guarantee is valid for a period of 24 months starting from the purchase date of the device. Gu-
arantee claims should be submitted before the end of the guarantee period within two weeks of the
defect being noticed. No guarantee claims will be accepted after the end of the guarantee period.
The original guarantee period remains applicable to the device even if repairs are carried out or
parts are replaced. In such cases, the work performed or parts fitted will not result in an extension
of the guarantee period, and no new guarantee will become active for the work performed or parts
fitted. This also applies if an on-site service is used.

5. To make a claim under the guarantee, please register the defective device at:
www.Einhell-Service.com. Please keep your bill of purchase or other proof of purchase for the new
device. Devices that are returned without proof of purchase or without a rating plate shall not be
covered by the guarantee, because appropriate identification will not be possible. If the defect is co-
vered by our guarantee, then the item in question will either be repaired immediately and returned to
you or we will send you a new replacement.

Of course, we are also happy offer a chargeable repair service for any defects which are not covered by
the scope of this guarantee or for units which are no longer covered. To take advantage of this service,
please send the device to our service address.

Also refer to the restrictions of this warranty concerning wear parts, consumables and missing parts as
set out in the service information in these operating instructions.

www.sidirika-nikolaidi.gr
-51 -



Sommaire

Consignes de sécurité

Description de I‘appareil et contenu de la livraison

Utilisation conforme a I'affectation

Données techniques

Mise en service

Commande

Nettoyage, maintenance et commande de piéces de rechange
Stockage

9. Transport

10. Mise au rebut et recyclage

11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs
12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

13. Affichage chargeur

©NOoGOA~LND

LI

Danger! - Lisez ce mode d’emploi pour diminuer le risque de blessures

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par les enfants. Cet appareil peut étre utilisé par les personnes
avec des capacités physiques, sensorielles ou intellectuelles diminuées ou en manque d‘expérience
et de connaissances a condition qu‘elles soient surveillées ou aient recu les instructions relatives a
I‘utilisation sire de I‘appareil et qu‘elles comprennent les risques résultant de cette utilisation. Les en-
fants n‘ont pas le droit de jouer avec |‘appareil.

Les enfants ne doivent pas effectuW}gyﬁﬁ?m&_ﬁ?wﬁﬁmflgﬁl‘utilisateur.
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Danger !

Lors de I'utilisation d’appareils, il faut respecter
certaines mesures de sécurité afin d’éviter des
blessures et dommages. Veuillez donc lire atten-
tivement ce mode d’emploi/ces consignes de
sécurité. Veillez a le conserver en bon état pour
pouvoir accéder aux informations a tout moment.
Si 'appareil doit étre remis a d’autres personnes,
veillez a leur remettre aussi ce mode d’emploi/
ces consignes de sécurité. Nous déclinons toute
responsabilité pour les accidents et dommages
dus au non-respect de ce mode d’emploi et des
consignes de sécurité.

1. Consignes de sécurité

Vous trouverez les consignes de sécurité corres-
pondantes dans le cahier en annexe.
Avertissement !

Veuillez lire toutes les consignes de sécurité,
instructions, illustrations et caractéristiques
techniques de cet outil électrique. Toute omis-
sion lors du respect des instructions ci-aprés peut
entrainer des décharges électriques, un incendie
et/ou de graves blessures.

Conservez toutes les consignes de sécurité
et toutes les instructions pour I'avenir.

Explication des symboles utilisés

(cf. figure 14)

A. AVERTISSEMENT - Avant de faire fonction-
ner la machine, lisez le mode d’emploi !

B. AVERTISSEMENT - Lors du fonctionnement
de la machine, respectez une distance de
sécurité correspondante !

C. AVERTISSEMENT - Avant de réaliser des tra-
vaux sur la machine ou avant de soulever la
machine, actionnez le dispositif de verrouilla-
ge ! ATTENTION - Ne pas toucher les lames
en rotation !

D. AVERTISSEMENT - Ne montez pas sur la

machine ! ATTENTION - Ne pas toucher les

lames en rotation !

Catégorie de protection Il (double isolation)

Stockage des accumulateurs uniquement

dans des piéces séches a une température

ambiante de +10 °C a +40 °C. Ne stockez les
accumulateurs que lorsqu’ils sont chargés

(charge min. 40 %).

Alimentation a découpage

Catégorie de protection Il

Fusible lent 3,15 A

Transformateur d‘isolement avec protection

mm

c-Io

www.sidirika-

contre les courts-circuits
K. A utiliser uniguement dans des endroits secs.

Attention !

Pendant un orage, débranchez la fiche de contact
et débranchez le fil de délimitation de la station
de recharge.

2. Description de I‘appareil et
contenu de la livraison

2.1 Description de I‘appareil (figures 1/2)
Tondeuse robot

Zone de commande

Touche STOP

Réglage de la hauteur de coupe
Capteur de pluie

Poignée de transport
Interrupteur principal

Roue arriére

Couvercle du compartiment & accumulateur
10. Lames

11. Disque a couteaux

12. Roue avant

13. (Céable de) bloc d‘alimentation
14. Crochet de fixation

15. Vis de fixation

16. Connecteur de cable

17. Lames de rechange

18. Fil de délimitation

19. Station de recharge

20. Broche de charge

21. Affichage LED

22. Clé allen

283. Régle (pour la séparation)

©OND>OT AN~

2.2 Contenu de la livraison et déballage
Veuillez contréler si I‘article est complet a I‘aide
de la description du volume de livraison. S'il
manque des piéces, adressez-vous dans un délai
de 5 jours maximum apreés votre achat a notre
service aprés-vente ou au magasin ou vous avez
acheté I‘appareil muni d‘une preuve d‘achat vala-
ble. Veuillez consulter pour cela le tableau des
garanties dans les informations service aprés-
vente a la fin du mode d‘emploi.

® Ouvrez 'emballage et prenez I'appareil en le
sortant avec précaution de I'emballage.

* Retirez le matériel d’emballage tout comme
les sécurités d’emballage et de transport (s'il
yena).

° Vérifiez si la livraison est bien compléte.

L [IﬂI’O Z si | apparell et ses accessoires ne
nlko
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sont pas endommagés par le transport.
® Conservez 'emballage autant que possible
jusqu’a la fin de la période de garantie.

Danger !

Lappareil et le matériel d’emballage ne sont
pas des jouets ! |l est interdit de laisser des
enfants jouer avec des sacs et des films en
plastique et avec des pieces de petite taille.
lls risquent de les avaler et de s’étouffer !

Contenu de la livraison, maté-

riel de montage et accessoires

(certains ne sont pas compris) :

Pour connaitre le contenu de la livraison, veuillez
vous référer a la fiche d’information jointe corres-
pondante.

® Tondeuse robot

(Cable de) bloc d‘alimentation

Station de recharge

Vis de fixation (4 pieces)

Lames de rechange

Crochet de fixation

Fil de délimitation

Connecteur de cable

Clé allen

Accumulateur

Chargeur

Régle (pour la séparation)

Mode d‘emploi d‘origine

Consignes de sécurité

Outils nécessaires
(non compris dans la livraison)

® Marteau

® Pince

® Pince a dénuder
[ ]

Niveau a bulle d’air (en option)

3. Utilisation conforme a
I’affectation

La tondeuse robot convient a un usage privé
dans le jardin domestique et familial et est ex-
clusivement destinée a la tonte de surfaces de
gazon.

La machine doit étre exclusivement utilisée
conformément a son affectation. Toute utilisation
allant au-dela de cette affectation est considérée
comme non conforme. Pour les dommages en
résultant ou les blessures de tout genre, le fab-
ricant décline toute responsabilité et I'utilisate

ur/ .
WWW.Sldlrlka
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I'opérateur est responsable.

Veillez au fait que nos appareils, conformément
au réglement, n’ont pas été congus pour étre
utilisés dans un environnement professionnel,
industriel ou artisanal. Nous déclinons toute
responsabilité si I'appareil venait a étre utilisé
professionnellement, artisanalement ou par des
sociétés industrielles, tout comme pour toute acti-
vité équivalente.

4. Données techniques

TENSION oo 18V
Vitesse de rotation du moteur ............ 3100 tr/min
Type de protection .........ccccoecveeiiiveeiiiieennns IPX4
Catégorie de protection ..........ccceceveveerieennieennen. 11l
POIAS ..o 9,0 kg
Largeur de coupe.........cccevrviiciiicccieene 18cm
Nombre de lames ..........cccceriiiiiiiiiiniciiene 3
Pente max. ... 35 %
Niveau de pression acoustique LpA .. 48,7dB (A)
Imprécision K ..., 3dB (A)
Niveau de puissance acoustique L, . 59,4 dB (A)
IMprécision K .......ccooivvenenenirecee 3dB (A)
Réglage de la hauteur

de CoUPe ....ooovuveeeeiiieee 20-60 mm ; en continu
Longueur admissible

du fil de délimitation ............cccceeviens max. 250 m

Fil de délimitation servant de cable antenne
Bande de fréquence de fonctionnement
......................................................... 0-148,5 KHz
Puissance d’émission maximum... 21,18 dBuA/m

Connexion Bluetooth
Bande de fréquence de fonctionnement

................................................. 2400-2483,5 MHz
Puissance d’émission maximum .......... -0,5dBm

Bloc d‘alimentation

Tension d’entrée : ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de sortie : ...ooovecveeeveeeeeiiiieeenn. 18V d.c.
Courant de SOrtie @ .....cecveeeeieeeeiiireeeieee s 1,8A

Catégorie de protection :

Les valeurs de bruit ont été déterminées confor-
mément aux normes EN ISO 3744:1995 et ISO
11094:1991.
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Avertissement !

Cet appareil produit un champ électromag-
nétique pendant son fonctionnement. Dans
certaines conditions, ce champ peut altérer
le fonctionnement d‘implants médicaux actifs
ou passifs. Afin de réduire les risques de
blessures graves ou mortelles, nous recom-
mandons aux personnes qui possédent un
implant médical de consulter leur médecin
et leur fabricant d‘implants médicaux avant
d‘utiliser la machine.

5. Mise en service

Lisez I'intégralité du mode d‘emploi avant

de commencer [‘installation de la tondeuse
robot. La qualité de I‘installation aura un effet
sur la qualité de travail de la tondeuse robot.

5.1 Principe de fonctionnement

La tondeuse robot choisit sa direction au hasard.
Le jardin est entierement tondu par le fait que la
tondeuse robot traite toutes les zones situées a
I'intérieur de la surface entourée par le fil de déli-
mitation (18). Des que la tondeuse robot détecte
un fil de délimitation installé correctement (18),

il fait demi-tour et se déplace dans une autre di-
rection a l'intérieur de la zone. Toutes les zones,
que vous souhaitez protéger a l'intérieur de la
surface - par ex. étangs de jardin, arbres, meub-
les ou parterres de fleurs - doivent également étre
délimitées avec le fil de délimitation (18). Le fil de
délimitation (18) doit former un cercle fermé. Si la
tondeuse robot rencontre un obstacle a l'intérieur
de la zone de tonte, elle recule et continue de
tondre dans une autre direction (figure 3).

5.2 Capteurs

La tondeuse robot est équipée de plusieurs cap-

teurs de sécurité.

e Capteur de levage :
Si la tondeuse robot est soulevée par l‘arriére
de plus de 30° du sol, la tondeuse robot et la
rotation des lames (10) sont immédiatement
arrétées.

® Capteur d‘inclinaison :
Si la tondeuse robot s‘incline fortement dans
un sens, la tondeuse robot et la rotation des
lames (10) sont immédiatement arrétées.

® Capteur d‘obstacle :
La tondeuse robot détecte des obstacles sur
son chemin. Lorsque la tondeuse robot heur-
te un obstacle, la tondeuse robot et la rotation

des lames sont immédiatement arrétées et
elle s’éloigne de 'obstacle en reculant.

® Capteur de pluie :
La tondeuse robot est équipée d‘un capteur
de pluie (5) afin d‘éviter que la tondeuse ro-
bot travaille sous la pluie. La tondeuse robot
retourne a la station de recharge (19) lorsque
la pluie est détectée et y est complétement
chargée. Une fois que le capteur de pluie (5)
est a nouveau sec, la tondeuse robot reste
dans la station de recharge (19) pendant
deux heures supplémentaires.
Ne court-circuitez pas les deux capteurs mé-
talliques avec du métal ou tout autre matériau
conducteur. Cela affecte le bon fonctionne-
ment de la tondeuse robot.

5.3 Préparation

Tout d’abord, faites un croquis de votre pelouse.
Dessinez également les obstacles et établissez
un plan pour les protéger. Cela facilite la re-
cherche d‘une bonne position pour la station de
recharge (19) et la pose du fil de délimitation (18)
autour des arbustes, des parterres de fleurs, etc
(figure 4).. Si la hauteur de gazon est supérieure
a 60 mm, le gazon doit étre raccourci pour ne pas
surcharger excessivement la tondeuse robot et
affecter I'efficacité de fonctionnement. Utilisez
pour ce faire une tondeuse conventionnelle ou un
coupe-herbe.

Enlevez tout objet détaché du gazon qui pourrait
étre endommagé par la tondeuse robot ou en-
dommager la tondeuse robot.

Préparez les outils suivants : marteau, pince,
pince a dénuder et niveau a bulle d’air (en option).

Montage de I‘accumulateur

La tondeuse robot nécessite un accumulateur
(A) de la série Power-X-Change pour fonctionner.
Attention : En fonction de votre modele de ton-
deuse robot, 'accumulateur (A) peut ne pas étre
compris dans la livraison.

Ouvrez le couvercle du compartiment a accu-
mulateur (9) en tirant sur le loquet. Appuyez sur
la touche a cran de I'accumulateur (A) et faites
glisser I'accumulateur (A) dans le logement
d‘accumulateur prévu a cet effet. Fermez le cou-
vercle du compartiment a accumulateur (9) et
veillez a un enclenchement correct (figure 10).
Pour retirer Paccumulateur (A), ouvrez le couverc-
le du compartiment a accumulateur (9). Appuyez
sur la touche a crans de I'accumulateur (A) et
retirez 'accumulateur (A).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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5.4 Station de recharge

5.4.1 Emplacement de la station de recharge
Déterminez d’abord le meilleur emplacement
pour la station de recharge (19). Une prise de
courant extérieure, qui fournit du courant en per-
manence, est nécessaire pour que la tondeuse
robot fonctionne toujours. La station de recharge
(19) doit étre placée sur une surface plane ala
hauteur du gazon. Veillez a ce que la zone soit
plate et séche. Choisissez un endroit a 'ombre
car l‘accumulateur se charge le mieux dans un
environnement frais (figure 5a). De plus, assurez-
vous que le fil de délimitation est placé droit au
moins 2 m devant la station de recharge (19).
Les courbes directement devant la station de
recharge (19) peuvent entrainer des difficultés
d’amarrage pour la charge.

5.4.2 Localisation de la station de recharge
Lorsque I‘accumulateur est presque vide, la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge (19)
en suivant le fil de délimitation (18) dans le sens
antihoraire jusqu‘a la station de recharge (19). Par
conséquent, veillez a placer la station de rechar-
ge (19) correctement orientée (figure 5b).

5.4.3 Raccordement de la station de recharge
au bloc d‘alimentation

1. Avant de connecter la station de recharge
(19) a l'alimentation électrique, assurez-vous
que la tension réseau est de 100-240 V pour
50/60 Hz.

2. Branchez le bloc d‘alimentation (13) direc-
tement a une prise de courant. N'utilisez le
cable pour aucune autre application.

3. Nutilisez aucun bloc d‘alimentation endom-
mageé (13). En cas de dommage au niveau
des cables ou du bloc d‘alimentation (13),
contactez immédiatement un spécialiste ag-
réé pour remplacement.

4. Ne chargez pas la tondeuse robot dans un
environnement humide. Ne chargez pas la
tondeuse robot a des températures supérieu-
res a 40 °C ou inférieures a 5 °C.

5. Maintenez la tondeuse robot et le bloc
d‘alimentation (13) a I'écart de I'eau, de
sources de chaleur et de produits chimiques.
Maintenez le cable du bloc d‘alimentation
(13) al‘écart des arétes acérées afin d‘éviter
tout dommage.

6. Connectez le bloc d‘alimentation (13) a la
station de recharge (19) (figure 5c).

Pour charger I'accumulateur de la tondeuse robot
pendant l‘installation, allumez la tondeuse robot
via l'interrupteur principal (7) et placez-la dans la
station de recharge (19).

5.4.4 Informations sur le processus
de charge

La tondeuse robot retourne a la station de rechar-

ge (19) dans une des situations suivantes :

® Vous renvoyez manuellement la tondeuse
robot.

® Le niveau de charge de I'accumulateur passe
en dessous de 30 %.

® Letemps de travail quotidien est terminé.

® Le capteur de pluie s‘est déclenché.

e Latondeuse robot est en surchauffe.

La tondeuse robot roule automatiquement le long

du fil de délimitation (18) jusqu‘a la station de

recharge (19).

Lorsque la tondeuse robot retourne a la station
de recharge (19), elle cherche le fil de délimitati-
on (18) et roule le long du fil de délimitation (18)
dans le sens contraire a celui des aiguilles d’une
montre.

Pendant la charge de I‘accumulateur, I‘affichage
LED (21) rouge de la station de recharge (19) est
allumé.

Si Iaffichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) est allumé, cela signifie que
I'accumulateur est completement chargé. Une
fois la charge terminée, la tondeuse robot reprend
son travail ou reste dans la station de recharge
(19) jusqu’au prochain créneau horaire de travail.
S'il'y a un obstacle sur le fil de délimitation (18)
lors du retour a la station de recharge (19), la ton-
deuse robot, apres plusieurs tentatives, s‘arréte
devant I‘'obstacle et ne peut pas retourner a la
station de recharge (19). Retirez tous les obstac-
les sur le fil de délimitation (18).

Si la température de I'accumulateur excede

45 °C, le processus de charge est interrompu
pour éviter d‘'endommager I‘accumulateur. Une
fois que la température a baissé, la charge se
poursuit automatiquement.

Si la température de la commande de la tondeuse
robot dépasse 75 °C, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19). Une fois que la
température a baissé, le travail reprend conformé-
ment aux réglages.

Si I'accumulateur devient vide avant que la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge
(19), la tondeuse robot ne peut plus étre démar-
rée. Ramenez la tondeuse robot a la station de

WWW_SidirikaI?ﬁrp@(ﬂ%qm)gllaissez I'interrupteur principal
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(7) sur marche. La tondeuse robot est chargée
automatiquement.

5.5 Fil de délimitation
ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés
et les dommages indirects ne sont pas cou-
verts par la garantie !

5.5.1 Pose du fil de délimitation

Le fil de délimitation (18) peut étre posé a la fois
sur le sol et dans le sol. Sur un sol dur ou sec, les
crochets de fixation (14) peuvent se briser lors de
limpact. Arrosez le gazon avant d‘installer le fil de
délimitation, lorsque le sol est tres sec.

® Installation sur le sol
Placez le fil de délimitation (18) fermement
sur le sol et fixez-le a I'aide des crochets de
fixation (14) joints, si vous ne souhaitez pas
scarifier ou aérer le gazon a un moment ulté-
rieur. Vous pouvez adapter la position du fil de
délimitation pendant les premiéres semaines
d‘utilisation de la tondeuse robot. Cependant,
aprés un certain temps, le fil de délimitation
sera recouvert par I'herbe et ne sera plus
visible. Installez le fil de délimitation a une
distance maximum de 1 m entre le crochet
(14). Réduisez la distance entre les crochets
de fixation sur les surfaces inégales du ga-
zon. Evitez les situations dans lesquelles le fil
ne touche pas le sol. Assurez-vous que le fil
de délimitation ne peut pas étre coupé par la
tondeuse robot.

¢ Installation dans le sol
Enterrez le fil de délimitation jusqu‘a 5 cm de
profondeur. Cela évite d‘endommager le fil de
délimitation (18), par exemple lors de la scari-
fication ou de I‘aération.

Remarque !

Réservez 1 m de fil a I'extrémité arriére de la
station de recharge pour pouvoir effectuer les
corrections futures.

5.5.2 Passages étroits

S'ily a un passage étroit sur la surface a tondre,
votre tondeuse robot peut y travailler aussi longt-
emps que le corridor mesure au moins 1,4 m (80
cm entre les fils de délimitation) de large et au
maximum 8 m de long (figure 3).

5.5.3 Distance par rapport aux limites du
jardin
Lorsque la tondeuse robot s‘approche d‘un fil de

teurs situés a I‘avant de la tondeuse robot. Mais
avant que la tondeuse robot fasse demi-tour, elle
passe sur le fil de délimitation (18) de 30 cm max.
Tenez-en compte lors de la planification de la
zone de tonte (figure 6a).

5.5.4 Pose du fil dans les coins

Evitez de poser le fil de délimitation (18) & angle
droit (90°) dans les coins. Pour s’assurer que la
tondeuse robot ne passe pas trop loin sur le fil de
délimitation (18), posez le fil de délimitation (18)
comme représenté sur la figure 6b.

5.5.5 Calcul de la pente du gazon

La tondeuse robot peut surmonter des pentes al-
lant jusqu‘a 35 %. Evitez les pentes plus abruptes.
La pente peut étre déterminée avec la hauteur
surmontée sur la distance (figure 6c).

Exemple : a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation du fil de délimitation sur des
pentes

Sur les pentes, la tondeuse robot peut glisser no-

tamment dans I‘herbe humide et passer ainsi sur

le fil de délimitation (18). Il est donc recommandé

de faire attention aux points suivants (figure 6d) :

* Ausommet d‘une pente, le fil de délimitation
(18) ne doit pas étre installé sur des pentes
supérieures a 35 %. Respectez ici une dis-
tance de 30 cm par rapport aux obstacles et
aux bordures de gazon.

® Aubas d‘une pente, le fil de délimitation (18)
ne doit pas étre installé sur des pentes su-
périeures a 17 %. Respectez ici une distance
de 40 cm par rapport aux obstacles et aux
bordures de gazon.

5.5.7 Voies carrossables et chemins pavés

o Délimitez les chemins surélevés, les surfaces
recouvertes de gravier ou de paillis d‘écorce,
les plates-bandes plus bases ou zones simi-
laires. Posez le fil de délimitation (18) a une
distance d‘au moins 30 cm (figures 6e et 6g).

® Les chemins affleurant au gazon ne doivent
pas nécessairement étre séparés, étant don-
né qu'ils peuvent facilement étre parcourus
par la tondeuse robot. Le fil de délimitation
(18) peut également étre posé sur les che-
mins (figures 6f et 6g).

5.5.8 llots de délimitation

Protégez les obstacles dans la zone de tonte
en créant des ilots de délimitation. Cela peut
empécher une collision avec des objets sensib-

délimitation (18), celui-ci est détecW?ﬁﬁﬁTikalﬁi weqamipgclie jardin, des arbres, des meub-
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les, des parterres de fleurs, etc (figures 6h et 6i).

e Déroulez le fil de délimitation (18) des bordu-
res vers les objets a protéger.

® Fixez le fil de délimitation (18) a I‘aide de cro-
chets de fixation (14) dans le sens des aiguil-
les d‘'une montre autour de I‘objet a protéger.

e Cléturez complétement les ilots de délimi-
tation et ramenez le fil de délimitation (18) a

I‘endroit ol vous avez quitté le bord du gazon.

e Ladistance entre les ilots de délimitation
devrait étre d’au moins 0,8 m. Dans le cas
contraire, associez les objets dans un ilot de
délimitation commun (figure 6h).

® Lefil de délimitation (18) a destination et en
provenance de |‘flot de délimitation doit étre
posé parallele et trés rapproché. - Attention
! Les fils de délimitation (18) ne doivent
pas se croiser ! - Pour ce faire, fixez les fils
de limitation (18) paralléles avec les mémes
crochets de fixation (14) sur le sol (figure 6i).

* Dans la zone de tonte, la tondeuse robot
passe sur les deux fils de délimitation (18)
paralléles, mais ne s‘arréte qu‘au niveau d‘un
fil de délimitation (18) simple.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm (figure 6j)
Les obstacles fixes d‘une hauteur supérieu-
re a 10 cm, par ex. arbres, murs, clétures,
meubles de jardin, etc. sont détectés par les
capteurs de collision. Si la tondeuse robot
heurte un obstacle, elle s’arréte, éteint 'unité
de tonte, recule et tourne pour poursuivre la
tonte dans une autre direction. Les obstacles
mous, instables et précieux doivent étre pro-
tégés par un ilot de fil de délimitation.

© Pierres et obstacles bas
Les pierres, les rochers et les obstacles bas
de moins de 10 cm dans la zone de tonte do-
ivent étre protégés étant donné que, dans le
cas contraire, la tondeuse robot peut passer
dessus. La tondeuse robot pourrait sinon étre
endommagé et bloqué.

® Arbres (figure 6k)
Les arbres sont traités comme des obstacles
par la tondeuse robot. Toutefois, si des raci-
nes d’arbres de moins de 10 cm de hauteur
dépassent du sol, cette zone doit étre proté-
gée. Cela évite les dommages au niveau des
racines et de la tondeuse robot. Respectez
une distance d‘au moins 30 cm entre le fil de
délimitation (18) et I'obstacle.

5.6 Connexion de la station de recharge
Terminez la pose du fil de délimitation (18) com-
plet avant de le connecter a la station de rechar-
ge. Réservez 1 m de fil de délimitation supplé-
mentaire (18) aux deux extrémités pour pouvoir
effectuer des ajustements ultérieurs.

Dénudez le fil de délimitation (18) aux extrémités
sur une longueur de 10 a 15 mm a l‘aide d‘une
pince a dénuder pour le brancher a la station de
recharge (19).

Tirez la fiche de contact avant de connecter le fil
de délimitation (18) a la station de recharge (19).
Le fil de délimitation (18) placé a l‘avant de la sta-
tion de recharge (19) doit étre posé vers l‘arriére
au-dessus des supports de cable au niveau de
la partie inférieure de la station de recharge (19).
Faites passer le fil de délimitation avant (18) par
les guidages sous la station de recharge et par
le trou prévu dans la zone de raccordement.
Connectez-le a la borne « + ». Connectez ensuite
le fil de délimitation arriére (18) a la borne « S1 »
(figure 7a).

Attention ! Les fils de délimitation (18) ne do-
ivent pas se croiser !

Puis établissez la connexion avec I‘alimentation
électrique. L‘affichage LED (21) vert de la station
de recharge (19) doit étre allumé en permanence
apres une installation correcte. Sila LED ne
s‘allume pas, vérifiez d‘abord les raccords. Si la
LED est allumée, mais pas vert fixe, reportez-
vous au tableau « Affichage de la station de re-
charge et élimination des erreurs » a la fin de ce
mode d‘emploi.

5.7 Mise en marche et contréle de
I‘installation
Dés que l‘affichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) s’allume, la zone de tonte est préte
pour la tondeuse robot. Assurez-vous d‘abord
que les crochets de fixation (14) du fil de délimi-
tation (18) sont completement enfoncés. Placez
la tondeuse robot environ 3 m derriére la station
de recharge (19) devant le fil de délimitation (18).
La tondeuse robot doit se trouver ce faisant face
au fil de délimitation (18) a un angle de 90° (figure
7b). Activez l'interrupteur principal (7) (ON) (figure
8).
Appuyez sur le bouton POWER (60) de la zone
de commande (2) pendant deux secondes. Dé-
verrouillez la tondeuse robot a I‘aide du code PIN
et confirmez la saisie avec la touche « OK » (61)
(voir le chapitre «Dispositif de verrouillage / PIN»).

www.sidirikaAffigtaitigouton « HOME/3 » (64), puis &
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nouveau sur le bouton « OK » (61). La tondeuse
robot suit maintenant le fil de délimitation (18)
dans le sens antihoraire. Observez la tondeuse
robot pendant tout le trajet le long du fil de délimi-
tation (18) jusqu‘a ce qu‘elle soit a nouveau dans
la station de recharge (19). Si la tondeuse robot
a des problémes a certains endroits, corrigez le
cas échéant le fil de délimitation (18) et répétez
I‘opération. L‘accumulateur de la tondeuse robot
est maintenant completement chargé. S‘il y a des
problemes d‘amarrage, vous devrez peut-étre
repositionner la station de recharge (19) sur le
coté jusqu’a ce que I'amarrage fonctionne sans
probleme.

Avec le bouton rouge STOP (3), vous pouvez
arréter la tondeuse robot a tout moment. Aprés
avoir appuyé sur le bouton STOP (3), la tondeuse
robot s’arréte et attend d’autres instructions.

5.8 Fixation de la station de recharge

Une fois que le bon fonctionnement de la tonde-
use robot est assuré et qu’une position adaptée
a été trouvée pour la station de recharge (19), la
station de recharge (19) doit étre fixée avec les
vis de fixation (15). Vissez les vis de fixation (15)
avec la clé a six pans (22) complétement dans le
sol (figure 7c).

5.9 Indicateur de charge de I'accumulateur
Appuyez sur l'interrupteur pour l'indicateur de
charge de 'accumulateur. Lindicateur de charge
de I'accumulateur vous indique I'état de charge
de I'accumulateur a I'aide de trois voyants LED
(fig. 13b).

Les 3 voyants LED sont allumés :
L'accumulateur est complétement rechargé.

2 ou 1 voyant LED est (sont) allumé(s)
L‘accumulateur dispose encore d‘un résidu de
charge suffisant.

1 voyant LED clignote :
Laccumulateur est vide, il faut le recharger.

Tous les voyants LED clignotent :

La température de 'accumulateur est trop faible.
Retirez 'accumulateur de I'appareil et laissez-le
reposer pendant un jour a température ambiante.
Si I'erreur survient a nouveau, cela signifie que
'accumulateur est en décharge profonde et dé-
fectueux. Retirez 'accumulateur de I'appareil. Un
accumulateur défectueux ne doit plus étre utilisé
ou chargé.

Attention !

Si vous utilisez un bloc Multi-Ah (par ex. 4-6

Ah), réglez-le toujours sur la capacité maximum.
Gréace a la charge et décharge lente de la tondeu-
se robot, il n’est pas nécessaire d'utiliser la capa-
cité inférieure pour prolonger la durée de vie.

5.10 Charge de I‘accumulateur avec le char-
geur

En mode normal, 'accumulateur (A) de la ton-

deuse robot est chargé par le biais de la station

de recharge (19). Pour une utilisation indépen-
dante de 'accumulateur (A) de la série Power-

X-Change, celui-ci peut aussi étre chargé dans

le chargeur externe Power-X-Charger. Attention !

— En fonction de votre modéle de tondeuse robot,

le chargeur (figure 13a/ pos. B) peut ne pas étre

compris dans la livraison.

1. Comparez si la tension du secteur indiquée
sur la plaque signalétique correspond a la
tension réseau disponible. Branchez la fiche
de contact du chargeur (B) dans la prise de
courant. Le voyant LED vert commence a cli-
gnoter.

2. Mettez 'accumulateur (A) sur le chargeur (B)
(figure 13a).

3. Au point « Affichage chargeur », vous trou-
verez un tableau avec les significations des
affichages LED sur le chargeur.

Pendant la charge, il est possible que
I'accumulateur chauffe quelque peu. C'est cepen-
dant normal.

S'il estimpossible de charger le bloc accumula-

teur, veuillez contréler,

® silatension réseau est présente au niveau de
la prise de courant

® sjun contact correct est présent au niveau
des contacts de charge du chargeur.

Si le chargement du bloc accumulateur reste

impossible, nous vous prions de bien vouloir

renvoyer,

® le chargeur

e etle bloc accumulateur

a notre service aprés-vente.

Pour un envoi correct, nous vous prions de
contacter notre service aprés-vente ou le
point de vente ou vous avez acheté I'appareil.

Veillez a ce que, lors de I’envoi ou de la mise
au rebut, les accumulateurs ou les appareils
sans fil soit emballés séparément dans des

WWWSIdIrIka-sﬂ?RGMHF'g\ue afin d’éviter les courts-
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circuits ou un incendie !

Dans l'intérét d‘une longue durée de fonctionne-
ment du bloc accumulateur, vous devez prendre
soin de recharger le bloc accumulateur en temps
voulu. Ceci est dans tous les cas indispensable
lorsque vous constatez une diminution de la
puissance de I‘appareil. Ne déchargez jamais
complétement le bloc accumulateur. Ceci cause
I‘endommagement du bloc accumulateur !

6. Commande

6.1 Interrupteur principal

La tondeuse robot est équipée d‘un interrup-

teur principal (7). Allumez la tondeuse robot via
I'interrupteur principal (7) (ON) et éteignez-la via
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8). Aprés
la mise en circuit de la tondeuse robot, celle-ci est
verrouillée avec le code PIN.

6.2 Zone de commande

La tondeuse robot a déja étre programmée cété
usine et présente des réglages par défaut. Ces
réglages peuvent cependant étre modifiés en cas
de besoin. Méme si les réglages d‘usine convi-
ennent a la plupart des jardins, vous devriez vous
familiariser avec les options disponibles.

Explication des LED de la zone de

commande (figure 9a)

50. LED de temps : Affichage du temps de tonte
quotidien

51. LED de verrouillage : Affichage du verrouilla-
ge clavier

52. LED d‘accumulateur : Affichage de I‘état de
I‘accumulateur

53. LED d‘alarme : Affichage d‘erreurs

Explication des options de touches de la

zone de commande (figure 9b)

60. Touche POWER : Mise en et hors circuit de la
tondeuse robot

61. Touche « OK »

62. Touche « SET WORKTIME /1 »

63. Touche « START /2 »

64. Touche « HOME /3 »

65. Touche « 4 » / Touche de verrouillage

6.3 Réglage de la hauteur de coupe
Attention ! Le réglage de la hauteur de coupe ne
doit étre effectué que lorsque la tondeuse robot
est arrétée. Appuyez pour ce faire sur la touche

STOP (3). La tondeuse robot permet une adap-
tation continue de la hauteur de coupe entre 20
et 60 mm, lisible sur la graduation, par le biais du
réglage de la hauteur de coupe (4).

Si la hauteur de gazon est supérieure a 60 mm, le
gazon doit étre raccourci @ au moins 60 mm pour
ne pas surcharger excessivement la tondeuse ro-
bot et affecter I'efficacité de fonctionnement. Uti-
lisez pour ce faire une tondeuse conventionnelle
ou un coupe-herbe.

A lafin de I'installation, la hauteur de coupe peut
étre adaptée par le biais du réglage de la hauteur
de coupe (4). Commencez toujours par une hau-
teur de coupe plus élevée et réduisez-la petit a
petit jusqu‘a la hauteur souhaitée.

6.4 Dispositif de verrouillage / PIN

Le dispositif de verrouillage empéche une utili-
sation non autorisée de la tondeuse robot sans
code valable. Pour ce faire, vous devez saisir un
code de sécurité personnel a quatre chiffres.

Déverrouillage

- Avant de mettre la tondeuse robot en service,
vous devez saisir le bon code PIN (PIN stan-
dard : « 1-2-3-4 »). Saisissez lentement I'un
aprés l‘autre les chiffres du code PIN et confir-
mez la saisie avec la touche « OK » (61). Les
fonctions de commande sont déverrouillées et
la LED de verrouillage (51) verte s‘allume.

- Sivous saisissez un code PIN erroné, la LED
de verrouillage (51) rouge s‘allume. Appuyez
sur la touche « OK » (61) pour effacer le code
PIN erroné et saisir le bon code PIN.

Verrouillage

Si vous souhaitez verrouiller la zone de comman-
de (2), appuyez sur la touche « 4 » / touche de
verrouillage (65).

Code PIN standard : Nouveau code PIN :

1234 L

Modifier le code PIN

Pour modifier le code PIN, procédez comme suit :

1. Déverrouillez la zone de commande.

2. Appuyez en méme temps sur la touche « 4 » /
touche de verrouillage (65) et la touche « OK
» (61). La LED de verrouillage (51) rouge et
verte clignote alternativement.

3. Saisissez un nouveau code PIN (quatre chif-
fres). Appuyez sur la touche « OK » (61). La
LED de verrouillage (51) verte clignote.

4. Saisissez a nouveau le nouveau code PIN et

www.sidirika-nikeftetisga touche « OK » (61). La LED
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de verrouillage (51) verte est allumée en
permanence. Le code PIN a été modifié avec
succes.

5. Attention ! Notez le nouveau code PIN

Demander un code PIN en cas de perte
Préparez le regu et le numéro de série de la ton-
deuse robot. Vous en avez besoin pour obtenir
votre code PIN !

1. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré (figure 11).

2. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

3. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 3 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

4. Appuyez sur la touche « SET WORK TIME / 1
» (62).

5. Retirez la clé USB. Lisez les données de
la clé USB sur un ordinateur. La tondeuse
robot a créé un fichier texte (*.txt). Ce fichier
contient un code PUK, un code personnel.
Adressez-vous au service apres-vente pour
obtenir votre PIN.

6.5 Commande de la tondeuse robot

Réglage du temps de tonte

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Sélectionnez le temps de tonte souhaité en
appuyant plusieurs fois sur la touche « SET
WORKTIME /1 » (62).

3. L‘affichage correspondant a lieu via les LED
de temps (50).

4. Confirmez le réglage en appuyant sur la tou-
che « OK » (61).

L‘heure, a laquelle les modifications ont eu lieu,

est maintenant le temps de démarrage quotidien.

Le nombre d‘heures affiché correspond au temps

de travail quotidien.

Pour le réglage du temps de tonte, une valeur
indicative de 8 heures par jour pour 500 m? est
recommandée. Adaptez le temps de travail sélec-
tionné en fonction de la taille et de la complexité
du jardin.

Démarrage

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Appuyez sur la touche « START /2 » (63)

3. Confirmez le démarrage avec la touche « OK
» (61)

La tondeuse robot travaille maintenant con-
formément aux temps de tonte réglés. Pen-

dant le temps de travail, I'état de charge de
I'accumulateur est surveillé et indiqué par le biais
de la LED d‘accumulateur (52). Dés que I‘état de
charge de I'accumulateur passe sous 30 %, la
tondeuse robot retourne automatiquement a la
station de recharge (19).

Annulation de la tonte

1. Appuyez sur la touche STOP (3) pour arréter
immédiatement la tondeuse robot.

2. Déverrovuillez la zone de commande (2).

3. Appuyez sur la touche « HOME / 3 » (64) puis
sur la touche « OK » (61) pour renvoyer la
tondeuse robot a la station de recharge (19)
le long du fil de délimitation (18).

6.6 Commande de la tondeuse robot a l‘aide
de I‘application
Tous les réglages pouvant étre réalisés par le bi-
ais de la zone de commande peuvent également
étre effectués via I'application. Commencez par
télécharger I'application Einhell pour tondeuse ro-
bot sur votre smartphone. L‘application Einhell est
accessible via le lien et code QR suivant :

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

Connectez la tondeuse robot a votre smartphone
par connexion Bluetooth et suivez les étapes indi-
quées. L‘application permet d‘utiliser les fonctions
supplémentaires suivantes de la tondeuse robot :
* Réglages du temps de tonte :
Lapplication vous offre d’autres possibilités
pour régler le temps de tonte, par exemple
un réglage quotidien personnalisé du temps
de tonte.
e Capteur de pluie

WWW sidirika-nilkaf’ﬁ'iiﬁﬁﬁafpermet d‘activer et de désacti-
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ver le capteur de pluie (5). Le capteur a été
réglé par défaut en usine sur « Marche ».

® Plusieurs points de départ
Dans le cas de jardins trés sinueux, la tonde-
use robot peut avoir des problémes pour att-
eindre chaque zone et tondre 'ensemble du
gazon. Dans ce cas, il est possible de sélec-
tionner plusieurs points de départ sur le fil de
délimitation (18). La tondeuse robot peut ainsi
accéder aux zones difficilement accessibles
de votre jardin. La tondeuse robot parcourt la
distance sélectionnée sur le fil de délimitation
(18) et démarre son processus de tonte dans
cette zone (figure 9c). La station de recharge
(19) est automatiquement définie comme
point de départ 1. Les deux autres points de
départ peuvent étre choisis librement. Mesu-
rez pour ce faire la distance entre la station
de recharge (19) et le point de départ dans
le sens des aiguilles d’'une montre le long
du fil de délimitation (18). La fréquence vous
permet de déterminer combien de fois la ton-
deuse robot commence son travail depuis la
station de recharge (19) ou depuis les points
de départ respectifs.

¢ Tonte des bordures
Pour une bordure de gazon nette, il est pos-
sible d‘activer le réglage « Tonte des bordu-
res » dans |‘application. La tondeuse robot
commence son processus de tonte tous les
7 jours de travail, en tondant une fois le long
du fil de délimitation (18) complet. De plus, la
tondeuse robot tond a la fin de l'intervalle de
tonte quotidien sur le chemin vers la station
de recharge, si l'accumulateur est chargé a
plus de 70 %.

® Statistiques de la tondeuse
Vous obtenez des informations sur différentes
statistiques de la tondeuse.

Remarques relatives a la connexion Blue-

tooth :

® Connectez-vous avec la tondeuse robot dans
I'application Einhell, aprés vous étre connec-
té en tant qu'utilisateur et apres avoir enregis-
tré l'appareil.

® Pour les appareils Android, la localisation doit
étre activée pour Einhell-APP afin de pouvoir
utiliser la connexion Bluetooth.

® Couplez la tondeuse robot exclusivement
dans I'application Einhell de votre smartpho-
ne.

® Connectez-vous avec la tondeuse robot dans
I'application Einhell.

tée. C’est pourquoi, restez a proximité de la
tondeuse robot pour la commander.

* Latondeuse robot ne peut se connecter qu’a
un seul smartphone a la fois.

* Déconnectez Bluetooth apres avoir effectué
tous les réglages sur la tondeuse robot.

7. Nettoyage, maintenance et
commande de piéces de
rechange

Danger !

Avant tous travaux de nettoyage et de main-
tenance, mettez I‘appareil hors tension en
retirant la fiche de contact de la prise et en
mettant I‘appareil hors circuit via l‘interrupteur
principal (7) (OFF) (figure 8). Retirez également
accumulateur de la tondeuse robot.

Attention ! Portez des gants de travail !

7.1 Nettoyage

® Maintenez les dispositifs de protection, les
fentes a air et le carter de moteur aussi pro-
pres et sans poussiére que possible. Frottez
I‘appareil avec un chiffon propre ou soufflez
dessus avec de I‘air comprimé a basse pres-
sion.

* Latondeuse robot ne doit pas étre nettoyée a
I'eau courante, en particulier pas sous haute
pression.

* Nettoyez I‘appareil régulierement a l‘aide
d‘un chiffon humide et un peu de savon noir.
N‘utilisez aucun produit de nettoyage ni sol-
vant ; ils pourraient endommager les pieces
en matieres plastiques de I‘appareil. Veillez
a ce qu‘aucune eau n‘entre a l'intérieur de
I‘appareil.

® Nettoyez si possible la tondeuse robot avec
une brosse ou des chiffons

e Contrblez la mobilité des lames (10) et du
disque a couteaux (11)

® Pour nettoyer les contacts de charge au ni-
veau de la tondeuse robot (1) et de la station
de recharge (19), utilisez des produits de net-
toyage pour métal ou un papier abrasif trés
fin. Nettoyez-les pour assurer |‘efficacité de
I‘'opération de charge.

7.2 Maintenance

® Leslames (10) usées ou endommagées et
leurs vis de fixation doivent toujours étre rem-
placées par jeu.

e La portée d’une connexion B'“@%RRR?\%i'mrikafnikRﬁTéﬁEﬁe@\es pieces usées ou endomma-
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gées.

®  Pour obtenir une longue durée de vie, toutes
les piéces vissées, ainsi que les roues et es-
sieux doivent étre nettoyés et ensuite huilés.

e Seul un entretien régulier de la tondeuse ro-
bot lui assure durabilité et performance dans
le temps, mais surtout vous assure une tonte
facile et soigneuse de votre gazon.

® Les composants les plus exposés a l‘usure
sont les lames (10). Vérifiez réguliérement
I‘état des lames (10) ainsi que leur fixation.
Si des vibrations anormales de la tondeuse
robot se produisent, cela signifie que les
lames (10) sont endommageées ou ont été dé-
formées par un choc. Lorsque les lames (10)
sont usées ou endommagées, elles doivent
immeédiatement étre remplacées.

® Contrélez régulierement la coupe du gazon.
Les lames émoussées ne permettent qu’une
coupe imparfaite des brins d’herbe. Ainsi, la
surface du gazon seche plus facilement et
brunit. Remplacez donc régulierement les la-
mes afin d’obtenir une coupe nette et droite.

® Controlez régulierement la présence de
saletés en dessous de la tondeuse robot.
Nettoyez régulierement la tondeuse robot.
Eliminez immédiatement les encrassements
plus importants.

® Les premiéres semaines suivant la mise en
service, surtout aprés avoir tondu avec une
tondeuse conventionnelle, votre tondeuse
robot peut s’encrasser rapidement. Contrdlez
donc plus fréquemment le dessous de votre
tondeuse robot durant cette période.

® Ne coupez le gazon que par petites étapes
pour éviter un encrassement important.

® Aucune autre piéce a l'intérieur de I‘appareil
n‘a besoin de maintenance.

7.2.1 Remplacement des lames

Utilisez exclusivement des lames d’origine, sinon
le fonctionnement et la sécurité ne sont pas ga-
rantis le cas échéant.

La tondeuse robot est équipée de trois lames
(10) montées au niveau d‘un disque a couteaux
(11). Ces lames (10) ont une durée de vie allant
jusqu‘a 3 mois (en I‘absence de contact avec des
obstacles). Veuillez remplacer les trois lames (10)
en méme temps afin d‘exclure une altération en
termes d‘efficacité et d‘équilibre de votre appareil.

Pour remplacer les lames (10), procédez comme
suit (fig. 12) - Attention ! - Portez des gants :
1. Desserrez les vis de fixation

des nouvelles. Remplacez toujours le jeu de
trois lames (10).

3. Ensuite, serrez fermement la vis de fixation.
Assurez-vous que les nouvelles lames (10)
tournent librement.

Effectuez régulierement un contréle général de la

tondeuse robot et retirez tous les dépbts accumu-

Iés. Avant tout début de saison, contrblez absolu-

ment |'état des lames (10). Pour les réparations,

adressez-vous a notre service client. Utilisez
exclusivement des piéces d’origine.

7.2.2 Mise a jour logicielle

Si vous souhaitez mettre a jour le logiciel, copiez

le nouveau logiciel sur une clé USB vide (si né-

cessaire, formatez la clé USB au préalable). As-
surez-vous que I'accumulateur est completement
chargé avant d’effectuer les opérations suivantes.

1. Placez la tondeuse robot dans la zone de ton-
te. La tondeuse robot ne doit pas se trouver
dans la station de recharge lors de la mise a
jour du logiciel.

2. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré (figure 11).

3. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

4. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 5 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

5. Appuyez sur la touche « 4 » / touche de ver-
rouillage (65) pour lancer la mise a jour. Les
LED de temps (50) affichent la progression.
Siles 5 LED de temps (50) sont allumées en
continu, I'opération est terminée.

6. Aprés quelques secondes, les LED de temps
(50) s’éteignent a nouveau et la tondeuse
robot passe au mode de fonctionnement nor-
mal caractérisé par une seule LED de temps
(50) allumée.

7. Retirez la clé USB.

7.2.3 Réparation du fil de délimitation

En cas de coupure du fil de délimitation (18)

a quelque endroit que ce soit, utilisez les con-
necteurs de cable (16) joints pour réparation.
Pour ce faire insérez les deux extrémités du fil
de délimitation (18) coupé dans le connecteur
de cable (16) et comprimez-les a |‘aire d‘une
pince. Raccordez la fiche de contact avec la prise.
Vérifiez ensuite le fonctionnement a I‘aide de
I‘affichage LED (21) au niveau de la station de
recharge (19).

2. Retirez les lames (10) et remplwww§§ﬁﬂirika_niko|aidi'gr
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7.3 Commande de piéces de rechange :
Veuillez indiquer ce qui suit pour toute commande
de piéces de rechange ;

° Type de l‘appareil

* Référence de I'appareil

* Numeéro d‘identification de I‘appareil

® Numeéro de la piece de rechange requise
Vous trouverez les prix et informations actuelles a
I'adresse www.Einhell-Service.com

Lames de rechange Réf. : 34.140.20

8. Stockage

Chargez completement I'accumulateur (A)

avant le stockage pendant I'hiver et mettez la
tondeuse robot hors circuit via l'interrupteur
principal (7) (OFF). Retirez 'accumulateur (A) de
I‘appareil. Coupez le bloc d‘alimentation (13) de
I‘alimentation électrique et de la station de rechar-
ge (19).

Le fil de délimitation (18) peut rester dehors pen-
dant I'hiver. Assurez-vous cependant que les rac-
cords sont protégés contre la corrosion. Coupez
pour ce faire les raccords du fil de délimitation
(18) de la station de recharge (19).

Entreposez I'appareil et ses accessoires dans un
endroit sombre, sec, a I'abri du gel et inaccessib-
le aux enfants. La température de stockage opti-
male est comprise entre 5 °C et 30 °C. Conservez
I‘appareil dans I‘emballage d‘origine.

9. Transport

® Mettez I'appareil hors circuit par le biais de
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8).

® Montez les dispositifs de protection pour le
transport, s‘ily en a.

® Protégez I'appareil des dommages et des
fortes vibrations survenant en particulier lors
du transport dans un véhicule.

® Bloquez I'appareil contre tout glissement et
basculement.

® Portez la tondeuse robot par la poignée de
transport (6) en éloignant le disque a cou-
teaux (11) du corps.

10. Mise au rebut et recyclage

L‘appareil se trouve dans un emballage per-
mettant d‘éviter les dommages dus au transport.
Cet emballage est une matiere premiére et peut
donc étre réutilisé ultérieurement ou étre réin-
troduit dans le circuit des matiéres premieres.
L‘appareil et ses accessoires sont en matériaux
divers, comme par ex. des métaux et matieres
plastiques. Les appareils défectueux ne doivent
pas étre jetés dans les poubelles domestiques.
Pour une mise au rebut conforme aux regles de
I‘art, I'appareil doit étre déposé dans un centre de
collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de
centre de collecte, veuillez-vous renseigner aup-
rés de |'administration de votre commune.

)i

]
Uniquement pour les pays de I'Union Européenne

Ne jetez pas les outils électriques dans les ordu-
res ménageres!

Selon la norme européenne 2012/19/CE relative
aux appareils électriques et systemes électro-
niques usés et selon son application dans le droit
national, les outils électriques usés doivent étre
récoltés a part et apportés a un recyclage respec-
tueux de I'environnement.

Possibilité de recyclage en alternative a la de-
mande de renvoi :

Le propriétaire de 'appareil électrique est obligé,
en guise d’alternative a un envoi en retour, a con-
tribuer a un recyclage effectué dans les regles de
I'art en cas de cessation de la propriété. Lancien
appareil peut étre remis a un point de collecte
dans ce but. Cet organisme devra I'éliminer dans
le sens de la Loi sur le cycle des matieres et les
déchets. Ne sont pas concernés les accessoires
et ressources fournies sans composants électro-
niques.

Veuillez noter que lors de la mise au rebut, les
accumulateurs et les moyens d’éclairage (par ex.
ampoule) sont retirés de I'appareil.

Toute réimpression ou autre reproduction de la
documentation et des papiers joints aux produits,

Www.sidirika-’?ﬁ’R?)T&iﬂ'i?@]‘* d’extraits, est uniquement
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11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs

Affichage LED (21) Description Solution
Eteint - Pas d‘alimentation électrique | - Contr6le de I‘alimentation électrique
Vert en permanence | - Prétalatonte
- Accumulateur compléetement
chargé

- Fil de délimitation (18) instal-
|é correctement

Vert clignotant - Fil de délimitation (18) coupé | - Controlez si le fil de délimitation (18) est
cassé
- Fil de délimitation (18) mal - Contrdlez les deux raccords au niveau
raccordé. de la station de recharge (19)
Rouge en - Accumulateur en charge - Attendez jusqu‘a ce que I‘accumulateur
permanence soit completement chargé.

12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur Cause probable Suppression
« Tondeuse robot - Capteur de levage déclen- Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
soulevée ». ché en continu pendant 10 acquitter 'erreur. Redémarrez la tonte via la
secondes zone de commande (2).

- Si cette erreur est fréquente, controlez
la zone de tonte quant a la présence
d‘obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm et retirez-les ou séparez les obstacles
de la zone de tonte avec le fil de délimita-

tion (18).
« Tondeuse robot - Capteur d‘obstacle activé 10 | Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
enlisée » fois en I'espace d‘une minute | acquitter I'erreur. Redémarrez la tonte via la
La tondeuse robot zone de commande (2).
s‘est arrétée dans la - Veérifiez si la tondeuse robot est bloquée
zone de tonte a pro- par un obstacle ou est coincée entre des
ximité d‘un obstacle. arbres, arbustes, etc. Eliminez l‘obstacle

ou évitez cette zone.
- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, cl6tu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire.
Vérifiez si I'herbe est trop haute et la ton-
deuse robot est bloquée. Dans ce cas,
tondez I'herbe a moins de 60 mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur Cause probable Suppression
« Capteur Hall » - Capteur d‘obstacle déclen- Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
Tondeuse robot ché en continu pendant 10 et placez la tondeuse robot a un autre
arrétée dans la secondes endroit dans la zone de tonte. Réactivez
zone de tonte direc- linterrupteur principal (7) (ON) et redémar-
tement devant un rez la tonte via la zone de commande (2).
obstacle. - Vérifiez si la tondeuse robot est bloquée

par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez l‘obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, controlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, cl6tu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire

LED d‘alarme (53) rouge clignotante

Erreur Cause probable Suppression
« Erreur fil de déli- - Tondeuse robot en dehors Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
mitation / signal » de la zone de tonte et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
La tondeuse robot - Fil de délimitation (18) mal la zone de commande (2).
tourne en rond pour raccordé - Assurez-vous que le fil de délimitation
chercher le signal - Fil de délimitation (18) coupé (18) est posé correctement et au milieu
de délimitation - Pas d‘alimentation électrique sous la station de recharge (19).
avant de s‘arréter - Vérifiez la position de la station de rechar-
completement. ge (19).

- Assurez-vous que la tondeuse robot se
trouve dans la zone de tonte.

- Vérifiez si I'affichage LED (21) vert de la
station de recharge (19) est allumé.

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te plusieurs fois au méme endroit, vérifiez
la présence de cables haute tension dans
la zone. Modifiez la position du fil de déli-
mitation (18).

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te au niveau d‘une pente, évitez la zone
en modifiant la position du fil de délimitati-
on (18).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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LED d‘alarme (53) bleue allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Erreur
d‘accumulateur/
batterie »

- Une erreur de batterie est
survenue sur la tondeuse
robot

- L‘accumulateur ne se laisse
pas charger

- Mauvais contact des broches
de charge (20)

- L‘accumulateur a atteint sa
fin de vie

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

Vérifiez s‘il y a un probleme d‘alimentation
électrique.

Nettoyez les broches de charge (20).
Assurez-vous que l‘accumulateur a été
monté correctement.

Vérifiez si l'interrupteur principal (7) est
activé (ON), pendant que la tondeuse ro-
bot se trouve dans la station de recharge
(19).

Vérifiez la position de la station de re-
charge (19). Remplacez si nécessaire
I‘'accumulateur.

LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Température de
batterie hors plage
normale »

La tondeuse robot
retourne a la station
de recharge pen-
dant le temps de
travail réglé et/ou
I'accumulateur ne
se charge pas a la
station de recharge.

Température d‘accumulateur
trop haute / trop basse ou
surtempérature de la comman-
de
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
75 °C, la tondeuse robot re-
tourne a la station de rechar-
ge (19).
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
45 °C ou inférieure a 0 °C,
le processus de charge est
arrété et la tondeuse robot
attend a la station de rechar-
ge (19).

Placez le temps de travail en été au petit
matin et évitez de faire fonctionner la
tondeuse robot aux heures chaudes de la
journée.

Apreés le refroidissement de
I‘accumulateur ou de la commande dans
la plage de température admissible, la
tondeuse robot retourne automatiquement
dans le mode programmé.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Moteur surchar-
gé »

La tondeuse robot
s‘est arrétée dans
I'herbe haute et
dense.

- Tondeuse robot arrétée en
raison d‘une surintensité
dans le moteur ou d‘un
défaut de moteur

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Veérifiez la hauteur de I'herbe dans la zone
de tonte et tondez I'herbe en cas de be-
soin avec une tondeuse conventionnelle a
moins de 60 mm.

- Augmentez la hauteur de coupe. Com-

mencez toujours par une hauteur de cou-

pe plus élevée et réduisez-la petit a petit
jusqu‘a la hauteur souhaitée.

Contrdlez I'encrassement des disques a

couteaux (11) et des roues et nettoyez-les

afond.

Controlez la présence de blocages au

niveau des roues arriere et du disque a

couteaux (11). Si vous ne parvenez pas a

éliminer ces blocages, adressez-vous au

service aprés-vente compétent.

« Tondeuse robot

inclinée »

La tondeuse robot
s‘est renversée et
arrétée.

- Latondeuse robot a été bas-
culée durablement pendant
10 secondes

- Latondeuse robot est incli-
née dans une direction pen-
dant une durée prolongée

Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
acquitter I'erreur. Redémarrez la tonte via la
zone de commande (2).

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la.

Si la tondeuse robot a basculé en raison
d‘une pente abrupte dans la zone de
tonte, adaptez le fil de délimitation (18) en
conséquence pour éviter des pentes trop
fortes.

« Tondeuse enli-
sée »

La tondeuse robot
s‘arréte sur le che-
min vers la station
de recharge.

- Déplacement de la tondeuse
robot bloqué par des obstac-
les au niveau du fil de délimi-
tation (18)

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)

et placez la tondeuse robot a un autre

endroit dans la zone de tonte. Réactivez

linterrupteur principal (7) (ON) et redémar-

rez la tonte via la zone de commande (2).

- Eliminez tous les obstacles au niveau du
fil de délimitation (18).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
se trouve dans la
zone de tonte.

La tondeuse robot
ne s‘allume pas.

- Tension de I'accumulateur
trop faible

- Erreur au niveau du cir-
cuit électrique ou de
I‘électronique

Retournez la tondeuse robot & la station
de recharge (19) pour y étre rechargée.
Activez l'interrupteur principal (7) (ON).
Adressez-vous au service aprés-vente.

La station de re-
charge ne peut pas
rejoindre la station
de recharge.

- La station de recharge (19)
n‘est pas installée correcte-
ment.

Assurez-vous que l‘affichage LED (21)
vert de la station de recharge (19) est allu-
me.

Assurez-vous que les fils de délimitati-

on (18) soient raccordés a la station de
recharge (19) et que le fil de délimitation
avant (18) soit posé au milieu sous la sta-
tion de recharge (19).

Assurez-vous que la station de recharge
(19) est positionnée correctement.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrélée
a proximité d’ilots
de délimitation.

- Le fil de délimitation (18)
n‘est pas installé correc-
tement autour des flots de
délimitation.

Adaptez la position du fil de délimitation
(18).

Veillez a ce que le fil de délimitation (18)
ne se coupe pas

La tondeuse robot
est trés bruyante.

- Lames (10) endommagées

- De nombreux corps étran-
gers adhérent aux lames
(10)

- Latondeuse robot a démarré
trop prés des obstacles

- Entrainement de lame ou
moteur d‘entrainement en-
dommagé

- D‘autres piéces de la tonde-
use robot sont endomma-
gées

Remplacez les lames (10). Il faut rempla-
cer les 3 lames (10) en méme temps.
L'efficacité opérationnelle de la tondeuse
robot dépend de I‘affGtage des lames
(10). C'est pourquoi, maintenez les lames
(10) dans un bon état.

Eteignez la tondeuse robot de fagon stire
et portez des gants de travail pendant que
vous nettoyez les lames (10) pour éviter
des blessures par coupure.

Faites réparer ou remplacer le moteur par
le service aprés-vente.

La tondeuse robot
reste dans la sta-
tion de recharge.
La tondeuse robot
retourne réguliére-
ment a la station de
recharge.

- Temps de travail mal réglé

- Accumulateur vide

- Capteur de pluie déclenché

- Température d’accumulateur
accrue

Contrdlez les réglages du temps de tra-
vail.

La tondeuse robot commence et termine
son travail dans le créneau horaire réglé.
En dehors de ce créneau horaire, la
tondeuse robot reste dans la station de
recharge (19).

www.sidirika-nikolaidi.gr

-69 -




Détection d’anomalies

Erreur Cause probable Suppression
La tondeuse robot - Accumulateur vide - Retirez tous les obstacles possibles sur
reste sur le fil de dé- | - La longueur du fil de délimi- le fil de délimitation (18). Veillez lors de
limitation et ne peut tation (18) et ainsi le chemin la pose du fil de délimitation (18) a une
pas atteindre la sta- vers la station de recharge distance suffisante par rapport aux obsta-
tion de recharge. (19) est trop long pour cles.
I'accumulateur utilisé. - Veuillez utiliser un accumulateur de plus

grande capacité.

- Attention : En cas d'utilisation d’'un accu-
mulateur Multi-Ah (par ex. 4-6 Ah), réglez
la capacité supérieure. Grace a la charge
et décharge lente de la tondeuse robot, il
n’est pas nécessaire d’utiliser la capacité
inférieure pour prolonger la durée de vie.

ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés et les dommages indirects ne sont pas couverts
par la garantie !

www.sidirika-nikolaidi.gr
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13. Affichage chargeur

Etat de I'affichage

Voyant Voyant Signification et mesures
LED rouge | LED vert
Arrét Clignote Etat prét a 'emploi

Le chargeur est raccordé au réseau et est prét a 'emploi, la batterie n’est
pas dans le chargeur.

Marche Arrét Chargement

Le chargeur charge la batterie en mode de charge rapide. Les temps de
charge correspondants se trouvent directement sur le chargeur.
Remarque ! Selon la charge actuelle de la batterie, les temps de charge
réels peuvent différer quelque peu des temps de charge indiqués.

Arrét Marche La batterie est chargée et préte a I'emploi. (READY TO GO)
Ensuite, on commute sur un processus de charge lent jusqu’au charge-
ment complet.

Pour ce faire, laissez la batterie env. 15 min plus longtemps sur le char-
geur.

Mesures :

Retirez la batterie du chargeur. Débranchez le chargeur du réseau.
Clignote Arrét Charge d’adaptation

Le chargeur est en mode de charge lente.

Dans ce cas, la batterie se charge plus lentement pour des raisons de sé-
curité et nécessite plus de temps. Cela peut avoir les causes suivantes :
- Laccumulateur n’a pas été rechargé depuis longtemps.

- Latempérature de la batterie ne se trouve pas dans la zone idéale
Mesures :

Attendez jusqu’a ce que le processus de charge soit terminé, la batterie
peut quand méme encore étre rechargée.

Clignote Clignote Erreur

Le processus de charge n’est plus possible. La batterie est défectueuse.
Mesures :

Une batterie défectueuse ne doit plus étre rechargée.

Retirez la batterie du chargeur.

Marche Marche Perturbation thermique

La batterie est trop chaude (par ex. exposition directe au soleil) ou trop
froide (en dessous de 0 °C)

Mesures :

Retirez la batterie et conservez-la un jour a température ambiante

(env. 20 °C).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Informations service aprés-vente

Nous disposons dans tous les pays mentionnés dans le bon de garantie de partenaires de service
apres-vente compétents dont vous trouverez les coordonnées dans le bon de garantie. Ceux-ci se
tiennent a votre disposition pour tout ce qui concerne le service apres-vente comme les réparations,
|'approvisionnement en pieces de rechange et d‘usure ou l‘achat de pieces de consommation.

Il faut tenir compte du fait que pour ce produit les pieces suivantes sont soumises a une usure liée a
|‘utilisation ou a une usure naturelle ou que les piéces suivantes sont nécessaires en tant que consom-
mables.

Catégorie Exemple

Piéces d‘usure® accumulateur

Matériel de consommation/ Lames
piéces de consommation*

Piéces manquantes

*Pas obligatoirement compris dans la livraison !

En cas de vices ou de défauts, nous vous prions d‘enregistrer le cas du défaut sur internet a I'adresse
www.Einhell-Service.com. Veuillez donner une description précise du défaut et répondre dans tous les
cas aux questions suivantes :

est-ce que I‘appareil a fonctionné une fois ou était-il défectueux dés le départ ?

® avez-vous remarqué quelque chose avant la panne (symptéme avant la panne) ?

® quel est le défaut de fonctionnement de I‘appareil a votre avis (symptéme principal) ?
Décrivez ce défaut de fonctionnement.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Bon de garantie

Cheére cliente, cher client,

nos produits sont soumis a un contréle de qualité tres strict. Si toutefois, il arrivait que cet appareil ne

fonctionne pas parfaitement, nous en sommes désolés et nous vous prions de vous adresser a notre

service aprés-vente a |‘adresse indiquée sur le bon de garantie. Nous nous tenons également volontiers

a votre disposition par téléphone au numéro de service apres-vente indiqué. La garantie est valable

dans les conditions suivantes :

1. Ces conditions de garantie s‘adressent uniquement a des consommateurs, c‘est a dire a des per-
sonnes physiques qui ne souhaitent ni utiliser ce produit dans le cadre de leur activité industrielle ou
artisanale, ni dans le cadre de toute autre activité indépendante. Les conditions de garantie régle-
mentent les prestations de garantie supplémentaires que le fabricant mentionné ci-dessous promet
aux acheteurs de ses appareils en supplément de la prestation de garantie Iégale. Vos droits Iégaux
en matiére de garantie restent inchangés. Notre prestation de garanti est gratuite pour vous.

2. La prestation de garantie s‘étend exclusivement aux défauts résultant d‘une erreur de fabrication ou

de matériau d‘un appareil neuf du fabricant mentionné ci-dessous et acheté par vos soins. La pres-
tation de garantie se limite selon notre décision soit a la résolution de tels défauts sur I‘appareil, soit
a l‘échange de I'appareil.
Veillez au fait que nos appareils, conformément au réglement, n‘ont pas été congus pour étre uti-
lisés dans un environnement professionnel, industriel ou artisanal. Il n'y a donc pas de contrat de
garantie quand I‘appareil a été utilisé professionnellement, artisanalement ou par des sociétés in-
dustrielles ou exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie.

3. Sont exclus de notre garantie :

- les dommages liés au non-respect des instructions de montage ou en raison d‘une installation
incorrecte, au non-respect du mode d‘emploi (en raison par ex. du branchement de I‘appareil sur la
tension de réseau ou le type de courant incorrect), au non-respect des dispositions de maintenance
et de sécurité ou résultant d‘une exposition de I‘appareil a des conditions environnementales anor-
males ou d‘un manque d‘entretien et de maintenance.

- les dommages résultant d‘une utilisation abusive ou non conforme (comme par ex. une surcharge
de I‘appareil ou une utilisation d‘outils ou d‘accessoires non autorisés), de la pénétration d‘objets
étrangers dans |‘appareil (comme par ex. du sable, des pierres ou de la poussiére), de I‘utilisation
de la force ou de la violence (comme par ex. les dommages liés aux chutes).

- les dommages sur l‘appareil ou des parties de I‘appareil résultant de l'usure normale liée a
I‘utilisation de I‘appareil ou de toute autre usure naturelle.

4. Ladurée de garantie est de 24 mois et débute a la date d‘achat de I‘appareil. Les droits a la garantie
doivent étre revendiqués avant I'‘expiration de la durée de garantie dans un délai de deux semaines
aprés avoir constaté le défaut. La revendication de droits a la garantie aprés expiration de la durée
de garantie est exclue. La réparation ou I‘échange de I‘appareil n‘entraine ni une extension de la du-
rée de garantie ni le début d‘une nouvelle durée de garantie pour cet appareil ou toute autre piéce
de rechange installée sur I'appareil. Cela est valable également dans le cas d‘une intervention du
service aprés-vente a domicile.

5. Pour faire valoir vos droits a la garantie, veuillez enregistrer I'appareil défectueux a I'adresse suivante :
www.Einhell-Service.com. Veuillez garder a disposition la preuve d‘achat ou tout autre justificatif
de I‘achat de votre nouvel appareil. Les appareils envoyés sans les justificatifs correspondants ou
sans plaque signalétique sont exclus de la prestation de garantie en raison de I'impossibilité de les
enregistrer. Si le défaut de I'appareil est inclut dans la garantie, vous recevrez sans délai un appareil
réparé ou un nouvel appareil.

Bien entendu, nous réparons volontiers les défauts de votre appareil qui ne sont pas ou plus compris
dans I'‘étendue de la garantie contre le remboursement des frais de réparation. Pour cela, veuillez envo-
yer l‘appareil a notre adresse de service aprés-vente.

Pour les piéces d‘usure, de consommation et manquantes, nous renvoyons aux restrictions de cette ga-
rantie conformément aux informations du service apres-vente de ce mode d‘emploi.
www.sidirika-nikolaidi.gr
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Pericolo! - Per ridurre il rischio di lesioni leggete le istruzioni per 'uso.

Questo apparecchio non deve essere utilizzato dai bambini. | bambini devono essere sorvegliati in
modo che non giochino con I‘apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite dai
bambini. L‘apparecchio non deve essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o con esperienze e conoscenze insufficienti, a meno che esse non vengano sorvegliate o istruite
da una persona per loro responsabile.
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Pericolo!

Nell'usare gli apparecchi si devono rispettare
diverse avvertenze di sicurezza per evitare lesi-
oni e danni. Quindi leggete attentamente queste
istruzioni per I'uso/le avvertenze di sicurezza.
Conservate bene le informazioni per averle a
disposizione in qualsiasi momento. Se date
'apparecchio ad altre persone, consegnate ques-
te istruzioni per 'uso/le avvertenze di sicurezza
insieme all’apparecchio. Non ci assumiamo al-
cuna responsabilita per incidenti o danni causati
dal mancato rispetto di queste istruzioni e delle
avvertenze di sicurezza.

1. Avvertenze sulla sicurezza

Le relative avvertenze di sicurezza si trovano
nell’opuscolo allegato.

Avvertimento!

Leggete tutte le avvertenze di sicurezza, le
istruzioni, le illustrazioni e le caratteristiche
tecniche che accompagnano il presente elett-
routensile. Il mancato rispetto delle seguenti
istruzioni pud causare scosse elettriche, incendi
e/o gravi lesioni.

Conservate tutte le avvertenze di sicurezza e
le istruzioni per eventuali necessita future.

Spiegazione dei simboli utilizzati

(vedi Fig. 14)

A. AVVERTIMENTO - Leggete attentamen-
te le istruzioni per I'uso prima di utilizzare
I‘apparecchio!

B. AVVERTIMENTO - Quando |‘apparecchio & in
funzione tenete la distanza di sicurezza cor-
rispondente!

C. AVVERTIMENTO - Attivate la funzione di bl-
occo prima di eseguire lavori all‘apparecchio
o prima di sollevarlo! ATTENZIONE - Non
toccate le lame rotanti!

D. AVVERTIMENTO - Non salite

sull‘apparecchio! ATTENZIONE - Non toccate

le lame rotanti!

Grado di protezione Il (isolamento doppio)

Conservazione delle batterie soltanto in locali

asciutti con una temperatura ambiente di

+10°C - +40°C. Conservate le batterie solo se

sono cariche (almeno al 40%).

Alimentazione switching

Grado di protezione llI

Fusibile ritardato 3,15 A

Trasformatore di isolamento con protezione

da cortocircuito

mm

c-Io

K. Utilizzate I'apparecchio soltanto in locali asci-
utti.

Attenzione!

Durante un temporale togliete la spina dalla presa
di corrente e staccate il filo perimetrale dalla sta-
zione di ricarica.

2. Descrizione dell’apparecchio ed
elementi forniti

2.1 Descrizione dell’apparecchio (Fig. 1/2)
Robot tagliaerba

Pannello di comando

Tasto STOP

Regolazione dell‘altezza di taglio
Sensore di pioggia
Maniglia di trasporto
Interruttore principale
Ruota posteriore
Coperchio del vano batteria
10. Lame

11. Disco portalame

12. Ruota anteriore

13. (Cavo dell‘)alimentatore

14. Gancio di fissaggio

15. Vite di fissaggio

16. Connettore per cavi

17. Lame di ricambio

18. Filo perimetrale

19. Stazione di ricarica

20. Contatto di ricarica

21. Spia LED

22. Chiave a brugola

283. Righello (per separare)

©OND>OTAWND =

2.2 Elementi forniti e disimballaggio

Verificate che I‘articolo sia completo sulla base

degli elementi forniti descritti. In caso di parti

mancanti, rivolgetevi al nostro Centro Servizio As-

sistenza o al punto vendita in cui avete acquistato

I‘apparecchio presentando un documento di ac-

quisto valido entro e non oltre i 5 giorni lavorativi

dall‘acquisto dell‘articolo. Al riguardo fate atten-

zione alla Tabella Garanzia nelle informazioni sul

Servizio Assistenza alla fine delle istruzioni.

e Aprite 'imballaggio e togliete con cautela
'apparecchio dalla confezione.

® Togliete il materiale d'imballaggio e anche i
fermi di trasporto / imballo (se presenti).

e Controllate che siano presenti tutti gli elemen-
ti forniti.

e _Verificate che 'apparecchio e gli accessori

www.sidirika-nikolaidi.gr
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non presentino danni dovuti al trasporto.
® Se possibile, conservate I'imballaggio fino
alla scadenza della garanzia.

Pericolo!

Lapparecchio e il materiale d’imballaggio
non sono giocattoli! | bambini non devono
giocare con sacchetti di plastica, film e pic-
coli pezzi! Sussiste pericolo di ingerimento e
soffocamento!

Elementi forniti, materia-
le di montaggio e accessori

(in parte non compresi tra gli elementi forniti):

Per gli elementi forniti si veda il relativo foglietto
informativo accluso.

® Robot tagliaerba

(Cavo dell‘) alimentatore
Stazione di ricarica

Viti di fissaggio (4 pezzi)
Lame di ricambio

Gancio di fissaggio

Filo perimetrale
Connettore per cavi
Chiave a brugola

Batteria

Caricabatterie

Righello (per separare)
Istruzioni per I'uso originali
Avvertenze di sicurezza

Mezzi ausiliari necessari
(non compresi tra gli elementi forniti)

® Martello

® Pinza

® Pinza spelafili
[ ]

Livella (opzionale)

3. Utilizzo proprio

Il robot tagliaerba € adatto all‘uso privato in giar-
dini di piccole dimensioni ed esclusivamente per
tagliare tappeti erbosi.

Lapparecchio deve venire usato solamente per lo
scopo a cui € destinato. Ogni altro tipo di uso che
esuli da quello previsto non & un uso conforme.
Lutilizzatore/I'operatore, e non il costruttore, &
responsabile dei danni e delle lesioni di ogni tipo
che ne risultino.

e . attiyi o,
www.sidirika-nikol
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Tenete presente che i nostri apparecchi non sono
stati costruiti per I'impiego professionale, artigi-
anale o industriale. Non ci assumiamo alcuna
garanzia quando I'apparecchio viene usato in
imprese commerciali, artigianali o industriali, o in
attivita equivalenti.

4. Caratteristiche tecniche

TeNnSIoNe .....ccceiiiiiiiiiic
Numero di giri del motore... .
Tipo di protezione .........ccccoevcvveeeiiveeniieeennne

Grado di protezione ..........ccceeeeiieeiieiiieeieeen

Larghezza ditaglio ........cccccooovvviiiiiciinens
Numero dilame ........ccocoviiiiiiiiiiee e,

Pendenza max. .......cccocoveiviiiiiieiiieniciiees 35 %
Livello di pressione acustical , ....... 48,7 dB (A)
Incertezza K ........cccooviiiiiiiiiii 3dB (A)
Livello di potenza acustica L, ......... 59,4 dB (A)
Incertezza K .........ccooeiiiiiiiiiiii, 3dB (A)
Regolazione dell‘altezza

ditaglio ....coceviiiiiiiieees 20-60 mm; in continuo
Lunghezza del filo

perimetrale consentita .............cccce.e. max. 250 m

Antenna filare come cavo perimetrale
Banda di frequenza d’esercizio ....... 0-148,5 KHz
Potenza di trasmissione massima..21,18 dBuA/m

Connessione Bluetooth
Banda di frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza di trasmissione massima.......... -0,5dBm
Alimentatore

Tensione in entrata: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensione in USCita: .......cccccvveeeeeeeeciiiieens 18V DC
Corrente in USCIta: .......cceeevvveeeiiieeeeiiee e 1,8A
Grado di protezione: ........ccceeevveceevveeerinnne I1/@

| valori di emissione dei rumori sono stati rilevati
secondo le norme EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

Avvertimento!

Questo apparecchio sviluppa un campo

elettromagnetico durante I‘esercizio. In de-

terminate circostanze questo campo puo

danneggiare dispositivi medici impiantati

5alaslivi. Per ridurre il rischio di lesioni
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gravi o mortali, consigliamo alle persone con
dispositivi medici impiantati di consultare il
proprio medico e il produttore del dispositivo
prima di utilizzare I‘apparecchio.

5. Messa in esercizio

Leggete tutte le istruzioni per I‘uso prima di
iniziare l‘installazione del robot tagliaerba. La
qualita dell‘installazione influisce poi sulle
prestazioni del robot tagliaerba.

5.1 Principio di funzionamento

Il robot tagliaerba sceglie casualmente la propria
direzione. Il robot tagliaerba taglia tutta I‘erba

del giardino lavorando su tutte le zone all‘interno
della superficie delimitata dal filo perimetrale (18).
Non appena il robot tagliaerba riconosce un filo
perimetrale (18) installato correttamente, esso

si gira e prosegue in un‘altra direzione all‘interno
dell‘area. Anche tutte le zone che volete proteg-
gere allinterno della superficie — ad es. laghetti,
alberi, mobili o aiuole — devono essere delimitate
con il filo perimetrale (18). Il filo perimetrale (18)
deve racchiudere uno spazio circoscritto. Se il
robot tagliaerba incontra un ostacolo all‘interno
della zona di taglio, torna indietro e prosegue il
lavoro in un‘altra direzione (Fig. 3).

5.2 Sensori

Il robot tagliaerba € dotato di numerosi sensori di

sicurezza.

® Sensore di sollevamento:
Se il robot tagliaerba viene sollevato da dietro
di oltre 30° dal terreno, vengono subito ferma-
ti sia il robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore di inclinazione:
Se il robot tagliaerba si inclina notevolmente
in una direzione, vengono subito fermati sia il
robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore ostacoli:
Il robot tagliaerba riconosce gli ostacoli sul
suo percorso. Se il robot tagliaerba entra in
collisione con un ostacolo, vengono subito
fermati sia il robot che la rotazione delle lame
e l'apparecchio torna indietro allontanandosi
dall‘ostacolo.

* Sensore di pioggia:
Il robot tagliaerba € dotato di un sensore di
pioggia (5) per evitare che funzioni quando
piove. Quando il robot tagliaerba riconosce
che sta piovendo, torna alla stazione di ricari-
ca (19) dove viene completamente ricaricato.

Una volta che il sensore di pioggia (5) & di
nuovo asciutto, il robot tagliaerba rimane per
altre due ore nella stazione di ricarica (19).
Non cortocircuitate i due sensori metallici con
metallo o un altro materiale conduttore. Cio
pud compromettere il corretto funzionamento
del robot tagliaerba.

5.3 Preparazione

Eseguite prima un disegno schematico del prato.
Riportate anche gli ostacoli sul disegno e stabilite
come li desiderate proteggere. In questo modo

€ pil semplice trovare una buona posizione per
la stazione di ricarica (19) e posare il filo peri-
metrale (18) intorno a cespugli, aiuole ecc (Fig.
4). Se il manto erboso & alto piu di 60 mm deve
essere accorciato per non sovraccaricare troppo
I‘apparecchio e diminuire I'efficienza di funziona-
mento. Utilizzate a tale scopo un convenzionale
tagliaerba o un tagliabordi.

Rimuovete dal prato tutti gli oggetti sparsi che
potrebbero essere danneggiati dal robot tagliaer-
ba o danneggiare il robot stesso.

Tenete pronti i seguenti attrezzi: martello, pinza,
pinza spelafili e livella (opzionale).

Montaggio della batteria

Per I'esercizio del robot tagliaerba & necessaria
una batteria (A) della serie Power X Change. At-
tenzione: a seconda della variante del modello &
possibile che la batteria (A) non sia compresa tra
gli elementi forniti con il robot tagliaerba.

Aprite il coperchio del vano batteria (9) tirando la
chiusura a scatto. Premete il tasto di arresto della
batteria (A) e spingete la batteria (A) nell‘apposito
vano. Chiudete il coperchio del vano batteria (9) e
controllate che scatti correttamente in posizione
(Fig. 10).

Per rimuovere la batteria (A) aprite il coperchio
del relativo vano (9). Premete il tasto di arresto
della batteria (A) ed estraete la batteria (A).

5.4 Stazione di ricarica

5.4.1 Posizione della stazione di ricarica
Determinate innanzitutto la posizione migliore
per la stazione di ricarica (19). E necessaria una
presa elettrica per esterni che fornisca continu-
amente corrente di modo che il robot tagliaerba
funzioni sempre. La stazione di ricarica (19)
deve essere posizionata su una superficie piana
all‘altezza della cotica erbosa. Controllate che la
zona sia in piano e asciutta. Scegliete un punto
all‘'ombra perché & meglio se la batteria viene

Www.sidirika%ﬁikﬁéim.ﬁ?bieme fresco (Fig. 5a). Fate
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attenzione inoltre che il filo perimetrale venga
posato dritto almeno per gli ultimi 2 m davanti alla
stazione di ricarica (19). Eventuali curve proprio
davanti alla stazione di ricarica (19) possono cau-
sare difficolta di aggancio per la ricarica.

5.4.2 Localizzazione della stazione di ricarica
Quando la batteria & quasi scarica, il robot taglia-
erba torna alla stazione di ricarica (19) seguendo
il filo perimetrale (18) in senso antiorario fino alla

stazione di ricarica (19). Fate pertanto attenzione
a posizionare la stazione di ricarica (19) orientata
correttamente (Fig. 5b).

5.4.3 Collegamento della stazione di ricarica
all‘alimentatore

1. Prima di collegare la stazione di ricarica (19)
all‘alimentazione di corrente accertatevi che
la tensione di rete sia di 100-240 V e 50/60
Hz.

2. Collegate I'alimentatore (13) direttamente a
una presa elettrica. Non utilizzate il cavo per
altre applicazioni.

3. Non usate un alimentatore (13) danneggiato.
In caso di danni ai cavi o all‘alimentatore (13)
contattate subito un tecnico autorizzato per la
sostituzione.

4. Nonricaricate il robot tagliaerba in un ambi-
ente umido. Non ricaricate il robot tagliaerba
a temperature superiori ai 40 °C o inferiori ai
5°C.

5. Tenete il robot tagliaerba e I‘alimentatore (13)
lontani da acqua, fonti di calore e sostanze
chimiche. Tenete il cavo dell‘alimentatore (13)
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

6. Collegate I'alimentatore (13) alla stazione di
ricarica (19) (Fig. 5¢).

Per ricaricare la batteria gia durante
l'installazione, accendete prima il robot tagliaerba
con l'interruttore principale (7) e posizionatelo
sulla stazione di ricarica (19).

5.4.4 Informazioni sull‘operazione di ricarica

Il robot tagliaerba ritorna alla stazione di ricarica

(19) in una delle seguenti situazioni:

® Siete voi a far tornare indietro il robot tagliaer-
ba in modo manuale.

© La stato di carica della batteria scende sotto
al 30 %.

® |ltempo di lavoro quotidiano € terminato.

® |l sensore di pioggia & intervenuto.

* llrobot tagliaerba € surriscaldato.

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla

(18).

Quando il robot tagliaerba torna alla stazione di
ricarica (19), cerca il filo perimetrale (18) e lo per-
corre in senso antiorario.

Durante I‘'operazione di ricarica della batteria la
spia LED (21) sulla stazione di ricarica (19) & illu-
minata in rosso.

Quando la spia LED (21) sulla stazione di ricarica
(19) e illuminata in verde significa che la batteria &
completamente carica. Dopo la ricarica completa
il robot tagliaerba riprende il lavoro oppure rimane
nella stazione di ricarica (19) fino all‘intervallo di
lavoro successivo.

Se durante il ritorno alla stazione di ricarica (19) si
dovesse trovare un ostacolo lungo il filo perimet-
rale (18), dopo diversi tentativi il robot tagliaerba
rimane fermo davanti all‘ostacolo e non puo raggi-
ungere la stazione di ricarica (19). Rimuovete tutti
gli ostacoli lungo il filo perimetrale (18).

Se la temperatura della batteria supera i 45 °C,
I‘'operazione di ricarica viene interrotta per evitare
danni alla batteria. Una volta scesa di nuovo la
temperatura, I‘operazione di ricarica viene ripresa
automaticamente.

Se la temperatura dell‘unita di controllo del robot
tagliaerba supera i 75 °C, il robot tagliaerba torna
alla stazione di ricarica (19). Una volta scesa

di nuovo la temperatura, il lavoro viene riprese
secondo le impostazioni. Se la batteria si scarica
prima che il robot tagliaerba torni alla stazione di
ricarica (19), il robot tagliaerba non pud piu esse-
re avviato. Riportate il robot tagliaerba alla stazio-
ne di ricarica (19) e lasciate inserito l'interruttore
principale (7). Il robot tagliaerba viene ricaricato
automaticamente.

5.5 Filo perimetrale
ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni
conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

5.5.1 Posa del filo perimetrale

Il filo perimetrale (18) pud essere posato sia
appoggiato sul terreno che nel terreno stesso. In
caso di terreno duro e secco i ganci di fissaggio
(14) possono rompersi quando vengono piantati.
Irrigate il prato prima di installare il filo perimetrale
se il terreno € molto secco.

¢ Installazione sul terreno
Posate il filo perimetrale (18) teso sul terreno
e fissatelo con gli appositi ganci (14) acclu-
si se non avete intenzione di scarificare o
arieggiare il prato in un momento successivo.

stazione di ricarica (19) lungo il fiIoWE@Mirika_nikepaﬂa'o'@ﬁdel filo perimetrale puo essere
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adeguata nelle prime settimane di utilizzo del
robot tagliaerba. Dopo un certo tempo il filo
perimetrale verra pero superato dall‘erba e
non sara piu visibile. Installate il filo perimetra-
le con i ganci di fissaggio (14) a una distanza
massima di 1 m tra loro. Nei punti irregolari
del prato riducete la distanza tra i ganci di
fissaggio. Evitate situazioni in cui il filo non sia
appoggiato sul terreno. Accertatevi che il filo
perimetrale non possa essere tranciato dal
robot tagliaerba.

¢ Installazione nel terreno
Interrate il filo perimetrale fino a una profon-
dita di 5 cm. In questo modo si evitano per
esempio danni al filo perimetrale (18) durante
operazioni di scarificatura e aerazione.

Avvertenza!

Lasciate 1m di filo sul retro della stazione di rica-
rica per poter apportare successivamente eventu-
ali correzioni.

5.5.2 Punti stretti

Se la superficie del prato comprende punti stretti,
il robot tagliaerba puo lavorarci fino a una larghez-
za del corridoio di almeno 1,4 m (80 cm tra i fili
perimetrali) e una lunghezza max. di 8 m (Fig. 3).

5.5.3 Distanza dal bordo del giardino

Quando il robot tagliaerba si avvicina a un filo
perimetrale (18), quest‘ultimo viene riconosciuto
dai sensori anteriori del robot tagliaerba. Tuttavia,
prima di girarsi il robot tagliaerba supera il filo
perimetrale (18) per un tratto anche di 30 cm. Te-
netelo in considerazione nella pianificazione della
zona di taglio (Fig. 6a).

5.5.4 Posa del filo negli angoli

Evitate di posare il filo perimetrale (18) negli
angoli formando un angolo retto (90°). Per assi-
curarsi che il robot tagliaerba non vada troppo
oltre il filo perimetrale (18), posate piuttosto il filo
perimetrale (18) come indicato nella Fig. 6b.

5.5.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot tagliaerba pud superare pendenze fino

al 35%. Evitate quindi pendenze maggiori. La
pendenza puo essere misurata con il rapporto tra
l‘altezza superata e la distanza (Fig. 6¢).

Esempio: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Installazione del filo perimetrale su
pendenze

Il robot tagliaerba puo scivolare sulle pendenze,

in particolare in caso di erba bagnata, e quindi su-

perare il filo perimetrale (18). Pertanto si consiglia

di fare attenzione ai seguenti punti (Fig. 6d):

e Sulla parte superiore di un pendio il filo peri-
metrale (18) non dovrebbe essere installato
con pendenze superiori a 35 %. Mantenete
qui una distanza di 30 cm da ostacoli e bordi
del prato.

e Sulla parte inferiore di un pendio il filo perime-
trale (18) non dovrebbe essere installato con
pendenze superiori a 17 %. Mantenete qui
una distanza di 40 cm da ostacoli e bordi del
prato.

5.5.7 Tratti di strada e vialetti lastricati

® Separate vialetti rialzati, superfici con piet-
risco o corteccia decorativa, aiuole a una
profondita maggiore o zone simili. Posate il
filo perimetrale (18) a una distanza di almeno
30 cm (Fig. 6e e 69).

* Non € necessario separare i vialetti alla stes-
sa altezza della cotica erbosa, perché il robot
tagliaerba pud semplicemente passarci sop-
ra. Il filo perimetrale (18) pud essere posato
anche sui vialetti (Fig. 6f e 6g).

5.5.8 Isole

Proteggete gli ostacoli nella zona di taglio realiz-

zando delle isole. In questo modo si pud evitare

una collisione con oggetti fragili, laghetti, alberi,
mobili, aiuole ecc (Fig. 6h e 6i).

e Srotolate il filo perimetrale (18) dai bordi ver-
so gli oggetti da proteggere.

* Fissate il filo perimetrale (18) con i ganci
di fissaggio (14) in senso orario intorno
all‘'oggetto da proteggere.

e Circondate completamente le isole e riportate
il filo perimetrale (18) al punto in cui vi siete
allontanati da bordo del prato.

¢ Ladistanza fra le isole deve essere almeno
di 0,8 m. Altrimenti raggruppate gli oggetti in
un‘unica isola (Fig. 6h).

e | fili perimetrali (18) da e verso l‘isola dovreb-
bero essere posati in parallelo e molto vicini
I‘uno all‘altro. - Attenzione! I fili perimetrali
(18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18)
sul terreno con gli stessi ganci di fissaggio
(14) (Fig. 6i).

* |l robot tagliaerba superera nella zona di
taglio i due fili perimetrali paralleli (18), ma si

WWWSIdIrlka-nlmmflgfﬁ' perimetrali (18) posati singolar-
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mente.

5.5.9 Ostacoli

® Ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
(Fig. 6})

Gli ostacoli fissi con un‘altezza superiore a
10 cm, come ad es. alberi, pareti, recinzioni,
mobili da giardino ecc., vengono rilevati dai
sensori di collisione. Se il robot tagliaerba si
scontra con un ostacolo, si ferma, spegne il
gruppo di taglio, torna indietro e si gira per
continuare I‘'operazione di taglio in un‘altra
direzione. Gli ostacoli fragili, instabili e di va-
lore devono essere protetti con un‘isola di filo
perimetrale.

© Pietre e ostacoli bassi
Pietre, rocce e ostacoli sotto i 10 cm di altez-
za nella zona di taglio devono essere protetti,
perché altrimenti il robot tagliaerba pud pas-
sarci sopra. Cio pud causare danni e il blocco
del robot tagliaerba.

® Alberi (Fig. 6k)
Gli alberi vengono trattati dal robot tagliaerba
come ostacoli. Ma se dal terreno dovessero
sporgere radici con un‘altezza inferiore a
10 cm, tale zona dovrebbe essere protetta.
Questo impedisce danni alle radici e al robot
tagliaerba. Tenete una distanza di almeno 30
cm tra il filo perimetrale (18) e I‘ostacolo.

5.6 Collegamento alla stazione di ricarica
Portate a termine la posa di tutto il filo perimetrale
(18) prima di collegarlo alla stazione di ricarica.
Lasciate a entrambe le estremita 1 m extra di filo
perimetrale (18) per poter effettuare successiva-
mente eventuali adeguamenti.

Isolate il filo perimetrale (18) alle estremita con
una pinza spelafili su una lunghezzatra 10 e 15
mm per il collegamento alla stazione di ricarica
(19).

Staccate la spina dalla presa prima di collegare il
filo perimetrale (18) alla stazione di ricarica (19).
Il filo perimetrale (18) posato sul lato anteriore
della stazione di ricarica (19) deve essere portato
sul retro tramite i portacavi posizionati sul lato
inferiore della stazione di ricarica (19). Fate pas-
sare il filo perimetrale (18) anteriore attraverso le
guide sotto alla stazione di ricarica e attraverso
I'apposito foro nella zona di connessione. Colle-
gatelo al morsetto “+”. Poi collegate il filo perimet-
rale (18) posteriore con il morsetto “S1” (Fig. 7a).

Attenzione! | fili perimetrali (18) non devono
incrociarsi!

Effettuate poi il collegamento all‘alimentazione di
corrente. Dopo una corretta installazione la spia
LED (21) della stazione di ricarica (19) dovrebbe
rimanere illuminata in verde. Se il LED non € illu-
minato, controllate prima di tutti gli attacchi. Se il
LED é illuminato, ma non rimane illuminato in ver-
de, leggete la tabella ,Indicazioni della stazione
di ricarica ed eliminazione degli errori“ alla fine di
queste istruzioni per l‘'uso.

5.7 Accensione e verifica dell‘installazione
Non appena la spia LED (21) della stazione di
ricarica (19) e illuminata in verde, la zona di taglio
€ pronta per il robot tagliaerba. Accertatevi prima
che i ganci di fissaggio (14) del filo perimetrale
(18) siano completamente inseriti nel terreno.
Mettete il robot tagliaerba ca. 3m dietro la sta-
zione di ricarica (19) davanti al filo perimetrale
(18). Nel farlo il robot tagliaerba dovrebbe essere
rivolto verso il filtro perimetrale (18) a un angolo di
90° (Fig. 7b). Inserite (ON) l'interruttore principale
(7) (Fig. 8).

Premete il tasto POWER (60) sul pannello di
comando (2) per due secondi. Sbloccate il robot
tagliaerba inserendo il PIN e confermandolo con
il tasto “OK” (61) (si veda capitolo “Funzione di
blocco/PIN”).

Premete il tasto “HOME / 3” (64) e poi di nuovo

il tasto “OK” (61). Ora il robot tagliaerba segue il
filo perimetrale (18) in senso orario. Osservate il
robot tagliaerba per tutto il percorso lungo il filo
perimetrale (18) fino a quando si trova di nuovo
nella stazione di ricarica (19). Se il robot tagli-
aerba dovesse avere problemi in alcuni punti,
correggete eventualmente il filo perimetrale (18)
e ripetete il procedimento. La batteria del robot
tagliaerba viene ora ricaricata completamente. In
caso di problemi durante I‘aggancio € possibile
che la stazione di ricarica (19) debba essere ripo-
sizionata di lato fino a quando I‘aggancio avviene
senza difficolta.

Con il tasto rosso di STOP (3) potete fermare il
robot tagliaerba in qualsiasi momento. Dopo aver
azionato il tasto di STOP (3), il robot tagliaerba
viene fermato e attende ulteriori istruzioni.

5.8 Fissaggio della stazione di ricarica

Una volta garantito il corretto funzionamento del
robot tagliaerba e trovata una posizione adegua-
ta per la stazione di ricarica (19), la stazione di
ricarica (19) deve essere fissata con le viti di fis-
saggio (15). Avvitate le viti di fissaggio (15) com-
pletamente nel terreno con la chiave esagonale
(22) (Fig. 7c).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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5.9 Indicazione di carica della batteria
Premete l'interruttore per l'indicazione di carica
della batteria. L'indicazione di carica della batteria
segnala lo stato di carica per mezzo di 3 spie LED
(Fig. 13b).

Tutti e 3 i LED sono illuminati
La batteria & completamente carica.

1 LED o 2 LED sono illuminati
La batteria dispone di una sufficiente carica re-
sidua.

1 LED lampeggia
La batteria & scarica, ricaricatela.

Tutti i LED lampeggiano:

La temperatura della batteria € scesa al di

sotto del valore minimo. Togliete la batteria
dall‘apparecchio e lasciatela un giorno a tempe-
ratura ambiente. Se I‘errore si presenta di nuovo,
la batteria si € scaricata completamente ed
difettosa. Togliete la batteria dall‘apparecchio.
Una batteria difettosa non deve piu venire usata
ovvero ricaricata.

Attenzione!

Se utilizzate una batteria Multi-Ah (ad es. 4-6 Ah)
impostate sempre la capacita maggiore. Non
necessario utilizzare la capacita minore della
batteria del robot tagliaerba per aumentare la sua
durata utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

5.10 Ricarica della batteria con il caricabat-
terie

In esercizio normale la batteria (A) del robot tagli-

aerba viene caricata tramite la stazione di ricarica

(19). Per I'utilizzo indipendente della batteria (A)

della serie Power X Change, questa puo essere

caricata con un caricabatterie Power X Charger
esterno. Attenzione! — A seconda della variante
del modello & possibile che il caricabatterie (Fig.
13a/ Pos. B) non sia compreso tra gli elementi
forniti con il robot tagliaerba.

1. Controllate che la tensione di rete indicata
sulla targhetta corrisponda alla tensione di
rete a disposizione. Inserite la spina di ali-
mentazione del caricabatterie (B) nella presa
di corrente. Il LED verde inizia a lampeggiare.

2. Inserite la batteria (A) sul caricabatterie (B)
(Fig. 13a).

3. Al punto ,Indicatori caricabatterie” trovate una
tabella con i significati degli indicatori LED sul
caricabatterie.

Durante la ricarica la batteria si pud riscaldare un
po‘. Ma cid & del tutto normale.

Se laricarica della batteria non fosse possibile,

verificate

® che sia presente tensione di rete sulla presa
di corrente;

e che ci sia un perfetto contatto dei contatti di
ricarica.

Se continuasse a non essere possibile ricaricare
la batteria, inviate

e il caricabatterie

® e labatteria

al nostro servizio di assistenza clienti.

Per un invio corretto contattate il nostro ser-
vizio di assistenza clienti o il punto vendita
dove avete acquistato I'apparecchio.

Nel caso di invio o smaltimento di batterie
ovvero di apparecchi a batteria metteteli in
sacchetti di plastica separati per evitare cor-
tocircuiti e incendi!

Per ottenere una lunga durata della batteria si
deve provvedere a una puntuale ricarica. Cio &
comunque necessario quando ci si accorge della
diminuzione delle prestazioni dell‘apparecchio.
Non fate scaricare mai completamente la batteria.
Questo potrebbe danneggiarla!

6. Uso

6.1 Interruttore principale

Il robot tagliaerba € dotato di un interruttore prin-
cipale (7). Con l'interruttore principale (7) accen-
dete (ON) e spegnete (OFF) il robot tagliaerba
(Fig. 8). Dopo I‘accensione del robot tagliaerba,
questo viene bloccato con il PIN.

6.2 Pannello di comando

Il robot tagliaerba € stato gia programmato in
fabbrica e configurato con impostazioni standard.
Queste possono tuttavia essere modificate se
necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica
sono adatte per la maggior parte dei giardini,
dovreste comunque informarvi sulle opzioni dis-
ponibili.
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Spiegazione dei LED del pannello di coman-

do (Fig. 9a)

50. LED di tempo: indicazione dei tempo di taglio
giornaliero

51. LED di bloccaggio: indicazione del blocco dei
tasti

52. LED della batteria: indicazione dello stato di
carica della batteria

53. LED di allarme: indicazione di errori

Spiegazione delle opzioni dei tasti del pan-

nello di comando (Fig. 9b)

60. Tasto POWER: accensione e spegnimento
del robot tagliaerba

61. Tasto “OK”

62. Tasto “SET WORK TIME / 1”

63. Tasto “START /2"

64. Tasto “HOME / 3”

65. Tasto “4”/ Tasto di bloccaggio

6.3 Regolazione dell‘altezza di taglio
Attenzione! La regolazione dell‘altezza di taglio
deve essere eseguita solamente a robot tagliaer-

ba spento. A tale fine premete il tasto di STOP (3).

Il robot tagliaerba consente di adeguare in conti-
nuo l‘altezza di taglio con I‘apposita regolazione
(4) tra 20 e 60 mm e di controllarla sulla scala.
Se il manto erboso € alto pit di 60 mm deve
essere accorciato ad almeno 60 mm per non
sovraccaricare troppo lI‘apparecchio e diminuire
I‘efficienza di funzionamento. Utilizzate a tale sco-
po un convenzionale tagliaerba o un tagliabordi.
Al termine dell‘installazione I‘altezza di taglio puo
essere adeguata con l‘apposita regolazione (4).
Iniziate sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza deside-
rata.

6.4 Funzione di blocco / PIN

La funzione di blocco evita un impiego non au-
torizzato del robot tagliaerba senza un codice
valido. A tale scopo dovete immettere un codice
di sicurezza personale di quattro cifre.

Sbloccaggio

- Prima di mettere in esercizio il robot tagliaerba
dovete immettere il PIN corretto (PIN standard:
»1-2-3-4"). Immettete le cifre del PIN lentamen-
te una dopo l‘altra e confermate Iimmissione
con il tasto ,,OK“ (61). Le funzioni di comando
vengono sbloccate e il LED di bloccaggio (51)
siillumina in verde.

- Se immettete un PIN errato, il LED di bloccag-
gio (51) siillumina in rosso. Premete il tasto

mettere poi il PIN corretto.

Bloccaggio
Se desiderate bloccare il pannello di comando (2)
premete il tasto “4”/ Tasto di bloccaggio (65).

PIN standard:
1234

Nuovo PIN:

Cambiare PIN

Per cambiare il PIN procedete nel modo segu-

ente:

1. Sbloccate il pannello di comando.

2. Premete contemporaneamente il Tasto “4”/
Tasto di bloccaggio” (65) e il tasto “OK” (61).
Il LED di bloccaggio (51) lampeggia in modo
alternato in rosso e verde.

3. Immettete il nuovo PIN (di quattro cifre). Pre-
mete il tasto “OK" (61). Il LED di bloccaggio
(51) lampeggia in verde.

4. Immettete un‘altra volta il nuovo PIN e pre-
mete il tasto “OK" (61). Il LED di bloccaggio
(51) rimane illuminato in verde. Il PIN ¢ stato
cambiato correttamente.

5. Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN!

Richiesta del PIN in caso di perdita

Tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del

robot tagliaerba. Vi servono per ricevere il PIN!

1. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura (Fig. 11).

2. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

3. Premete contemporaneamente il tasto “POW-

ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premuti i

tasti per 3 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,

53) del pannello di comando (2) sono illumi-

nati.

Premete il tasto “SET WORK TIME / 17 (62).

Estraete la penna USB. Trasferite i dati della

penna USB in un computer. Il robot tagliae-

rba ha creato un file di testo (*.txt). Questo

file contiene un PUK, un codice personale.

Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-

tro PIN.

o s

6.5 Comando del robot tagliaerba

Impostazione del tempo di taglio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Selezionate il tempo di taglio desiderato pre-
mendo piu volte il tasto ,SET WORK TIME /
1“(62).

3. L‘impostazione viene indicata con il relativo
LED di tempo (50).

,OK* (61) per cancellare un PIN Wmdlrlkaﬁﬂl@?ﬁiﬂ'?@ fimpostazione premendo la tasto
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“OK” (61).
L'‘orario a cui sono state effettuate le modifiche &
adesso I‘ora di avvio giornaliera. Il numero di ore
indicato & tempo di lavoro quotidiano.

Per impostare il tempo di taglio si consigliano
come regola generale 8 ore al giorno per una su-
perficie di 500 m?. Il tempo di lavoro selezionato
deve essere adeguato in base alle dimensioni e
alla complessita del giardino.

Procedura di avvio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Premete per prima cosa il tasto ,START / 2“
(63).

3. Confermate la procedura di avvio con il tasto
“OK” (61).

Ora il robot tagliaerba funziona in base
allimpostazione del tempo di taglio. Durante il
tempo di lavoro, il livello di carica della batteria vi-
ene monitorato e visualizzato tramite il LED della
batteria (52). Non appena il livello di carica della
batteria scende al 30%, il robot tagliaerba torna
automaticamente alla stazione di ricarica (19).

Interruzione dell’operazione di taglio

1. Premete il tasto di STOP (3) per arrestare su-
bito il robot tagliaerba.

2. Sbloccate il pannello di comando (2).

3. Premete il tasto ,HOME / 3" (64) e poi il tasto
,OK" (61) per far tornare il robot tagliaerba
alla stazione di ricarica (19) lungo il filo peri-
metrale (18).

6.6 Comando del robot tagliaerba tramite la
app
Tutte le impostazioni che potete effettuare sul
pannello di comando sono possibili anche tramite
la app. Scaricate innanzitutto la app di Einhell per
robot tagliaerba sul vostro smartphone. La app di
Einhell puo essere scaricata con il link e il codice
QR seguenti:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Android: http:/gr.einhell.com/176c0443

Connettete il robot tagliaerba allo smartphone

tramite Bluetooth e seguite i passaggi riportati.

Tramite la app potete utilizzare le seguenti funzio-

ni aggiuntive del robot tagliaerba:

* Impostazioni tempo di taglio:
Nella app sono possibili ulteriori impostazioni
del tempo di taglio, come ad es. un tempo di
taglio giornaliero specifico.

® Sensore di pioggia
Il sensore di pioggia (5) pud essere inserito e
disinserito nella app. Limpostazione di fabbri-
ca standard per il sensore & “ON”.

® Punto di partenza multiplo
In giardini dalla forma molto complessa il
robot tagliaerba potrebbe avere problemi a
raggiungere ogni zona e tagliare ovunque
il manto erboso. In questo caso € possibile
scegliere piu punti di partenza sul filo pe-
rimetrale (18). Il robot tagliaerba pud cosi
raggiungere anche le zone piu difficili del giar-
dino. Il robot tagliaerba percorrera la distanza
selezionata lungo il filo perimetrale (18) e
iniziera I'operazione di taglio in tale zona (Fig.
9c). La stazione di ricarica (19) viene definita
automaticamente come punto di partenza 1.
Gli altri due punti di partenza possono essere
scelti liberamente. A tale scopo misurate la
distanza tra la stazione di ricarica (19) e il
punto di partenza in senso orario lungo il filo
perimetrale (18). Con la frequenza determi-
nate quanto spesso il robot tagliaerba inizia
a lavorare partendo dalla stazione di ricarica
(19) o dai rispettivi punti di partenza.

® Taglio bordi
Per un taglio preciso del bordo del prato si
puo attivare I'impostazione “Taglio bordi”.
Ogni 7 giorni di lavoro il robot tagliaerba ini-
zia I'operazione di taglio tagliando una volta
I'erba lungo tutto il filo perimetrale (18). Al
termine del tempo di taglio giornaliero il robot
tagliaerba taglia 'erba anche mentre torna
alla stazione di ricarica se la batteria € carica
per oltre il 70%.

e Statistiche tagliaerba
Vi vengono fornite informazioni su diverse
statistiche del tagliaerba.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Avvertenze sulla connessione Bluetooth:

® Collegatevi al robot tagliaerba nella app di
Einhell dopo aver effettuato 'accesso come
utente e aver registrato 'apparecchio.

® Nei dispositivi Android € necessario che sia
abilitata la geolocalizzazione per la app di
Einhell per poter utilizzare la connessione
Bluetooth.

® Associate il robot tagliaerba soltanto nella
app di Einhell del vostro smartphone.

® Connettetevi al robot tagliaerba tramite la app
di Einhell.

e La portata di una connessione Bluetooth €
limitata. Rimanete quindi nelle vicinanze del
robot tagliaerba per comandarlo.

* |l robot tagliaerba pud essere connesso
sempre soltanto a uno smartphone alla volta.

® Terminate la connessione Bluetooth dopo
avere effettuato le impostazioni del robot tag-
liaerba.

7. Pulizia, manutenzione e
ordinazione dei pezzi di ricambio

Pericolo!

Prima di ogni lavoro di pulizia e manuten-

zione deve essere scollegata la tensione
dell‘apparecchio; per farlo staccate la spina dalla
presa elettrica e spegnete (OFF) I‘apparecchio
con l'interruttore principale (7) (Fig. 8). Togliete
inoltre la batteria dal robot tagliaerba.
Attenzione! Indossate guanti da lavoro!

7.1 Pulizia

® Tenete il piu possibile liberi da polvere e
sporco i dispositivi di protezione, le fessure di
aerazione e la carcassa del motore. Passate
un panno pulito sull‘apparecchio o pulitelo
con un getto di aria compressa a bassa pres-
sione.

® |lrobot tagliaerba non deve essere pulito
sotto I‘acqua corrente, in particolare non con
getto ad alta pressione.

® Pulite I'apparecchio regolarmente con
un panno umido e un po‘ di sapone. Non
usate detergenti o solventi, perché questi
ultimi potrebbero danneggiare le parti in
plastica dell‘apparecchio. Fate attenzione
che non possa penetrare acqua all‘interno
dell‘apparecchio.

®  Per quanto possibile pulite il robot tagliaerba
con una spazzola o uno straccio.

® Controllate la mobilita delle lame (10) e del

disco portalame (11).

® Perla pulizia dei contatti di ricarica del robot
tagliaerba (1) e della stazione di ricarica (19)
utilizzate detergente per metallo o un foglio
abrasivo a grana molto fine. Puliteli per assi-
curare un‘operazione di ricarica efficiente.

7.2 Manutenzione

® Lelame (10) e le relative viti di fissaggio usu-
rate o danneggiate devono essere sempre
sostituite in set.

e Sostituite le parti usurate o danneggiate.

® Perunalunga durata, tutte le parti avvitate, le
ruote e gli assi devono venire puliti ed infine
oliati.

® Lacura regolare del robot tagliaerba non
soltanto lo conserva a lungo in buono stato e
ben efficiente, ma contribuisce anche a tagli-
are il prato in modo piu semplice e accurato.

® Lelame (10) sono le parti piu esposte
all‘'usura. Controllate regolarmente le con-
dizioni e il fissaggio delle lame (10). Se si
dovessero notare delle vibrazioni eccessive
del robot tagliaerba, puo significare che le
lame (10) siano danneggiate ovvero che sia-
no state deformate da colpi. Se le lame (10)
sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

e Controllate regolarmente il risultato di taglio
del prato. Se le lame non sono affilate gli steli
d‘erba non vengono tagliati in modo preciso.
La superficie del manto erboso pud seccarsi
leggermente e ingiallirsi. Cambiate percio
regolarmente le lame per avere sempre un
taglio preciso e dritto.

e Controllate regolarmente che il lato inferiore
del robot tagliaerba non sia sporco. Pulite
regolarmente il robot tagliaerba. Pulitelo im-
mediatamente se € molto sporco.

® Nella prime settimane dopo la messa in eser-
cizio e dopo tagli con un tagliaerba convenzi-
onale, il robot tagliaerba pud sporcarsi molto
rapidamente. Controllate quindi piu spesso
il lato inferiore del robot tagliaerba in questo
periodo di tempo.

e Accorciate il prato solo un po alla volta per
evitare notevoli quantita di sporco.

e All'interno dell‘apparecchio non si trovano alt-
re parti che richiedano manutenzione.

7.2.1 Sostituzione delle lame

Usate solamente lame originali, perché altrimenti
non sono garantiti il funzionamento e la sicurezza.
Il robot tagliaerba € dotato di tre lame (10) monta-

WWW. Sld irikainikendige @?rtalame (11). Queste lame (10)
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hanno una durata utile che arriva a 3 mesi (se
non entrano in collisione con ostacoli). Sostituite
tutte e tre le lame (10) contemporaneamente per
non pregiudicare il funzionamento e I‘equilibrio
dell‘apparecchio.

Per sostituire le lame (10) procedete nel modo
seguente (Fig. 12) - Attenzione! - Portate guanti:
1. Allentate le viti di fissaggio

2. Togliete le lame (10) e sostituitele con quel-
le nuove. Sostituite tutte e tre le lame (10)
sempre in set.

3. Quindi serrate di nuovo saldamente la vite di
fissaggio. Accertatevi che le nuove lame (10)
ruotino liberamente.

Eseguite regolarmente un controllo generale

del robot tagliaerba e togliete tutti i depositi e le

incrostazioni. All'inizio di ogni stagione controllate

assolutamente lo stato delle lame (10). Per le
riparazioni rivolgetevi al nostro centro assistenza
clienti. Usate solamente ricambi originali.

7.2.2 Update del software

Se desiderate aggiornare il software, copiate il

nuovo software su una penna USB vuota (format-

tate eventualmente prima la penna USB). Accer-

tatevi che la batteria sia completamente carica

prima di eseguire le operazioni successive.

1. Mettete il robot tagliaerba nella zona di taglio.
Il robot tagliaerba non deve trovarsi nella sta-

zione di ricarica durante l‘'update del software.

2. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura (Fig. 11).

3. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

4. Premete contemporaneamente il tasto “POW-
ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premulti i
tasti per 5 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,
53) del pannello di comando (2) sono illumi-
nati.

5. Premete il tasto ,4“/ Tasto di bloccaggio (65)
per avviare il processo di update. | LED di
tempo (50) indicano lo stato di avanzamento
attuale. Se tutti e 5i LED di tempo (50) riman-
gono accesi, il procedimento & terminato.

6. Dopo alcuni secondi i LED di tempo (50) si
spengono e il robot tagliaerba passa allo
stato di esercizio normale con un solo LED di
tempo (50) illuminato.

7. Estraete la penna USB.

7.2.3 Riparazione del filo perimetrale

Se in un qualsiasi punto dovesse venire tranciato
il filo perimetrale (18), utilizzate per la riparazione
i connettori per cavi (16) fornito. A tale scopo
inserite le due estremita del filo perimetrale (18)
tranciato nel connettore per cavi (16) e compri-
metelo con una pinza. Collegate la spina alla
presa di corrente. Controllate poi il funzionamento
tramite la spia LED (21) della stazione di ricarica
(19).

7.3 Ordinazione di pezzi di ricambio:

Volendo commissionare dei pezzi di ricambio, si

dovrebbe dichiarare quanto segue:

® modello dell’'apparecchio

® numero dell’articolo dell’apparecchio

® numero d’ident. del’apparecchio

® numero del pezzo di ricambio del ricambio
necessitato.

Per i prezzi e le informazioni attuali si veda

www.Einhell-Service.com

N. art. delle lame di ricambio: 34.140.20

8. Conservazione

Caricate completamente la batteria (A) prima

di riporla per I'inverno e spegnete (OFF) il robot
tagliaerba con l'interruttore principale (7). Toglie-
te la batteria (A) dall‘apparecchio. Scollegate
I'alimentatore (13) dall‘alimentazione di corrente
e dalla stazione di ricarica (19). Il filo perimet-
rale (18) puo essere lasciato all‘aperto durante
Iinverno. Accertatevi tuttavia che gli attacchi sia-
no protetti dalla corrosione. A tale fine scollegate
gli attacchi del filo perimetrale (18) dalla stazione
diricarica (19).

Conservate I‘apparecchio e i suoi accessori in
un luogo buio, asciutto, al riparo dal gelo e non
accessibile ai bambini. La temperatura ottimale
per la conservazione € compresa trai5ei30 °C.
Conservate I‘apparecchio nella confezione origi-
nale.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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9. Trasporto

® Spegnete (OFF) I'apparecchio con
I'interruttore principale (7) (Fig. 8).

® Se presenti, applicate i dispositivi di sicurezza
per il trasporto.

® Proteggete I'apparecchio da danni e forti
vibrazioni che si presentano in particolare in
caso di trasporto in veicoli.

® Assicurate I'‘apparecchio in modo che non
scivoli e non si ribalti.

e Trasportate il robot tagliaerba per la maniglia
di trasporto (6) con il disco portalame (11)
orientato in direzione opposta al vostro corpo.

10. Smaltimento e riciclaggio

L‘apparecchio si trova in un imballaggio per evita-
re i danni dovuti al trasporto. Questo imballaggio
rappresenta una materia prima e puo percio es-
sere utilizzato di nuovo o riciclato. L‘apparecchio
e i suoi accessori sono fatti di materiali diversi,
per es. metallo e plastica. Gli apparecchi difettosi
non devono essere gettati nei rifiuti domestici. Per
uno smaltimento corretto I‘apparecchio va con-
segnato ad un apposito centro di raccolta. Se non
vi & noto nessun centro di raccolta, rivolgetevi per
informazioni all‘amministrazione comunale.

)i

]
Solo per paesi membri del’lUE

Non smaltite gli elettroutensili nei rifiuti domestici!

Secondo la direttiva europea 2012/19/CE sui

rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
e il suo recepimento nelle normative nazionali, gli
elettroutensili usati devono venire raccolti separa-
tamente e venire smaltiti in modo ecocompatibile.

Alternativa di riciclaggio alla richiesta di restitu-
zione:

il proprietario dell’apparecchio elettrico & tenuto
in alternativa, invece della restituzione, a colla-
borare in modo che lo smaltimento venga ese-
guito correttamente in caso ceda I'apparecchio.
L'apparecchio vecchio pud anche venire conseg-
nato ad un centro di raccolta che provvede poi
allo smaltimento secondo le norme nazionali sul
riciclaggio e sui rifiuti. Non ne sono interessati gli
accessori e i mezzi ausiliari senza elementi elett-
rici forniti insieme ai vecchi apparecchi.

In caso di smaltimento fate attenzione che batte-
rie e dispositivi di illuminazione (ad es. lampadi-
ne) vengano rimossi dall‘apparecchio.

La ristampa o l'ulteriore riproduzione, anche
parziale, della documentazione o dei documenti
d’accompagnamento dei prodotti € consentita
solo con 'esplicita autorizzazione da parte della
Einhell Germany AG.

Con riserva di apportare modifiche tecniche

www.sidirika-nikolaidi.gr
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11. Indicazioni della stazione di ricarica ed eliminazione degli errori

Spia LED (21)

Descrizione

Soluzione

Spenta

- Manca l‘alimentazione di
corrente

- Verificate I‘alimentazione di corrente

E illuminata in verde

Pronto per tagliare

- Batteria completamente cari-
ca

- Filo perimetrale (18) installa-

to correttamente

Lampeggia in verde

Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Filo perimetrale (18) collega-
to in modo scorretto

- Controllate se il filo perimetrale (18) & rot-
to

- Controllate i due attacchi alla stazione di
ricarica (19)

E illuminata in rosso

La batteria viene caricata

- Attendete che la batteria sia completa-
mente ricaricata.

12. Indicazioni del robot tagliaerba ed eliminazione degli errori

Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»Robot tagliaerba
sollevato*.

- Sensore di sollevamento
intervenuto per 10 secondi
consecutivi

Premete il tasto ,OK“ (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate se la zona di taglio presenta
ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
e rimuoveteli oppure separateli dalla zona
di taglio con il filo perimetrale (18).

»Robot tagliaerba
bloccato”

Robot tagliaerba
fermo nella zona di
taglio nei pressi di
un ostacolo.

- Sensore ostacoli attivato 10
volte in un minuto

Premete il tasto ,OK“ (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba e blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

- Controllate se I‘erba & troppo alta e il
robot tagliaerba si blocca. In questo caso
tagliate I'erba sotto i 60 mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore

Possibile causa

Eliminazione

~Sensore Hall”
Robot tagliaerba
fermo nella zona di
taglio direttamente
contro un ostacolo.

- Sensore ostacoli intervenuto
per 10 secondi consecutivi

Disinserite (OFF) l‘interruttore principale

(7) e mettete il robot tagliaerba in un al-

tro punto della zona di taglio. Reinserite

(ON) l'interruttore principale (7) e riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba € blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

Il LED di allarme (53) lampeggia in rosso

Errore

Possibile causa

Eliminazione

~Errore segnaleffilo
perimetrale®

Il robot tagliaerba
gira su se stesso
per cercare il seg-
nale perimetrale e
alla fine si ferma
completamente.

- Robot tagliaerba al di fuori
della zona di taglio

- Filo perimetrale (18) collega-
to in modo scorretto

- Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Manca l‘alimentazione di
corrente

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
posato correttamente e al centro sotto la
stazione di ricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19).

- Assicuratevi che il robot tagliaerba sia nel-
la zona di taglio.

- Controllate se la spia verde (21) della sta-
zione di ricarica (19) € illuminata in verde.

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio diverse volte nello stesso punto,
controllate se nelle vicinanze ci sono cavi
ad alta tensione. Modificate la posizione
del filo perimetrale (18).

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio su una pendenza, evitate quella
parte cambiando la posizione del filo peri-
metrale (18).
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Il LED di allarme (53) & illuminato in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

LErrore batteria“

Nel robot tagliaerba si & veri-

ficato un errore di batteria

- La batteria non puo essere
ricaricata

- Contatti di ricarica (20) in
condizioni non ottimali

- La batteria ha raggiunto la

fine della durata utile

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate se c‘e un problema con
I‘alimentazione di corrente.

- Pulite i contatti di ricarica (20).

- Accertatevi che la batteria sia stata mon-
tata correttamente.

- Controllate se l'interruttore principale (7) &
inserito (ON) mentre il robot tagliaerba si
trova nella stazione di ricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19). Sostituite se necessario la
batteria.

Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»1emperatura bat-
teria fuori range
normale“

Durante il tempo di
lavoro impostato

il robot tagliaerba
torna alla stazione
diricarica e/o la
batteria non pud
piu essere caricata
nella stazione di
ricarica.

Temperatura eccessiva/insuf-
ficiente della batteria ovvero
sovratemperatura dell‘unita di
comando

- Se la temperatura della bat-
teria supera i 75 °C il robot
tagliaerba torna alla stazione
diricarica (19).

- Con una temperatura della
batteria superiore a 45 °C o
inferiore a 0 °C I‘'operazione
diricarica viene fermata e il
robot tagliaerba attende nella
stazione di ricarica (19).

- Impostate il tempo di lavoro in estate alle
prime ore del mattino ed evitate che il
robot tagliaerba lavori durante le ore calde
della giornata.

- Una volta che la temperatura della batte-
ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
range consentito, il robot tagliaerba torna
automaticamente all‘esercizio programm-
ato.
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Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»Motore sovrac-
carico”

Il robot tagliaerba si
¢ fermato nell‘erba
alta e fitta

Robot tagliaerba fermo a
causa di sovracorrente nel
motore o di un errore del mo-
tore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate I'altezza dell‘erba nella zona
di taglio e tagliate se necessario I'erba a
meno di 60 mm con un tagliaerba conven-
zionale.

- Aumentate I‘altezza di taglio. Iniziate
sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza
desiderata.

- Controllate se il disco portalame (11) e le
ruote sono sporchi e pulite attentamente
queste parti.

- Controllate che le ruote posteriori e il
disco portalame (11) non siano bloccati.
Se non é possibile rimuovere i blocchi
rivolgetevi al servizio assistenza clienti
responsabile.

»Robot tagliaerba
inclinato®

Il robot tagliaerba
si e ribaltato ed
fermo.

- lltagliaerba é stato ribaltato

in modo continuo per 10 se-
condi

Il robot tagliaerba € rimasto
inclinato in una direzione per
diverso tempo

Premete il tasto ,OK“ (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Seil robot tagliaerba si € ribaltato a causa
di un pendio ripido nella zona di taglio,
adeguate di conseguenza il filo perimetra-
le (18) per evitare forti pendenze.

»lagliaerba bloc-
cato®

Il robot tagliaerba si
ferma mentre ritor-
na alla stazione di
ricarica.

Movimento del robot tagliaer-
ba bloccato da ostacoli lungo
il filo perimetrale (18)

Disinserite (OFF) l'interruttore principale

(7) e mettete il robot tagliaerba in un al-

tro punto della zona di taglio. Reinserite

(ON) Tinterruttore principale (7) e riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Rimuovete tutti gli ostacoli lungo il filo pe-
rimetrale (18).

Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba &
fermo nella zona di
taglio.

Non ¢ possibile
inserire il robot tag-
liaerba.

Tensione della batteria insuf-
ficiente

Errore nel circuito elettrico o
nei componenti elettronici

- Riportate il robot tagliaerba alla stazione
diricarica (19) per caricarlo.

- Inserite (ON) l'interruttore principale (7).

- Rivolgetevi al servizio clienti.
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Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba
non riesce ad entra-
re nella stazione di
ricarica.

- Stazione diricarica (19) non
installata correttamente.

Accertatevi che la spia verde (21) della
stazione di ricarica (19) sia illuminata in
verde.

Accertatevi che i fili perimetrali (18) siano
collegati alla stazione diricarica (19) e
che il filo perimetrale (18) anteriore sia po-
sato al centro sotto la stazione di ricarica
(19).

Assicuratevi che la stazione di ricarica
(19) sia posizionata correttamente.

Il robot tagliaerba
si ferma ovvero si
muove in modo in-
controllato nella vi-
cinanze delle isole.

- Filo perimetrale (18) non ins-
tallato correttamente intorno
alle isole.

Adeguate la posizione del filo perimetrale
(18).

Fate attenzione che tratti del filo perimet-
rale (18) non siano sovrapposti.

Il robot tagliaerba fa
molto rumore.

- Lame (10) danneggiate

- Alle lame (10) rimangono
attaccati corpi estranei

- Robot tagliaerba avviato
troppo vicino agli ostacoli

- Azionamento delle lame o
motore di azionamento dan-
neggiati

- Altre parti del robot tagliaer-
ba danneggiate

Sostituire le lame (10). Le 3 lame (10)
devono essere sostituite contemporanea-
mente.

L'efficienza di funzionamento del robot ta-
gliaerba dipende dall‘affilatura delle lame
(10). Mantenete pertanto le lame (10) in
buone condizioni.

Spegnete il robot tagliaerba in modo si-
curo e portate guanti di lavoro durante la
pulizia delle lame (10) per evitare lesioni
da taglio.

Fate riparare o sostituire il motore dal ser-
vizio clienti.

Il robot tagliaerba ri-
mane nella stazione
diricarica. Il robot
tagliaerba ritorna
sempre alla stazio-
ne diricarica.

- Tempo di lavoro non impos-
tato correttamente

- Batteria scarica

- Sensore di pioggia interve-
nuto

- Temperatura elevata della
batteria

Controllate le impostazioni del tempo di
lavoro.

Il robot tagliaerba inizia e termina il lavoro
a seconda del periodo di tempo imposta-
to. Al di fuori di questo periodo di tempo il
robot tagliaerba rimane nella stazione di
ricarica (19).

Il robot tagliaerba
rimane fermo sul filo
perimetrale e non
puo raggiungere la
stazione di ricarica.

- Batteria scarica

- I filo perimetrale (18) e
quindi il percorso fino alla
stazione di ricarica (19) sono
troppo lunghi per la batteria
utilizzata.

Rimuovete possibili ostacoli lungo il filo
perimetrale (18). Nel posare il filo perime-
trale (18) fate attenzione che ci sia una
distanza sufficiente dagli ostacoli.
Utilizzate una batteria con una capacita
maggiore.

Attenzione: se utilizzate una batteria Multi-
Ah (ad es. 4-6 Ah) impostate la capacita
maggiore. Non & necessario utilizzare la
capacita minore della batteria del robot
tagliaerba per aumentare la sua durata
utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

ATTENZIONE! Fili perimetrali tamgmr?k@mrmm.mno coperti dalla garanzia!
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13. Indicatori caricabatterie

Stato indicatori

LED rosso | LED verde

Significato e interventi

Spento Lampeggia | Pronto all’esercizio
Il caricabatterie € collegato alla rete e pronto per I‘'uso, la batteria non & nel
caricabatterie.

Acceso Spento Ricarica

Il caricabatterie ricarica la batteria in esercizio di ricarica veloce. Per i rela-
tivi tempi di ricarica si veda direttamente sul caricabatterie.

Avvertenza! In base alla carica residua della batteria i tempi di ricarica ef-
fettivi possono variare leggermente da quelli indicati.

Spento Acceso La batteria é ricaricata e pronta per 'uso. (READY TO GO)

Poi 'apparecchio passa alla ricarica lenta fino a completare il processo.

A tale scopo lasciate la batteria collegata al caricabatterie per altri 15 min.
Intervento:

Togliete la batteria dal caricabatterie. Staccate il caricabatterie dalla rete.

Lampeggia | Spento Regolatore di carica

Il caricabatterie si trova nella modalita di ricarica lenta.

In questo modo la batteria viene ricaricata piu lentamente per motivi di si-
curezza e la ricarica richiede piu tempo. Cid puo essere dovuto ai seguenti
motivi:

- La batteria non é stata ricaricata per molto tempo.

- Latemperatura della batteria non si trova nel range ideale.

Intervento:

Attendete la fine della ricarica, si pudb comunque continuare a ricaricare la
batteria.

Lampeggia |Lampeggia | Anomalia

La ricarica non € piu possibile. La batteria & difettosa.

Intervento:

Una batteria difettosa non deve piu venire ricaricata.

Togliete la batteria dal caricabatterie.

Acceso Acceso Anomalia termica

La batteria & troppo calda (per es. esposizione diretta al sole) o troppo
fredda (al di sotto dei 0°C)

Intervento:

Togliete la batteria e tenetela per un giorno a temperatura ambiente
(ca.20°C).
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Informazioni sul Servizio Assistenza

In tutti i Paesi indicati nel certificato di garanzia disponiamo di competenti partner per il Servizio Assis-
tenza (per i relativi dati di contatto si veda il certificato di garanzia), che sono a vostra disposizione per
tutte le richieste di assistenza come riparazione, fornitura di pezzi di ricambio e parti di usura o vendita
di materiali di consumo.

Si deve tenere presente che le seguenti parti di questo prodotto sono soggette a un‘usura naturale o
dovuta all‘'uso ovvero che le seguenti parti sono necessarie come materiali di consumo.

Categoria Esempio
Parti soggette ad usura * Batteria
Materiale di consumo/parti di consumo * Lame
Parti mancanti

* non necessariamente compreso tra gli elementi forniti!

In presenza di difetti o errori vi preghiamo di denunciare il caso sul sito internet
www.Einhell-Service.com. Vi preghiamo di descrivere con precisione I'anomalia e a tal riguardo di ris-
pondere in ogni caso alle seguenti domande:

® L‘apparecchio ha gia funzionato una volta o era difettoso fin dall‘inizio?

* Avete notato qualcosa prima che si manifestasse il difetto (sintomo prima del difetto)?
A vostro parere che cosa non funziona nell‘apparecchio (sintomo principale)?
Descrivete che cosa non funziona.
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Certificato di garanzia

Gentili clienti,

i nostri prodotti sono soggetti ad un rigido controllo di qualita. Se I‘apparecchio non dovesse tuttavia
funzionare correttamente, ci scusiamo e vi preghiamo di rivolgervi al nostro servizio di assistenza clienti
all‘indirizzo indicato in questa scheda di garanzia. Siamo a vostra disposizione anche telefonicamente al
numero del Servizio Assistenza indicato. Per la rivendicazione dei diritti di garanzia vale quanto segue:

1.

Le presenti condizioni di garanzia si rivolgono esclusivamente a consumatori, vale a dire a persone
fisiche che non intendono utilizzare questo prodotto né in ambito professionale né per altre attivita
di lavoro autonomo. Le presenti condizioni di garanzia regolano prestazioni di garanzia supplemen-
tari che il produttore su indicato concede in aggiunta alla garanzia legale agli acquirenti di nuovi
apparecchi. La presente garanzia non tocca i vostri diritti al ricorso in garanzia previsti dalla legge.
Le nostre prestazioni di garanzia sono per voi gratuite.

La prestazione di garanzia riguarda esclusivamente i difetti di un nuovo apparecchio da voi
acquistato del produttore di cui sopra, riconducibili a errori di materiale o di produzione, ed é li-
mitata, a nostra discrezione, all‘eliminazione di questi difetti dell‘apparecchio o alla sostituzione
dell‘apparecchio stesso.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono stati costruiti per I'impiego artigianale, professio-
nale o imprenditoriale. Pertanto un contratto di garanzia non viene concluso se I‘apparecchio & stato
usato entro il periodo di garanzia in attivita artigianali, imprenditoriali o industriali o se & stato sotto-
posto a sollecitazioni equivalenti.

Sono esclusi dalla nostra garanzia:

- Danni all‘apparecchio causati dalla mancata osservanza delle istruzioni di montaggio o per
un‘installazione non corretta, dalla mancata osservanza delle istruzioni per I‘uso (come ad es. colle-
gamento a una tensione di rete o a un tipo di corrente non corretti), dalla mancata osservanza delle
norme relative alla manutenzione e alla sicurezza, dall‘esposizione dell‘apparecchio a condizioni
ambientali anomale o per la mancata esecuzione di pulizia e manutenzione.

- Danni all‘apparecchio dovuti a usi impropri o illeciti (come per es. sovraccarico dell‘apparecchio

o utilizzo di utensili di ricambio o accessori non consentiti), alla penetrazione di corpi estranei
nell‘apparecchio (come per es. sabbia, pietre o polvere, danni dovuti al trasporto), all‘impiego della
forza o a influssi esterni (come per es. danni causati da caduta).

- Danni all‘apparecchio o a parti di esso da ricondurre a un‘usura comune, dovuta all‘'uso o di altro
tipo naturale.

Il periodo di garanzia & 24 mesi e inizia a partire dalla data di acquisto dell‘apparecchio. | diritti di
garanzia devono essere fatti valere prima della scadenza del periodo di garanzia, entro due settima-
ne dopo avere accertato il difetto. E esclusa la rivendicazione di diritti di garanzia dopo la scadenza
del relativo periodo. La riparazione o la sostituzione dell‘apparecchio non comporta una proroga del
periodo di garanzia e con questa prestazione per I‘apparecchio o per pezzi di ricambio eventual-
mente installati non inizia un nuovo periodo di garanzia. Ci6 vale anche nel caso in cui si ricorra a un
servizio sul posto.

Per rivendicare il diritto di garanzia vi preghiamo di comunicare che |‘apparecchio & difettoso tramite
sito internet: www.Einhell-Service.com. Tenete a portata di mano il documento di acquisto o altri
documenti come prova dell‘acquisto del vostro apparecchio nuovo. Apparecchi inviati senza i relativi
documenti o senza targhetta d‘identificazione sono esclusi dalla prestazione di garanzia perché non
possono essere classificati in modo corrispondente. Se il difetto dell‘apparecchio rientra nella nost-
ra prestazione di garanzia, ricevete prontamente I‘apparecchio riparato o un apparecchio nuovo.

Naturalmente effettuiamo a pagamento anche riparazioni sull‘apparecchio che non rientrano o non rien-
trano piu nella garanzia. A tale scopo inviate I‘apparecchio all‘indirizzo del nostro Centro Assistenza.

Per parti mancanti, di consumo e soggette a usura rimandiamo alle limitazioni di questa garanzia secon-
do le informazioni sul Servizio Assistenza di queste istruzioni per I‘'uso.
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©NOoGOA~LND

LI

Fare! - Laes betjeningsvejledningen for at reducere risikoen for personskade.

Dette apparat ma ikke anvendes af barn. Pas p4, at bern ikke bruger produktet som legetej. Rengering
og vedligeholdelse ma ikke gennemferes af bern. Apparatet ma ikke anvendes af personer med be-
graensede fysiske, sensoriske eller psykiske evner eller af personer med utilstreekkelig viden eller erfa-
ring, medmindre de er under opsyn eller instrueres af en person, der er ansvarlig for dem.
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Fare!

Ved brug af el-veerktgj er der visse sikkerhedsfo-
ranstaltninger, der skal respekteres for at undga
skader pa personer og materiel. Lees derfor bet-
jeningsvejledningen / sikkerhedsanvisningerne
grundigt igennem. Opbevar betjeningsvejlednin-
gen et praktisk sted, sa du altid kan tage den frem
efter behov. Husk at lade betjeningsvejledningen
/ sikkerhedsanvisningerne falge med veerktojet,
hvis du overdrager det til andre. Vi fraskriver

os ethvert ansvar for skader pa personer eller
materiel, som matte opsta som felge af, at anvis-
ningerne i denne betjeningsvejledning, navnlig
vedrarende sikkerhed, tilsideseettes.

1. Sikkerhedsanvisninger

Relevante sikkerhedsanvisninger finder du i det
medfglgende heefte.

Advarsel!

Lees alle sikkerhedsanvisninger, anvisninger,
illustrationer og tekniske data, som dette
el-veerktoj er udstyret med. Folges de efterfol-
gende anvisninger ikke, kan dette fore til elektrisk
stad, brand og/eller alvorlige kveestelser.

Alle sikkerhedsanvisninger og gvrige anvis-
ninger skal opbevares for senere brug.

Forklaring af de anvendte symboler

(se billede 14)

A. ADVARSEL - Lees betjeningsvejledningen
igennem, for maskinen tages i brug!

B. ADVARSEL - Overhold en passende sikker-
hedsafstand, nar maskinen karer!

C. ADVARSEL - Betjen spaerringen, for arbejde
gennemfgres pa maskinen, eller for maskinen
loftes! PAS PA - Beraor ikke roterende knive!

D. ADVARSEL - Ker ikke med pa maskinen! PAS

PA - Berar ikke roterende knive!

Beskyttelsesklasse Il (dobbeltisolering)

Akkumulatorbatterierne skal opbevares i et

tert rum med en omgivende temperatur pa

+10 °C - +40 °C. Opbevaring skal ske i opla-

det tilstand (mindst 40%).

Netdelskomponent

Beskyttelsesklasse Il

Treeg sikring 3,15 A

Skilletransformer med kortslutningsbeskyttel-

se

K. Kun til brug i terre rum.

mm

c-Io

Pas pa!
Treek stikket ud og afbryd begraensningstraden fra
ladestationen i tordenvejr.

2. Produktbeskrivelse og
leveringsomfang

2.1 Produktbeskrivelse (fig. 1/2)
Robotpleeneklipper
Betjeningspanel
STOP-taste

Indstilling af klippehgjde
Regnsensor

Beaeregreb
Hovedafbryder

Baghijul

. Lag til akkumulatorbatterirum
10. Klinger

11. Knivskive

12. Forhjul

13. Netdel(-kabel)

14. Fastgorelseskrog

15. Fastspaendingsskrue
16. Kabelforbindelse

17. Reserveklinger

18. Begraensningstrad

19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-lampe

22. Sekskantnagle

283. Lineal (til at tage ud)

©OND>OTAWND =

2.2 Leveringsomfang og udpakning

Kontroller pa grundlag af det beskrevne leve-

ringsomfang, at varen er komplet. Hvis nogle dele

mangler, bedes du senest inden 5 hverdage efter

kabet af varen henvende dig til vores servicecen-

ter eller det sted, hvor du har kegbt varen, med

forevisning af gyldig kebskvittering. Veer her op-

meerksom pa garantioversigten, der er indeholdt i

serviceinformationerne bagest i vejledningen.

e Abn pakken, og tag forsigtigt maskinen ud af
emballagen.

® Fjern emballagematerialet samt emballage-/
og transportsikringer (hvis sadanne forefin-
des).

e Kontroller, at der ikke mangler noget.

e Kontroller maskine og tilbehgr for transports-
kader.

® Opbevar sa vidt muligt emballagen indtil ga-
rantiperiodens udlgb.
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Fare!

Maskinen og emballagematerialet er ikke
legetoj! Born ma ikke lege med plastikposer,
folier og smadele! Fare for indtagelse og
kveelning!

Leveringsomfang, monteringsmateriale og
tilbehor (folger evt. ikke med leveringen):
Leveringsomfanget er angivet pa det vedlagte
informationsark om leveringsomfanget.

® Robotpleeneklipper

Netdel(-kabel)

Ladestation

Fastspeendingsskruer (4 stk.)
Reserveklinger

Fastgorelseskrog

Begraensningstrad

Kabelforbindelse

Sekskantnagle

Akkumulatorbatteri

Ladeaggregat

Lineal (til at tage ud)

Original betjeningsvejledning
Sikkerhedsanvisninger

Hjeelpemidler, der er brug for
(folger ikke med leveringen)
® Hammer

® Tang

o Afisoleringstang

® Vaterpas (som option)

3. Formalsbestemt anvendelse

Robotpleeneklipperen er egnet til at blive brugt
i private haver og ma kun bruges til at sla
greespleener.

Produktet ma kun anvendes i overensstemmelse
med det tiltaenkte formal. Enhver anden form for
anvendelse er ikke tilladt. Vi fraskriver os ethvert
ansvar for skader, det veere sig pa personer eller
materiel, der métte opsta som folge af, at produk-
tet ikke er blevet anvendt korrekt. Dette er alene
brugerens/ejerens ansvar.

Bemaeerk, at vore produkter ikke er konstrueret til
erhvervsmaessig, hdndveerksmaessig eller indus-
triel brug. Vi fraskriver os ethvert ansvar, safremt
produktet anvendes i erhvervsmeessigt, hand-

veerksmeaessigt, industrielt eller lignende gjemed.

DK/N

4. Tekniske data

SP&ENAING eeovieireiieeeieeeee e 18V
Motoromdrejningstal ..........cccccvvenieenn. 3100 min™
KapslingskIasse ..........cccocoveeiiieeiniieciiieeee IPX4
Beskyttelsesklasse ..........ccccvvvviiiiiiiiiieeiiieens 1
VEBGE i 9,0 kg
Skeerebredde .........ccooeiiiiiiiiiie 18 cm
Antal KIINGer ... 3
Maks. stigning ........ccccooviiiiiiiiiiie 35 %
Lydtryksniveau LpA . ... 48,7dB (A)
Usikkerhed K ..o 3dB (A)
Lydeffektniveau L, ... ... 59,4 dB (A)
Usikkerhed K .......oooviiiiiiiiecce 3dB (A)
Indstilling af klippehgjde .......... 20-60 mm; trinles

Tilladt leengde pé begraensningstrad maks. 250 m

Begraensningstradkabelantenne
Driftsfrekvensband..........cccccccue..... 0-148,5 KHz
Maksimal sendeeffekt 21,18 dBuA/m

Bluetooth-forbindelse

Driftsfrekvensband................... 2400-2483,5 MHz
Maksimal sendeeffekt..........ccccceeeeennnnes -0,5dBm
Netdel

Indgangsspeending: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Udgangsspeending: ...

Udgangsstrom: ........cccceevviiiienieniecneee, 1,8A
Beskyttelsesklasse: ......ccoovvvvverienniieninnne I1/@3

Stejveerdierne blev malt i henhold til standarderne
EN ISO 3744; 1995, ISO 11094: 1991.

Advarsel!

Maskinen frembringer et elektromagnetisk
felt under driften. Dette felt kan under visse
omstaendigheder indvirke pa aktive eller pas-
sive medicinske implantater. For at reducere
faren for alvorlige eller dodelige kvaestelser
anbefaler vi, at personer med medicinske
implantater konsulterer deres laege og produ-
centen af implantatet, inden maskinen tages

i brug.
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5. Ibrugtagning

Lzes hele betjeningsvejledningen, for du gar i
gang med at installere robotpleeneklipperen.
Kvaliteten af installationen pavirker i stor
grad, hvor godt robotplaneklipperen arbej-
der senere.

5.1 Funktionsprincip

Robotpleeneklipperen veelger sin retning tilfeel-
digt. Alt greesset slas, da robotplaeneklipperen
bearbejder alle omrader, der befinder sig inden
for begraensningstraden (18). Sa snart robot-
pleeneklipperen registrerer en korrekt installeret
begreensningstrad (18), vender robotplaeneklip-
peren om og kerer i en anden retning inden for
omradet. Alle omrader, der skal beskyttes pa
arealet - f.eks. havebassiner, treeer, mabler eller
blomsterbede - skal ogsa indhegnes med be-
graensningstraden (18). Begreensningstraden (18)
skal danne en afsluttet cirkel. Hvis robotpleene-
klipperen rammer en forhindring inden for sldom-
radet, karer den tilbage for at fortsaette slaningen i
en anden retning (billede 3).

5.2 Sensorer

Robotpleeneklipperen er udstyret med flere sik-

kerhedssensorer.

° Loftesensor:
Loftes robotplaeneklipperen bagfra mere end
30° veek fra jorden, stoppes robotplaeneklip-
peren og rotationen af klingerne (10) med det
samme.

¢ Heeldningssensor:
Heelder robotpleeneklipperen meget i en ret-
ning, stoppes robotplaeneklipperen og rotatio-
nen af klingerne (10) med det samme.

¢ Forhindringssensor:
Robotpleeneklipperen registrerer forhindrin-
ger pa sin vej. Kolliderer robotplaeneklipperen
med en forhindring, stoppes robotplaene-
klipperen og rotationen af klingerne med det
samme, hvorefter den kerer tilbage vaek fra
forhindringen.

°* Regnsensor:
Robotpleeneklipperen er udstyret med en
regnsensor (5) for at forhindre, at robotpleene-
klipperen arbejder, nér det regner. Robotplae-
neklipperen vender tilbage til ladestationen
(19), nér regn registreres, her oplades den
helt. Nar regnsensoren (5) er tarret igen, bli-
ver robotplaeneklipperen i ladestationen (19) i
yderligere to timer.
Kortslut ikke de to metalsensensorer med

metal eller med et andet ledende materiale.
Dette forringer en korrekt funktion af robot-
plaeneklipperen.

5.3 Forberedelse

Udarbejd forst en skitse over greespleenen. Mar-
ker ogsa forhindringer og udarbejd en plan, der
viser, hvordan disse skal beskyttes. Dette gor

det nemmere at finde en god position for lade-
stationen (19) og at treekke begraensningstraden
(18) rundt omkring buske, blomsterbede osv
(billede 4).. Er greesset mere end 60 mm hgit, skal
greespleenen afkortes, da robotplaeneklipperen
ellers belastes alt for meget, desuden forringes
driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge en
almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Fjern alle lzse genstande fra graesplaenen, der
kan komme til skade af robotplaeneklipperen eller
som kan beskadige robotpleeneklipperen.

Sorg for at have felgende veerktojer inden for
reekkevidde: Hammer, tang, afisoleringstang og
vaterpas (som option).

Pasaetning af akkumulatorbatteriet
Robotpleeneklipperen kerer med et akkubatteri
(A) fra Power-X-Change-serien. Pas pa: Akkubat-
teriet (A) kan afhaengigt af modelvarianten evt.
ikke falge med robotpleeneklipperen.

Abn 1aget til akkumulatorbatterirummet (9) ved at
treekke i snapperen. Tryk pa anslagsknappen pa
akkumulatorbatteriet (A) og skub akkumulatorbat-
teriet (A) ind i den passende akkuholder. Luk l&-
get til akkumulatorbatterirummet (9) og kontroller,
at det falder rigtigt i hak (billede 10).
Akkubatteriet (A) fiernes ved at abne akkuma-
gasinet (9). Tryk pa anslagsknappen pa akkumu-
latorbatteriet (A) og traek akkumulatorbatteriet

(A) ud.

5.4 Ladestation

5.4.1 Ladestationens position

Find forst den bedste position for ladestationen
(19). Der er brug for en udvendig stikdase, der
leverer strgm hele tiden, sa robotpleeneklipperen
altid fungerer. Ladestationen (19) skal placeres
pa en lige overflade pa hgjde med greesbevoks-
ningen. Serg for, at omradet er fladt og tert. Veelg
en plads i skyggen, da akkumulatorbatteriet helst
skal lades i kole omgivelser (billede 5a). Serg
desuden for, at begraensningstraden traekkes lige
mindst 2 m foran ladestationen (19). Kurver direk-
te foran ladestationen (19) kan fore til problemer,
nar robotpleeneklipperen kobles pa til opladning.
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5.4.2 Lokalisering af ladestationen

Nar akkumulatorbatteriet er neesten tomt, vender
robotplaeneklipperen tilbage til ladestationen (19)
ved at felge begraensningstraden (18) mod uret
hen til ladestationen (19). Serg derfor for at place-
re ladestationen (19) korrekt (billede 5b).

5.4.3 Tilslutning af ladestationen til netdelen

1. Sikr, at netspaendingen er 100-240V ved
50/60 Hz, for ladestationen (19) forbindes
med strgmforsyningen.

2. Forbind netdelen (13) direkte med en stikda-
se. Brug ikke kablet til andre formal.

3. Brug ikke netdelen (13), hvis den er beskadi-
get. Kontakt straks en autoriseret fagmand,
der kan udskifte defekte dele, hvis der kons-
tateres skader pa kabler eller netdelen (13).

4. Oplad ikke robotpleeneklipperen i fugtige om-
givelser. Oplad ikke robotpleeneklipperen ved
temperaturer over 40 °C eller under 5 °C.

5. Hold robotplaeneklipperen og netdelen (13)
veek fra vand, varme kilder og kemikalier.
Hold kablet pa netdel (13) veek fra skarpe
kanter for at undga skader.

6. Forbind netdelen (13) med ladestationen (19)
(billede 5c¢).

Akkumulatorbatteriet til robotplaeneklipperen kan
oplades under installationen ved at teende for ro-
botplaeneklipperen med hovedafbryderen (7) og
stille robotplaeneklipperen ind i ladestationen (19).

5.4.4 Informationer til opladningen
Robotpleeneklipperen vender tilbage til ladestatio-
nen (19) i en af falgende situationer:

® Du sender robotplaeneklipperen manuelt til-
bage.

Akkuladetilstanden underskrider 30 %.

Den daglige arbejdstid er afsluttet.
Regnsensoren er udlgst.

® Robotpleeneklipperen er overophedet.

| dette tilfeelde kerer robotplaeneklipperen auto-
matisk tilbage til ladestationen (19) langs med
begraensningstraden (18).

Nar robotplaeneklipperen karer tilbage til ladesta-
tionen (19), seger den efter begraensningstraden
(18) og kerer langs med begraensningstraden
(18) til venstre.

Nar akkumulatorbatteriet lades, lyser LED-lam-
pen (21) pa ladestationen (19) red.

Lyser LED-lampen (21) pa ladestationen (19)
gren, er akkumulatorbatteriet helt opladet. Nar
batteriet er helt opladet, genoptager robotplaene-

onen (19), til der er brug for den igen.

Skulle der befinde sig en forhindring pa begraens-
ningstraden (18), nar robotplaeneklipperen vender
tilbage til ladestationen (19), bliver robotplaene-
klipper efter flere forsgg staende foran forhindrin-
gen og kan sa ikke vende tilbage til ladestationen
(19). Fjern alle forhindringer pa begraensningstra-
den (18).

Overskrider temperaturen for akkumulatorbatte-
riet 45 °C, afbrydes opladningen, s& akkumulator-
batteriet ikke beskadiges. Sa snart temperaturen
er faldet igen, fortsaettes opladningen automatisk
igen.

Overskrider temperaturen for styringen til ro-
botpleeneklipperen 75 °C, vender robotpleene-
klipperen tilbage til ladestationen (19). Sa snart
temperaturen er faldet igen, genoptages arbejdet
iht. indstillingerne. Bliver akkumulatorbatteriet
tomt, for robotplaeneklipperen er vendt tilbage til
ladestationen (19), kan robotpleeneklipperen ikke
mere startes. Bring robotplaeneklipperen tilbage
til ladestationen (19) og lad hovedafbryderen (7)
veere taendt. Robotpleeneklipperen oplades auto-
matisk.

5.5 Begrzaensningstrad
VIGTIGT! Garantien deekker ikke overskarede
begraensningstrade og folgeskader!

5.5.1 Udlaegning af begraensningstraden
Begraensningstraden (18) kan bade udleegges
oven pa og nede i jorden. Er jorden hard eller ter,
kan fastgerelseskrogene (14) braekke, nar de
slas i. Er jorden meget ter, fugtes greesset, for be-
graensningstraden installeres.

* Installation oven pa jorden
Laeg begraensningstraden (18) fast oven pa
jorden og fastger den med de vedlagte fast-
gorelseskroge (14), hvis greesset ikke skal
vertikalskeeres eller ventileres pa et senere
tidspunkt. Begreensningstradens position
kan tilpasses i de forste uger, robotplaene-
klipperen bruges. Efter noget tid tildeekkes
begraensningstraden med grees, hvorefter
den ikke mere kan ses. Installer begraens-
ningstraden med en maks. afstand paA 1 m
mellem fastgerelseskrogene (14). Reducer
afstanden mellem fastgorelseskrogene de
steder, hvor greesset er ujaevnt. Undga situati-
oner, hvor traden ikke ligger pa jorden. Sikr, at
begraensningstraden ikke kan skaeres over af
robotpleeneklipperen.

¢ Installation nede i jorden

klipperen arbejdet, eller bliver stéewwwng@‘irika_niw\al?em@?sningstréden op til 5 cm ned.
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Derved forhindres det, at begraensningstra-
den (18) beskadiges, hvis graesset vertikals-
keeres eller ventileres.

Bemaerk!
Reserver 1 m trad bag pa ladestationen for at
kunne gennemfgre korrektioner.

5.5.2 Indsnaevringer

Hvis greespleenen har en indsnaevring, kan robot-
pleeneklipperen arbejde der, sa laenge korridoren
har en bredde p& mindst 1,4 m (80 cm mellem
begreensningstradene) og en laengde pa maks. 8
m (billede 3)..

5.5.3 Afstand til havegraensen

Sa snart robotpleeneklipperen kommer i naer-
heden af en begraensningstrad (18), registreres
denne af sensorerne foran i robotpleeneklipperen.
For robotplaeneklipperen vender om, kerer den
op til 30 cm hen over begraensningstraden (18).
Tag hejde for dette, nar slaiomradet planleegges
(billede 6a).

5.5.4 Udlaegning af traden i hjorner

Undga at udlazegge begreensningstraden (18) i en
ret vinkel (90°) i hjernerne. Udlzeg i stedet for be-

graensningstraden (18) som vist pa billede 6b, sa
du er sikker pa, at robotplaeneklipperen ikke karer
for langt hen over begraensningstraden (18).

5.5.5 Beregning af graespleenens stigning
Robotpleeneklipperen kan klare stigninger pa op
til 35%. Undga derfor stejlere stigninger. Stignin-
gen beregnes pa basis af den tilbagelagte hgjde
og afstanden (billede 6c).

Eksempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation af begraensningstraden pa
stigninger

Pa stigninger kan robotplaeneklipperen komme til

at skride, hvis greesset er vadt, hvorved der kores

hen over begraensningstraden (18). Af den grund

anbefales det at overholde felgende punkter (bil-

lede 6d):

® P& den overste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 35 %. Overhold her en afstand
pa 30 cm til forhindringer og graeskanter.

® P& den nederste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 17 %. Overhold her en afstand
pa 40 cm til forhindringer og graeskanter.

5.5.7 Kareveje og brolagte gangstier

® Separer forhgjede gangstier, arealer med
skeerver eller barkflis, lavere bede eller lig-
nende omrader. Udleeg begreensningstraden
(18) i en afstand pa mindst 30 cm (billede 6e
og 69).

® Gangstier, der forlgber langs med graesbe-
voksningen, skal ikke separeres, da robot-
plaeneklipperen kan kare hen over disse.
Begraensningstraden (18) kan ogsa treekkes
hen over gangstier (billede 6f og 6g).

5.5.8 Begreensningsoer

Beskyt forhindringer i sldomradet ved at oprette

begreensningsger. Derved kan en kollision med

sarte genstande, havebassiner, tracer, mgbler,
blomsterbede osv. forhindres (billede 6h og 6i).

® Rul begreensningstraden (18) ud fra kanterne
hen til de genstande, der skal beskyttes.

® Fastger begreensningstraden (18) med fast-
gorelseskroge (14) mod hgjre omkring gen-
standen, der skal beskyttes.

¢ Indpak begraensningsgerne fuldsteendigt og
for begraensningstraden (18) tilbage til punk-
tet, hvor du forlod greeskanten.

e Afstanden mellem begraensningsger bor
veere mindst 0,8 m. Forbind eller genstande-
ne til en feelles begraensningse (billede 6h).

® Begraensningstraden (18) til og fra begreens-
ningseen ber udlaegges parallelt og meget
teet op ad hinanden. - Pas pa! Begrzens-
ningstrade (18) ma ikke krydse hinanden!
- Fastger hertil de parallelle begraensningstra-
de (18) sammen med de samme fastgorel-
seskroge (14) pa jorden (billede 6i).

® Robotpleeneklipperen karer hen over de to
parallelle begreensningstrade (18) i slaom-
radet, dog stopper robotplaeneklipperen ved
enkelt trukkede begreensningstrade (18).

5.5.9 Forhindringer

* Forhindringer med en hgjde pa over 10
cm (billede 6j)
Faste forhindringer med en hgjde pa over 10
cm som f.eks. treeer, veegge, hegn, havemgb-
ler osv. registreres af kollisionssensorerne.
Kolliderer robotplaeneklipperen med en for-
hindring, stopper den, hvorefter den slukker
for sldmaskinen, karer tilbage og drejer, sa
klippeprocessen fortseettes i en anden ret-
ning. Blade, ustabile og veerdifulde forhindrin-
ger skal beskyttes af en begreensningse med
begraensningstrad.

® Sten og lave forhindringer

WWW.Sidirika-nimNﬁf@TOQ lave forhindringer under 10
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cm i slhiomradet skal beskyttes, da de ellers
kan kares over af robotplaeneklipperen. Ellers
kan robotpleeneklipperen beskadiges og
blokeres.

® Traeer (billede 6k)
Traeer behandles lige som forhindringer af
robotplaeneklipperen. Stikker traergdder
med en hgjde pa under 10 cm op af jorden,
ber dette omrade beskyttes. Det forhindrer
skader pa radderne og robotplaeneklipperen.
Overhold en afstand pa mindst 30 cm mellem
begraensningstraden (18) og forhindringen.

5.6 Forbindelse med ladestationen

Sorg for, at hele begraensningstraden (18) er
trukket, for den forbindes med ladestationen. Re-
server 1 m ekstra begraensningstrad (18) i begge
ender for at kunne gennemfgre tilpasninger pa et
senere tidspunkt.

Isoler enderne pa begreensningstraden (18) med
en afisoleringstang pa en leengde fra 10 til 15 mm
for tilslutning til ladestationen (19).

Treek stikket ud, for begreensningstraden (18)
forbindes med ladestationen (19). Begreens-
ningstraden (18), der er udlagt til ladestationens
(19) forside, skal udleegges bagud via kabelhol-
derne pa undersiden af ladestationen (19). Traek
den forreste begreensningstrad (18) gennem
foringerne under ladestationen og gennem hullet i
tilslutningsomradet. Forbind den med tilslutningen
~+. Forbind s& den bageste begraensningstrad
(18) med tilslutningen ,,S1“ (billede 7a).

Pas pa! Begraensningstrade (18) ma ikke
krydse hinanden!

Opret herefter forbindelsen med stremforsynin-
gen. LED-lampen (21) pa ladestationen (19) ber
lyse greon hele tiden, nar installationen er gennem-
fort korrekt. Lyser LED-lampen ikke, kontrolleres
forst tilslutningerne. Hvis LED-lampen lyser, men
ikke konstant gron, bedes du lsese mere herom i
tabellen ,Visning ladestation og fejlafhjeelpning”
bageste i denne betjeningsvejledning.

5.7 Teending og kontrol af installationen

Sé& snart LED-lampen (21) lyser gron pa ladesta-
tionen (19), er sldomradet klart for robotpleene-
klipperen. Sikr forst, at fastgerelseskrogen (14)
er slaet helt i pa begreensningstradet (18). Stil ro-
botplaeneklipperen ca. 3 m bag ved ladestationen
(19) foran begreensningstraden (18). Robotplae-
neklipperen ber sta i en vinkel pa 90° hen mod
begreensningstraden (18) (billede 7b). Teend for

Tryk pA POWER-tasten (60) pa betjeningspanelet
(2) i to sekunder. Opspaer robotplaeneklipperen
vha. PIN-koden og bekraeft det indtastede med
tasten ,OK” (61) (se kapitel ,Spaerring / PIN“).
Tryk pa tasten ,HOME / 3” (64) og sa pa tasten
,OK* (61). Nu felger robotplaeneklipperen be-
greensningstraden (18) til venstre. Hold gje med
robotpleeneklipperen under hele kerslen langs
med begraensningstraden (18), til denne star i
ladestationen (19) igen. Skulle robotplaeneklip-
peren have problemer visse steder, kan du evt.
korrigere begraensningstraden (18) og gentage
processen. Akkumulatorbatteriet til robotpleene-
klipperen lades nu helt. Opstar der problemer un-
der pakoblingen, kan det veere, at ladestationen
(19) skal positioneres pa ny i siden, til pakoblin-
gen fungerer uden problemer.

Med den rede STOP-taste (3) kan robotplee-
neklipperen til enhver tid stoppes. Efter tryk pa
STOP-tasten (3) stoppes robotplaeneklipperen,
hvorefter den venter pa yderligere instruktioner.

5.8 Fastgorelse af ladestationen

Nar du er sikker pa, at robotpleeneklipperen fun-
gerer, som den skal, og der er fundet en passen-
de position for ladestationen (19), fastgeres la-
destationen (19) med fastgerelsesskruerne (15).
Skru fastgerelsesskruerne (15) helt ned i jorden
med sekskantnaglen (22) (billede 7c).

5.9 Akkumulatorbatteri-kapacitetsindikator
Tryk pa kontakten til akkumulatorbatteri-kapacite-
tsindikator. Akkumulatorbatteri-kapacitetsindika-
toren indikerer akkumulatorbatteriets ladetilstand
ved hjeelp af 3 LED-lamper (fig. 13b).

Alle 3 LEDer lyser:
Akkuen er fuldt opladet.

2 eller 1 LED(,er) lyser
Akkubatteriet rader over tilstreekkelig restkapa-
citet.

1 LED blinker:
Akkubatteriet er afladt; oplad akkubatteriet.

Alle LED-lamper blinker:

Akkumulatorbatteriets temperatur er underskre-
det. Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet

og lad akkumulatorbatteriet hvile en dag ved
stuetemperatur. Fremkommer fejlen igen, er
akkumulatorbatteriet meget afladet og defekt.
Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet. Et defekt
akkumulatorbatteri ma ikke laengere bruges og

hovedafbryderen (7) (ON) (billede WWWSIdIrIkaQﬁlﬁ@e?aldl gr
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Pas pa!

Bruges en Multi-Ah Pack (f.eks. 4-6Ah), skal den
altid stilles pa den hgje kapacitet. Da opladningen
og afladningen af robotpleeneklipperen er skan-
som, er det ikke ngdvendigt at bruge den lave
kapacitet for at forlaenge levetiden.

5.10 Opladning af batteri med ladeaggregatet
Til normal brug lades akkumulatorbatteriet (A) til
robotplaeneklipperen pa ladestationen (19). Til
uafheengig brug af akkumulatorbatteriet (A) fra
Power-X-Change-serien dette ogsé lades i det
eksterne ladeaggregat Power-X-Charger. Pas

pa! — Ladeaggregatet (billede 13a/ pos. B) kan

afhaengigt af modelvarianten evt. ikke folge med

robotpleeneklipperen.

1. Kontrollér, at netspeendingen, som star anfert
pa meaerkepladen, svarer til den forhanden-
vaerende netspaending. Saet stikket til lade-
aggregatet (B) i stikkontakten. Den grenne
LED-lampe begynder at blinke.

2. Seet akkumulatorbatteriet (A) pa ladeaggre-
gatet (B) (billede 13a).

3. Under punkt,Visninger pa ladeaggregat*
findes en oversigt over LED-visningernes be-
tydning.

Under opladningen kan akkumulatorbatteriet blive
varm. Dette er helt normalt.

Hvis det ikke er muligt at oplade akku-pack‘en,
skal du kontrollere,

® om der er netspaending i stikkontakten

e om forbindelsen til ladekontakterne er i orden.

Hvis det stadigveek ikke er muligt at oplade akku-
pack‘en, bedes du indsende

® ladeaggregatet

e samt akku-pack‘en

til vores kundeservice.

Kontakt vores kundeservice eller den forret-
ning, hvor du har kebt produktet, hvis du har
brug for at vide, hvordan produktet sendes
korrekt.

Ved forsendelse og bortskaffelse af akku-
mulatorbatterier og akkumaskine skal disse
indpakkes seerskilt i en plastikpose , for at
undga kortslutning og brand!

Sorg for at genoplade akkupack‘en i god tid for
at sikre en lang levetid. Genopladning skal under
alle omstaendigheder ske, nar du kan konstat-

at akkupack‘en aflades helt. Det vil gdeleegge
akkupack‘en!

6. Betjening

6.1 Hovedafbryder

Robotpleeneklipperen er udstyret med en hove-
dafbryder (7). Teend (ON) og sluk (OFF) for robot-
pleeneklipperen med hovedafbryderen (7) (billede
8). Nar robotpleeneklipperen er teendt, lases den
med PIN-koden.

6.2 Betjeningspanel

Robotpleeneklipperen er allerede programmeret
pa fabrikken, og standardindstillinger gennemfeort.
Disse kan dog eendres efter behov. Ogsa selv om
fabriksindstillingerne er egnet til de fleste haver,
bor du alligevel gere dig fortrolig med de disponi-
ble optioner.

Forklaring af LED-lamperne pa betjenings-
panelet (billede 9a)

50. Tid-LED-lamper: Visning af den daglige slatid
51. L&se-LED: Visning af tastespzerre

52. Akku-LED: Visning af akkutilstand

58. Alarm-LED: Visning af fejl

Forklaring af tasteoptionerne pa betjenings-

panelet (billede 9b)

60. POWER-taste : Teende og slukke for robot-
plaeneklipper

61. Taste ,OK“

62. Taste ,SET WORKTIME / 1*

63. Taste ,START /2"

64. Taste ,HOME / 3“

65. Taste ,4“/ Lasetaste

6.3 Indstilling af klippehojde

Pas pa! Robotpleeneklipperen skal veere slukket,
nar klippehgjden indstilles. Tryk pa STOP-tasten
(3). Med robotplaeneklipperens indstilling af klip-
pehgjde (4) kan klippehgjde tilpasses trinlast mel-
lem 20 og 60 mm, der kan aflezeses pa skalaen.
Er graesset mere end 60 mm hoijt, skal greesplae-
nen afkortes til mindst 60, da robotplaeneklippe-
ren ellers belastes alt for meget, desuden forrin-
ges driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge
en almindelig graesslamaskine eller en trimmer.
Nar installationen er feerdig, kan klippehgjden til-
passes med indstillingen af klippehgjde (4). Start
altid med en hgjere klippehgjde og reducer den
sd i sma trin, til den gnskede hgjde er naet.

ere, at maskinens ydelse er aftagewwggﬁdirika_nikmaidi gr
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6.4 Speerring / PIN

Speerringen forhindrer, at robotplaeneklipperen
bruges uden autorisation og uden en gyldig kode.
| dette tilfeelde skal der indtastes en personlig sik-
kerhedskode (4 tal).

Oplasning

- For robotpleeneklipperen tages i brug, skal den
korrekte PIN-kode indtastes (standard-PIN:
,1-2-3-4%). Indtast PIN-koden langsomt og
bekreeft det indtastede med tasten ,OK” (61).
Betjeningsfunktionerne oplases, og lase-LED-
lampen (51) lyser gren.

- Har du indtastet en forkert PIN-kode, lyser
lase-LED-lampen (51) red. Tryk péa tasten ,OK*
(61) for at slette en forkert PIN-kode og indtast
herefter den korrekte PIN-kode.

Lasning
Betjeningspanelet (2) lases ved at trykke pa tas-
ten 4/ Lasetaste (65).

Standard PIN-kode:
1234

Ny PIN-kode:

FEndring af PIN-kode

PIN-koden aendres pa felgende made:

1. Oplas betjeningspanelet.

2. Tryk pa tasten 4"/ Lasetaste (65) og pa
tasten ,OK* (61) pa samme tid. Lase-LED-
lampen (51) blinker red og gren pa skift.

3. Indtast en ny PIN-kode (fire tal). Tryk pa tas-
ten ,OK” (61). Lase-LED-lampen (51) blinker
gren.

4. Indtast den nye PIN-kode igen og tryk pa
tasten “OK” (61). Lase-LED-lampen (51) lyser
konstant gren. PIN-koden er eendret korrekt.

5. Pas pa! Noter den nye PIN-kode!

Bestilling af PIN, hvis den er gaet tabt

Sorg for at have kvittering og serienummer pa

robotpleeneklipperen inden for reekkevidde. Disse

informationer kreeves for at kunne modtage din

PIN-kode!

1. Seet et USB-stik i USB-tilslutningen som vist
(billede 11)..

2. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

3. Tryk POWER-tasten (60) og tasten “OK” (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 3 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

4. Tryk pa tasten ,SET WORK TIME / 1“ (62).

5. Fjern USB-stikket. Udlzes dataene fra USB-
stikket pa en computer. Med robotplaeneklip-

filindeholder en PUK, som er en personlig
kode. Kontakt kundeservicen for at fa udleve-
ret din PIN-kode.

6.5 Styring af robotplaeneklipperen

Indstilling af klippetider

1. Oplés betjeningspanelet (2).

2. Veelg den gnskede klippetid ved at trykke
flere gange pa tasten ,SET WORK TIME / 1“
(62).

3. Den pageeldende visning ses via tids-LED-
lamperne (50).

4. Bekreeft indstillingen ved at trykke pa tasten
LOK“ (61).

Den tid, hvor eendringerne blev foretaget, er nu

den daglige starttid. Det viste timetal er den dag-

lige arbejdstid.

Til klippetidsindstillingen anbefales en vejleden-
de veerdi pa 8 timer om dagen ved 500 m?. Den

valgte arbejdstid skal tilpasses, sa den passer til
havens storrelse og arbejdets omfang.

Startproces

1. Oplés betjeningspanelet (2).

2. Tryk forst pa tasten ,START / 2“ (63)

3. Bekreeft startprocessen med tasten ,OK” (61)
Nu arbejder robotplaeneklipperen iht. den indstil-
lede klippetid. | arbejdstiden overvages akkula-
detilstanden, som vises med akku-LED-lampen
(52). Sa snart akkuladetilstanden falder til 30%,
vender robotpleeneklipperen automatisk tilbage til
ladestationen (19).

Afbrydning af graesslaningen

1. Tryk p4 STOP-tasten (3) for at stoppe robot-
plaeneklipperen med det samme.

2. Oplés betjeningspanelet (2).

3. Tryk herefter p& tasten ,HOME / 3" (64) og
tasten ,OK” (61) for at sende robotplaeneklip-
peren langs med begraensningstraden (18)
tilbage til ladestationen (19).

6.6 Styring af robotpleeneklipperen vha. ap-
pen

Alle indstillinger, der kan foretages via betjenings-

panelet, kan ogsa gennemfgres med appen.

Download ferst appen fra Einhell for robotplee-

neklippere pa din smartphone. Appen fra Einhell

findes via felgende link og QR-kode:

peren er der oprettet en ‘ekS‘f”\i\*/W\)v%Rﬂ?rika-nikolaidi gr
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iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Forbind robotpleeneklipperen med din smart-

phone via Bluetooth forbindelsen og overhold

de viste trin. Med appen kan folgende yderligere

funktioner pa robotpleeneklipperen bruges:

® Indstilling af klippetid:
| appen findes der flere muligheder at indstille
klippetiderne pa som f.eks. en daglig individu-
el indstilling af klippetiden.

°* Regnsensor
Regnsensoren (5) teendes og slukkes i ap-
pen. Standardindstillingen for sensoren er pa
fabrikken fastlagt til ,On”.

e Multi-startpunkt
| haver med mange vinkler og kanter kan
robotpleeneklipperen fa problemer med at na
ud til alle kanter for at sla alt greesset. | dette
tilfeelde kan der veelges flere startpunkter pa
begraensningstraden (18). Det gor det ogsa
muligt for robotpleeneklipperen at nd ud i me-
get vanskeligt tilgeengelige omrader af haven.
Robotpleeneklipperen tilbageligger den valgte
afstand langs med begraensningstraden (18)
og starter klipningen i dette omréade (billede
9c¢). Ladestationen (19) defineres automatisk
som startpunkt 1. De to yderligere start-
punkter kan vaelges frit. Mal hertil afstanden
mellem ladestation (19) og startpunkt til hgjre
langs med begraensningstraden (18). P& ba-
sis af hyppigheden fastleegges det, hvor ofte
robotpleeneklipperen starter sit arbejde ud
af ladestationen (19) eller ud fra de enkelte
startpunkter.

° Kantklipning
Indstillingen ,Kantklipning”, der findes i ap-
pen, bruges til at fa en ren graeskant. Robot-
pleeneklipperen starter hver dag med at sla
grees langs med hele begraensningstraden

hver dag, nar den er pa vej hjem til ladestatio-

nen, hvis akkuen har en ladning pé over 70%.
® Graesslamaskine og statistik

Her findes informationer om forskellige statis-

tikker for graesslamaskinen.

Henvisninger til Bluetooth forbindelsen:

®  Forbind dig med robotpleeneklipperen i
Einhell-appen, nar du har logget dig pa som
bruger og registreret produktet.

® Bruges Android enheder, skal placerings-
stedet for Einhell-appen frigives for at kunne
bruge Bluetooth forbindelsen.

e Kobl udelukkende robotplaeneklipperen i
Einhell-appen pé din smartphone.

e Forbind dig med robotpleeneklipperen i appen
fra Einhell.

® Bluetooth forbindelsen har en begreenset
reekkevidde. Bliv derfor i naerheden, nar du
styrer robotpleeneklipperen.

® Robotpleeneklipperen kan altid kun modtage
en forbindelse til en smartphone pa samme
tid.

*  Afbryd Bluetooth forbindelsen, nar alle indstil-
linger er gennemfert pa robotplesneklipperen.

7. Renggring, vedligeholdelse og
reservedelsbestilling

Fare!

Produktet skal altid geres spaendingsfrit, for
rengerings- og vedligeholdelsesarbejde startes;
dette gares ved at treekke stikket ud af stikdasen
og slukke produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8). Tag desuden akkuen ud af ro-
botpleeneklipperen.

Forsigtig! Brug arbejdshandsker!

7.1 Renggring

® Hold s& vidt muligt beskyttelsesanordninger,
ventilationskanaler og motorhus fri for stev og
snavs. Ter produktet af med en ren klud eller
foretag trykluftudbleesning med lavt tryk.

® Robotpleeneklipperen méa ikke rengeres med
rindende vand, iseer ikke under hgijt tryk.

® Renger af og til produktet med en fugtig klud
og lidt bled seaebe. Undga brug af rengerings-
og oplgsningsmidler, da de vil kunne beska-
dige produktets kunststofdele. Serg for, at
der ikke kan treenge vand ind i de indvendige
dele.

* Renger sé vidt muligt robotpleeneklipperen
med borster eller klude.

(18). Desuden slar robotplaeneb{%wré%ﬁﬁ ka:ni%erpmtlﬁr:grklingeme (10) og knivskiven (11)
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beveeger sig, som de skal.

® Renger ladekontakterne pa robotplaene-
klipperen (1) og ladestationen (19) med
rengeringsmidler, der er egnet til metal, eller
meget fint slibepapir. Disse ber rengeres for
at sikre en effektiv opladning.

7.2 Vedligeholdelse

e Slidte eller beskadigede klinger (10) samt
deres fastgorelsesskruer skal altid erstattes
seetvis.

® Dele, som er slidte eller beskadigede, skal
skiftes ud.

® For at sikre en lang levetid skal alle skruedele
samt hjul og aksler rengeres og smares med
olie.

® Regelmeessig vedligeholdelse af robotplee-
neklipperen sikrer ikke bare, at den holder
sig i god stand og bevarer en hgj ydeevne
over lang tid; det betyder ogsa, at resultatet
af graesslaningen bliver bedre og arbejdet
lettere at udfore.

e Klingerne (10) er de dele, som er mest udsat
for slid. Kontroller jeevnligt klingernes (10) til-
stand og fastgerelse. Skulle der opsta meget
store vibrationer pa robotplaeneklipperen,
kan dette vaere tegn p4, at klingerne (10) er

beskadiget eller deformeret som folge af sted.

Er klingerne (10) slidte eller beskadiget, skal
disse skiftes med det samme.

e Kontroller pleenens klippemenster med jeevne
mellemrum. Uskarpe klinger medfarer, at
graesstra ikke klippes korrekt. Derved kan
pleenens overflade blive en smule ter og brun.
Skift derfor klingerne med jeevne mellemrum
for at opna et rent og lige snit.

e Kontroller undersiden pa robotpleeneklippe-
ren for snavs med jeevne mellemrum. Rengor
robotpleeneklipperen med jeevne mellemrum.
Fjern straks store maengder snavs.

® | de forste uger efter ibrugtagningen og efter
tidligere graesslaning med en almindelig
greesslamaskine, kan der hurtigt opsta store
maengder snavs pa robotplaeneklipperen.
Kontroller derfor undersiden pa robotpleene-
klipperen noget oftere i dette tidsrum.

®  Kilip kun greesset i sma trin for at undga store
maengder snavs.

o Derfindes ikke yderligere vedligeholdelses-
kreevende dele inde i produktet.

7.2.1 Udskiftning af klingerne

Brug kun originale klinger, da funktioner og sik-
kerhed ellers ikke er garanteret.
Robotplaeneklipperen er udstyret med tre klinger

klinger (10) har en levetid pa op til 3 méaneder
(hvis der ikke stedes mod forhindringer). Erstat
alle tre klinger (10) pa samme tid for at udelukke,
at effektivitet og balance forringes pa dit produkt.

Klingerne (10) skiftes pa felgende made (billede

12) - Pas pa! - Brug handsker:

1. Losn fastgorelsesskruerne

2. Tag klingerne (10) af og seet nye i. Erstat altid
alle tre klinger (10) som seet.

3. Til sidst speendes fastgerelsesskruen fast
igen. Sikr, at de nye klinger (10) kan drejes
frit.

Kontroller med jeevne mellemrum robotpleene-
klipperen og fjern alle restophobninger. Kontroller
ubetinget klingernes (10) tilstand, inden den ta-
ges i brug igen forste gang. | tilfeelde af behov for
reparation henvises til vores kundeservice. Brug
kun originale reservedele.

7.2.2 Software aktualisering

Softwaren aktualiseres ved at kopiere den nye

software over pa et tomt USB-stik (formater evt.

USB-stikket forinden). Sikr, at akkumulatorbatte-

riet er helt ladet, for falgende trin udfores.

1. Anbring robotplaeneklipperen i klippeomradet.
Robotpleeneklipperen ma ikke befinde sig i
ladestationen, nar softwaren aktualiseres.

2. Seet et USB-stik i USB-tilslutningen som vist
(billede 11)..

3. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

4. Tryk POWER-tasten (60) og tasten ,OK" (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 5 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

5. Tryk pa tasten 4"/ lasetasten (65) for at starte
opdateringen. Tid-LED-lamperne (50) viser
det aktuelle fremskridt. Lyser alle 5 tid-LED-
lamper (50), er processen afsluttet.

6. Efter et par sekunder slukker tid-LED-lamper-
ne (50) igen, og robotpleeneklipperen skifter
til den normale driftstilstand, hvor kun en tid-
LED-lampe (50) lyser.

7. Fjern USB-stikket.

7.2.3 Reparation af begraensningstraden
Skeeres begraensningstraden (18) over et vilkar-
ligt sted, repareres dette med den vedlagte ka-
belforbindelse (16). Dette gores ved at fore de to
ender pa den gennemskarede begraensningstrad
(18) ind i kabelforbindelsen (16) og trykke dem
sammen med en tang. Saet stikket i stikdasen.
Kontroller herefter funktionen med LED-lampen

(10), der er monteret pa en knivskiwmgﬁﬁrikaiﬁlik@’paqimtfgipnen (19).
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7.3 Reservedelsbestilling:

Ved bestilling af reservedele bedes falgende
oplyst:

® Produktets typebetegnelse

®  Produktets varenummer

®  Produktets identnummer

®  Nummeret pa den gnskede reservedel
Aktuelle priser og @vrige oplysninger finder du pa
internetadressen www.Einhell-Service.com

Reserveklinger art.nr.: 34.140.20

8. Opbevaring

Oplad akkumulatorbatteriet (A) helt, for det
opbevares om vinteren, og sluk for robotplaene-
klipperen med hovedafbryderen (7) (OFF). Tag
akkumulatorbatteriet (A) ud af produktet. Afbryd
netdelen (13) fra stramforsyningen og ladesta-
tionen (19). Begraensningstraden (18) kan blive
udenders om vinteren. Dog skal det sikres, at
tilslutningerne er beskyttet mod korrosion. Afbryd
begreensningstradens (18) tilslutninger fra lade-
stationen (19).

Produktet og dets tilbeher skal opbevares pa et
morkt, tort og frostfrit sted uden for barns raek-
kevidde. Den optimale opbevaringstemperatur
ligger mellem 5 °C og 30 °C. Opbevar maskinen i
den originale emballage.

9. Transport

®  Sluk for produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8)..

® Anbring transportbeskyttelsesanordninger,
hvis sddanne findes.

© Beskyt maskinen mod skader og kraftige
vibrationer, der iseer kan opsta, nar maskinen
transporteres i karetgjer.

e Sikr maskinen, sa den hverken kan rutsje eller
veelte.

® Beaer robotplaeneklipperen i beeregrebet (6)
med knivskiven (11) vaek fra kroppen

10. Bortskaffelse og genanvendelse

Produktet leveres indpakket for at undga trans-
portskader. Emballagen bestar af ramaterialer

og kan genanvendes eller indleveres pa gen-
brugsstation. Produktet og dets tilbehar bestar af
forskelligartede materialer, f.eks. metal og plast.
Defekte produkter mé ikke smides ud som almin-
deligt husholdningsaffald. For at sikre en fagmaes-
sig korrekt bortskaffelse skal produktet indleveres
pa et affaldsdepot. Hvis du ikke har kendskab til
lokalt affaldsdepot, sé kontakt din kommune.

)i

_—
Kun for EU-lande

Smid ikke el-veerktgj ud som almindeligt hushold-
ningsaffald!

| medfer af Radets direktiv 2012/19/EF om af-
fald af elektrisk og elektronisk udstyr og dettes
omsaettelse i den nationale lovgivning skal brugt
el-veerktej indsamles separat og indleveres til
videreanvendende formal pa miljgmaessig fors-
varlig vis.

Recycling-alternativ til tilbagesendelse:

Ejeren af el-veerktgjet er — med mindre denne
tilbagesender maskinen — forpligtet til at borts-
kaffe maskinen og dens dele ifglge miljgforskrif-
terne. Den brugte maskine kan indleveres hos

en genbrugsstation — sperg evt. personalet her,
eller forher dig hos din kommune. Tilbeher og
hjeelpemidler, som fglger med maskinen, og som
ikke indeholder elekiriske dele, er ikke omfattet af
ovenstaende.

Kontroller fer bortskaffelsen, at akkuer og lyskil-
der (f.eks. gledepaere) er taget ud af produktet.

Genoptryk eller anden kopiering af dokumen-
tation og felgedokumenter til produkter, ogsa i
uddrag, er kun tilladt med udtrykkelig tilladelse fra
Einhell Germany AG.

Ret til tekniske aendringer forbeholdes

www.sidirika-nikolaidi.gr
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11. Visning af ladestationen og afhjeelpning af fejl

LED-lampe (21)

Beskrivelse

Losning

Slukket

- Ingen strgmforsyning

- Kontroller stramforsyning

Lyser gren

- Kilar til at sla grees

- Akkumulatorbatteri er helt
opladet

- Begraensningstrad (18) er
installeret korrekt

Blinker gren

- Begraensningstrad (18) ska-
ret over

- Begraensningstrad (18) for-
bundet forkert

- Undersgg begreensningstrad (18) for brud
- Kontroller de to tilslutninger pa ladestation
(19)

Lyser rod

- Akkumulatorbatteri lades

- Vent, til akkumulatorbatteri er helt opladet

12. Visning af robotpleeneklipper og fejlafhjaelpning

Alarm-LED-lampen (53) lyser rod

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

»Robotpleeneklipper
loftet”.

- Loftesensor udlgst kontinuer-
ligti 10 sekunder

Tryk pa tasten ,OK" (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Hvis denne fejl opstar ofte, kontroller da
slaomradet for forhindringer med en hgjde
pa over 10 cm og fjern disse eller separer
forhindringerne med begraensningstraden
(18) fra sldomradet.

»Robotpleeneklipper
kort fast“ robotplee-
neklipperen er stop-
pet i slaomradet

i neerheden af en
forhindring.

- Forhindringssensor aktiveret
10 gange i lgbet af et minut

Tryk pa tasten ,,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Kontroller, om robotpleeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov.

- Kontroller, om graesset er for hgijt, og ro-
botpleeneklipperen derved blokeres. Sla i
dette fald greesset, sa det har en hgjde pa
under 60 mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Alarm-LED-lampen (53) lyser rod

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
,Hallsensor* - Forhindringssensor er udlgst | Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil
Robotpleeneklipper kontinuerligt i 10 sekunder robotplaeneklipperen et andet sted i slaom-
er stoppet i slaom- radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen
radet direkte ved en (ON) og start klipningen via betjeningspane-
forhindring. let (2).

- Kontroller, om robotpleeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undgéa dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov

Alarm-LED-lampen (53) blinker rod

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
,Begreens- - Robotpleeneklipper uden for | Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
ningstrad-/signalfe;jl sldomrade for den igen (ON). Start klipningen igen via
Robotpleeneklip- - Begraensningstrad (18) for- betjeningspanelet (2).
peren roterer for bundet forkert - Sikr, at begreensningstraden (18) er
at sgge begreens- - Begraensningstrad (18) ska- trukket korrekt og befinder sig midt under
ningssignalet og ret over ladestationen (19).
stopper til sidst helt. | - Ingen stramforsyning - Kontroller ladestationens position (19).
- Sikr, at robotplaeneklipperen befinder sig i
slaomradet.

- Kontroller, om LED-lampen (21) lyser gron
pa ladestationen (19).

- Forlader robotpleeneklipperen sldomra-
det det samme sted flere, kontrolleres
omradet for hgjspaendingskabler. £ndr
begraensningstradens (18) position.

- Forlader robotpleeneklipperen sldomradet
pa en stigning, undgas dette omrade ved
at @endre begraensningstradens (18) posi-
tion.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Alarm-LED-lampen (53) lyser bla

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
+Akku-/batterifejl - Parobotpleeneklipperen er Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
der opstaet en batterifej| for den igen (ON). Start klipningen igen via
- Akkumulatorbatteriet kan betjeningspanelet (2).
ikke lades - Kontroller, om der er opstaet et problem
- Darlig kontakt for ladestifter- med strogmforsyningen.
ne (20) - Rengor ladestifterne (20).
- Akkumulatorbatteri er brugt - Sikr, at akkumulatorbatteriet er monteret
op rigtigt.
- Kontroller, om hovedafbryderen (7) er
teendt (ON), mens robotpleeneklipperen
befinder sig i ladestationen (19).
- Kontroller ladestationens position (19).
Skift akkumulatorbatteriet efter behov.

Alarm-LED-lampen (53) blinker bla

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
,Batteritemperatur For hgj / for lav akkutemperatur | - Serg for, at robotplaeneklipperen bruges
uden for normalt eller overtemperatur for sty- tidligt pa dagen og at den ikke kerer, nar
omrade” ringen det er meget varmt.

Robotpleeneklippe- | - Har batteriet en temperatur - Nar akkumulatorbatteriet og styringen er
ren vender tilbage pa over 75 °C, vender robot- afkelet til det tilladte temperaturomrade,
til ladestationen pleeneklipperen tilbage til vender robotplaeneklipperen automatisk
i den indstillede ladestationen (19). tilbage til den programmerede drift.
arbejdstid, og/eller | - Ved en batteritemperatur pa
akkumulatorbatte- over 45 °C eller under 0 °C
riet kan ikke lades i stoppes opladningen, og
ladestationen. robotpleeneklipperen venter i

ladestationen (19).
,Motor overbelastet” | - Robotplaeneklipperen er Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
Robotpleeneklippe- stoppet pa grund af over- for den igen (ON). Start klipningen igen via
ren er stoppet i det strom i motoren eller en mo- | betjeningspanelet (2).
hgje og tykke grees. torfejl - Kontroller greessets hgjde i slhiomradet

og sla efter behov graesset med en almin-
delig greesslamaskine, sa graesset har en
hgjde pa under 60 mm.

- @qg klippehgjden. Start altid med en hgjere
klippehgjde og reducer den sa i sma trin,
til den enskede hgjde er naet.

- Undersgg knivskiverne (11) og hjulene for
snavs og renger disse dele grundigt.

- Kontroller baghjulene og knivskiverne (11)
for blokeringer. Hvis disse blokeringer ikke
kan lgsnes, kontaktes den ansvarlige kun-
deservice.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Alarm-LED-lampen (53) blinker bla

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

»Robotpleeneklipper
heeldet*
Robotpleeneklip-
peren er veeltet og
stoppet.

- Robotpleeneklipper blev vip-
pet vedvarende i 10 sekun-
der

- Robotpleeneklipper er haeldet
i en retning i leengere tid

Tryk pa tasten ,OK" (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Stil robotpleeneklipperen pé et/en lige are-
al/flade og start den igen.

- Errobotpleeneklipperen veeltet pa et stejlt
terraen i sldomradet, tilpasses begraens-
ningstraden (18) for at undga store stig-
ninger.

,Graesslamaskine
kort fast”
Robotpleeneklippe-
ren stopper, nar den
er pa vej hjem til

Robotpleeneklipperens be-
veegelse er blokeret af forhin-
dringer pa begraensningstra-
den (18)

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil
robotpleeneklipperen et andet sted i slaom-
radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen
(ON) og start klipningen via betjeningspane-
let (2).

ladestationen. - Afhjeelp alle forhindringer pa begraens-
ningstraden (18).
Fejlsogning
Fejl Mulig arsag Afhjeelpning

Robotpleeneklip-
peren star i slaom-
radet.
Robotpleeneklip-
peren kan ikke
teendes.

- Akkubatteriets spaending er
for lille

- Fejl pa stremkreds eller elek-
troniske dele

Kar robotpleeneklipperen tilbage til oplad-
ning i ladestationen (19).

Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

- Kontakt kundeservicen.

Robotpleeneklippe-
ren kan ikke kare
ind i ladestationen.

- Ladestation (19) er ikke ins-
talleret korrekt.

- Sikr, at LED-lampen (21) lyser gron pa
ladestationen (19).

- Sikr, at begraensningstradene (18) er for-
bundet péa ladestationen (19), og at den
forreste begraensningstrad (18) er trukket i
midten under ladestationen (19).

- Sikr, at ladestationen (19) er positioneret
korrekt.

Robotpleeneklip-
peren stopper eller
kerer ukontrolleret
i neerheden af be-
graensningsger.

- Begreensningstrad (18) er
ikke installeret rigtigt rundt
omkring begraensningsger-
ne.

Tilpas begreensningstradens (18) position.
Kontroller, at begraensningstraden (18)
ikke krydser hen over hinanden

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Fejl

Mulig arsag

Afhjeelpning

Robotpleeneklip-
peren er meget
stegjende.

Klinger (10) er beskadiget
Mange fremmede materialer
kleeber fast pa klinger (10)
Robotpleeneklipper er startet
for teet op ad forhindringer
Knivdrev eller drivmotor er
beskadiget

Andre dele pa robotpleene-
klipper er beskadiget

Skift klinger (10). De 3 klinger (10) skal
skiftes pa samme tid.
Robotplaeneklipperens driftseffektivitet
afhaenger af, hvor skarpe klingerne (10)
er. Hold derfor klinger (10) i god stand.
Sluk robotpleeneklipperen pa en sikker
made og brug arbejdshandsker, nar klin-
ger (10) rengeres/renses, for at undga
snitsar.

Fa motoren repareret eller udskiftet af
kundeservicen.

Robotpleene-
klipperen bliver i
ladestationen. Ro-
botplaeneklipperen
vender altid tilbage
til ladestationen.

Forkerte arbejdstidindstillin-
ger

Akkumulatorbatteri tomt
Regnsensor udlost

Jget akkutemperatur

Kontroller arbejdstidindstillingerne.
Robotpleeneklipperen starter og stopper
sit arbejde afheengigt af det indstillede
tidsvindue.Uden for dette tidsrum star ro-
botpleeneklipperen i ladestationen (19).

Robotpleeneklippe-
ren bliver stdende
pa begreens-
ningstrad og kan
ikke na hen til lade-
stationen.

Akkumulatorbatteri tomt
Leengden pa begreens-
ningstraden (18) og dermed
vejen hen til ladestationen
(19) er for lang til det anvend-
te akkumulatorbatteri.

Fjern mulige forhindringer pa begreens-
ningstraden (18). Serg for at have en
tilstreekkelig afstand til forhindringer, nar
begreensningstraden (18) treekkes.

Brug venligst et akkumulatorbatteri med
hgjere kapacitet.

Vigtigt: Bruges et multi-Ah-akkumulator-
batteri (f.eks. 4-6 Ah), indstilles den hgjere
kapacitet. Da opladningen og afladningen
af robotpleeneklipperen er skansom, er
det ikke ngdvendigt at bruge den lavere
kapacitet for at forleenge levetiden.

VIGTIGT! Garantien dzekker ikke overskarede begreensningstrade og folgeskader!

www.sidirika-nikolaidi.gr
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13. Visning pa ladeaggregat

Visningsstatus

Rod lysdi-
ode

Gron lysdi-
ode

Betydning og pakrzevet handling

Slukket

Blinker

Standby-modus
Ladeaggregatet er forbundet med nettet og klar til drift, akkumulatorbatte-
riet er ikke i ladeaggregatet

Teendt

Slukket

Opladning

Ladeaggregatet lader akkumulatorbatteriet op i hurtigladningsmodus. De
pageeldende ladetider findes direkte pa ladeaggregatet.

Bemaerk! De faktiske ladetider kan afvige noget fra de angivede ladetider
afheengigt af den eksisterende akkuladning.

Slukket

Teendt

Akkumulatorbatteriet er opladt og klar til brug. (READY TO GO)
Herefter skiftes til skanende opladning, indtil fuldsteendig opladning er
naet.

Lad hertil akkumulatorbatteriet blive ca. 15 min. leengere pa ladeaggrega-
tet.

Pakrzevet handling:

Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet. Afbryd ladeaggregatet fra
stremforsyningsnettet.

Blinker

Slukket

Tilpasningsopladning

Ladeaggregatet befinder sig i funktionen for skdnsom opladning.

Her oplades akkumulatorbatteriet af sikkerhedsgrunde langsommere og
skal bruge mere tid. Det kan have felgende arsager:

- Akkumulatorbatteriet er ikke blevet opladet i meget lang tid.

- Akkumulatorbatteriets temperatur ligger ikke i det ideelle omréade.
Pakrzevet handling:

Vent, indtil ladeprocessen er feerdig, akkumulatorbatteriet kan stadigveek
oplades.

Blinker

Blinker

Fejl
Opladning er ikke lzengere mulig. Akkumulatorbatteriet er defekt.
Pakrzevet handling:
Et defekt akkumulatorbatteri ma ikke leengere oplades.
Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet.

Teendt

Teendt

Temperaturfejl

Akkumulatorbatteriet er for varmt (f.eks. direkte solindfald) eller for koldt
(under 0° C).

Pakraevet handling:

Tag batteriet ud, og opbevar det 1 dag ved stuetemperatur (ca. 20° C).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Serviceinformationer
| alle lande, der er naevnt i garantibeviset, rader vi over kompetente servicepartnere, hvis kontaktdata
fremgar af garantibeviset. De stér til din radighed i forbindelse med enhver form for service som f.eks.

reparation, anskaffelse af reservedele og sliddele eller kab af forbrugsmaterialer.

Veer opmeerksom p4, at felgende dele pa produktet slides som falge af brug eller udseettes for naturligt
slid resp. at falgende dele anses som forbrugsmaterialer.

Kategori Eksempel
Sliddele* Akku
Forbrugsmateriale/ forbrugsdele* Klinger
Manglende dele

* er ikke ngdvendigvis indeholdt i leveringsomfanget!

Konstateres mangler eller fejl, bedes du melde fejlen pa internettet under www.Einhell-Service.com. Det
er vigtigt at beskrive fejlen sa ngjagtigt som muligt og i hvert fald besvare folgende spergsmal:

® Har produktet fungeret, eller var det defekt fra begyndelsen?

Har du bemaerket noget usaedvandligt, inden defekten opstod (symptom fer defekt)?
e Huvilken fejlfunktion mener du, at produktet er berert af (hovedsymptom)?

Beskriv venligst fejlfunktionen.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Garantibevis

Keere kunde!

Vore produkter er underlagt en streng kvalitetskontrol. Hvis produktet alligevel pa et tidspunkt skulle
udvise fejl, beklager vi naturligvis dette, i dette tilfeelde beder vi dig kontakte vores kundeservice pa
adressen, som er anfort pa dette garantibevis. Du kan naturligvis ogsa ringe til os pa det anferte service-
nummer. For indfrielse af garantikrav geelder falgende:

1.

Disse garantibetingelser retter sig udelukkende til forbrugere, dvs. naturlige personer, der hverken
vil bruge dette produkt i forbindelse med udovelse af deres erhvervsmaessige eller andet selvsteen-
digt arbejde. Disse garantibetingelser regulerer ekstra garantiydelser, som nedenstdende producent
lover kegbere af sine nye apparater som supplement til den lovfastsatte garanti. Garantibestemmel-
ser fastsat ved lov bergres ikke af naerveerende garanti. Vores garantiydelse er gratis.
Garantiydelsen daekker udelukkende mangler pa et nyt apparat fra nedenstaende producent, der
skyldes materiale- eller produktionsfejl, og vi har ret til at veelge, om sddanne mangler afhjaelpes pa
produktet, eller om produktet udskiftes.

Bemeerk, at vore produkter ikke er konstrueret til erhvervsmaessig, handvaerksmeaessig eller faglig
brug. Garantien deekker saledes ikke forhold, hvor produktet er blevet brugt i erhvervsmaessige,
handvaerksmeessige eller faglige virksomheder eller er blevet udsat for lignende belastning.
Garantien daekker ikke folgende:

- Skader pa produktet som folge af tilsidesaettelse af montagevejledningens anvisninger eller som
folge af usagkyndig installation, tilsidesaettelse af brugsanvisningen (f.eks. tilslutning til forkert net-
spaending eller stramtype) eller tilsidesaettelse af vedligeholdelses- og sikkerhedsforskrifter eller
som fglge af at produktet udsaettes for ikke normale miljgbetingelser eller manglende pleje og vedli-
geholdelse.

- Skader pa produktet som fglge af misbrug eller usagkyndig anvendelse (f.eks. overbelastning af
produktet eller brug af veerktgj eller tilbeher, som ikke er godkendt), indtreengen af fremmedlegemer
i produktet (f.eks. sand, sten eller stav, transportskader), brug af vold eller eksterne pavirkninger
udefra (f.eks. fordi produktet tabes).

- Skader pd produktet eller dele af produktet, der skyldes almindelig brug, normalt eller andet natur-
ligt slid.

Garantiperioden udger 24 maneder at regne fra kebsdatoen. Garantikrav skal gores geeldende in-
den garantiperiodens udlgb og inden for to uger, efter at defekten er blevet konstateret. Garantikrav
kan ikke gores geeldende efter garantiperiodens udlgb. Reparation eller udskiftning af produktet
medfgrer ikke forlaengelse af garantiperioden, heller ikke for eventuelt indbyggede reservedele. Det-
te geelder ogséa servicearbejder, der foretages pa stedet.

Hvis du ensker at gore brug af garantien, bedes du melde det defekte produkt til:
www.Einhell-Service.com. Serg for at have kebskvitteringen eller anden form for dokumentation af
kebet af det nye apparat ved handen. Apparater, der sendes ind uden passende dokumentation el-
ler uden typeskilt, er udelukket fra garantiydelsen pa grund af manglende identificering. Er defekten
omfattet af garantien, vil produktet omgéende blive repareret og returneret, eller du vil modtage et
helt nyt.

Mod betaling udbedrer vi naturligvis ogsa gerne defekter pa produktet, som ikke/ikke laengere er omfat-
tet af garantien. Du skal blot indsende produktet til vores serviceadresse.

Hvad angar slid- og forbrugsdele samt manglende dele henviser vi til garantiens indskraenkninger i hen-
hold til serviceinformationerne i neervaerende betjeningsvejledning.
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Innehallsférteckning

©NOoGOA~LND

Sékerhetsanvisningar

Beskrivning av maskinen samt leveransomfattning
Andamalsenlig anvandning

Tekniska data

Fére anvandning

Anvanda

Rengdring, underhall och reservdelsbestalining
Férvaring

Transport

. Skrotning och atervinning

. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgarder
. Lampor pa laddaren

LI

Fara! - Las igenom bruksanvisningen for att sdnka risken fér skador

Denna maskin far inte anvéndas av barn. Denna maskin kan anvandas av personer med begransade
fysiska, sensoriska eller mentala formagor eller som saknar erfarenhet och kunskap, under férutsattning
att de halls under uppsikt eller har instruerats om séaker anvandning av maskinen och forstar vilka faror
som kan uppsta. Barn far inte leka med maskinen.

Barn far inte rengdra och underhalla maskinen.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Fara!

Innan maskinen kan anvandas maste séarskilda
sakerhetsanvisningar beaktas for att férhindra
olyckor och skador. Lés darfér noggrant igenom
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar. Férvara dem pa ett sakert stalle sa att du
alltid kan hitta 6nskad information. Om maskinen
ska Overlatas till andra personer maste aven
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar medfédlja. Vi évertar inget ansvar for olyckor
eller skador som har uppstatt om denna bruksan-
visning eller sékerhetsanvisningarna &sidosatts.

1. Sékerhetsanvisningar

Gallande sakerhetsanvisningar finns i det bifoga-
de haftet.

Varning!

Las igenom alla sékerhetsanvisningar, inst-
ruktioner, bilder och tekniska data som finns
pa detta elverktyg. Om nedanstaende instrukti-
oner inte beaktas finns det risk fér elektriska slag,
brand eller allvarliga personskador.

Spara pa alla sékerhetsanvisningar och inst-
ruktioner f6r framtida bruk.

Férklaring av symbolerna som anvénds

(se bild 14)

A. VARNING - Las igenom bruksanvisningen
innan du tar maskinen i drift!

B. VARNING - Beakta tillrackligt sdkerhets-
avstand nar maskinen anvands!

C. VARNING - Aktivera sparranordningen infor
arbeten pa maskinen eller om den ska lyftas!
OBS! - Rér inte vid roterande knivar!

D. VARNING - Ak inte med ovanpa maskinen!
OBS! - Rér inte vid roterande knivar!

E. Skyddsklass Il (dubbelt isolerad)

F. Laddningsbara batterier far endast férvaras
i torra utrymmen med en omgivningstem-
peratur mellan +10 °C och +40 °C. Se till att
batterierna har laddats (minst 40 %) innan de
laggs undan for férvaring.

G. Likspanningsomriktare

H. Skyddsklass llI

I.  Trég sékring 3,15 A

J. Isolertransformator med kortslutningsskydd

K. Endast avsedd fér anvandning i torra utrym-
men.

Obs!

Dra ut stickkontakten infér askvader och koppla
loss granstraden fran laddningsstationen.

2. Beskrivning av maskinen samt
leveransomfattning

2.1 Beskrivning av maskinen (bild 1/2)
Robotgrasklippare
Mandverpanel
STOPP-knapp
Instélining av klippningshoéjden
Regnsensor
Bérhandtag
Huvudstrémbrytare
Bakhjul

. Batterilock

10. Knivar

11. Knivskiva

12. Framhijul

13. Natdel (natdelskabel)
14. Fastkrok

15. Fastskruv

16. Kabelkoppling

17. Reservknivar

18. Granstrad

19. Laddningsstation
20. Laddningsstift

21. LED-indikering

22. Insexnyckel

283. Linjal (kan lossas)

O©OND>OT AN~

2.2 Leveransomfattning samt packa
upp maskinen

Kontrollera att produkten ar komplett med hjalp av

beskrivningen av leveransen. Om delar saknas vill

vi be dig ta kontakt med vart servicecenter eller

butiken dar du képte produkten inom fem dagar

efter att du kopte artikeln. Tank pa att du méaste
visa upp ett giltigt kvitto. Beakta &ven garantita-
bellen i serviceinformationen i slutet av bruksan-
visningen.

o Oppna férpackningen och ta férsiktigt ut pro-
dukten ur férpackningen.

e Tabort férpackningsmaterialet samt férpack-
nings- och transportsakringar (om férhan-
den).

e Kontrollera att leveransen ar komplett.

e Kontrollera om produkten eller tillbehérsdelar-
na har skadats i transporten.

e Spara om mojligt pa férpackningen tills ga-
rantitiden har gatt ut.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Fara!

Produkten och férpackningsmaterialet ar
ingen leksak! Barn far inte leka med plast-
pasar, folie eller smadelar! Risk for att barn
svéljer delar och kvéavs!

Leveransomfattning, monteringsmaterial och
tillbehor (medfoljer delvis ej)
Leveransomfattningen beskrivs i bifogat informati-
onsblad som medféljer leveransen.
Robotgrasklippare

Natdel (natdelskabel)

Laddningsstation

Féastskruvar (4 st)

Reservknivar

Féstkrok

Gréanstrad

Kabelkoppling

Insexnyckel

Laddbart batteri

Laddare

Linjal (kan lossas)

Original-bruksanvisning
Sakerhetsanvisningar

Erforderliga hjalpmedel (medfoljer ej)
® Hammare

* Tang

® Avisoleringstang

e Vattenpass (tillval)

3. Andamalsenlig anvindning

Robotgrasklipparen ar avsedd fér privat bruk i
hemma- eller kolonitradgardar och endast for
klippning pa grénytor.

Maskinen far endast anvandas till sitt avsedda
andamal. Anvandningar som stracker sig utdver
detta anvandningsomrade definieras som gj
avsedd anvandning. Fér materialskador eller per-
sonskador som resulterar av sddan anvandning
ansvarar anvandaren sjalv. Tillverkaren évertar
inget ansvar.

Téank pa att vara produkter endast far anvandas
till andamalsenligt syfte och inte har konstruerats
fér kommersiell, hantverksmassig eller industriell
anvandning. Vi ger darfér ingen garanti om mas-
kinen anvands inom yrkesmassiga, hantverks-
massiga eller industriella verksamheter eller vid
liknande aktiviteter.

4. Tekniska data

SPANNING . 18V
Motorvarvtal .........cccceveeeiiiiiiiiieeeeees

Klippbredd ........ccocvieiiiiiieeecee e

Antal KNivar .......ccoooeeeiieeeeee e
Max. stigning .......cccceeiiiiiiiiiiiicie

Ljudtrycksniva LpA .
OsékerhetK ...........
Ljudeffektniva L, ... .
Osakerhet K ........cooveiiieiiiiiieiiceee

Instélining av
klippningshéjden ................... 20-60 mm; steglés

Tillaten langd for granstrad ............... max. 250 m

Granstrad med antennfunktion
Driftfrekvensband.............cccccevvveeen.... 0-148,5 kHz

Maximal sandeffekt............ccuve...... 21,18 dBuUA/m

Bluetooth-anslutning

Driftfrekvensband..................... 2400-2483,5 MHz
Maximal sandeffekt..........ccccoveeeeieeinnnns -0,5dBm
Néatdel

Ingéngsspanning ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Utgangsspanning ........cccceeveeervenvereennens 18V DC
Utgangsstrom ........ccecevvenenicneneeieneeneens 1,8A
SKyddsKIass .......cccerveeeeiiiieneeee e I1/@

Bullervarden har bestamts enligt standarderna
EN ISO 3744:1995 och ISO 11094: 1991.

Varning!

Denna maskin genererar ett elektromagne-
tiskt falt under drift. Under vissa omstén-
digheter kan detta falt paverka aktiva eller
passiva medicinska implantat. For att reduce-
ra risken for allvarliga eller dodliga persons-
kador, rekommenderar vi att personer med
medicinska implantat kontaktar sin lakare
och tillverkaren av det medicinska implanta-
tet innan maskinen anvéands.
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5. Fére anvdndning

Las igenom den kompletta bruksanvisningen
innan du bérjar installera robotgréasklipparen.
Kvaliteten pa installationen spelar en viktig
roll for hur bra robotgrasklipparen senare
kommer att fungera.

5.1 Funktionsprincip

Robotgrasklipparen véljer sin riktning slumpmas-
sigt. Tradgarden klipps komplett nar robotgra-
sklipparen bearbetar alla ytor som befinner sig
innanfor granstraden (18). Nar robotgrasklipparen
kanner av en ratt installerad granstrad (18), van-
der robotgrasklipparen och kér i en annan riktning
inom omradet. Alla omraden inom denna yta som
ska skyddas, t.ex. tradgardsdammar, trad, mobler
eller blomsterrabatter, maste aven avgransas
med granstrad (18). Granstraden (18) maste bilda
en sluten krets. Om robotgrasklipparen stoter
emot ett hinder inom klippningsomradet, kor den
bakat och fortséatter att klippa i en annan riktning
(bild 3).

5.2 Sensorer

Robotgrasklipparen &r utrustad med flera saker-

hetssensorer.

e Lyftsensor:
Om robotgrasklipparen lyfts upp frdn marken
baktill med mer &n 30°, kommer robotgra-
sklipparen och knivarnas rotation (10) genast
att stoppas.

¢ Lutningssensor:
Om robotgrasklipparen lutar fér mycket i en
riktning, kommer robotgrasklipparen och kni-
varnas rotation (10) genast att stoppas.

¢ Hindersensor:
Robotgrasklipparen kanner av hinder vid gra-
sklippningen. Om robotgrasklipparen kollider-
ar med ett hinder, kommer robotgréasklipparen
och knivarnas rotation genast att stoppas.
Robotgrasklipparen kor darefter bakat bort
fran hindret.

°* Regnsensor:
Robotgrasklipparen &r utrustad med en regn-
sensor (5) som forhindrar att robotgréasklippa-
ren koér i regn. Robotgrasklipparen kor tillbaka
till sin laddningsstation (19) nér den har kant
av regn. | stationen laddas den upp komplett.
Efter att regnsensorn (5) har torkat helt, stan-
nar robotgrasklipparen kvar i laddningsstati-
onen (19) i tva timmar. Kortslut inte de bada
metallsensorerna med metall eller ett annat
ledande material. Detta kommer att begréansa

5.3 Férberedelser

Gor en skiss av din gradsmatta. Rita in hinder

och lagg upp en plan hur du vill skydda dessa.
Darmed blir det enklare att hitta en bra position
for laddningsstationen (19) och lagga granstra-
den (18) runt om buskar, blomsterrabatter osv
(bild 4). Om gréasmattans hojd éverstiger 60 mm
maste den klippas sa att robotgrasklipparen inte
Overbelastas for mycket, vilket i sin tur férsamrar
drifteffektiviteten. Anvand en vanlig grasklippare
eller en trimmer.

Ta bort alla I16sa féremal fran grasmattan som kan
skadas av robotgrasklipparen eller som kan ska-
da robotgrasklipparen.

Hall féljande verktyg i beredskap: Hammare, tang,
avisoleringstang och vattenpass (tillval).

Montera batteriet

For drift av robotgrasklipparen kravs ett batteri (A)
fran Power-X-Change-serien. Obs! Beroende pa
modellvariant ar det mgjligt att batteriet (A) inte
medféljer robotgrasklipparen.

Oppna batterilocket (9) genom att dra i spérren.
Tryck in sparrknappen for batteriet (A) och skjut
sedan in batteriet (A) i det harfér avsedda batte-
rifastet. Stang batterilocket (9) och se till att det
snapper in ratt (Bild 10).

Oppna batterilocket (9) for att ta ut batteriet (A).
Tryck in sparrknappen for batteriet (A) och dra
sedan ut batteriet.

5.4 Laddningsstation

5.4.1 Placering av laddningsstationen
Bestam férst den basta platsen for laddnings-
stationen (19). Det kravs ett utomhusuttag som
permanent avger strom sa att robotgrasklipparen
alltid fungerar. Laddningsstationen (19) maste
placeras pa en jamn yta i h6jd med gréassvalen.
Se till att omradet ar platt och torrt. Vélj en plats i
skuggan eftersom batteriet helst ska laddas i en
sval omgivning (bild 5a). Kontrollera dessutom
att granstraden laggs rakt minst 2 m framfor
laddningstationen (19). Kurvor direkt framfor
laddningstationen (19) kan leda till svarigheter vid
indockningen infér laddning.

5.4.2 Lokalisering av laddningsstationen

Nar batteriet &r nastan tomt kor robotgrasklippa-
ren tillbaka till laddningsstationen (19). Robotgra-
sklipparen foljer granstraden (18) tillbaka i mot-
sols riktning till den nar laddningsstationen (19).
Darfor ar det viktigt att laddningsstationen (19)
alltid placeras i ratt justerat lage (Bild 5b).

robotgrasklipparens funktion. WWW.sidirika-nikoIaidi.gr
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5.4.3 Ansluta laddningsstationen till nidtdelen

1. Kontrollera innan laddningsstationen (19) an-
sluts till strémférsérjningen att natspanningen
uppgar till 100-240 V vid 50/60 Hz.

2. Anslut natdelen (13) direkt till ett stickuttag.
Anvéand inte kabeln till andra &ndamal.

3. Anvand inte natdelen (13) om den &r skadad.
Om kablar eller natdelen (13) ar skadad méas-
te du genast kontakta en behdrig elinstallator
som kan ombesdrja byte.

4. Ladda inte robotgrasklipparen i fuktig omgiv-
ning. Ladda inte robotgréasklipparen vid tem-
peraturer éver +40 °C eller under +5 °C.

5. Setill att robotgrasklipparen och natdelen
(13) har tillrackligt avstand till vatten, varme-
kallor och kemikalier. Se till att natdelens (13)
kabel inte kommer i narheten av skarpa kan-
ter for att undvika skador.

6. Anslut natdelen (13) till laddningsstationen
(19) (Bild 5c).

For att batteriet i robotgrasklipparen ska kunna
laddas redan under installationen, ska robotgréa-
sklipparen forst slas pa med huvudstrombrytaren
(7) och sedan stéllas in i laddningsstationen (19).

5.4.4 Information om laddning
Robotgrasklipparen kér tillbaka till laddningsstati-
onen (19) i en av foljande situationer:

® Du skickar tillbaka robotgrasklipparen manu-
ellt.

Batteriets laddningsniva sjunker under 30 %.
Den dagliga arbetstiden &r avslutad.
Regnsensorn har 18st ut.
Robotgrasklipparen &r dverhettad.
Robotgrasklipparen kér automatiskt 1angs med
granstraden (18) och tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

Nar robotgrasklipparen ska kéra tillbaka till ladd-
ningsstationen (19) séker den efter gréanstraden
(18) och kor sedan motsols langs med granstra-
den (18).

Medan batteriet laddas lyser LED-indikeringen
(21) pa laddningsstationen (19) rott.

Néar LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser grént har batteriet laddas klart. Efter att
batteriet har laddats klart kan robotgrasklipparen
ateruppta grasklippningen eller stannar kvar i
laddningsstationen (19) fram till nasta arbetstids-
fonster.

Om ett hinder befinner sig pa granstraden (18)
nér robotgrasklipparen kor tillbaka till laddnings-
stationen (19), kommer robotgrasklipparen

Robotgrasklipparen kan da inte kora tillbaka till
laddningsstationen (19). Ta bort alla hinder pa
granstraden (18).

Om batteritemperaturen 6verskrider 45 °C kom-
mer laddningen att avbrytas for att undvika ska-
dor pé& batteriet. Efter att temperaturen har sjunkit
kommer laddningen att fortsatta automatiskt.

Om temperaturen i styrningen till robotgrasklippa-
ren 6verskrider 75 °C kommer robotgrasklipparen
att kora tillbaka till laddningsstationen (19). Efter
att temperaturen har sjunkit igen kommer arbetet
att aterupptas igen enligt gallande installningar.
Om batteriet blir tomt innan robotgrasklipparen
har natt tillbaka till laddningsstationen (19), kan
robotgrasklipparen inte langre startas. Bér tillbaka
robotgrasklipparen till laddningsstationen (19)
och lat huvudstrombrytaren (7) sta kvar i tillslaget
lage. Robotgrasklipparen laddas automatiskt.

5.5 Granstrad
OBS! Kapade grénstradar och féljdskador
tacks inte av garantin!

5.5.1 Lagga granstraden

Granstraden kan laggas saval p4 marken som
nedgréavd i marken. Om marken ar hard och torr
finns det risk for att fastkrokarna (14) bryts sén-
der nér de slas in. Bevattna grasmattan innan du
installerar granstraden (18) om marken ar mycket
torr.

® Installera pa marken
Lagg ut granstraden (18) p& marken och fast
den med bifogade fastkrokar (14) om du inte
har for avsikt att vertikalskéra eller lufta din
grasmatta vid ett senare tillfélle. De férsta
veckorna medan du anvander robotgrasklip-
paren kan du fortfarande anpassa gréanstra-
dens position. Efter en viss tid kommer grés
att véxa 6ver granstraden sa att den darefter
inte langre syns. Installera granstraden med
max. 1 m avstand mellan fastkrokarna (14).
Minska avstandet mellan fastkrokarna om
grasmattan ar ojamn. Undvik situationer som
innebér att traden inte ligger emot marken.
Kontrollera att granstraden inte kan kapas av
robotgrasklipparen.

¢ Installera i marken
Grav ned granstraden max. 5 cm djupt. Dar-
med kan man férhindra att gréanstraden (18)
skadas nér grasmattan vertikalskars eller
luftas.

Mark!

Reservera 1 m trad vid den bakre anden av ladd-

att stanna framfér hindret efter ﬂerW' &dmkaﬂ‘i‘ﬂé@?&?ﬂ?@ﬁ att du kan géra mindre korrige-
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ringar i efterhand.

5.5.2 Avsmalningar

Om grasmattan innehéller en avsmalning kan
robotgrasklipparen fortfarande anvéndas vid den-
na plats sa lange korridorens bredd ar minst 1,4
m (80 cm mellan granstradarna) och langden &r
max. 8 m (Bild 3).

5.5.3 Avstand till tradgardsgransen

Nar robotgrasklipparen narmar sig en granstrad
(18) kommer denna trad att detekteras av senso-
rer i robotgrasklipparens framdel. Innan robotgréa-
sklipparen svanger kor den forst 6ver granstraden
(18) med upp till 30 cm. Beakta detta nar du pla-
nerar ytan som ska klippas (Bild 6a).

5.5.4 Lagga traden vid hérn

Undvik att Iagga granstraden (18) i en rat vinkel
(90°) vid horn. For att vara saker pa att robotgra-
sklipparen inte kors for langt utdver gréanstraden
(18) ska granstraden (18) i stallet Iaggas enligt
beskrivningen i bild 6b.

5.5.5 Berékna stigningen langs med
grasmattan

Robotgrasklipparen kan klara av stigningar upp till

35 %. Undvik darfér stigningar som &r annu bran-

tare. Stigningen kan bestdmmas utifran hojds-

killnaden langs med ett visst avstand (Bild 6c).

Exempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installera granstraden pa stigningar

Pa stigningar finns det risk for att robotgrasklip-

paren borjar glida, sarskilt om graset &r vatt, och

darefter kor 6ver granstraden (18). Darfér rekom-

menderar vi att du beaktar féljande punkter (bild

6d):

® Vid den 6vre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 35
%. Beakta ett avstand pa 30 cm till hinder och
graskanter.

® Vid den undre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar 6ver 17
%. Beakta ett avstand pa 40 cm till hinder och
graskanter.

5.5.7 Korvagar och stenlagda gangar

° Atskilj upphojda gangar, ytor med singelsten
eller tAckbark, djupt liggande rabatter eller
liknande ytor. Lagg granstrad (18) med minst
30 cm avstand (Bild 6e och 6g).

® Gangvagar som ligger pA samma hojd som

helt enkelt kan kéras éver med robotgrasklip-
paren. Granstraden (18) far aven laggas éver
gangar (Bild 6f och 6g).

5.5.8 Begransningsoar

Skydda hinder inom ytan som ska klippas genom

att bestdmma begrénsningséar. Dadrmed kan du

undvika kollisioner med kénsliga objekt, trad-
gardsdammar, trad, mobler, blomsterrabatter osv

(Bild 6h och 6i).

® Rulla ut granstraden (18) fran kanterna till
objekten som ska skyddas.

® Fixera granstraden (18) med fastkrokar (14)

i medsols riktning runt om objektet som ska
skyddas.

® Omgarda begransningsoarna komplett och
led tillbaka granstraden (18) till samma punkt
dar du ldamnade graskanten.

* Avstandet mellan begréansningsoarna bor
uppga till minst 0,8 m. | annat fall maste du
férena objekten till en gemensam begréans-
ningso (Bild 6h).

® Granstraden (18) till och fran begransningsén
ska laggas parallellt och mycket néara varand-
ra. - Obs! Granstradarna (18) far inte kor-
sa varandra! - Fixera de parallella granstra-
darna (18) gemensamt med samma fastkrok
(14) i marken (Bild 6i).

® Inom detta omrade kommer robotgrasklippa-
ren att kora 6ver bada granstradar (18), men
kommer att stannar vid enkla granstradar
(18).

5.5.9 Hinder
* Hinder vars hojd éverstiger 10 cm (bild
61)

Fasta hinder med en héjd éver 10 cm, t.ex.
trad, vaggar, staket, tradgardsmaobler detek-
teras av kollisionssensorerna. Om robotgra-
sklipparen kolliderar med ett hinder, kommer
den att stanna, kora tillbaka och sedan
svanga for att fortsatta klippningen i en annan
riktning. Mjuka, instabila och vardefulla hinder
maste skyddas med en begransningsé av
granstrad.

® Stenar och laga hinder
Stenar, klippor och laga hinder under 10 cm
som finns i klippningsomradet maste skyddas
eftersom det annars finns risk fér att de kérs
Over av robotgrasklipparen. | annat fall finns
det risk for att robotgrasklipparen skadas och
blockeras.

° Trad (bild 6k)
Robotgrasklipparen hanterar trad som hinder.

grassvalen behdver inte skiljas\Wngmgﬁ ka-ni ﬁg] %Hﬁl@ft tréadrotter sticker upp ur marken
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med mindre an 10 cm ska detta omrade skyd-
das. Darmed kan du férhindra att rétterna och
robotgrasklipparen skadas. Hall minst 30 cm
avstand mellan granstrdden (18) och hindret.

5.6 Ansluta laddningsstationen

Avsluta laggningen av den kompletta granstraden
(18) innan den ansluts till laddningsstationen.
Reservera 1 m extra granstrad (18) vid bada an-
darna for att kunna korrigera i efterhand.

Anvand en avisoleringstang for att avisolera
granstraden (18) med 10 till 15 mm vid &ndarna
for anslutning till laddningsstationen (19).

Dra ut stickkontakten innan du ansluter granstra-
den (18) till laddningsstationen (19). Granstraden
(18) vid framsidan av laddningsstationen (19)
maste dras bakat med hjalp av kabelhéllare pa
undersidan av laddningsstationen (19). F6r den
framre granstraden (18) genom sparen under
laddningsstationen och genom det harfér avsed-
da halet vid anslutningsomradet. Anslut denna

till anslutningen ”+”. Anslut darefter den bakre
granstraden (18) till anslutning ”S1” (bild 7a).

Obs! Granstradarna (18) far inte korsa
varandra!

Upprétta darefter stromférsérjningen. LED-indi-
keringen (21) pa laddningsstationen (19) ska lysa
konstant gront om installationen har genomférts
ratt. Om lysdioden inte lyser méste anslutningar-
na forst kontrolleras. Om lysdioden visserligen
lyser, men inte konstant grént, maste du se efter

i tabellen "Indikering pa laddningsstation samt
stérningsatgarder” i slutet av denna bruksanvis-
ning.

5.7 Sla pa och kontrollera installationen

Néar LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser gront ar klippningsomradet berett for
robotgrasklipparen. Kontrolllera férst att fastkro-
karna (14) vid granstraden (18) har slagits ned
helt. Stall robotgrasklipparen ca. 3 m bakom
laddningsstationen (19) framfér granstraden
(18). Robotgrasklipparen ska sta i 90° vinkel mot
granstraden (18) (bild 7b). Sla pa huvudstrémbry-
taren (7) (ON) (bild 8).

Hall POWER-knappen (60) pa mandverpanelen
(2) intryckt i tva sekunder. Las upp robotgra-
sklipparen med hjalp av PIN-koden och bekréafta
inmatningen med knappen "OK” (61) (se kapitel
"Sparranordning / PIN”).

Tryck pa knappen "THOME / 3” (64) och sedan pa
knappen "OK” (61). Nu féljer robotgrasklipparen

robotgrasklipparen medan den kér langs med
granstraden (18) tills den stér i laddningsstatio-
nen (19) pa nytt. Om problem uppstar med robot-
grasklipparen vid ett visst stélle, kan du korrigera
granstraden (18) och déarefter upprepa koérningen.
Batteriet i robotgrasklipparen laddas nu komplett.
Om problem uppstar nar robotgréasklipparen ska
docka in, kan det vara nédvandigt att positionera
om laddningsstationen (19) i sidled tills indock-
ningen fungerar felfritt.

Med den réda STOPP-knappen (3) kan du alltid
stoppa robotgrasklipparen. Efter att STOPP-knap-
pen (3) har tryckts in stoppas robotgrasklipparen
som sedan vantar p& nasta kommando.

5.8 Fasta laddningsstationen

Efter att du har kontrollerat att robotgrasklipparen
fungerar pa avsett vis och du har bestamt en pas-
sande position for laddningsstationen (19), maste
laddningsstationen (19) fixeras med fastskruvar
(15). Skruva ned fastskruvarna (15) komplett i
marken med sexkantnyckeln (22) (Bild 7c).

5.9 Kapacitetsindikering fér batteriet

Tryck pa knappen for kapacitetsindikering for
batteriet. Kapacitetsindikeringen visar batteriets
laddningsniva med tre lysdioder (bild 13b).

Alla tre lysdioder &r tédnda
Batteriet ar fulladdat.

2 eller 1 lysdioder &r tanda
Batteriet har tillracklig restkapacitet.

1 lysdiod blinkar
Batteriet ar tomt och maste laddas.

Alla lysdioder blinkar

Batteriets temperatur har underskridits. Dra

av batteriet fran maskinen och lat det svalna i
rumstemperatur i en dag. Om felet fortfarande
indikeras har batteriet djupurladdats och &ar dar-
med defekt. Dra av batteriet fran maskinen. Du far
inte langre anvénda eller férsdka ladda ett defekt
batteri.

Obs!

Om du anvander ett Multi-Ah-pack (t.ex. 4-6 Ah)
ska detta alltid stallas in pa den hogre kapacite-
ten. Tack vare den skonsamma laddningen och
urladdningen vid robotgrasklippare ar det inte
nédvandigt att anvédnda den lagre kapaciteten for
att férlanga livslangden.

granstraden (18) i motsols riktning.\ﬁWWg?dirika_niko|aidi gr
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5.10 Ladda det laddbara batteriet med lad-
daren

| normaldrift laddas robotgrasklipparens batteri

(A) i laddningsstationen (19). F6r en oberoende

anvandning av batteriet (A) i Power-X-Change-

serien kan det &ven laddas i en extern laddare

Power-X-Charger. Obs! — Beroende pa modellva-

riant (bild 13a/ pos. B) ar det méjligt att laddaren

inte medfdljer robotgrasklipparen.

1. Kontrollera att ndtspanningen som anges pa
mérkskylten stimmer dverens med nétspan-
ningen i vagguttaget. Anslut laddarens (B)
stickkontakt till vagguttaget. Den gréna lysdio-
den bérjar blinka.

2. Satt batteriet (A) pa laddaren (B) (bild 13a).

3. Under punkten ,Lampor pa laddaren finns en
tabell som férklarar vad de olika lysdioderna
pa laddaren betyder.

Medan batteriet laddas upp varms det en aning.

Detta &r helt normalt.

Om batteripaketet inte kan laddas méste du kon-

trollera

e att ndtspanning finns i vagguttaget

e att det finns fullgod kontakt vid laddningskon-
takterna

Om batteripaketet fortfarande inte kan laddas
maste du lamna in

® laddaren

® och batteripaketet

till var kundtjanstavdelning.

Foér en professionell returnering vill vi be dig
att kontakta var kundtjénst eller butiken dar
du koépte produkten.

Nar du returnerar eller avfallshanterar batte-
rier eller batteridrivna produkter, maste du se
till att dessa forpackas separat i plastpasar
fér att undvika kortslutningar eller brand!

For att batteriets livslangd ska bli sa 1dang som
mojligt ska batteriet alltid laddas i god tid. Detta
ar alltid nédvandigt om du marker att maskinens
prestanda bérjar foérsvagas. Se till att batteriet
aldrig laddas ur helt. Detta leder till att batteriet
forstors!

6. Anvanda

6.1 Huvudstrémbrytare

Robotgrasklipparen &r utrustad med en huvud-
strdombrytare (7). Anvand huvudstrémbrytaren (7)
for att sla pa (ON) och sla ifran (OFF) robotgra-
sklipparen (bild 8). Efter att robotgrasklipparen
har slagits pa sparras den med en PIN-kod.

6.2 Manéverpanel

Robotgrasklipparen har redan programmerats i
fabriken, vilket innebar att standardinstéllningarna
redan har genomférts. Vid behov kan du &ndra
dessa installningar. Aven om fabriksinstallningar-
na ar lampade for de flesta maskiner, bér du &nda
kanna till andra tillgangliga alternativ.

Forklaring av lysdioder pa mandverpanelen

(bild 9a)

50. Tidslysdioder: Indikering av daglig klippnings-
tid

51. Sparrlysdiod: Indikering av knappsparr

52. Batterilysdiod: Indikering av laddningsniva

58. Larmlysdiod: Indikering av stérningar

Forklaring av knappalternativ pa manéver-
panelen (bild 9b)

60. POWER-knapp: Sla pa och ifrin maskinen
61. Knapp "OK”

62. Knapp "SET WORK TIME / 1”

63. Knapp "START / 2"

64. Knapp "HOME / 3”

65. Knapp "4”/ Sparrknapp

6.3 Stilla in klippningshéjden

Obs! Klippningshojden far endast stéllas in om
robotgrasklipparen forst slagits ifran. Tryck forst
pa STOPP-knappen (3). Med installningen av
klippningshdéjden (4) kan robotgrasklipparen an-
passas stegldst till en klippningshdjd mellan 20
och 60 mm. Detta kan du lasa av péa skalan.

Om grasmattans hojd éverstiger 60 mm maste
den forst klippas ned till hdgst 60 mm s att robot-
grasklipparen inte éverbelastas fér mycket, vilket
i sin tur férsdmrar drifteffektiviteten. Anvand en
vanlig grasklippare eller en trimmer.

Efter att installationen har avslutats kan klipp-
ningshdjden anpassas med instéllningen av
klippningshéjden (4). Borja alltid med en hogre
klippningshéjd och reducera denna i sma steg
ned till avsedd hojd.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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6.4 Sparranordning / PIN

Sparranordningen férhindrar att robotgrasklippa-

ren anvands av obehdrig som inte har tillgang till
en giltig kod. For detta andamal maste du ange
en personlig fyrsiffrig sékerhetskod.

Lasa upp

- Innan du tar robotgrasklipparen i drift maste
ange ratt PIN-kod (standard-PIN: ”1-2-3-4”).
Ange siffrorna i PIN-koden langsamt efter va-
randra och bekréfta sedan inmatningen med

knappen "OK” (61). Mandverfunktionerna lases

upp och sparrlysdioden (51) lyser gront.
- Om du har angett fel PIN-kod lyser sparrlysdi-

har lagt upp en textfil (*.txt). Denna fil innehal-
ler en PUK, en personlig kod. Kontakta var
kundtjanst for att fa en PIN-kod.

6.5 Styra robotgréasklipparen

Stalla in klippningstid
Las upp mandverpanelen (2).

2. Tryck flera ganger pa knappen "SET WORK
TIME /17 (62) for att valja avsedd klippnings-
tid.

3. Tiden indikeras med tidslysdioderna (50).

4. Bekréfta installningen genom att trycka pa
knappen "OK” (61).

oden (51) rétt. Tryck pa knappen "OK” (61) for Tiden néar &ndringarna genomférdes &r nu den
radera en felaktig PIN-kod och darefter ange dagliga starttiden. Antalet timmar som indikeras
ratt PIN-kod. ar den dagliga arbetstiden.

Sparr For att stélla in klipptiden rekommenderas 8 tim-

Om du vill sparra mandverpanelen (2) maste du mar per dag vid 500 m?. Arbetstiden kan behéva

trycka pa knapp "4” / sparrknapp (65). anpassas beroende pa tradgardens storlek och

komplexitet.

Standard PIN: Ny PIN:

1234 o Start

1. L&s upp mandverpanelen (2).

Andra PIN 2. Tryck forst pa knappen "START / 2” (63).

Gor sé har for att andra PIN: 3. Bekrafta start med knappen "OK” (61).

1. L&s upp mandverpanelen.

2. Tryck samtidigt pa knappen "4” / sparrknapp Robotgrasklipparen kér nu enligt installningarna
(65) och knappen "OK” (61). Sparrlysdioden for klippningstiden. Under arbetstiden évervakas
(51) blinkar omvéxlande rétt och gront. batteriets laddningsniva som indikeras med bat-

3. Ange en ny PIN-kod (fyrsiffrig). Tryck pa knap- terilysdioden (52). Nar batteriets laddningsniva
pen "OK” (61). Sparrlysdioden (51) blinkar sjunker till 30 % kér robotgréasklipparen automa-
gront. tiskt tillbaka till laddningsstationen (19).

4. Ange den nya PIN-koden igen och tryck se-
dan pa knappen "OK” (61). Sparrlysdioden Avbryta klippningen
(51) lyser konstant grént. PIN-koden har nu 1. Tryck pa STOPP-knappen (3) for att genast
andrats. stoppa robotgrasklipparen.

5. Obs! Skriv upp den nya PIN-koden! 2. Lé&s upp mandverpanelen (2).

3. Tryck efter varandra pa knapp "HOME / 3”

Begéra ny PIN-kod om du tappat bort din (64) och knapp "OK” (61) for att skicka tillba-

egen PIN-kod ka robotgrasklipparen till laddningsstationen

Hall kvittot och serienumret for robotgrasklippa- (19) langs med granstraden (18).

ren i beredskap. Du behéver dessa fér att kunna
fa en ny PIN-kod!

1. Anslut ett USB-minne till USB-porten enligt 6.6 Styra robotgrasklipparen med appen
beskrivningen i bilden (Bild 11). Alla installningar som genomférs pa manéver-

2. Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON). panelen kan &ven utféras med appen. Ladda férst

3. Tryck samtidigt pA POWER-knappen (60) och ned Einhell-appen fér robotgrasklipparen till din
knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta smarttelefon. Einhell-appen finns pa féljande lank
i 3 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51, och QR-kod:

52, 53) pa mandverpanelen (2).
4. Tryck pa knappen "SET WORK TIME / 17 (62).
5. Draut USB-minnet igen. Las av data fran

USB-minnet pa en dator. RobolgigAjeifitika-nikolaidi.gr
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iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Anslut robotgrasklipparen till din smarttelefon
med Bluetooth och f6lj arbetsstegen som visas.
Med appen kan du dessutom anvénda féljande °
extra funktioner i robotgrasklipparen: °
® Klipptidsinstéllningar
| appen kan du fler funktioner for att stélla in
klipptiden, t.ex. en daglig individuell klipptids- °
installning.
°* Regnsensor
Regnsensorn (5) kan sl&s pa och ifran med °
appen. Fabriksinstallningen fér sensorn ar
lage ™ill”.
e Multi-startpunkt
Vid trddgardar med manga vinklar och
vrar kan robotgrasklipparen ha problem
att na alla omraden och klippa grasmattan
komplett. | detta fall kan du vélja flera olika
startpunkter langs med grénstraden (18).
Sa kan robotgrasklipparen aven na fram till

granstraden (18). Dessutom klipper robotgra-
sklipparen i slutet av det dagliga klippningsin-
tervallet pa sin vag till laddningsstationen om
batteriet fortfarande &r laddat éver 70 %.
Klippningsstatistik

Har visas information om olika slags klipp-
ningsstatistik.

Information om Bluetooth-anslutning:

Anslut dig till robotgrasklipparen med Einhell-
appen efter att du har loggat in som anvanda-
re och har registrerat maskinen.

Vid Android-enheter maste du ge Einhell-
appen tillatelse att anvanda GPS (platsspar-
ning) for att Bluetooth-anslutningen ska kun-
na anvandas.

Anslut robotgréasklipparen endast inom
Einhell-appen som har installerats pa din mo-
biltelefon.

Ansluter robotgréasklipparen i Einhell-appen.
Rackvidden fér en Bluetooth-anslutning ar
begransad. Stanna kvar i nérheten av robot-
grasklipparen sa att du kan styra den.

Vid samma tillfalle kan robotgrasklipparen
endast uppréatta en anslutning till en mobilte-
lefon.

Koppla loss Bluetooth-anslutningen efter att
du har gjort alla instéllningar pa robotgrasklip-
paren.

7. Rengoring, underhall och
reservdelsbestallning

Fara!

svaratkomliga stéllen i din tradgard. Robot-
grasklipparen kommer att tillryggalagga det
utvalda avstandet langs med granstraden
(18) och sedan starta klippningen i detta
omrade (bild 9c). Ange sedan avsett avstand
och intervall. Laddningsstationen (19) defi-
nieras automatiskt som startpunkt 1. Ytterli-
gare tva startpunkter kan véljas fritt. Mat upp
avstandet mellan laddningsstationen (19) och
startpunkten i medsols riktning langs med
granstraden (18). Med frekvensen kan du
bestdmma hur ofta robotgrasklipparen ska
starta fran laddningsstationen (19) eller fran
en startpunkt.

Kantklippning

Fér en ren graskant kan du aktivera instéllnin-
gen "Kantklippning” i appen. Var 7:e arbets-
dag bérjar robotgrasklipparen med klippnin-

Koppla maskinen spanningsfri infér rengérings-
och underhallsarbeten. Dra ut stickkontakten ur
vagguttaget och sla ifran maskinen med huvud-
strombrytaren (7) (OFF) (bild 8). Ta dessutom ut
batteriet ur robotgrasklipparen.

Obs! Bér arbetshandskar!

7.1 Rengéra maskinen

* Hall skyddsanordningarna, ventilationspp-
ningarna och motorképan i s& damm- och
smutsfritt skick som méjligt. Torka av maski-
nen med en ren duk eller blés av den med
tryckluft med svagt tryck.
Rengdr inte robotgrasklipparen under rinnan-
de vatten, sarskilt under hégtryck.

® Reng6r maskinen regelbundet med en fuktig
duk och en aning sépa. Anvand inga reng6-
rings- eller Idsningsmedel. Dessa kan skada

en med att kéra 1angs med den lettay: - . maskinens plastdelar. Se till att inga vétskor
9 9 MR Eldlirika-ni
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trdnger in i maskinens inre.

® Rengér om mdojligt robotgrasklipparen endast
med en borste eller en trasa.

® Kontrollera knivarnas (10) och knivskivans
(11) rorlighet.

® Rengor laddningskontakterna pa robotgra-
sklipparen (1) och laddningsstationen (19)
med ett rengéringsmedel for metall eller ett
mycket fint slippapper. Rengér dem for att
garantera fullgod uppladdning.

7.2 Underhalla maskinen

e Slitna eller skadade knivar (10) samt deras
fastskruvar ska alltid bytas ut satsvis.

e Byt utslitna eller skadade delar.

For att garantera lang livslangd ska alla skru-
vdelar samt hjul och axlar rengéras och déref-
ter oljas in.

®  Om du vardar din robotgrasklippare regelbun-
det férbéattras inte endast dess livslangd och
prestanda, utan det blir dessutom lattare att
anvanda maskinen och resultatet blir battre.

e Knivarna (10) ar de delar som slits mest.
Kontrollera knivarnas (10) skick i regelbundna
intervaller samt att de sitter fast ordentligt.
Om du mérker av kraftiga vibrationer i robot-
grasklipparen, betyder detta att knivarna (10)
ar skadade eller har deformerats av slag. Om
knivarna (10) ar slitna eller skadade maste de
genast bytas ut.

® Kontrollera regelbundet snittbilden pa gras-
mattan. Trubbiga knivar innebar att gréasstran
inte klipps av rent. Darmed finns det risk for
att grdsmattans yta torkar ut och sedan blir
brun. Byt ut knivarna regelbundet s att gras-
mattan fortfarande klipps rent och rakt.

e Kontrollera regelbundet om robotgrasklippa-
rens undersida &r smutsig. Rengoér robotgra-
sklipparen regelbundet. Kraftig nedsmutsning
ska atgardas omgaende.

® Under de férsta veckorna efter att maskinen
har tagits i drift och om grasmattan dessfé-
rinnan har klippts med en konventionell gra-
sklippare, finns det risk fér att robotgrasklip-
paren snabbt blir smutsig. Kontrollera darfér
robotgrasklipparens undersida oftare under
denna tidsperiod.

* Klipp grasmattans grasstran endast i sma
steg for att undvika kraftig nedsmutsning.

® | maskinens inre finns inga andra delar som
kraver underhall.

7.2.1 Byta ut knivarna
Anvand endast originalknivar eftersom det annars
finns risk for att vissa funktioner inte fungerar och
att sdkerheten inte langre kan garanteras.
Robotgrasklipparen &r utrustad med tre knivar
(10) som ar monterade pa en knivskiva (11).
Dessa knivar (10) har en livslangd pa upp till tre
méanader (om de inte slar i nagra hinder). Byt ut
alla tre knivar (10) samtidigt for att utesluta be-
gransningar i maskinens effektivitet och balans.
Gor sé har for att byta ut knivarna (10) (bild 12)
- Obs! - Anvand handskar:
1. Lossa pa fastskruvarna.
2. Taav knivarna (10) och byt ut dem mot nya.
Byt alltid ut alla tre knivar (10) satsvis.
3. Dra sedan at fastskruven pa nytt. Kontrollera
att de nya knivarna (10) kan rotera fritt.
Genomfor regelbundet en allman kontroll av
robotgrasklipparen och ta bort alla rester som
ansamlats. Kontrollera tvunget knivarnas (10)
skick infér varje sdsong. Kontakta var kundtjanst
om reparationer kréavs. Anvand endast originalre-
servdelar.

7.2.2 Programuppdatering

Om du vill uppdatera programmet kan du kopiera

det nya programmet till ett tomt USB-minne (for-

matera USB-minnet i férvag vid behov). Se till att
batteriet har laddats helt innan du utfér féljande
arbetssteg.

1. Sall robotgrasklipparen i klippningsomradet.
Medan programuppdateringen genomférs
far robotgrasklipparen inte befinna sig i ladd-
ningsstationen.

2. Anslut ett USB-minne till USB-porten enligt
beskrivningen i bilden (Bild 11).

3. Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON).

4. Tryck samtidigt pA POWER-knappen (60) och
knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta
i 5 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51,
52, 53) pa mandverpanelen (2).

5. Tryck pa knappen "4”/ sparrknapp (65) for att
starta uppdateringen. Tidslysdioderna (50)
visar aktuellt férlopp. Om alla fem tidslysdio-
der (50) lyser genomgaende har processen
avslutats.

6. Efter ett par sekunder slocknar tidslysdio-
derna (50) igen, varefter robotgrasklipparen
skiftar till normalt driftskick. Endast en separat
tidslysdiod (50) lyser.

7. Draut USB-minnet igen.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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7.2.3 Reparera granstraden

For det fall att gréanstraden (18) har kapats kan
traden repareras med bifogade kabelkopplingar
(16). For in bada delar av den kapade gréanstra-
den (18) i kabelkopplingen (16) och tryck sedan
samman med en tang. Anslut stickkontakten till
vagguttaget. Kontrollera funktionen med ledning
av LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19).

7.3 Bestélla reservdelar

Ange féljande information nér du bestaller reser-
vdelar:

® Maskinens typ

e Maskinens artikelnummer

® Maskinens ID-nr.

® Reservdelsnumret fér reservdelen

Aktuella priser och ytterligare information finns pa
www.Einhell-Service.com

Reservknivar art.-nr.: 34.140.20

8. Forvaring

Ladda batteriet (A) komplett infor vinterforva-
ringen och sla ifrdn huvudstrémbrytaren (7) pa
robotgrasklipparen (OFF). Ta ut batteriet (A) ur
maskinen. Koppla loss nétdelen (13) fran strém-
férsorjningen och laddningsstationen (19).

Gréanstraden (18) kan lamnas kvar utomhus under
vintern. Kontrollera dock att anslutningarna &r
skyddade mot korrosion. Koppla loss anslutnin-
garna for granstraden (18) fran laddningsstatio-
nen (19).

Forvara maskinen och dess tillbehdr pa en mork,
torr och frostfri plats samt otillgangligt for barn.
Den basta férvaringstemperaturen ar mellan 5 °C
och 30 °C. Férvara maskinen i originalférpack-
ningen.

©

. Transport

e Slaifrdn maskinen med huvudstrdmbrytaren
(7) (OFF) (Bild 8).

® Montera transportskydd om férhanden.
Skydda maskinen mot skador och kraftiga
vibrationer som sarskilt kan uppsta vid trans-
port i fordon.

® Fixera maskinen sa att den inte kan glida eller
valta.

e Baérrobotgrasklipparen i barhandtaget (6)
med knivskivan (11) riktad bort fran kroppen.

10. Skrotning och atervinning

Maskinen ligger i en férpackning som fungerar
som skydd mot transportskador. Denna férpack-
ning bestar av olika material som kan atervinnas.
Lamna in férpackningen till ett insamlingsstélle fér
atervinning. Produkten och dess tillbehér bestar
av olika material som t.ex. metaller och plaster.
Defekta produkter far inte kastas i hushallssopor-
na. L&mna in maskinen till ett insamlingsstélle i
din kommun fér professionell avfallshantering.
Hor efter med din kommun om du inte vet var
narmsta insamlingsstalle finns.

)i

_—
Endast for EU-lander

Kasta inte elverktyg i hushallssoporna.

Enligt det europeiska direktivet 2012/19/EG om
avfall som utgdrs av eller innehaller elektriska
eller elektroniska produkter och dess tillampning
i den nationella lagstiftningen, méaste férbrukade
elverktyg kallsorteras och lamnas in fér miljévan-
lig atervinning.

Atervinnings-alternativ till begéran om atersand-
ning:

Som ett alternativ till returnering ar &garen av elut-
rustningen skyldig att bidraga till &ndamaélsenlig
avfallshantering for det fall att utrustningen ska
skrotas. Efter att den férbrukade utrustningen har
ldmnats in till en avfallsstation kan den omhander-
tas i enlighet med géllande nationella lagstiftning
om atervinning och avfallshantering. Detta galler
inte for tillbehérsdelar och hjalpmedel utan elekt-
riska komponenter vars syfte har varit att komplet-
tera den forbrukade utrustningen.

Tank pa att ta ut batterier och ljuskallor (t.ex. glod-
lampor) innan kompressorn skrotas.

Eftertryck eller annan duplicering av dokumenta-
tion och medféljande underlag fér produkterna,
aven utdrag, ar endast tillatet med uttryckligt
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11. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

LED-indikering (21) Beskrivning Lésning
Fran - Ingen strémférsorjning - Kontrollera stromférsérjningen.
Lyser grént - Beredd for klippning

- Batteriet komplett laddat
- Gréanstrad (18) ratt instal-

lerad
Blinkar gront - Granstrad (18) kapad - Granska granstraden (18) avseende ska-
dor
- Granstrad (18) felaktig anslu- | - Kontrollera bada anslutningar pa ladd-
ten ningsstationen (19)
Lyser rott - Batteriet laddas - Vanta tills batteriet har laddats helt

12. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgarder

Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning Méjlig orsak I:\tgérder
"Robotgrasklippa- - Lyftsensorn ar utldst oavbru- | Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
ren har lyfts” teti 10 sekunder stérningen. Starta om klippningen med ma-

néverpanelen (2).

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska klippningsomrédet avseende
hinder med en hdjd éver 10 cm. Ta bort
dessa hinder eller avgrédnsa dem fran
klippningsomradet med granstrad (18).

"Robotgrasklippa- - Hindersensorn har aktiverats | Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
ren har kort fast” 10 ggr inom en minut stérningen. Starta om klippningen med ma-
Robotgrasklipparen ndverpanelen (2).

har stannat i klipp- - Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ningsomradet i nar- ckeras av ett hinder eller har klamts fast
heten av ett hinder. mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda

hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)
vid behov.

- Kontrollera om graset ar fér hogt och om
robotgrasklipparen darfér blockeras. | det-
ta fall maste du forst klippa ned graset till
under 60 mm.
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Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning Méjlig orsak Atgarder
"Hall-sensor” - Hindersensorn ar utlést oav- | Sla ifran huvudstrémbrytaren (7) (OFF) och
Robotgrasklipparen brutet i 10 sekunder stéll robotgrasklipparen pa en annan plats i
har stannat i klipp- klippningsomradet. Sla pa huvudstrémbryta-
ningsomradet direkt ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
vid ett hinder. med mandverpanelen (2).

- Kontrollera om robotgrésklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan tréd, buskar eller liknande. i\tgérda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var sérskilt uppmérksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)

vid behov.

Larmlysdioden (53) blinkar rott

Storning Mojlig orsak Atgarder
"Granstrads- / sig- - Robotgrasklipparen utanfér | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
nalfel” klippningsomradet sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
Robotgrasklipparen | - Gréanstrad (18) felaktig anslu- | gen med mandverpanelen (2).
roterar i cirkel fér ten - Kontrollera att granstraden (18) har lagts
att soka begrans- - Granstrad (18) kapad ratt och i mitten under laddningsstationen
ningssignalen och - Ingen strémférsoérjning (19).
stannar slutligen - Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
komplett. tion.

- Kontrollera att robotgrasklipparen befinner
sig inom klippningsomradet.

- Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser gront.

- Om robotgrasklipparen flera ganger 1am-
nar klippningsomradet vid samma stélle,
maste du kontrollera om hégspannings-
kablar finns i omradet. Andra grénstra-
dens (18) position.

- Om robotgrasklipparen lamnar klipp-
ningsomradet vid en slant, maste du
undvika detta omrade genom att &ndra
granstradens (18) position.
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Larmlysdioden (53) lyser blatt

Fehler

Méijlig orsak

Atgarder

"Batterifel”

- Ett batterifel har uppstatt i
robotgrasklipparen

- Batteriet kan inte laddas.

- Dalig kontakt med laddnings-
stiften (20)

- Batteriet har natt slutet av sin
livslangd

Sla ifrdn huvudstrémbrytaren (7) (OFF) och

sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-

gen med mandverpanelen (2).

- Kontrollera om ett problem féreligger med
strémférsdriningen.

- Rengor laddningsstiften (20).

- Kontrollera att batteriet har monterats ratt.

- Kontrollera att strémbrytaren (7) har sla-
gits pa (ON) medan robotgrasklipparen
befinner sig i laddningsstationen (19).

- Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
tion. - Byt ut batteriet vid behov.

Larmlysdioden (53) blinkar blatt

Storning

Mojlig orsak

Atgarder

"Batteritemperatur
utanfér norminter-
vall’
Robotgrasklippa-
ren kor tillbaka till
laddningsstationen
under den installda
arbetstiden och/
eller batteriet kan
inte laddas vid ladd-
ningsstationen.

For hog / for lag batteritem-
peratur resp. dvertemperatur i
styrningen

- Vid en batteritemperatur 6ver
75 °C kor robotgrasklipparen
tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

- Vid en batteritemperatur
Over 45 °C eller under 0 °C
stoppas laddningen och
robotgrasklipparen vantar i
laddningsstationen (19).

- Bestdm maskinens arbetstid under som-
maren till de tidiga morgontimmarna och
undvik att klippa med robotgrasklipparen
under dagens varmaste timmar.

- Efter att batteriet resp. styrningen har sval-
nat till tillatet temperaturomrade, atergar
robotgrasklipparen automatiskt till sin pro-
grammerade drift.

"Motorn dverbe-
lastad”
Robotgréasklipparen
har stannat i hégt
och tjockt grés.

- Robotgrasklipparen har stan-
nar pa grund av 6verstrom i
motorn eller ett motorfel

Sla ifrdn huvudstrémbrytaren (7) (OFF) och
sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
gen med mandéverpanelen (2).

- Kontrollera grasets héjd inom klipp-
ningsomradet och klipp ev. ned graset till
under 60 mm hdjd.

- Hdj klippningshéjden. Bérja alltid med en
hégre klippningshdéjd och reducera denna
i sma steg ned till avsedd hdjd.

- Granska knivskivorna (11) och hjulen
avseende nedsmutsning. Rengér dessa
delar noggrant.

- Kontrollera om bakhjulen och knivskivan
(11) ar blockerad. Kontakta din kundtjanst
om du inte kan atgarda dessa blockader
pa egen hand.
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Larmlysdioden (53) blinkar blatt

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

"Robotgrésklippa-
ren lutar”
Robotgrasklipparen
har valt och darefter
stannat.

- Robotgrasklipparen har tip-
pats varaktigt i 10 sekunder

- Robotgrasklipparen lutade
for lange i en riktning

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
néverpanelen (2).

- Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och starta den sedan pa nytt.

- Om robotgrasklipparen har valt pga. en
brant slant, maste du anpassa gréanstra-
den (18) fér att undvika alltfér branta slutt-
ningar.

"Robotgrasklippa-
ren har kort fast”
Robotgrasklipparen
stannar pa vagen
tillbaka till ladd-
ningsstationen.

- Robotgrasklipparens rérelse
ar blockerad pga. hinder vid
granstraden (18)

Sla ifran huvudstrémbrytaren (7) (OFF) och
stéll robotgrasklipparen pa en annan plats i
klippningsomradet. Sla pa huvudstréombryta-
ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
med mandverpanelen (2).

- Atgarda alla hinder vid granstraden (18).

Fels6kning

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Robotgrasklipparen
star i klippningsom-
radet.
Robotgrasklipparen
kan inte slas pa.

- For lag batterispanning
- Stérning i stromkretsen eller
elektroniken

- Flytta tillbaka robotgrasklipparen till ladd-
ningsstationen (19) dar den kan laddas.

- Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON).

- Kontakta var kundtjanst.

Robotgréasklipparen
kan inte kora tillbaka
till laddningsstati-
onen

- Laddningsstationen (19) inte
ratt installerad.

- Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser gront.

- Kontrollera att granstradarna (18) ar an-
slutna till laddningsstationen (19) och att
den frdmre granstraden (18) har dragits
mitt under laddningsstationen (19).

- Kontrollera att laddningsstationen (19) har
positionerats rétt.

Robotgrasklipparen
stannar eller kor
okontrollerat i nér-
heten av begrans-
ningsoar.

- Granstraden (18) har inte
installerats ratt runt om be-
gransningséarna.

- Anpassa granstradens (18) position.
- Setill att granstraden (18) inte korsas.

Robotgrasklipparen
ar mycket hégljudd.

- Knivarna (10) skadade

- Frdmmande vidhéaftande res-
ter pa knivarna (10)

- Robotgrasklipparen har star-
tats fér nara hinder

- Knivdriften eller drivmotorn
ar skadad

- Andra delar i robotgréasklip-
paren &r skadade

- Byt ut knivarna(10). De tre klingorna (10)
maste bytas ut samtidigt.

- Drifteffektiviteten i robotgréasklipparen ar
beroende pa hur vassa knivarna (10) ar.
Se darfor till att knivarna (10) halls i full-
gott skick.

- Sl ifran robotgréasklipparen sékert och
anvéand arbetshandskar medan du rengér
knivarna (10) fér att undvika skarskador.

- L&t kundtjanst reparera eller byta ut
motorn.
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Fels6kning

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Robotgrasklippa-
ren stannar kvar i
laddningsstationen.
Robotgrasklipparen
kor alltid tillbaka till
laddningsstationen.

Arbetstiderna har stéllts in
felaktigt

Batteri tomt

Regnsensorn har 16st ut
Forhojd batteritemperatur

Kontrollera arbetstiderna som har stéllts in
Robotgrasklipparen pabérjar och avslutar

klippningen beroende pa tidsfénstret som

har stéllts in. Utanfér detta tidsintervall st-

annar robotgrésklipparen kvar i laddnings-
stationen (19).

Robotgrasklipparen
stannar pa granstra-
den och kan inte na
laddningsstationen.

Batteri tomt

Gréanstradens (18) langd ar
for lang, dvs. strackan till
laddningsstationen (19) ar
for lang for batteriet som an-
vands.

Ta bort mdjliga hinder pa granstraden
(18). Se till att det finns tillrackligt avstand
till hinder nér granstraden (18) laggs.
Anvand ett batteri med hogre kapacitet.
Obs! Om ett multi-Ah-batteri (t.ex. 4-6 Ah)
anvands ska den hoégre kapaciteten stal-
las in. Tack vare den skonsamma laddnin-
gen och urladdningen vid robotgrasklippa-
re ar det inte nédvandigt att anvanda den
lagre kapaciteten for att férlanga livslang-
den.

OBS! Kapade granstradar och féljdskador tiacks inte av garantin!
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13. Lampor pa laddaren

Indikeringsstatus

Rod Groén Betydelse och atgérder
lysdiod lysdiod
Fran Blinkar Driftberedd
Laddaren ar ansluten till elnatet och driftberedd, inget batteri i laddaren.
Till Fran Laddning
Laddaren snabbladdar batteriet. De olika laddningstiderna anges pa lad-
daren.

Mark! Beroende pa befintlig laddningsniva i batteriet kan de verkliga ladd-
ningstiderna till viss del avvika fran angivna laddningstider.

Fran Till Batteriet har laddats och ar klart fér anvéandning. (READY TO GO)
Darefter kopplas laddaren om till skonladdning tills batteriet har laddats
helt.

Lat batteriet sitta kvar i laddaren i ytterligare ca 15 min.
Atgard:
Ta ut batteriet ur laddaren. Koppla loss laddaren fran elnatet.

Blinkar Fran Anpassningsladdning

Laddaren har stéllts in péa ett 1age fér skonsam laddning.

Av sakerhetsskal laddas batteriet upp lAangsammare och behdver mer tid.
Detta kan ha féljande orsaker:

- Batteriet har inte laddats under mycket lang tid.

- Batteriets temperatur ar inte i idealomradet.

Atgard:

Vénta tills batteriet har laddats, batteriet kan &nda laddas vidare.
Blinkar Blinkar Storning

Batteriet kan inte langre laddas. Batteriet &r defekt.

Atgard:

Ett defekt batteri far inte langre laddas.

Ta ut batteriet ur laddaren.

Till Till Temperaturstérning

Batteriet ar for varmt (t ex direkt solstralning) eller for kallt (under 0°C)
Atgard:

Ta ut batteriet och forvara det i rumstemperatur i en dag (ca 20°C).
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Serviceinformation
| alla lander som nédmns i garantibeviset har vi kompetenta servicepartners. Adresserna till dessa part-
ners finns i garantibeviset. Vara partners star garna till tjanst for alla slags servicearbeten sdsom repara-

tion och tillhandahallande av reservdelar, slitagedelar och férbrukningsmaterial.

Kom ihag att féljande delar i denna produkt ar utsatta for ett bruksmassigt och naturligt slitage samt att
féljande delar kravs som férbrukningsmaterial.

Kategori Exempel
Slitagedelar* Batteri
Férbrukningsmaterial/férbrukningsdelar® Knivar
Delar som saknas

* ingdr inte tvunget i leveransomfattningen!

Vid brister eller stérningar kan du anmala detta pa webbplatsen www.Einhell-Service.com. Ge en detal-
jerad beskrivning av felet som har uppstatt och besvara alltid féljande fragor:

® Fungerade produkten forst eller var den defekt fran borjan?

Markte du av ndgonting innan produkten slutade att fungera (symptomer fére defekt)?
* Enligt din asikt, vilken funktion &r felaktig i produkten (huvudsymptom)?

Beskriv den felaktiga funktionen.
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Garantibevis

Basta kund,

vara produkter genomgar en strang kvalitetskontroll. Om denna produkt mot férmodan inte fungerar pa

ratt satt, beklagar vi detta och ber dig att kontakta var serviceavdelning under adressen som anges pa

garantikortet. Vi star &ven garna till tjanst pa telefon under servicenumret som anges nedan. Féljande
punkter galler for att du ska kunna géra ansprak pa garantin:

1. Dessa garantivillkor vander sig enbart till konsumenter, dvs. naturliga personer som inte har fér av-
sikt att anvanda denna produkt i kommersiellt syfte eller inom egen verksamhet. Dessa garantivillkor
reglerar ytterligare garantitjiganster som nedanstéende tillverkare erbjuder képare av nya produkter.
Dessa tjanster ar en komplettering till den lagstadgade garantin. Garantiansprak som regleras enligt
lag paverkas inte av denna garanti. Vara garantitjanster ar gratis for dig.

2. Garantitjansterna omfattar endast sadana brister som bevisligen kan harledas till material- eller till-
verkningsfel. Produkten som du har kdpt ska vara ny och harstamma fran nedanstaende tillverkare.
Vi avgdr om sadana brister i produkten ska atgardas eller om produkten ska bytas ut.

Téank pa att vara produkter endast far anvandas till &Andamalsenligt syfte och inte har konstruerats
fér kommersiell, hantverksmassig eller yrkesméssig anvandning. Ett garantiavtal sluts darfér ej om
produkten inom garantitiden har anvénts inom yrkesmaéssiga, hantverksmassiga eller industriella
verksamheter eller har utsatts for liknande pakanning.

3. Garantin omfattar inte:

- Skador pa produkten som kan harledas till att monteringsanvisningen missaktats eller pa grund av
felaktig installation, &sidosatt bruksanvisning (t ex anslutning till felaktig natspanning eller stromart),
missaktade underhalls- och sakerhetsbestdmmelser, om produkten utsatts for onormala miljéfakto-
rer eller bristfallig skotsel och underhall.

- Skador pa produkten som kan harledas till missbruk eller ej &ndamalsenlig anvandning (t ex éver-
belastning av produkten eller anvandning av ej godkanda insatsverktyg eller tillbehér), frammande
partiklar som har trangt in i produkten (t ex sand, sten eller damm, transportskador), yttre vald eller
yttre paverkan (t ex skador efter att produkten fallit ned).

- Skador pa produkten eller delar av produkten som kan hérledas till bruksmassigt, normalt eller for
ovrigt naturligt slitage .

4. Garantitiden uppgar till 24 manader och galler frin datumet nar produkten kdptes. Medan garantiti-
den fortfarande galler ska ansprak pa garanti stallas inom tva veckor efter att defekten faststalldes.
Det ar inte mojligt att stalla ansprak pa garanti efter att garantitiden har 16pt ut. Garantitiden férlangs
inte nar produkten repareras eller byts ut, dessutom medfér sddana arbeten inte att en ny garantitid
bérjar galla fér produkten eller fér ev. reservdelar som har monterats in. Detta géller ven vid hem-
besok.

5. Anmal den defekta produkten pa féljande webbplats for att géra ansprak pa garantin:
www.Einhell-Service.com. Se till att du har sparat pa kvittot eller ett annat kdpebevis som pavisar att
du har képt denna produkt i nytt skick. Produkter som sénds in utan képebevis eller utan markskylt
tacks inte av vara garantitjanster eftersom de inte kan identifieras. Om defekten i produkten tacks av
vara garantitjanster, far du genast en reparerad eller ny produkt av oss.

Givetvis kan vi dven, mot debitering, atgarda skador som antingen inte técks av garantin eller som har
uppstatt efter garantitidens slut. Skicka in produkten till nedanstaende serviceadress.

For slitage- och férbrukningsdelar samt f6r delar som saknas hanvisar vi till begransningarna i garantin
enligt serviceinformationen som anges i denna bruksanvisning.
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Tento pfistroj nesméji pouzivat déti. Déti nesmeéji provadét ¢isténi a udrzbu pfistroje. Tento pfistroj
sméji pouzivat osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostateénymi zkuSenostmi a védomostmi pouze tehdy, pokud jsou pod dohledem nebo pokud byly
pouceny ohledné bezpeéného pouzivani pfistroje a rozuméji nebezpecim, kterd mohou v disledku
pouziti vzniknout. Déti si nesméji s pfistrojem hrat.
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Nebezpeci!

Pfi pouzivani pfistroju je treba dodrzovat urcita
bezpecénostni opatfeni, aby se zabranilo zranénim
a Skodam. Prectéte si proto peclivé tento navod

k obsluze / bezpecnostni pokyny. Dobfe si ho/

je ulozte, abyste méli tyto informace kdykoliv

po ruce. Pokud pfedate pfistroj jinym osobam,
odevzdejte s nim i tento navod k obsluze / tyto
bezpecénostni pokyny. Nepfebirame zadné ruceni
za Skody a Urazy vzniklé v dusledku nedodrzovani
tohoto navodu k obsluze a bezpeénostnich
pokynd.

1. Bezpeénostni pokyny

Prislusné bezpecnostni pokyny naleznete v
pfilozené brozurce!

Varovani!

Prectéte si veSkeré bezpecnostni pokyny,
graficka znazornéni a technické udaje, jimiz
je toto elektrické naradi opatfeno. Zanedbani
pfi dodrzovani nasledujicich instrukci mohou mit
za nasledek zasah elektrickym proudem, pozar a/
nebo tézka zranéni.

VSechny bezpecnostni pokyny a instrukce si
ulozte pro budouci pouziti.

Vysvétleni pouzitych symboli (viz obr. 14)

A. VYSTRAHA - pied provozem stroje si
prectéte navod k obsluze!
B. VYSTRAHA - pfi provozu stroje dodrzujte

odpovidajici bezpeénostni vzdalenost!

C. VYSTRAHA- pred provadénim praci na
stroji nebo pred nadzvednutim stroje aktivujte
blokovaci zafizeni! POZOR - ne-
dotykejte se rotujicich noza!

D. VYSTRAHA - na stroji nejezdéte! POZOR -

nedotykejte se rotujicich nozu!

Tfida ochrany Il (dvoijita izolace)

Akumulatory skladujte jen v suchych pros-

torach s teplotou v rozsahu od +10 °C do

+40 °C. Akumulatory skladujte pouze v nabi-
tém stavu (min. 40% nabiti).

Spinaci sitovy zdroj

Tfida ochrany IlI

Pomala pojistka 3,15 A

Odpojovaci transformator s ochranou proti

zkratu

K. Pouze pro pouZiti v suchych prostorach.

mm

cTIo

Pozor!
Béhem bourky vytahnéte sitovou zastréku a od-
pojte ohrani¢ovaci drat od nabijeci stanice.

2. Popis pfristroje a rozsah dodavky

2.1 Popis pristroje (obr. 1/2)
Roboticka sekacka
Ovladaci panel
Tlagitko STOP
Nastaveni vy$ky sekani
Destovy senzor
Rukojet pro prenaseni
Hlavni spinaé

Zadni kolecko

Kryt pfihradky na akumulatory
10. Cepele

11. Nozovy kotou¢

12. Pfedni kolo

13. Sitovy zdroj (kabel)

14. Upevnovaci haky

15. Upeviovaci Sroub

16. Kabelova spojka

17. Nahradni ¢epele

18. Ohranic¢ovaci drat

19. Nabijeci stanice

20. Nabijeci kolik

21. LED indikace

22. Sestihranny klig

283. Pravitko (k vyjmuti)

©XOND>OT AN~

2.2 Rozsah dodavky a rozbaleni

Zkontrolujte prosim Uplnost vyrobku na zakladé

popsaného rozsahu dodavky. V pfipadé

chybéjicich dilli se prosim obratte nejpozdéji

béhem 5 pracovnich dnli po zakoupeni vyrobku

na nase servisni stfedisko nebo prodejnu, kde

jste pfistroj zakoupili, pfi¢emz predlozte platny

doklad o koupi. Dbejte prosim na tabulku o zaruce

v servisnich informacich na konci navodu.

e Oteviete baleni a pfistroj opatrné vyjméte z
baleni.

e Odstrante obalovy material, obalové a
prepravni pojistky (pokud jsou pouzity).

® Prekontrolujte, zda je rozsah dodavky uplny.

®  Zkontrolujte pfistroj a pfisluSenstvi, zda neby-
ly pfi prepravé poskozeny.

® Obal si pokud mozno uschovejte az do uply-
nuti zaruéni doby.

Nebezpeéi!

Pristroj a obalovy material nejsou détska
hracka! Déti si nesmi hrat s plastovymi sacky,
foliemi a malymi dily! Hrozi nebezpeci spol-
knuti a uduseni!

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Rozsah dodavky, montazni material a
prisluSenstvi (Eastecné nejsou soucasti do-
davky):

Obsah dodavky naleznete v pfilozeném
informaénim listu k rozsahu dodavky.

® Roboticka sekacka

Sitovy zdroj (kabel)

Nabijeci stanice

Upeviovaci Srouby (4 ks)

Nahradni ¢epele

Upeviovaci haky

OhraniCovaci drat

Kabelova spojka

Sestihranny kli&

Akumulator

Nabijecka

Pravitko (k vyjmuti)

Originalni navod k provozu
Bezpecnostni pokyny

Potiebné pomlicky
(nejsou soucasti dodavky)
* Kladivko

°  Klesté

® Odizolovaci klesté

® Vodovaha (volitelng)

3. Pouziti v souladu s uréenym
ucelem

Roboticka sekacka je vhodna pro soukromé
pouziti na zahradach dom( a chat a je uréena
vyhradné pro sekani travnikd.

Pristroj smi byt pouzivan pouze podle svého
Ucelu uréeni. Jakékoli pouziti pfesahujici ramec
tohoto uréeni pfedstavuje pouziti v rozporu s
uréenym ucelem. Za skody nebo zranéni v§eho
druhu, ke kterym do$lo v dusledku pouziti v
rozporu s uréenym ucelem, ruci uzivatel / obslu-
hujici osoba, nikoli vyrobce.

Dbejte prosim na to, Ze nase pfistroje nebyly
podle svého Uéelu uréeni konstruovany pro
zivnostenské, femesinické nebo primyslové
pouziti. Nepfebirame zadnou zaruku, pokud je
pfistroj pouzivan v zivnostenskych, femesinych

nebo pramyslovych podnicich a pfi srovnatelnych

ginnostech.

4. Technické udaje

NAPEL .. 18V
Pocet otaCek motoru.........ccceveeennne. 3100 min-1
Druh ochrany ........cccocoeeeiiieeiiiiienec e IPX4
THAA OCHIaNY ......coiieiieeiie e 1]
HMOINOST ... 9,0 kg
SiFKaA ZADEIU......ceoeececeeeeee e 18 cm
Pocet Cepeli .....cccoeeviiiiiiiiiic 3
Max. StOUPANT .......ooviiiiiiiieeee 35 %
Hladina akustického tlaku LpA ......... 48,7 dB (A)
Nejistota K ......ooooviiiiiiiiiie 3dB (A)
Hladina akustického vykonu LWA .... 59,4 dB (A)
Nejistota K ......cooveiiiiiiiiieeceeeee 3dB (A)
Nastaveni vysky sekani.......... 20-60 mm, plynulé

Pripustna délka ohrani¢ovaciho dratu max. 250 m

Anténa ohrani¢ovaciho dratu
Provozni frekvenéni pasmo............... 0-148,5 kHz
Maximalni vysilaci vykon ............... 21,18 dBuA/m

Pfipojeni pfes Bluetooth
Provozni kmito¢tove pasmo . 2 400-2 483,5 MHz

Maximalni vysilaci vykon .............ccccc.eee. 0,5dBm
Sitovy zdroj

Vstupni napéti: ............... 100-240V ~ 50/60 Hz
Vystupni Napéti: .......cccevvieniiieicnene 18Vd.c.
VYstupni proud: ........cccceeveieencneeeseeeene 1,8A
Tiida ochrany: .......cccceceieeienineeceeeee /8l

Vibrace byly stanoveny podle norem EN ISO
3744:1995 a ISO 11094: 1991.

Varovani!

Tento pristroj produkuje béhem provozu
elektromagnetické pole. Toto pole mize za
urcitych okolnosti ovliviovat aktivni nebo
pasivni IékaFské implantaty. Aby se zabra-
nilo vaznym nebo smrtelnym poranénim,
doporucujeme osobam s Iékafskymi implan-
taty konzultovat pred pouzivanim pristroje
lékare a vyrobce lékaiského implantatu.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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5. Uvedeni do provozu

Pred zahajenim instalace robotické sekacky
si prectéte cely navod k provozu. Kvalita ins-
talace ma vliv na to, jak dobre bude roboticka
sekacka pozdéji pracovat.

5.1 Funkeni princip

Roboticka sekacka voli svdj smér nahodné.
Zahrada se pfitom kompletné poseka tak, Ze ro-
boticka sekacka pojizdi vSechny oblasti na plose
uzavfiené ohrani¢ovacim dratem (18). Jakmile
roboticka sekacka rozpozna spravné nainstalo-
vany ohrani¢ovaci drat (18), oto¢i se a jede jinym
smérem v ramci oblasti. VSechny oblasti, které
chcete uvnitf plochy chranit— napf. zahradni
jezirka, stromy, nabytek nebo kvétinové zahony

- musi byt také obehnany ohrani¢ovacim
dratem (18). Ohranic¢ovaci drat (18) musi tvofit
uzavieny obvod. Pokud roboticka sekacka v ob-
lasti sekani narazi na prekazku, popojede dozadu
a pokracuje v sekani dal jinym smérem (obr. 3).

5.2 Senzory

Roboticka sekacka je vybavena nékolika

bezpecnostnimi senzory.

® Senzor zvednuti:
Pokud se roboticka sekacka nadzvedne zez-
adu o vice nez 30° ze zemé, pak se sekacka
a otaceni Cepeli (10) okamzité zastavi.

® Senzor naklonu:
Pokud se roboticka sekacka silné nakloni
v jednom sméru, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi.

® Senzor prekazek:
Roboticka sekacka rozpoznava prekazky, kte-
ré ji stoji v cesté. Pokud se roboticka sekacka
stfetne s pfekazkou, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi a sekacka odje-
de smérem dozadu od prekazky.

e Destovy senzor:
Roboticka sekacka je vybavena destovym
senzorem (5), aby se zabranilo jejimu provo-
zovani v desti. Pokud je detekovan dést, vrati
se roboticka sekacka k nabijeci stanici (19)
a tam se kompletné nabije. Po opétovném
vysu$eni senzoru desté (5) zlstane roboticka
sekacka v nabijeci stanici (19) dal$i dvé ho-
diny. Nezkratujte oba kovové senzory kovem
nebo jinym vodivym materialem. To negativné
ovliviiuje spravnou funkci robotické sekacky.

5.3 Pfiprava

Nejprve si vytvorte nakres svého travniku. Na-
kreslete také prekazky a vytvorte plan, jak je
chcete chranit. Tim se usnadni nalezeni vhod-
né polohy pro nabijeci stanici (19) a polozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) kolem kfovin,
kvétinovych zahon( atd. (obr. 4). P¥i vySce travni-
ku nad 60 mm se musi proveést jeho zkraceni,
aby nedoslo k nadmérnému zatizeni robotické
sekacky a k omezeni efektivity provozu. Pouzijte k
tomu konvenéni sekacku nebo vyzinac.

Z travniku uklid'te vSechny volné pfedméty, které
by mohla roboticka sekacka poskodit nebo které
by mohly poskodit robotickou sekacku.

Pripravte si nasledujici nastroje: kladivko, klesté,
odizolovaci klesté a vodovahu (volitelng).

Montaz akumulatoru

Pro provoz robotické sekacky je zapotiebi akumu-
lator (A) série Power-X-Change. Pozor: Akumu-
lator (A) mozna, v zavislosti na varianté modelu,
neni souc¢asti dodavky vasi robotické sekacky.

Oteviete kryt pfihradky na akumulator (9)
zatazenim za zapadku. Stisknéte zapadkové
tla¢itko akumulatoru (A) a zasunte akumulator
(A) do otvoru, ktery je k tomu uréeny. Zaviete kryt
pfihradky na akumulator (9) a dbejte na spravné
zacvaknuti (obr. 10).

Pro odstranéni akumulatoru (A) oteviete kryt
pfihradky na akumulator (9). Stisknéte zapad-
kové tlacitko akumulatoru (A) a akumulator (A)
vytahnéte.

5.4 Nabijeci stanice

5.4.1 Umisténi nabijeci stanice

Nejprve uréete nejlepsi misto pro nabijeci stanici
(19). Je zapotfebi venkovni zasuvka, ktera trvale
dodava proud, aby roboticka sekacka vzdy fung-
ovala. Nabijeci stanice (19) musi byt umisténa na
rovném povrchu ve vysce travniho drnu. Dbejte
na to, aby tato oblast byla rovna a sucha. Vyberte
misto ve stinu, protoze akumulator se nabiji nej-
lépe v chladném prostfedi (obr. 5a). Navic dbejte
na to, aby byl ohrani¢ovaci drat minimalné 2 m
pfed nabijeci stanici (19) poloZen rovné. Zakfiveni
dratu pfimo pfed nabijeci stanici (19) mohou vést
k potizim pfi najizdéni sekacky k nabijeni.

5.4.2 Lokalizace nabijeci stanice

Kdyz je akumulator témér prazdny, vraci se ro-
boticka sekacka zpét k nabijeci stanici (19) tak,
Ze nasleduje ohrani¢ovaci drat (18) proti sméru
hodinovych ruci¢ek az k nabijeci stanici (19).

WWW_Sidirikam?ﬁ'gepaﬁiq@fprévné umisténi nabijeci stanice
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(19) (obr. 5b).

5.4.3 Pfipojeni nabijeci stanice k sitovému
zdroji

1. Pred pfipojenim nabijeci stanice (19) k elekt-
rickému napajeni zajistéte, aby sitové napéti
¢inilo 100-240 V pfi 50/60 Hz.

2. Sitovy zdroj zapojte (13) pfimo do zasuvky.
Kabel nepouzivejte pro zadné jiné ucely.

3. Nepouzivejte poskozeny sitovy zdroj (13).

V pfipadé poskozeni kabelll nebo sitového
zdroje (13) se okamzité obratte na autorizo-
vaného odbornika.

4. Robotickou sekacku nenabijejte ve vihkém
prostfedi. Robotickou sekac¢ku nenabijejte pfi
teplotach vyssich nez 40 °C nebo nizSich nez
5°C.

5. Robotickou sekacku a sitovy zdroj (13)
neumistujte do blizkosti vody, zdroju tepla
a chemikalii. Kabel sitového zdroje (13)
neumistujte do blizkosti ostrych hran, abyste
zabranili jeho poskozeni.

6. Sitovy zdroj (13) spojte s nabijeci stanici (19)
(obr. 5c).

Abyste akumulator robotické sekacky nabili jiz
béhem instalace, zapnéte nejprve robotickou
sekacku hlavnim vypinaéem (7) a postavte ji do
nabijeci stanice (19).

5.4.4 Informace k procesu nabijeni
Roboticka sekacka se vraci k nabijeci stanici v
jedné z nasleduijicich situaci (19):

Posilate robotickou sekacku ru¢né zpét.
Stav nabiti akumulatoru klesl pod 30 %.
Denni pracovni doba je u konce.
Zareagoval destovy senzor.

Roboticka sekacka je pfehrata.

Pfi navratu jede roboticka sekacka podél
ohrani¢ovaciho dratu (18) samostatné az k
nabijeci stanici (19).

Jede-li roboticka sekacka zpét k nabijeci stanici
(19), hleda si ohrani¢ovaci drat (18) a jede podle
néj proti sméru hodinovych ruci¢ek.

Béhem nabijeni akumulatoru sviti kontrolka LED
(21) na nabijeci stanici (19) ¢ervené. Sviti-li LED
kontrolka (21) na nabijeci stanici (19) zelené,
signalizuje to, Ze je akumulator zcela nabity. Po
Uplném nabiti se roboticka sekacka bud’ opét
pusti do sekani, nebo zlistane az do dalsi pra-
covni doby v nabijeci stanici (19).

Pokud se pfi navratu k nabijeci stanici (19) na
ohrani¢ovacim dratu nachazi prekazka (18),

stat pfed touto prekazkou a nemuize se dostat
zpét k nabijeci stanici (19). Z ohrani¢ovaciho dra-
tu odstrante vSechny prekazky (18).

Pokud teplota akumulatoru prekroci 45 °C,
nabijeni se prerusi, aby se zabranilo poskozeni
akumulatoru. Po opétovném poklesu teploty
pokracuje nabijeni automaticky.

Pokud teplota ovladani robotické sekacky
prekroci 75 °C, vraci se roboticka sekacka zpét
do nabijeci stanice (19). Po opétovném poklesu
teploty se opét spusti sekani podle nastaveni.
Pokud se akumulator vybije, nez se roboticka
sekacka vrati do nabijeci stanice (19), neda se
roboticka sekacka jiz spustit. Umistéte robotick-
ou sekacku zpét k nabijeci stanici (19) a nechte
zapnuty hlavni vypina¢ (7). Roboticka sekacka se
automaticky nabije.

5.5 Ohrani¢ovaci drat
POZOR! Prerusené ohrani¢ovaci draty a nas-
ledné Skody nepodléhaji zaruce!

5.5.1 Pokladka ohrani¢ovaciho dratu
Ohrani¢ovaci drat (18) se da polozit jak na zemi,
tak v zemi. Kdyz je puda tvrda nebo sucha,
upevnovaci haky se mohou (14) pfi zarazeni zlo-
mit. Pokud je plda velmi suchd, pak pfed poklad-
kou ohraniovaciho dratu travnik zavlazte.

¢ Instalace na zemi
Pokud travnik nechcete pozdéji vertikutovat
nebo provzdusnovat, polozte ohrani¢ovaci
drat (18) pevné na zem a upevnéte ho
pfilozenymi upeviiovacimi haky (14).V
prvnich tydnech pouzivani robotické sekacky
mUzete polohu ohrani¢ovaciho dratu jesté up-
ravit. Po néjaké dobé vSak bude ohrani¢ovaci
drat prerostly travou a jiz nebude vidét. Nain-
stalujte ohrani¢ovaci drat s maximalni vzda-
lenosti 1 m mezi jednotlivymi upeviovacimi
haky (14). Na nerovnych mistech travniku
snizte vzdalenost mezi upevriovacimi haky.
Vyhybeijte se situacim, pfi nichz drat nedolé-
ha na zem. Zajistéte, aby ohrani¢ovaci drat
nemohl byt pfeseknut robotickou sekackou

¢ Instalace v zemi
Ohrani¢ovaci drat zahrabejte az 5 cm hlu-
boko do zemé. Tim se zabrani poskozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) napfiklad pfi verti-
kutaci nebo provzdu$novani.

Upozornéni!
Ponechte si 1 m dratu na zadnim konci nabijeci

zlistane roboticka sekacka po néngqwrﬁka_nikmaidi gr
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5.5.2 Uzka mista

Pokud plocha travniku zahrnuje Uzké misto, mize
na ném vase roboticka sekacka pracovat, pokud
ma koridor $itku minimalné 1,4 m (80 cm mezi
ohrani¢ovacimi draty) a délku max. 8 m (obr. 3).

5.5.3 Vzdalenost od hranice zahrady

Kdyz se roboticka sekacka pfiblizuje k
ohrani¢ovacimu dratu (18), rozpozna ho po-
moci senzord umisténych na své predni ¢asti.
Nez se vSak roboticka sekacka otoci, prejede
ohrani€ovaci drat (18) az o 30 cm. Zohlednéte to
pfi planovani oblasti sekani (obr. 6a).

5.5.4 Polozeni dratu v rozich

Zabrante pokladani ohrani¢ovaciho dratu (18)

v rozich v pravém uhlu (90°). Aby se zajistilo, ze
se roboticka sekacka nebude pohybovat pfilis
daleko za ohrani€ovaci drat (18), polozte misto
toho ohrani¢ovaci drat (18) tak, jak je znazornéno
na obr. 6b.

5.5.5 Vypocet stoupani travniku

Roboticka sekacka muze prekonavat stoupani
az 35 %. Vyvarujte se proto strméjsiho stoupani.
Stoupani Ize urcit pomoci pfekonavané vysky na
vzdalenost (obr. 6¢).

Priklad:a/b=35cm/100cm =35 %

5.5.6 Instalace ohrani¢ovaciho dratu ve
stoupanich
Ve stoupanich miize roboticka sekacka zej-
ména na mokré travé sklouznout a tim prejet
ohrani¢ovaci drat (18). Proto se doporucuje dbat
na nasledujici body (obr. 6d):
® Na horni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
35 %. Dodrzujte zde vzdalenost 30 cm od
prekazek a okrajli travniku.
® Na dolni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
17 %. Dodrzujte zde vzdalenost 40 cm od
prekazek a okrajli travniku.

5.5.7 Jizdni trasy a dlazdéné chodniky

® Oddélte zvySené chodniky, plochy se Stérkem
nebo kdrou, hlubsi zahony nebo podobné
plochy. PoloZte ohrani¢ovaci drat (18) ve vz-
dalenosti minimalné 30 cm (obr. 6e a 6g).

e Chodniky probihajici v jedné roviné s travnim
drnem nemusi byt oddéleny, protoze ro-
boticka sekacka pres né mlze snadno prejet.
OhraniCovaci drat (18) smi byt poloZen i pres
chodniky (obr. 6f a 6g).

5.5.8 Ohraniéené ostravky

Chrarite pfekazky v oblasti sekani vytvofenim

ohrani¢enych ostrivkl. Tim se mGze zabranit ko-

lizi s citlivymi objekty, zahradnimi jezirky, stromy,
nabytkem, kvétinovymi zahony atd. (obr. 6h a 6i).

® Vysurite ohrani¢ovaci drat (18) od okrajd k
chranénym objektdm.

e Zafixujte ohraniovaci drat (18) upevrovacimi
haky (14) ve sméru hodinovych ruci¢ek kolem
chranéného objektu.

® Ohrani¢ené ostravky kompletné ohradte a
dovedte ohrani¢ovaci drat (18) zpét do bodu,
na némz jste opustili okraj travniku.

® Vzdalenost mezi dvéma ohrani¢enymi
ostrlivky by méla ¢init min. 0,8 m. Jinak spojte
objekty do jednoho spole¢ného ohrani¢eného
ostrlivku (obr. 6h).

e Ohrani¢ovaci drat (18) by mél byt polozen
smérem k ohrani¢enému ostriivku a od néj
vzdy rovnobézné a velmi blizko k sobé. —
Pozor! OhraniCovaci draty (18) se nesmi
kfizit! - Za timto Ucelem zafixujte
rovnobézné ohrani¢ovaci draty (18) na zemi
spole¢né stejnymi upeviiovacimi haky (14)
(obr. 6i).

* Roboticka sekacka prejede v oblasti sekani
oba rovnobézné ohrani¢ovaci draty (18),
avsSak u jednoduse vedenych ohrani¢ovacich
drath (18) se roboticka sekacka zastavi.

5.5.9 Pfekazky

* Prekazky s vyskou nad 10 cm (obr. 6j)
Senzory prekazek identifikuji pevné prekazky
s vySkou nad 10 cm, napf. stromy, zdi, ploty,
zahradni nabytek. Narazi-li roboticka sekacka
do prekazky, zastavi se, Zaci Ustroji se vyp-
ne, sekacka popojede dozadu a otoéi se,
aby pokracovala v sekani jinym smérem.
Mékké, nestabilni a cenné prekazky musi byt
chranény ohrani¢ovacim ostriivkem.

* Kameny a nizké prekazky
Kameny, kusy skaly a nizké prekazky pod
10 cm v oblasti sekani musi byt chranény,
protoZe jinak by roboticka sekacka mohla
pfes né prejet. V takovém pripadé muze dojit
k poskozeni a zablokovani robotické sekacky.

e Stromy (obr. 6k)
V pfipadé stromu se roboticka sekacka chova
jako v pfipadé prekazek. Pokud vS§ak kofeny
stromu s vySkou mensi nez 10 cm vyénivaji
ze zemé, méla by byt tato oblast chranéna.
To zabraruje $kodam na kofenech a na
robotické sekacce. Mezi ohrani¢ovacim dra-
tem (18) a pfekazkou dodrzujte vzdalenost
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5.6 Pfipojeni k nabijeci stanici

Nez ohraniCovaci drat (18) pfipojite k nabijeci
stanici, kompletné dokoncete jeho poklad-

ku. Na obou koncich si navic ponechte 1 m
ohrani¢ovaciho dratu (18), abyste mohli provést
OhraniCovaci drat (18) na koncich zbavte izolace
pro pfipojeni k nabijeci stanici (19) v délce 10 az
15 mm pomoci odizolovacich klesti.

Pred pfipojenim ohrani¢ovaciho dratu (18) k
nabijeci stanici (19) vytahnéte sitovou zastréku.
OhraniCovaci drat (18) poloZeny k pfedni strané
nabijeci stanice (19) se musi polozit smérem
dozadu pres drzaky kabell na dolni strané
nabijeci stanice (19) dozadu. Protahnéte pfedni
ohrani¢ovaci drat (18) vedenimi pod nabijeci
stanici a uréenym otvorem v oblasti pfipojek.
Pripojte ho do pfipojky ,+“. Poté pfipojte zadni
ohrani¢ovaci drat (18) do pfipojky ,S1“ (obr. 7a).

Pozor! Ohrani¢ovaci draty (18) se nesmi
kFizit!

Poté pfipojte elektrické napajeni. LED indikace
(21) na nabijeci stanici (19) by méla po spravné
instalaci trvale svitit zelené. Pokud LED nesuviti,
zkontrolujte nejprve pfipojky. Pokud LED sice sviti,
ale ne trvale zelené, prectéte si tabulku ,Indikace
nabijeci stanice a odstranéni chyb“ na konci toho-
to navodu k provozu.

5.7 Zapnuti a kontrola instalace

Jakmile LED kontrolka (21) na nabijeci stanici
(19) sviti zelené, je prostor sekani pro robotickou
sekacku pfipraven. Nejprve zajistéte, aby byly
upevnovaci haky (14) na ohrani¢ovacim dratu (18)
kompletné zarazené. Postavte robotickou sekacku
cca 3 m za nabijeci stanici (19) pfed ohraniovaci
drat (18). Pfitom by méla byt roboticka sekacka
natoc¢ena v Uhlu 90° k ohrani¢ovacimu dratu (18)
(obr. 7b). Zapnéte hlavni vypinag (7) (ON) (obr. 8).
Na dvé sekundy stisknéte tlacitko POWER (60)
na ovladacim panelu (2). Odblokujte robotickou
sekacku pomoci PIN a potvrd'te zadani tlacitkem
OK (61) (viz kapitola ,,Blokovaci zafizeni / PIN
kod®).

Stisknéte tlacitko HOME/3 (64) a pak znovu
tlacitko OK (61). Roboticka sekacka nyni sleduje
ohrani€ovaci drat (18) proti sméru hodinovych
rucic¢ek. Pozorujte robotickou sekacku béhem
celé jizdy podél ohrani¢ovaciho dratu (18), dokud
zase nezastavi na nabijeci stanici (19). Pokud by
meéla roboticka sekacka na nékterych mistech

a postup zopakujte. Akumulator robotické sekacky
se nyni UpIné nabiji. Pokud nastavaji problémy pfi
najizdéni sekacky do nabijeci stanice, je mozné,
Ze nabijeci stanici (19) budete muset bo¢né znovu
nasmeérovat, dokud najizdéni sekac¢ky do nabijeci
stanice nebude probihat bez problému.

Cervenym tlagitkem STOP (3) mlizete robotickou
sekacku kdykoliv zastavit. Po stisknuti tlacitka
STOP (3) se roboticka sekacka zastavi a ¢eka na
dalsi pokyny.

5.8 Upevnéni nabijeci stanice

Poté, co je zarucena fadna funkce robotické
sekacky a byla nalezena vhodna poloha pro
nabijeci stanici (19), musi se nabijeci stanice (19)
zafixovat upevriovacimi Srouby (15). Upeviiovaci
Srouby (15) kompletné zaSroubujte do zemé po-
moci $estihranného kli¢e (22) (obr. 7c).

5.9 Indikace kapacity akumulatoru

Stisknéte spina¢ pro indikaci kapacity akumu-
latoru. Indikace kapacity signalizuje stav nabiti
akumulatoru pomoci 3 LED kontrolek (obr. 13b).

VSechny 3 LED sviti
Akumulator je pIné nabity.

2 nebo 1 LED sviti
Akumulator disponuje dostateénym zbytkovym
nabitim.

1 LED blika
Akumulator je prazdny, akumulator znovu nabijte.

VSechny LED blikaji

Teplota akumulatoru je podkro¢ena. Odpojte aku-
mulator od pfistroje, nechte akumulator odpogivat
jeden den pfi pokojové teploté. Pokud se chyba
objevi znovu, doslo k hlubokému vybiti akumu-
latoru, ¢imz se stal defektnim. Vyjméte akumula-
tor z pfistroje. Defektni akumulator se jiz nesmi
pouzivat, resp. nabijet.

Pozor!

Pokud pouzivate sadu Multi-Ah Pack (napft.
4-6 Ah), nastavte ji prosim vzdy na vy$si ka-
pacitu. Diky Setrnému nabijeni a vybijeni v ro-
botické sekacce neni vyuziti mensi kapacity pro
prodlouzeni zivotnosti akumulatoru nutné.

5.10 Nabijeni akumulatoru pomoci nabijecky
V normalnim provozu se akumulator (A) robotické
sekacky nabiji pfes nabijeci stanici (19). Pro
nezavislé pouziti akumulatoru (A) série Power-X-

problémy, upravte pfipadné ohraniW_@ﬂm kacﬁrm@ﬂ gmﬂmakumulétor nabijet také v externi



nabijec¢ce Power-X-Charger. Pozor! Nabijecka

(pol. 13a/ pol. B) nemusi byt v zavislosti na

varianté modelu soucasti dodavky vasi robotické

sekacky.

1. Porovnejte, zda souhlasi sitové napéti uve-
dené na typovém stitku se sitovym napétim,
které je k dispozici. Zastréte sitovou zastréku
nabijecky (B) do zasuvky. Zelena LED za¢ne
blikat.

2. Zastréte akumulator (A) do nabijecky (B) (obr.
13a).

3. Vbodé ,Indikace nabijecky“ naleznete tabulku
s vysvétlivkami k LED indikacim na nabijecce.

Béhem nabijeni se mize akumulator trochu
zahfivat. To je ovéem normalni.

Pokud neni mozné akumulator nabit, zkontrolujte,

® zdaje v zasuvce sitové napéti,

® zda se kontakty akumulatoru spravné dotykaji
nabijecich kontaktd.

Pokud stale neni mozné akumulator nabit, prosi-
me vas, abyste

® nabijecku

® aakumulatorovy ¢lanek

poslali na adresu naseho zakaznického servisu.

Pokud jde o bezpeéné odeslani, kontaktujte
nasi zakaznickou sluzbu nebo prodejnu, v niz
jste si pristroj poridili.

Dbejte pfi zaslani nebo likvidaci akumulatoru,
resp. akumulatorového pfistroje na to, aby
dily byly zabaleny jednotlivé v plastovém
sacku, aby se zabranilo zkratim a vzniku
pozaru!

V zajmu dlouhé Zivotnosti akumulatorového
¢lanku byste méli vzdy dbat na jeho v€asné nabiti.
To je v kazdém pfipadé tfeba tehdy, kdyz zjistite,
Ze vykon pfistroje klesa. Akumulatorovy ¢lanek
nikdy kompletné nevybijejte. Toto vede k defektu
akumulatorul

6. Obsluha

6.1 Hlavni spina¢

Roboticka sekacka je vybavena hlavnim
vypina¢em (7). Robotickou sekacku zapinejte a
vypinejte hlavnim vypina¢em (7) (ON) a (OFF)
(obr. 8). Po zapnuti je roboticka sekacka blokova-
na pomoci PIN kédu.

6.2 Ovladaci panel

Roboticka sekacka byla naprogramovana jiz z
vyroby a byla provedena jeji standardni nastaveni.
Ta v8ak Ize v pfipadé potfeby zménit. | kdyZ jsou
tovarni nastaveni vhodna pro vétsinu zahrad,

méli byste se pfesto seznamit s dostupnymi
moznostmi.

Vysvétleni LED kontrolek ovladaciho panelu

(obr. 9a)

50. Casové LED: Zobrazeni denni doby sekani

51. Blokovaci LED: Zobrazeni blokovani tlaéitek

52. Akumulatorova LED: Indikace stavu akumu-
latoru

53. Poplachova LED: Indikace chyb

Vysvétleni moznosti tlacitek na ovladacim

panelu (obr. 9b)

60. Tlac¢itko POWER: Zapnuti a vypnuti robotické
sekacky

61. Tlacitko OK

62. Tlacitko SET WORK TIME / 1

63. Tlacitko START/2

64. Tlacitko HOME/3

65. Tlacitko 4 / blokovaci tlacitko

6.3 Nastaveni vysky sekani

Pozor! Nastaveni vysky sekani se smi provadét
pouze na vypnuté robotické sekacce. Stisknéte
tlacitko STOP (3). Roboticka sekacka umozriuje
pomoci nastaveni vysky sekani (4) plynulou tp-
ravu vysky sekani mezi 20 a 60 mm, kterou Ize
odedist na stupnici.

Pfi vySce travniku nad 60 mm se musi provést
jeho zkraceni minimalné na 60 mm, aby nedoslo k
nadmérnému zatizeni robotické sekacky a k ome-
zeni provozni efektivity. Pouzijte k tomu konvenéni
sekacku nebo vyzinag.

Po ukonéeni instalace Ize vysku sekani upravit
nastavenim vysky sekani (4). Zacnéte vzdy s
vyssi vySkou sekani a snizujte ji v malych krocich
az do pozadované vysky.

6.4 Blokovaci zafizeni / PIN kéd

Blokovaci zafizeni zabraruje neautorizovanému
pouzivani robotické sekacky bez platného kodu.
Pro odblokovani musite zadat osobni ¢tyfmistny
bezpecénostni kdd.

Odblokovani

- Nez uvedete robotickou sekacku do provozu,
musite zadat spravny PIN kéd (standardni
PIN kod: 1-2-3-4). Zadavejte Cislice PIN kédu
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OK (61). Ovladaci funkce se odblokuiji a blo-
kovaci LED (51) sviti zelené.

- Pokud zadate nespravny PIN kod, rozsviti se
blokovaci LED (51) Eervené. Stisknéte tlacitko
OK (61), abyste smazali nespravny PIN kéd, a
nasledné zadejte spravny PIN kdd.

Zablokovani
Chcete-li ovladaci panel (2) zablokovat, stisknéte
tlacitko 4 / blokovaci tlacitko (65).

Standardni PIN kod:
1234

Novy PIN kéd:

Zména PIN kédu

Pro zménu PIN kédu postupujte nasledovné:

1. Odblokuijte ovladaci panel.

2. Stisknéte soucasné tlagitko 4 / blokovaci
tlacitko (65) a tlacitko OK (61). Blokovaci LED
(51) blika stfidave ¢ervené a zelené.

3. Zadejte novy PIN kéd (Etyfmistny). Stisknéte
tlacitko OK (61). Blokovaci LED (51) blika
zelené.

4. Zadejte novy PIN kéd znovu a stisknéte
tlacitko OK (61). Blokovaci LED (51) sviti trva-
le zelené. PIN kod byl Uspésné zménén.

5. Pozor! Novy PIN kdd si zapiste!

Vyzadani PIN kédu v pripadé ztraty

Pripravte si U¢tenku a sériové &islo robotické

sekacky. Potfebujete je pro ziskani nového PIN

kodu!

1. Do USB zditky pfipojte USB flash disk podle
obrazku (obr. 11).

2. Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

3. Stisknéte soucasné tlacitko POWER (60) a
tlacitko OK (61). Drzte tlacitka stisknuta po
dobu 3 sekund. Nyni sviti vS§echny LED (50,
51, 52, 53) na ovladacim panelu (2).

4. Stisknéte tlacitko SET WORKTIME / 1 (62).

5. Vytahnéte USB flash disk. Pfectéte si data
z USB flash disku na pocitaci. Roboticka
sekacka vytvofila textovy soubor (*.txt). Tento
soubor obsahuje PUK, osobni kod. Obratte se
na zakaznicky servis pro ziskani PIN kodu.

6.5 Ovladani robotické sekacky

Nastaveni doby sekani

1. Odblokuijte ovladaci panel (2).

2. Nékolikanasobnym stisknutim tlacitka SET
WORKTIME / 1 (62) zvolte pozadovanou
dobu sekani.

3. Odpovidajici zobrazeni signalizuji ¢asové LED
diody (50).

4. Potvrdte nastaveni stisknutim tlacitka OK
(61).

Cas, v némz byly zmény provedeny, je nyni denni

Gas spusténi. Zobrazeny pocet hodin je denni

pracovni doba.

® Pro nastaveni doby sekani se jako orienta¢ni
hodnota doporucuje 8 hodin denné pfi 500
m?2.V zavislosti na velikosti zahrady a kom-
plexnosti je tfeba zvolenou pracovni dobu
upravit.

Startovani

1. Odblokuijte ovladaci panel (2).

2. Stisknéte nejprve tlacitko START/2 (63).
3. Potvrdte proces startu tlacitkem OK (61).

Roboticka sekacka nyni seka podle nastavené
doby sekani. BEhem pracovni doby se sleduje
stav nabiti akumulatoru a zobrazuje se pomoci
LED kontrolky akumulatoru (52). Jakmile stav
nabiti akumulatoru klesne na 30 %, vraci se ro-
boticka sekacka automaticky k nabijeci stanici
(19).

PreruSeni procesu sekani

1. Pro okamzité zastaveni robotické sekacky
stisknéte tlacitko STOP (3).

2. Odblokujte ovladaci panel (2).

3. Stisknéte postupné tlacitko HOME/3 (64) a
tlacitko OK (61), abyste robotickou sekacku
podél ohraniovaciho dratu (18) poslali zpét k
nabijeci stanici (19).

6.6 Ovladani robotické sekacky pomoci mo-
bilni aplikace
VSechna nastaveni, ktera Ize provadét pfes ovla-
daci panel, Ize rovnéz &init pfes mobilni aplikaci.
Nejdfive si do vaseho smartphonu stahnéte
mobilni aplikaci Einhell pro robotické sekacky.
Aplikace Einhell je dostupna pomoci nasledujiciho
odkazu a QR kédu:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce
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Android: http:/gr.einhell.com/176c0443

Pres signal Bluetooth spojte robotickou sekacku

s vasim smartphonem a postupujte podle zobra-

zenych krokd. Mobilni aplikace umozriuje pouzit

nasledujici doplnkové funkce robotické sekacky:

* Nastaveni doby sekani
V mobilni aplikaci mate dalSi moznosti nasta-
veni doby sekani, jako napfiklad denni indivi-
dualni nastaveni doby sekani.

* Destovy senzor
Destovy senzor (5) se v mobilni aplikaci da
zapnout a vypnout. Standardni tovarni nasta-
veni senzoru je ,Zapnuto®.

° Bod multi startu
U velmi ¢lenitych zahrad mize mit roboticka
sekacka problémy dosahnout do kazdé ob-
lasti a kompletné posekat travnik. V tomto
pfipadé Ize na ohrani¢ovacim dratu (18) zvolit
nékolik bodu startu. Tak se mlize roboticka
sekacka dostat i do téZko pfistupnych oblasti
vasi zahrady. Roboticka sekacka urazi zvole-
nou vzdalenost podél ohrani¢ovaciho dratu
(18) a v této oblasti zahaji sekani (obr. 6c).
Nabijeci stanice (19) je automaticky defino-
vana jako startovni bod 1. Dva dalSi startovni
body Ize zvolit libovolné. Zméfte pfitom vzda-
lenost mezi nabijeci stanici (19) a startovnim
bodem ve sméru hodinovych ruci¢ek podél
ohrani¢ovaciho dratu (18). Pomoci ¢etnosti
urcite, jak ¢asto roboticka sekacka vyjede se-
kat z nabijeci stanice (19) nebo z pfislusnych
startovnich bodu.

® Sekani u okrajt
Pro Gistou hranu travniku Ize v mobilni aplikaci
aktivovat nastaveni ,Sekani u okraji“. Ro-
boticka sekacka zaéne kazdych 7 pracovnich
dnl praci posekanim pasu travniku podél
celého ohrani¢ovaciho dratu (18). Kromé toho
seka roboticka sekacka na konci denniho
intervalu sekani pfi cesté k nabijeci stanici,
pokud je akumulator nabity na vice nez 70 %.

e Statistiky sekacky
Ziskate informace o rliznych statistikach
sekacky.

www.sidirika-ni

Pokyny pro pfipojeni pres Bluetooth
Po pfihlaseni jako uZivatel a zaregistrovani
pfistroje se pomoci mobilni aplikace Einhell
pfipojte k robotické sekacce.

e U pfistroji s OS Android musi byt pro
pfipojeni pres Bluetooth lokalita schvalena pro
mobilni aplikaci Einhell.

® Krobotické sekacce se pfipojujte vyhradné
pomoci mobilni aplikace Einhell ve vaSem
smartphonu.

* Pomoci aplikace Einhell se pfipojte k ro-
botické sekacce.

* Dosah pfipojeni pres Bluetooth je omezeny.
Pfi ovladani robotické sekacky proto zUstarite
v jeji blizkosti.

® Ve jednom okamziku muze roboticka sekacka
navazat vzdy spojeni pouze s jednim smart-
phonem.

® Po provedeni v§ech nastaveni na robotické
sekacce odpojte pfipojeni pres Bluetooth.

7. Cisténi, udrzba a objednani
nahradnich dild

Nebezpeci!

Pred v§emi ¢isticimi a udrzbovymi pracemi je
nutné pfistroj odpojit od napéti, pfi tom vytahnéte
sitovou zastréku ze zasuvky a vypnéte pfistroj
hlavnim vypinaéem (7) (OFF) (obr. 8). Z robotické
sekacky vyjméte akumulator.

Opatrné! Noste pracovni rukavice!

7.1 Cisténi

e Udrzujte bezpec¢nostni zafizeni, vétraci
otvory a kryt motoru tak ¢isté a zbavené
prachu a nedistot, jak jen to je mozné. Otrete
pfistroj ¢istym hadrem nebo ho profouknéte
stlaéenym vzduchem pfi nizkém tlaku.

* Roboticka sekacka se nesmi Gistit pod tekouci
vodou, zejména ne pod vysokym tlakem.

® Pristroj pravidelné Cistéte vihkym hadfikem
a malym mnozstvim tekutého mydla.
Nepouzivejte Zadné distici prostfedky nebo
rozpoustédla, mohlo by dojit k poSkozeni
plastovych &asti pfistroje. Dbejte na to, aby se
do pfistroje nedostala voda.

* Robotickou sekacku &istéte pokud mozno
kartaci nebo hadry.

®  Kontrolujte pohyblivost ¢epeli (10) a nozového
kotouce (11).

e K¢isténi nabl’jecich kontakt(i na robotické

sekacce (1) a nabijeci stanici (19) pouzivejte

ﬁlStlm pdostredek na kov nebo velmi jemny



brusny papir. Cistéte je, abyste zajistili efek-
tivni nabijeni.

7.2 Udrzba

®  Opotfebované nebo poskozené ¢epele (10)
a jejich upevriovaci Srouby je tfeba vzdy
vymenit.
Opotfebované nebo poskozené dily vyménte.

®  Pro zajisténi dlouhé Zivotnosti by se mély
v8echny Sroubované soucastky, jako jako kola
a osy, vydistit a nasledné naolejovat.

® Pravidelna péce o robotickou sekacku zajisti
nejen jeji dlouhou Zivotnost a vykonnost, ale
pfispiva také k peclivému a jednoduchému
sekani vaseho travniku.

¢ Dily nejvice vystavené opotrebeni jsou ¢epele
(10). Pravidelné kontrolujte stav ¢epeli (10) a
jejich upevnéni. Pokud by roboticka sekacka
zacala nadmérné vibrovat, mohlo by to zna-
menat, ze ¢epele (10) jsou poskozené, resp.
byly zdeformovany narazy. Pokud jsou ¢epele
(10) opotfebované nebo poskozené, musi se
okamzité vyménit.

®  Pravidelné kontrolujte Cistotu stfihu travni-
ku. Kvuli neostrym ¢epelim se stébla travy
odfiznou pouze necisté. V dlsledku toho
muzZe travnik na povrchu lehce zaschnout a
zhnédne. Proto pravidelné vymériujte Cepele,
abyste zachovali Cisty a rovny stfih.

® Pravidelné kontrolujte spodni stranu robotické
sekacky, zda neni znecisténa. Robotickou
sekacku pravidelné Cistéte. Silngjsi necistoty
okamzité odstrarite.

eV prvnich tydnech po uvedeni do provozu a
po pfedchozim sekani konvenéni sekackou
muze rychle dojit k silnému znedisténi vasi ro-
botické sekacky. V tomto obdobi proto kontro-
lujte spodni stranu robotické sekacky ¢astéji.

e Travnik zkracujte pouze v malych krocich,
abyste zabranili silnému znecisténi.

e Uvnitf pfistroje se nenalézaji zadné dalsi dily
vyzadujici udrzbu.

7.2.1 Vyména cepeli

Pouzivejte pouze originalni ¢epele, protoze jinak
neni zaruc¢ena funkénost a bezpeénost.
Roboticka sekacka je vybavena tfemi ¢epelemi
(10) namontovanymi na nozovém kotoudi (11).
Tyto ¢epele (10) maji Zivotnost az 3 mésice
(pokud nedojde k zasazeni zadnych prekazek).
Vymeénite prosim vSechny tfi Cepele (10)
soucasné, aby se vylouéilo omezeni efektivity a
rovnovahy vaseho pfistroje.

Pfi vymeéné Eepeli (10) postupuijte nasledovné

(obr. 12). Pozor! Noste rukavice!

1. Povolte upevnovaci Srouby.

2. Vyjméte Cepele (10) a nahradte je novymi.
Vzdy vyménte vSechny tfi cepele (10).

3. Upeviiovaci Sroub nakonec opét utahnéte.
Zajistéte, aby se nové ¢epele (10) mohly
volné otacet.

Na konci sezony provedte celkovou kontrolu

sekacky a odstrarite vSechny nahromadéné

nedistoty. Pfed kazdym zacatkem sezony

bezpodminec¢né prekontrolujte stav ¢epeli (10).

S opravami se obratte na nas zakaznicky servis.

Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

7.2.2 Aktualizace softwaru

Pokud chcete aktualizovat software, zkopirujte

novy software na prazdny USB flash disk (USB

flash disk pfipadné nejprve zformatujte). Nez pro-
vedete nasledujici kroky, zajistéte, aby byl akumu-
lator UpIné nabity.

1. Postavte robotickou sekacku do oblasti
sekani. Pfi aktualizaci softwaru se roboticka
sekacka nesmi nachazet v nabijeci stanici.

2. Do USB zditky pfipojte USB flash disk podle
obrazku (obr. 11).

3. Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

4. Stisknéte soucasné tlacitko POWER (60) a
tlacitko OK (61). Drzte tlacitka stisknuta po
dobu 5 sekund. Nyni sviti vS§echny LED (50,
51, 52, 53) na ovladacim panelu (2).

5. Stisknéte tlacitko 4 / blokovaci tlacitko (65),
&imz spustite proces aktualizace. Casové
LED (50) indikuji aktualni pokrok. Sviti-li vSech
5 ¢asovych LED (50) prabézné, je proces
ukoncen.

6. Casové LED (50) po nékolika sekundach
opét zhasnou a roboticka sekacka prejde do
normalniho provozniho stavu, kdy sviti pouze
jedna ¢asova LED (50).

7. Vytahnéte USB flash disk.

7.2.3 Oprava ohranic¢ovaciho dratu

Pokud by doslo k prefiznuti ohrani¢ovaciho dra-
tu (18) na libovolném misté, pouzijte k opravé
prilozené kabelové spojky (16). Za timto uc¢elem
zaved'te oba konce prefiznutého ohrani¢ovaciho
dratu (18) do kabelové spojky (16) a stlacte spoj-
ku klestémi.

Sitovou zastréku zapojte do zasuvky. Poté
zkontrolujte funkci pomoci LED indikace (21) na
nabijeci stanici (19).
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7.3 Objednani nahradnich dila

Pfi objednavce nahradnich dild je treba uvést nas-
ledujici udaje:

e Typ pfistroje

Cislo vyrobku

Identifikacni &islo pfistroje

Cislo pozadovaného nahradniho dilu

Aktualni ceny a informace naleznete na www.
Einhell-Service.com.

Nahradni ¢epele, €. vyr.: 34.140.20

8. Skladovani

Akumulator (A) pfed skladovanim pfes zimu zcela
nabijte a vypnéte robotickou sekacku hlavnim
vypinaéem (7) (OFF). Z pfistroje vyjméte akumu-
lator (A). Sitovy zdroj (13) odpojte od elektrického
napajeni a nabijeci stanice (19).

Ohrani€ovaci drat (18) Ize nechat pfes zimu ven-
ku. Zajistéte v8ak, aby pfipojky byly chranény proti
korozi. K tomu odpojte pfipojky ohrani¢ovaciho
dratu (18) od nabijeci stanice (19).

Skladujte pfistroj a jeho pfislu§enstvi na tmavém,
suchém a nezamrzajicim misté a mimo dosah
déti. Optimalni skladovaci teplota se pohybuje
mezi 5 a 30 °C. Elektricky pfistroj uchovavejte v
originalnim baleni.

9. Pieprava

®  Pfistroj vypnéte hlavnim vypinacem (7) (OFF)
(obr. 8).

®  Pouzijte ochranné transportni prvky, pokud
jsou k dispozici.

e Chranite pfistroj pfed poskozenimi a silnymi
vibracemi, které mohou nastat zejména pfi
transportu ve vozidlech.

® Zaijistéte pfistroj proti sklouznuti a pfevraceni.
Drzte robotickou sekacku za rukojet pro
pfenaseni (6) tak, aby nozovy kotouc¢ (11)
sméroval pry¢ od téla.

10. Likvidace a recyklace

Pristroj je ulozen v baleni, aby bylo zabranéno
poskozeni pfi pfepravé. Toto baleni je surovina a
tim znovu pouzitelné nebo mlze byt dano zpét do
cirkulace surovin. Pfistroj a jeho pfislu$enstvi jsou
vyrobeny z rozdilnych material(, jako napf. kov

a plasty. Defektni pfistroje nepatfi do domovniho
odpadu. K odborné likvidaci by mél byt pfistroj
odevzdan na pfislusném sbérném misté. Pokud
zadné takové sbérné misto neznate, méli byste se
informovat na mistnim zastupitelstvi.

)i

_—
Jen pro zemé EU

Elektrické naradi a pfistroje neodhazujte do do-
movniho odpadu!

Podle evropské smérnice 2012/19/ES o odpad-
nich elektrickych a elektronickych zafizenich
(OEEZ) a pfi prosazovani narodniho prava musi
byt spotfebované elektrické naradi sbirano
samostatné a musi byt dopraveno do odpovida-
jiciho ekologického recykla¢niho zavodu.

Alternativa recyklace k vyzvé na zpétné odeslani
vyrobku:

Vlastnik elektrického pfistroje je povinen
alternativné namisto zpétného odeslani zafizeni
spolupUsobit pfi jeho spravném zuzitkovani

v pfipadé, Ze se vzda jeho vlastnictvi. Stary
pfistroj Ize v takovém pfipadé odevzdat také

ve sbérné, ktera provede odstranéni ve smyslu
narodniho zakona o recyklaci a odpadech. Tyto
predpisy se nevztahuji na dily pfisluSenstvi a
pomocné prostfedky bez elektrickych soucasti
pridané ke starym pfistrojim.

Pfi likvidaci dbejte na to, aby byly akumulatory a
svitidla (napf. zarovka) vyjmuty z pfistroje.

Patisk nebo jiné rozmnozovani dokumentace a
pravodnich listin, také ve vytazcich, je pfipustny
pouze s vyslovnym souhlasem firmy Einhell Ger-
many AG.
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11. Indikace nabijeci stanice a odstranéni chyb

LED indikace (21)

Popis

Reseni

preruseny
— chybné pfipojeny
ohrani¢ovaci drat (18)

Vyp. — zadné napajeni proudem — kontrola napajeni proudem
Sviti zelené — pfipraveno k sekani
— akumulator je zcela nabity
— ohrani¢ovaci drat (18)
spravné nainstalovany
Blika zelené — ohrani¢ovaci drat (18) — zkontrolujte ohrani¢ovaci drat (18), zda

neni pferuseny
— zkontrolujte obé pfipojky na nabijeci stani-
ci(19)

Sviti ervené

— akumulator se nabiji

— pockejte, az se akumulator zcela nabije

12. Indikace robotické sekacky a odstranéni chyb

Poplachova LED (53) sviti ¢ervené

Chyba

Mozna pfi€ina

Odstranéni

»Roboticka sekacka
zvednuta“

- senzor zvednuti reagoval
nepretrzité po 10 sekund

Pro potvrzeni chyby stisknéte tlacitko OK
(54). Proces sekani spustte znovu pomoci
ovladaciho panelu (2).

— Vyskytne-li se tato chyba ¢astéji, zkon-
trolujte oblast sekani ohledné prekazek
vysSich nez 10 cm a odstrante je nebo
oddélte prekazky ohrani¢ovacim dratem
(18) od oblasti sekani.

~Roboticka sekacka
uvizla“

Roboticka sekacka
zastavila v oblasti
sekani v blizkosti
prekazky.

— senzor prekazek aktivovan
10krat béhem 1 minuty

Pro potvrzeni chyby stisknéte tladitko OK
(54). Proces sekani spustte znovu pomoci
ovladaciho panelu (2).

- Zkontrolujte, zda je roboticka sekacka
zablokovana prekazkou nebo zda uvizla
mezi stromy, kfovinami atd. Odstrante
prekazku nebo se této oblasti vyhnéte.

- Pokud se tato chyba vyskytne Cast§ji,
zkontrolujte polozeni ohrani¢ovaciho dratu
(18). Dbejte zejména na ostré uhly, kori-
dory, ploty, skaly atd. a v pfipadé potfeby
upravte trasovani ohrani¢ovaciho dratu
(18).

- Zkontrolujte, zda neni trava pfili§ vysoka a
roboticka sekacka zablokovana. Posekejte
travu v tomto pfipadé na méné nez 60
mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Poplachova LED (53) sviti ¢ervené

Chyba

Mozna pfri€ina

Odstranéni

,Halllv senzor”
Roboticka sekacka
se v oblasti sekani
zastavila pfimo na
prekazce.

- senzor prekazek reagoval
nepretrzité po 10 sekund

Vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a umistéte
robotickou sekacku na jiné misto v oblasti
sekani. Zapnéte opét hlavni vypinaé (7)
(ON) a znovu spustte sekani pfes ovladaci
panel (2).

- Zkontrolujte, zda je roboticka sekacka
zablokovana prekazkou nebo zda uvizla
mezi stromy, kfovinami atd. Odstrante
pfekazku nebo se této oblasti vyhnéte.

- Pokud se tato chyba vyskytne Castéji,
zkontrolujte poloZeni ohrani¢ovaciho dratu
(18). Dbejte zejména na ostré uhly, kori-
dory, ploty, skaly atd. a v pfipadé potfeby
upravte trasovani ohrani¢ovaciho dratu
(18).

Poplachova LED (53) blika ¢ervené

Roboticka sekacka
se to¢i v kruhu, aby
nasla ohrani¢ovaci
signal, a nakonec
se Uplné zastavi.

chybné pfipojeny

— ohrani¢ovaci drat (18)

preruseny

— zadné napajeni proudem

Chyba Mozna pftiéina Odstranéni
,Chyba — roboticka sekacka mimo ob- | Vypnéte hlavni vypinac¢ (7) (OFF) a opét jej
ohrani¢ovaciho dra- last sekani zapnéte (ON). Proces sekani spustte znovu
tu / signalu” — ohrani¢ovaci drat (18) pomoci ovladaciho panelu (2).

- Zajistéte spravné polozeni ohrani¢ovaciho
dratu (18) uprostied pod nabijeci stanici
(19).

- Zkontrolujte polohu nabijeci stanice (19).

- Presvédcte se, zda se roboticka sekacka
nachazi v oblasti sekani.

- Zkontrolujte, zda LED kontrolka (21) na
nabijeci stanici (19) sviti zelené.

- Pokud roboticka seka¢ka opusti oblast
sekani nékolikrat na stejném misté, zkont-
rolujte tuto oblast, jestli se tam nevyskytuji
vysokonapétové kabely. Zkontrolujte polo-
hu ohrani¢ovaciho dratu (18).

- Pokud roboticka sekacka opusti oblast
sekani ve stoupani, vyhnéte se této ob-
lasti zménou polohy ohrani¢ovaciho dratu
(18).
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Poplachova LED (53) sviti modfe

Chyba Mozna pfricina Odstranéni
,Chyba akumu- — urobotické sekacky doslo k | Vypnéte hlavni vypinac¢ (7) (OFF) a opét jej
latoru/baterie” chybé baterie zapnéte (ON). Proces sekani spustte znovu
— akumulator nelze nabijet pomoci ovladaciho panelu (2).
— $patny kontakt nabijecich - Zkontrolujte prosim, zda se nejedna o pro-
kolikt (20) blém s napajenim proudem.
— akumulator dosahl konce své | - Vycistéte nabijeci koliky (20).
Zivotnosti - Zajistéte spravnou montaz akumulatoru.

- Zkontrolujte, zda je hlavni vypina¢ (7) zap-
nuty (ON), zatimco se roboticka sekacka
nachazi v nabijeci stanici (19).

- Zkontrolujte polohu nabijeci stanice (19).
V pfipadé potfeby vymérite akumulator.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Poplachova LED (53) blika modie

Chyba

Mozna pfri€ina

Odstranéni

»leplota baterie
mimo normalni
rozsah“

Roboticka sekacka
se béhem nastave-
né pracovni doby
vraci k nabijeci
stanici a/nebo
akumulator nelze
na nabijeci stanici
nabijet.

Prili§ vysoka / pfili§ nizka teplo-
ta akumulatoru, resp. nadmeérna
teplota ovladani

— pfi teploté akumulatoru nad
75 °C se roboticka sekacka
vraci zpét k nabijeci stanici
(19)

— pfi teploté akumulatoru nad
45 °C nebo pod 0 °C se
nabijeni zastavi a roboticka
sekacka ¢eka na nabijeci
stanici (19)

- Presunte pracovni dobu v 1été na ¢asné
ranni hodiny a zabrarite provozu robotické
sekacky béhem horké ¢asti dne.

- Po vychladnuti akumulatoru, resp. ovla-
dani do pfipustného teplotniho rozsahu
se roboticka sekacka automaticky vrati do
naprogramovaného provozu.

~Pretizeny motor”
Roboticka sekacka
se zastavila ve vy-
soké a husté trave.

— roboticka sekacka zastavila z
dlvodu nadmérného proudu
v motoru nebo chyby motoru

Vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a opét jej
zapnéte (ON). Proces sekani spustte znovu
pomoci ovladaciho panelu (2).

- Zkontrolujte vySku travy v oblasti sekani
a v pfipadé potfeby travu posekejte
konvenéni sekackou travu na méneé nez
60 mm.

- Zvyste vySku sekani. Zaénéte vzdy s
vysSi vySkou sekani a snizujte ji v malych
krocich az do pozadované vysky.

- Zkontrolujte znecisténi nozovych kotoucl
(11) a kol a tyto dily diikladné vycistéte.

- Zkontrolujte blokovani zadnich kol a
nozového kotouce (11). Pokud tyto blo-
kady nemuzete vyfesit, obratte se na
prislusny zékaznicky servis.

»Roboticka sekacka
naklonéna“
Roboticka sekacka
je prevracena a zas-
tavena.

— roboticka sekacka byla na 10
sekund trvale naklopena

— roboticka sekacka na delsi
dobu naklonéna jednim
smérem

Pro potvrzeni chyby stisknéte tladitko OK
(54). Proces sekani spustte znovu pomoci
ovladaciho panelu (2).

- Umistéte robotickou sekacku na rovnou
plochu a znovu ji nastartujte.

- Pokud je roboticka sekacka z divodu
strmého svahu v oblasti sekani
naklonéna, upravte odpovidajicim
zpusobem ohrani¢ovaci drat (18), abyste
se vyhnuli silnému stoupani.

»Sekacka uvizla“
Roboticka sekacka
se zastavi na cesté
zpét k nabijeci
stanici.

— pohyb robotické sekacky
blokovan prekazkami na
ohrani¢ovacim dratu (18)

Vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a umistéte

robotickou sekacku na jiné misto v oblasti

sekani. Zapnéte opét hlavni vypinaé (7)

(ON) a znovu spustte sekani pfes ovladaci

panel (2).

- Odstrante vSechny prekazky na
ohrani¢ovacim dratu (18).
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Vyhledavani poruch

Chyba Mozna pfricina Odstranéni
Roboticka sekacka pfili§ nizké napéti akumu- Umistéte robotickou sekacku k nabiti zpét
stoji v oblasti latoru do nabijeci stanice (19).
sekani. zavada na elektrickém obvo- Zapnéte hlavni vypinac (7) (ON).

Roboticka sekacka
se neda zapnout.

du nebo elektronice

Obratte se na zakaznicky servis.

Roboticka sekacka
nemuze najet do
nabijeci stanice.

nabijeci stanice (19) neni
spravné nainstalovana

Ujistéte se, ze LED kontrolka (21) na
nabijeci stanici (19) sviti zelené.

Zajistéte, aby ohranicovaci draty (18) byly
pfipojeny na nabijeci stanici (19) a aby

byl pfedni ohrani¢ovaci drat (18) veden
uprostfed pod nabijeci stanici (19).
Presveédcte se, zda je nabijeci stanice (19)
ve spravné poloze.

Roboticka sekacka
se zastavuije, resp.
jede nekontrolované
v blizkosti
ohrani¢enych
ostrivku.

ohranic¢ovaci drat (18) neni
spravné nainstalovan kolem
ohrani¢enych ostravka

Upravte polohu ohrani¢ovaciho dratu (18).
Dbejte na to, aby se ohrani¢ovaci drat (18)
nekfizil.

Roboticka sekacka
je velmi hlasita.

Cepele (10) poskozeny

na ¢epelich (10) ulpélo mno-
ho ciziho materialu

roboticka sekacka nastarto-
vana blizko prekazek
poskozeny pohon noz( nebo
hnaci motor

poskozeny ostatni ¢asti ro-
botické sekacky

Vymeérite ¢epele (10). Je nutné vymenit
vSechny 3 ¢epele (10) zaroven.

Efektivita provozu robotické sekacky
zévisi na ostrosti éepeli (10). Cepele (10)
proto udrzujte v dobrém stavu.

Pfi ¢isténi Cepeli (10) bezpecné vypnéte
robotickou sekacku a noste pracovni ruka-
vice, abyste zabranili feznym poranénim.
Nechte motor opravit nebo vyménit zakaz-
nickym servisem.

Roboticka sekacka
zUstava v nabijeci
stanici. Roboticka
sekacka se stale
vraci zpét k nabijeci
stanici.

nespravné nastaveni pra-
covni doby

vybity akumulator
zareagoval destovy senzor
zvy$ena teplota akumulatoru

Zkontrolujte nastaveni pracovni doby.
Roboticka sekacka za¢ne a ukong¢i svou
praci podle nastaveného ¢asoveého okna.
Mimo toto ¢asové okno zlistava roboticka
sekacka v nabijeci stanici (19).

Roboticka sekacka
zUstava stat na
ohrani¢ovacim dratu
a nemuze dojet do
nabijeci stanice.

vybity akumulator

délka ohrani¢ovaciho dratu
(18) a tim cesta k nabijeci
stanici (19) jsou pro pouzity
akumulator pfili§ dlouhé

Odstrante mozné prekazky na
ohrani¢ovacim dratu (18). Pfi pokladani
ohrani¢ovaciho dratu (18) dbejte na
dostatecnou vzdalenost od prekazek.
Pouzijte prosim akumulator s vyssi kapa-
citou.

Pozor: Pi pouziti multi-Ah akumulatoru
(napf. 4-6 Ah) nastavte vySSi kapaci-
tu. Diky Setrnému nabijeni a vybijeni v
robotické sekacce neni vyuziti mensi
kapacity pro prodlouzeni Zivotnosti aku-
mulatoru nutné.

POZOR! Prerusené ohrani¢ovaci draty a nasledné Skody nepodléhaji zaruce!
www.sidirika-nikolal 1.gr
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Servisni informace
Ve vSech zemich uvedenych v zaru¢nim listu mame kompetentni servisni partnery, jejichz kontaktni
Udaje naleznete v zaruénim listu. Jsou Vam k dispozici pro vS§echny servisni pozadavky jako opravy, ob-

jednavani nahradnich a rychle opottebitelnych dild nebo nakup spotfebnich materiald.

Je tfeba dbat na to, Ze u tohoto pfistroje podléhaji nasledujici dily opotfebeni pfiméfrenému pouziti nebo
pfirozenému opotfebeni, resp. jsou potfebné jako spotfebni material.

Kategorie Priklad
Rychle opotfebitelné dily* Akumulator
Spotiebni material/spotfebni dily* Cepele
Chybégjici dily

* neni nutné obsazeno v rozsahu dodavky!

V pfipadé nedostatkd nebo chyb Vas Zzadame, abyste pfislusnou chybu nahlasili na internetové strance
www.Einhell-Service.com. Dbejte prosim na presny popis chyby a odpovézte pfitom v kazdém pfipadé
na nasleduijici otazky:

® Fungoval pfistroj pfedtim nebo byl od zagatku defektni?

® Vsimli jste si né€eho prfed vyskytnutim poruchy (pfiznak pfed poruchou)?

e Jakou chybnou funkci pfistroj podle Vaseho nazoru vykazuje (hlavni pfiznak)?
Popiste tuto chybnou funkci.
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Zarucni list

Vazena zakaznice, vazeny zakazniku,

nase vyrobky podléhaji pfisné kontrole kvality. Pokud i pfesto tento pfistroj bezvadné nefunguje, je
nam to velice lito a prosime Vas, abyste se obratili na nasi servisni sluzbu na adrese uvedené na tomto
zaruénim listu. Radi Vam budeme k dispozici také telefonicky na uvedeném servisnim telefonnim cisle.
Pro uplatfiovani pozadavk( poskytnuti zaruky plati nasleduijici:

1.

Tyto zaruéni podminky jsou uréeny vyluéné pro spotiebitele, tzn. fyzické osoby, které tento vyrobek
nebudou pouzivat ani v ramci své profesni, ani jiné vydéle¢né ¢inné aktivity. Tyto zaruéni podminky
upravuji dodate¢né zaruky, které nize uvedeny vyrobce poskytuje kupujicim novych pfistroji navic
k zékonné zaruce. Vase zakonem stanovené naroky na zaruku zdstanou touto zarukou nedotceny.
Nase zaruka je pro Vas bezplatna.

Zaruka se vztahuje vyhradné na nedostatky na vami zakoupeném novém pfistroji nize uvedeného
vyrobce, které jsou zplisobené chybou materialu nebo vyrobni chybou, a podle naseho uvazeni je
omezena na odstranéni téchto nedostatkll na pfistroji nebo vyménu pfistroje.

Dbejte prosim na to, Ze naSe pfistroje nebyly podle svého Ucelu uréeni konstruovany pro
zivnostenské, femeslnické nebo odborné pouziti. Zaruéni smlouva se proto nenaplni, pokud byl
pfistroj béhem zaruéni doby pouzivan v Zivnostenskych, femeslnickych nebo primyslovych pod-
nicich nebo byl vystaven srovnatelnému zatizeni.

Z nasi zaruky jsou vylouéeny:

- Skody na pristroji, které vznikly nedodrzenim montazniho navodu nebo na zékladé neoborné
instalace, nedodrzenim navodu k pouZiti (jako napf. pfipojeni na chybné sitové napéti nebo druh
el. proudu), nebo nedodrzenim pokyn( k udrzbé a bezpeénostnich pokynt, vystavenim pfistroje
nepfirozenym povétrnostnim podminkam nebo nedostateénou pééi a udrzbou.

- Skody na pristroji, které vznikly neopravnénym nebo nespravnym pouzitim (jako napf. petizeni
pfistroje nebo pouziti neschvalenych pfidavnych nastroji nebo pfislu§enstvi), vniknutim cizich téles
do pfistroje (jako napf. pisek, kameny nebo prach, Skody pfi pfepravé), pouzivanim nasili nebo cizim
pusobenim (jako napf. Skody zplsobené padem).

- Skody na pristroji nebo na dilech pfistroje, které jsou zptisobeny b&znym opottebenim
pfiméfeného pouziti nebo jinym pfirozenym opotfebenim.

Zaruéni doba ¢ini 24 mésicu a zacina datem koupé pfistroje. Pozadavky poskytnuti zaruky musi
byt uplatiiovany pred uplynutim zaruéni doby béhem dvou tydn( poté, co byla vada zjisténa.
Uplatfiovani pozadavkl poskytnuti zaruky po uplynuti zaruéni doby je vylou€eno. Oprava nebo
vymeéna pfistroje nevede ani k prodlouzeni zaruéni doby, ani nedojde timto vykonem k zahajeni nové
zaruéni doby pro tento pfistroj nebo pro jakékoli zabudované nahradni dily. To plati také pfi vyuziti
mistniho servisu.

Pro uplatfiovani pozadavkU na poskytnuti zaruky nahlaste prosim vas defektni pfistroj na:
www.Einhell-Service.com. Méjte pfipravenu nakupni t¢tenku nebo jiné doklady o vasem nakupu.
Pristroje, které jsou zaslany bez odpovidajicich dokladl a bez typového stitku, jsou ze zaruéniho
plnéni vylouéeny z dlivodu nedostateéné moznosti jednoznac¢ného pfifazeni. Pokud je defekt
pfistroje zahrnut v nasi zaruce, obdrzite obratem zpatky opraveny nebo novy pfistroj.

Samoziejmé Vam radi odstranime nedostatky na pfistroji na Vase naklady, pokud tyto nedostatky nej-
sou nebo uz nejsou zahrnuty v rozsahu zaruky. V takovém pfipadé nam prosim zaslete pfistroj na nasi
servisni adresu.

V pfipadé rychle opotfebitelnych dill, spotfebnich dilli a chybéjicich dili poukazujeme na omezeni této
zaruky podle servisnich informaci uvedenych v tomto navodu k obsluze.
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Nebezpecéenstvo! -Aby ste znizili riziko poranenia, precitajte si navod na obsluhu.

Tento pristroj nesmie byt pouzivany detmi. Deti nesmu vykonavat Cistenie ani tdrzbu pristroja. Ten-
to pristroj smie byt pouzivany osobami so znizenymi psychickymi, senzorickymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo nedostatkami skiisenosti a vedomosti, pokial bud pod dohfadom alebo budu
poucené ohladne bezpeéného pouzivania pristroja a o prislusnych z toho plynucich rizikach. Deti sa
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Nebezpecenstvo!

Pri pouzivani pristrojov sa musia dodrziavat
prislusné bezpecnostné opatrenia, aby bolo
mozné zabranit pripadnym zraneniam a vecnym
Skodam. Preto si starostlivo precitajte tento na-
vod na obsluhu/bezpeénostné pokyny. Nasledne
ho starostlivo uschovajte, aby ste mali vzdy k
dispozicii potrebné informacie. V pripade, Ze
budete pristroj poZi¢iavat tretim osobam, prosim
odovzdajte im spolu s pristrojom tento navod na
obsluhu/bezpecnostné pokyny. Nepreberame
ziadne ruéenie za nehody ani $kody, ktoré vz-
niknu nedodrzanim tohto navodu na obsluhu a
bezpecénostnych pokynov.

1. Bezpeénostné pokyny

Prislusné bezpecénostné pokyny najdete v
prilozenom zoSitku!

Varovanie!

Precitajte si vSetky bezpec¢nostné predpi-
sy, pokyny, zobrazenia a technické udaje,
ktorymi je tento elektricky nastroj vybaveny.
Zanedbanie dodrziavania nasledujucich pokynov
moze sposobit Uraz elektrickym priadom, vznik
poziaru a/alebo tazké poranenia.

Vsetky bezpecénostné predpisy a pokyny si
odlozte pre buduce pouzitie.

Vysvetlenie pouzitych symbolov

(pozri obr. 14)

A. VAROVANIE - Pred pouzivanim stroja si
preditajte navod na obsluhu!

B. VAROVANIE - Pri pouzivani stroja dodrzujte
prislu§nu bezpecnostnu vzdialenost!

C. VAROVANIE - Pred vykonavanim prac na
stroji alebo pred nadvihnutim stroja aktivujte
zaistovacie zariadenie! POZOR - Nedotykaj-
te sa rotujucich nozov!

D. VAROVANIE - Nejazdite na stroji! POZOR —

Nedotykajte sa rotujucich nozov!

Trieda ochrany Il (dvojita izolacia)

Skladovanie akumulatorov len v suchych

miestnostiach s teplotou okolia od +10 °C do

+40 °C. Akumulatory skladujte len v nabitom
stave (nabité min. na 40 %).

Spinaci sietovy adaptér

Trieda ochrany llI

Pomala poistka 3,15 A

Oddelovaci transformator s ochranou proti

skratu

K. Ur€ené len na pouzitie v suchych miestnos-
tiach.

mm

c-Io

Pozor!

Pocas burky vytiahnite elektricku zastréku zo
siete a ohranicujuci drét odpojte od nabijacej
stanice.

2. Popis pristroja a rozsah dodavky

2.1 Opis pristroja (obr. 1/2)
1. Roboticka kosacka

2. Ovladaci panel

3. Tlacidlo STOP

4. Nastavenie vysky rezu

5. Dazdovy senzor

6. Nosna rukovat

7. Hlavny vypinaé

8. Zadné koleso

9. Veko priecinka na akumulatory
10. Cepele

11. Nozovy kotué

12. Predné koleso

13. Sietovy adaptér (sietfovy kabel)
14. Upevnovaci hak

15. Upeviovacia skrutka

16. Kéablova spojka

17. Nahradné éepele

18. Ohranicujuci drot

19. Nabijacia stanica

20. Nabijaci kolik

21. LED indikator

22. Sesthranny kl'ué

28. Pravitko (na oddelenie)

2.2 Rozsah dodavky a vybalenie

Prosim, skontrolujte kompletnost vyrobku na

zaklade uvedeného objemu dodavky. V pripade

chybajucich ¢asti sa prosim obratte najneskor

do 5 pracovnych dni od zakupenia vyrobku s

predloZenim platného dokladu o kipe na nase

servisné stredisko alebo na obchod, v ktorom ste

pristroj zakupili. Prosim, dbajte pritom na zaruénu

tabulku uvedenu v servisnych informaciach na

konci navodu.

e Otvorte balenie a opatrne vyberte pristroj von
z balenia.

e QOdstrante obalovy material ako aj obalové/
transportné poistky (pokial’ s obsiahnuté).

e Skontrolujte, ¢i je obsah dodavky kompletny.

e Skontrolujte, ¢i nedo$lo k poSkodeniu pristro-
ja a prislusenstva transportom.

® Pokial mozno, uschovajte si obal az do konca
zaruénej doby.
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Nebezpecenstvo!

Pristroj a obalovy material nie su hracky! Deti
sa nesmu hrat s plastovymi vreckami, foliami
ani malymi dielmi! Hrozi nebezpecenstvo
prehltnutia a udusenia!

Rozsah dodavky, montazny
material a prislusenstvo

(z ¢asti nie je stiéastou dodavky):
Rozsah dodavky najdete v prilozenom
informaénom liste k rozsahu dodavky.
® Roboticka kosacka

Sietovy adaptér (sietovy kabel)
Nabijacia stanica

Upeviovacie skrutky (4 kusy)
Nahradné ¢epele

Upeviovaci hak

Ohranicujuci drét

Kablova spojka

Sesthranny kitg

Akumulator

Nabijacka

Pravitko (na oddelenie)

Original navodu na obsluhu
Bezpecnostné pokyny

Potrebné pomocky

(nie su sucéastou dodavky)
Kladivo

Klieste

Odizolovacie klieste
Vodovaha (volitelne)

3. Pouzivanie v sulade s uréenym
ucelom

Roboticka kosacka je vhodna na sukromné
pouzivanie v sukromnych zahradach a hobby
zahradkach vyluéne na kosenie travnikov.

Stroj sa smie pouzivat len na ten ucel, na ktory
bol uréeny. Akékolvek iné odliSné pouzitie sa
povazuije za nespifiajlice Udel pouzitia. Za $kody
alebo zranenia akéhokolvek druhu spbsobené
nespravnym pouzivanim ru¢i pouzivatel/obsluhu-
juca osoba, nie vSak vyrobca.

Upozorfiujeme, Ze naSe pristroje neboli svojim
uréenim konstruované na profesionalne, reme-
selnicke ani priemyselné pouzitie. Nepreberame
ziadne zaruc¢né rucenie, ak sa pristroj bude
pouzivat v profesionalnych, remeselnickych alebo
priemyselnych prevadzkach ani za éinnosti rovno-
cenné s takymto pouzitim.

4. Technické udaje

Napatie ... 18V
Otacky motora .......ccceeveerveeneenieeenn. 3100 min™
Stupen ochrany .........cccccceeveeiiiiiienieeseee IPX4
Trieda oChrany .........ccccocceeiiiiie e 1}
HMONOST ..o 9,0 kg
SITKA FEZU. ..o 18 cm
Pocet Cepeli .....cccoeeiiiiiiiiiiie 3
Max. SKION ....cceeiiiiiiiiiicee e 35 %
Hladina akustického tlaku L , ... . 48,7 dB(A)
Neistota K ..., 3dB (A)

Hladina akustického vykonu L, ........ 59,4 dB(A)
Neistota K .....cccoooeeiiiiiiiii, 3dB (A)
Nastavenie vysky rezu .......... 20-60 mm; plynulé
Pripustna dizka ohranigujliceho drotu max. 250 m

Kablova anténa ohraniéujiceho drotu
Prevadzkové frekvenéné pasmo ... 0 — 148,5 kHz
Maximalny prenosovy vykon.......... 21,18 dBuA/m

Pripojenie Bluetooth
Prevadzkové frekvenéné pasmo
.............................................. 2400 —2483,5 MHz

Maximalny prenosovy vykon................... 0,5 dBm
Sietovy adaptér

Vstupné napétie: .......... 100-240V ~50/60 Hz
Vystupné napatie: .........cccecevereeiinnne 18Vd.c.
VYStUPNY Prod: ...oooeeeieeeie e 1,8A
Trieda OChrany: ........ccecevveieneseee e I1/@3

Hodnoty hluénosti boli merané podla prislusnych
noriem EN ISO 3744:1995 a ISO 11094: 1991.

Varovanie!

Toto naradie pri pouzivani vytvara elek-
tromagnetické pole. Toto pole méze v
urcitych pripadoch ovplyviiovat aktivne
alebo pasivne lekarske implantaty. Na
znizenie nebezpecenstva vaznych alebo
smrtel'nych poraneni, odpori¢ame osobam
s lekarskymi implantatmi pred pouzivanim
naradia konzultovat svojho lekara a vyrobcu
lekarskeho implantatu.
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5. Uvedenie do prevadzky

Pred zacatim inStalacie robotickej kosacky
si precitajte cely navod na obsluhu. Kvalita
inStalacie ovplyvnuje, ako dobre bude ro-
boticka kosacka neskér fungovat.

5.1 Princip funkcie

Roboticka kosacka si voli svoj smer nahodne.
Zahrada sa pritom Uplne skosi tak, Ze roboticka
kosacka spracovava vsetky oblasti na ploche
ohrani¢enej ohrani¢ujucim drétom (18). Ked' ro-
boticka kosacka rozpozna spravne nainstalovany
ohranicujuci drét (18), okamzite sa obrati a v
ramci oblasti sa pusti do iného smeru. VSetky
oblasti, ktoré chcete v ramci plochy chranit —
napr. zahradné jazierka, stromy, nabytok alebo
kvetinové zahony — musia byt tiez vymedzené
ohrani¢ujucim drétom (18). Ohrani€ujuci drot (18)
musi tvorit uzavrety kruh. Ak roboticka kosacka

v ramci koseného priestoru narazi na prekazku,
posunie sa smerom dozadu a bude d'alej kosit v
inom smere (obr. 3).

5.2 Snimace

Roboticka kosacka je vybavena viacerymi

snimaémi.

® Snima¢ zdvihu:
Ak sa roboticka kosacka zdvihne zozadu o
viac ako 30° zo zeme, roboticka kosacka a
rotacia ¢epeli (10) sa okamzite zastavia.

® Snima¢ sklonu:
Ak sa roboticka kosacka nakloni silne do
jedného smeru, roboticka kosacka a rotacia
Cepeli (10) sa okamzite zastavia.

® Snimac prekazky:
Roboticka kosacka na svojej ceste rozpozna-
va prekazky. Ked' sa roboticka kosacka dosta-
ne do kolizie s prekazkou, roboticka kosacka
a rotacia ¢epeli (10) sa okamzite zastavia a
roboticka kosacka sa posunie smerom doz-
adu od prekazky.

* Dazdovy snima¢:
Roboticka kosacka je vybavena dazd'ovy
snimacom (5), aby sa zabranilo, Ze bude ro-
boticka kosacka pracovat v dazdi. Pri rozpoz-
nani dazd'a sa roboticka kosacka vrati naspat
do nabijacej stanice (19), kde sa kompletne
nabije. Po vyschnuti dazd'ového snimaca (5)
zostane roboticka kosacka d'alSie dve hodiny
v nabijacej stanici (19). Nespajajte dva ko-
vové senzory nakratko s kovom alebo inym
vodivym materidlom. Poskodzuje to spravne
fungovanie robotickej kosacky.

5.3 Priprava

Najprv si urobte nacrt svojho travnika. Zakreslite
aj prekazky a vyhotovte plan, ako ich chcete
chranit. Tym sa zjednodusi najdenie spravnej
polohy pre nabijaciu stanicu (19) a uloZenie
ohranic¢ujuceho drétu (18) okolo krov, kvetinovych
zahonov atd'. (obr. 4). Ak je travnik vyssi ako

60 mm, musi sa trava skratit, aby sa roboticka
kosacka nadmerne nezatazovala a neobmedzo-
vala sa ucinnost prevadzky. Na tento Gcel pouzite
beznu kosacku alebo kosacku/vyzinac.

Z travy odstrarite vSetky volné predmety, ktoré by
mohla roboticka kosacka poskodit alebo ktoré by
mohli po$kodit roboticku kosacku.

Majte pripravené nasledovné nastroje: kladi-

vo, klieste, odizolovacie klieste a vodovahu
(volitelne).

Montaz akumulatora

Na pouzivanie robotickej kosacky je potrebny
akumulator (A) série Power-X-Change. Pozor: V
zavislosti od modelového variantu nemusi byt
akumulator (A) su¢astou dodavky vasej roboti-
ckej kosacky.

Zatiahnutim za Uchyt otvorte veko priecinku

na akumulator (9). Stlacte aretacné tlacidlo
akumulatora (A) a zasunte akumulator (A) do
prislusného uloZenia akumulatora. Zatvorte veko
prie¢inku akumulatora (9) a dbajte na to, aby
spravne zapadlo (obr. 10).

Na odstranenie akumulatora (A) otvorte veko
prie¢inku akumulatora (9). Stlacte aretacné
tla¢idlo akumulatora (A) a vytiahnite akumulator
(A).

5.4 Nabijacia stanica

5.4.1 Umiestnenie nabijacej stanice

Najprv zistite najlepsie miesto na umiestnenie
nabijacej stanice (19). Aby roboticka sekacka
vzdy fungovala, je potrebna vonkajsia zasuvka,
ktora dodava vzdy elektricky prud. Tato nabijacia
stanica (19) musi byt umiestnena na rovnom
povrchu vo vyske travnika. Dbajte na to, aby bol
tento priestor plochy a suchy. Vyberte si tienisté
miesto, pretoze akumulator sa najlepsie nabija

v chladnom prostredi (obr. 5a). Dbajte tiez na to,
aby ohranicujuci drét pred nabijacou stanicou
(19) bol vedeny minimalne 2 m rovno. Obluky
pred nabijacou stanicou (19) mézu spdsobit pro-
blémy pri dokovani na nabijanie.
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5.4.2 Lokalizacia nabijacej stanice

Ked' je akumulator takmer prazdny, roboticka
kosacka sa vrati do nabijacej stanice (19) sle-
dovanim ohrani¢ujuceho drétu (18) proti smeru
hodinovych ruci¢iek az k nabijacej stanici (19).
Dbajte preto na to, aby ste nabijaciu stanicu (19)
umiestnili v spravnom nasmerovani (obr. 5b).

5.4.3 Pripojenie nabijacej stanice na sietovy
adaptér

1. Skor ako nabijaciu stanicu (19) pripojite na
privod elektrického prudu, uistite sa, ¢i je
siefové napatie 100 — 240 V pri 50/60 Hz.

2. Sietovy kabel pripojte priamo na sietovy
adaptér (13). Tento kabel nepouzivajte na
Ziadne iné pouzitia.

3. Nepouzivajte poskodeny sietovy adaptér
(13). V pripade poSkodenia kablov alebo
siefového adaptéra (13) okamzite kontaktujte
kvoli vymene autorizovaného odbornika.

4. Roboticku kosacku nenabijajte vo vihkom
prostredi. Roboticku kosacku nenabijajte pri
teplotach vyssich ako 40 °C alebo nizsich ako
5°C.

5. Roboticku kosacku a napajaci adaptér (13)
uchovavajte mimo dosahu vody, tepelnych
zdrojov a chemikalii. Kabel a sietovy adaptér
(13) uchovavajte mimo dosahu ostrych hran,
aby ste zabranili ich poskodeniu.

6. Sietovy adaptér (13) spojte s nabijacou stani-
cou (19)(obr. 5c).

Ak chcete akumulator robotickej kosacky nabijat
uz pocas instalacie, najprv zapnite roboticku
kosacku pomocou hlavného vypinac¢a (7) a potom
postavte roboticku kosacku do nabijacej stanice
(19).

5.4.4 Informacie k procesu nabijania
Roboticka nabijacka sa vrati do nabijacej stanice
(19) v nasledovnych situaciach:

* Roboticku kosacku poslete naspat manualne.
Stav nabitia akumulatora klesne pod 30 %.
Denna pracovna doba sa skon¢ila.
Zareagoval dazd'ovy snimagc.

Roboticka kosacka je prehriata.

Roboticka kosagka sa samodinne vrati pozdiz
ohrani¢ujuceho drotu (18) do nabijacej stanice
(19).

Ked' sa roboticka kosacka vracia naspéat do nabi-
jacej stanice (19), vyhlada ohranicujuci drét (18)
aide pozdi ohraniéujliceho drétu (18) v smere
proti chodu hodinovych rugiciek.

LED indikator (21) na nabijacej stanice (19)
nacerveno. Ked svieti LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) nazeleno, indikuje, Ze akumula-
tor je plne nabity. Po Uplnom nabiti sa roboticka
kosacka pusti znovu do prace, alebo zostane v
nabijacej stanici (19) az do nasledujuceho Useku/
okna pracovného ¢asu.

Ak by sa pri spatnej jazde do nabijacej stanice
(19) vyskytla na ohrani¢ujucom dréte (18)
prekazka, zostane roboticka kosacka po via-
cerych pokusoch stat pred prekazkou a nevie sa
dostat do nabijacej stanice (19). Odstrante vSetky
prekazky na ohrani¢ujucom dréte (18).

V pripade, ak teplota akumulatora prekro¢i

45 °C, proces nabijania sa prerusi, aby sa zab-
ranilo poskodeniu akumulatora. Po opatovnom
poklesnuti teploty proces nabijania automaticky
pokraduije.

Ak teplota ovladacej jednotky robotickej kosacky
prekroéi 75 °C, roboticka kosacka sa vrati do
nabijacej stanice (19). Po opatovnom poklesnuti
teploty sa praca obnovi podla prislusného nas-
tavenia.

Ak sa batéria vybije, skér ako sa roboticka
kosacka vrati do nabijacej stanici (19), roboticka
kosacka sa uz neda nastartovat. Dopravte ro-
boticku kosacku naspat do nabijacej stanice (19)
a zapnite hlavny vypina¢ (7). Roboticka kosacka
sa zacne automaticky nabijat.

5.5 Ohranicujuci drot
POZOR! Na prerezané ohranicujuce dréty a
nasledné §kody sa zaruka nevztahuje!

5.5.1 Umiestnenie ohranicujuceho drétu
Ohranicujuci drét (18) sa m6zZe umiestnit na zem
alebo aj do zeme. Na tvrdej alebo suchej pdde sa
upeviiovacie haky (14) mozu pri zatikani zlomit.
Ak je p6da vel'mi sucha, travnik pre indtalovanim
ohrani¢ujuceho drétu zavlazte.

* InStalacia na zemi
PoloZte ohrani¢ujuci drét (18) pevne na zem,
a ak nechcete travnik neskor vertikulovat
alebo prevzdusnovat, upevnite ho pomocou
priloZenych upeviovacich hakov (14). Po-
lohu ohrani¢ujuceho dr6tu mbzete v prvych
tyzdnoch robotickej kosacky este upravit. Po
nejakom ¢ase v8ak ohranicujuci drét zarastie
travou a uz nebude viditelny. Ohranicujuci
drot instalujte s maximalnou vzdialenostou
1 m medzi jednotlivymi upeviiovacimi hak-
mi (14). Na nerovnych miestach v travniku
vzdialenost medzi upevriovacimi hakmi

Pocas procesu nabijania akumulétWt'sidirika_niK@Paﬂgﬁ. @hnite sa situaciam, pri ktorych sa
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dr6t nedotyka zeme. Uistite sa, ¢i roboticka

kosacka nemoze preseknut ohrani¢ujuci drot.
® [nStalacia v zemi

Zakopte ohraniéujlci drét do hibky az 5 cm.

Tym zabranite poskodeniu ohranicujiceho

drétu (18) napriklad pri vertikulacii alebo

prevzdusiovani.

Upozornenie!
Nechajte si na konci nabijacej stanice v rezerve 1
m drétu, by ste mohli vykonat neskorsie Upravy.

5.5.2 Uzke miesta

Ak travnik obsahuje Uzke miesta, méze na tychto
miestach vasa roboticka kosacka pracovat, ak ma
tato ulicka Sirku minimalne 1,4 m (80 cm medzi
ohraniéujticimi drétmi) a dizku max. 8 m (obr. 3).

5.5.3 Vzdialenost od hranice zahrady

Ked' sa roboticka kosacka priblizuje k
ohrani¢ujucemu drétu (18), je tento rozpoznany
snimaémi v prednej ¢asti robotickej kosacky.
Avsak skor, ako sa roboticka kosacka obrati,
prejde cez ohranicujuci drét (18) az o 30 cm. Toto
by ste mali zohl'adnit pri planovani koseného
priestoru (obr. 6a).

5.5.4 Kladenie drétu v rohoch

Vyhnite sa tomu, aby ste ohrani¢ujuci dr6t (18)
kladli v rohoch do pravého uhla (90°). Aby ste
zaistili, ze roboticka kosacka nebude zachadzat
prili§ za ohranicujuci drét (18), umiestnite
ohranicujuci drét (18) tak, ako je to zobrazené na
obr. 6b.

5.5.5 Vypocet sklonu travnika

Roboticka kosacka dokaze prekonat svahy do 35
%.\Vacsim svahom sa preto vyhybajte. Sklon je
mozné uréit s prekonanou vyskou na vzdialenost
(obr. 6¢).

Priklad: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 InStalacia ohrani¢ujuceho droétu na
svahoch

Na svahoch méze roboticka kosacka, najma v

désledku mokrej travy, skiznut, a tym prejst cez

ohranicujuci drét (18). Preto odporu¢ame brat do

uvahy nasledujuce body (obr. 6d):

® V hornej €asti svahu by ohrani¢ujuci drét (18)
nemal byt vedeny na sklone va¢Som ako 35
%. Dodrzujte 30 cm vzdialenost od prekazok
a okrajov travnika.

® Vdolnej ¢asti svahu by ohrani¢ujuci drot (18)

%. Dodrzujte 40 cm vzdialenost od prekazok
a okrajov travnika.

5.5.7 Prijazdové cesty a dlazdené chodniky

e Oddelte vyvySené chodniky, plochy vysypa-
né Strkom alebo muléovacou korou, nizSie
polozené zahony alebo podobné plochy.
Ohranicujuci drét (18) vedte vo vzdialenosti
minimalne 30 cm (obr. 6e a 6g).

e Chodniky, ktoré su v jednej rovine s trav-
nikom, nemusia byt oddelené, pretoze ro-
boticka kosacka cez tieto chodniky méze jed-
noducho prejst. Ohrani¢ujuci drét (18) smie
byt kladeny aj cez chodniky (obr. 6f a 6g).

5.5.8 Ohranicujuce ostrovéeky

Prekazky v kosenom priestore chrante vytvor-

enim ohranicujucich ostrovéekov. Takto mbézete

zabranit kolizii s citlivymi objektami, zahradnymi
jazierkami, stromami, nabytkom, kvetinovymi
zahonmi atd'. (obr. 6h a 6i).

e QOdvirite ohranicujuci drét (18) od okrajov
smerom k objektom, ktoré maju byt chranené.

e Zafixujte ohrani¢ujuci drét (18) pomocou
upevnovacich hakov (14) v smere hodinovych
ruciciek.

® Obhranicujuce ostrovéeky kompletne zahradte
a ohranicujuci drét (18) privedte naspat k
bodu, na ktorom ste opustili okraj travnika.

® Vzdialenost medzi ohranic¢ujucimi
ostrovéekmi by mala byt minimalne 0,8 m.V
opac¢nom pripade spojte objekty do jedného
ohranicujuceho ostrovceka (obr. 6h).

e Ohranicujuci drét (18) smerom k
ohranic¢ujucemu ostrovéeku a od neho by mal
byt uloZzeny rovnobezne a velmi blizko seba. -
Pozor! Ohranic¢ujuce droty (18) sa nesmu
krizovat! - Preto paralelné ohrani¢ujuce
dréty (18) pripevnite k pode s tymi istymi
upevriovacimi hakmi (14) (obr. 6i).

* Roboticka kosacka prejde v kosenom pries-
tore cez obidva paralelné ohraniéujuce
dréty (18), na jednoducho poloZenych
ohranicujucich drétoch (18) sa vS§ak roboticka
kosacka zastavi.

5.5.9 Prekazky

® Prekazky s vyskou viac ako 10 cm
(obr. 6j)
Pevné prekazky s vyskou viac ako 10 cm,
napr. stromy, steny, ploty, zahradny nabytok
atd’. st rozpoznané snimaémi kolizie. Ak
sa roboticka kosacka dostane do kolizie s
prekazkou, zastavi sa, vypne kosiaci me-

nemal byt vedeny na sklone vé\ﬁﬁm@}@imrika_nikbﬁﬁqmp@?osunie sa dozadu a otodi sa,
-160 -



aby pokracovala v procese kosenia inym
smerom. Makké, nestabilné a hodnotné
prekazky musia byt chranené ostrovéekom z
ohrani¢ujuceho drétu.

* Kamene a nizke prekazky
Kamene, skaly a nizke prekazky nizsie ako
10 cm v kosenom priestore musia byt chra-
nené, pretoze inak by ich mohla roboticka
kosacka prejst.V opac¢nom pripade by mohlo
dojst k poSkodeniu a zablokovaniu robotickej
kosacky.

e Stromy (obr. 6k)
Stromy povazuje roboticka kosacka za
prekazku. Ak by vSak zo zeme vy¢&nievali kore-
ne stromov s vyskou menej ako 10 cm, tento
priestor by sa mal chranit. Tym sa zabrani
poskodeniu korenov a tiez poskodeniu roboti-
ckej kosacky. Medzi ohrani¢ujucim drétom
(18) a prekazkou dodrziavajte vzdialenost
minimalne 30 cm.

5.6 Pripojenie nabijacej stanice

Dokonc¢ite intalaciu kompletného ohraniéujuceho
drétu (18) predtym, ako ho pripojite k nabijacej
stanici. Na obidvoch koncoch si nechajte do re-
zervy dodatoény 1 m ohrani¢ujuceho drétu (18),
aby ste mohli vykonat neskorsie Upravy.

Pomocou odizolovacich kliesti odizolujte konce
ohrani¢ujuceho drétu (18) na pripojenie k nabi-
jacej stanici (19) v dizke 10 az 15 mm.

Pred pripojenim ohrani¢ujuceho drétu (18) k
nabijacej stanici (19) vytiahnite elektricku zastréku
zo siete. Ohranicujuci drét (18) vedeny k prednej
Casti nabijacej stanice (19) musi byt preve-

deny dozadu cez kablové drziaky na spodnej
strane nabijacej stanice (19). Prevedte predny
ohranicujuci drét (18) cez vedenia pod nabijacou
stanicou a cez uréeny otvor v pripojovacej oblasti.
Spojte ho s pripojkou ,+“. Potom spojte zadny
ohranicujuci drot (18) s pripojkou ,,S1 (obr. 7a).

Pozor! Ohranicujtice droty (18) sa nesmu
krizovat!

Potom vytvorte pripojenie k privodu elektrického
prudu. Po spravnej instalacii by mal LED indi-
kator (21) na nabijacej stanici (19) konStantne
svietit nazeleno. Ked LED indikator nesvieti,
skontrolujte najprv pripojky. Ked' LED indika-

tor sice svieti, avSak nie konstantne nazeleno,
precitajte si tabulku ,Indikacia na nabijacej stanici
a odstrafiovanie chyb“ na konci tohto navodu na
obsluhu.

5.7 Zapnutie a kontrola inStalacie

Okamzite, ked sa LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) rozsvieti nazeleno, je koseny
priestor pripraveny pre roboticku kosacku. Najprv
sa presvedcte, ¢i su upeviiovacie haky (14) na
ohrani¢ujucom dréte (18) kompletne zarazené.
Postavte roboticku kosacku priblizne 3 m za nabi-
jacou stanicou (19) pred ohrani¢ujuci drét (18).
Roboticka kosacka by pritom mala byt obratena
k ohrani¢ujucemu drétu (18) pod 90° uhlom (obr.
7b). Zapnite hlavny vypina¢ (7) (ON)(obr. 8).

Na dve sekundy stlacte na ovladacom paneli

(2) tlacidlo POWER (60). Roboticku kosacku
odblokujte zadanim kédu PIN, zadanie potvrdte
stlacenim tlacidla ,OK* (61)(pozri kapitola
,Zaistovacie zariadenie / PIN“).

Stlacte tlacidlo ,HOME / 3“ (64) a potom znovu
tlad¢idlo ,OK" (61). Roboticka kosacka zaéne
teraz sledovat ohrani¢ujuci drét (18) proti smeru
hodinovych ruci¢iek. Roboticku kosacku sledujte
podas celej jazdy pozdiz ohranidujiiceho drétu
(18), pokym sa opéat nezastavi v nabijacej stanici
(19). Ak by roboticka kosac¢ka mala na niektorych
miestach problémy, v pripade potreby upravte
ohranicujuci drét (18) a postup zopakujte. Aku-
mulator robotickej kosacky sa teraz Uplne nabije.
Ak by boli problémy pri dokovani, mozno budete
musiet premiestriovat nabijaciu stanicu (19) post-
ranne, pokym dokovanie nebude fungovat bez
problémov.

Pomocou ¢erveného tlacidla STOP (3) mbzete ro-
boticku kosacku kedykol'vek zastavit. Po stlaceni
tlacidla STOP (3) sa roboticka kosacka zastavi a
¢aka na dalSie pokyny.

5.8 Upevnenie nabijacej stanice

Po zabezpeceni riadnej funkcie robotickej
kosacky a najdeni vhodnej polohy nabijacej
stanice (19) je potrebné nabijaciu stanicu (19)
zafixovat pomocou upeviovacich skrutiek (15).
Pomocou kl'ti¢a s vnutornym Sesthranom (22)
zaskrutkujte upevrovacie skrutky (15) Uplne do
podlahy (obr. 7c).

5.9 Zobrazenie kapacity akumulatora

Stlacte spinac pre zobrazenie kapacity akumu-
latora. Zobrazenie kapacity signalizuje stav nabitia
akumulatora pomocou 3 kontroliek LED (obr. 13b).

Svietia vSetky 3 kontrolky LED:
Akumulator je Uplne nabity.

Svietia 2 alebo 1 kontrolka LED:
Akumulator ma dostatoéné zvyskové nabitie.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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1 kontrolka LED blika:
Akumulator je vybity, nabite akumulator.

VsSetky kontrolky LED blikaju:

Pozadovana teplota akumulatora nie je dosiahnu-
ta. Vyberte akumulator z pristroja a nechajte ho
jeden den lezat pri izbovej teplote. Ak sa chyba
bude znovu opakovat, tak bol akumulator hibkovo
vybity a je defektny. Odoberte akumulator z
pristroja. Defektny akumulator sa nesmie nadalej
pouzivat, resp. nabijat.

Pozor!

Ak pouzivate Multi-Ah Pack (napr. 4-6Ah), nas-
tavte ho vzdy na vyssiu kapacitu. Vzhladom na
$etrné nabijanie a vybijanie robotickej kosacky
nie je potrebné na predizenie Zivotnosti vyuzivat
nizsiu kapacitu.

5.10 Nabijanie akumulatora pomocou
nabijacky

Pri beznom pouzivani sa akumulator (A) roboti-

ckej kosacky nabija pomocou nabijacej stanice

(19). Pre nezavislé pouzitie akumulatora (A)

série Power-X-Change sa akumulator da nabit

aj v externej nabijacke Power-X-Charger. Pozor!

- Nabijacka (obr. 13a /poz. B) v zavislosti od mo-

delového variantu nemusi byt su¢astou dodavky

vasej robotickej kosacky.

1. Porovnajte, i sietfové napatie, uvedené na ty-
povom &titku zodpoveda elektrickému napétiu
vasej siete. Zastrcku sietovej Snury nabijacky
(B) zasunte do zasuvky. Zelena kontrolka LED
zacne blikat.

2. Nasunite akumulator (A) na nabijacku (B) (obr.
13a).

3. Vbode ,Signalizacia nabijacky“ najdete
tabulku s vyznamom signalizacie kontroliek
LED na nabijacke.

Pocas nabijania m6ze dojst k iastoénému zohri-
atiu akumulatora. To je v8ak normalne.

Ak nie je mozné akumulator nabit, skontroluijte,

e Cije v zasuvke pritomné sietové napatie,

® Cije kontakt na nabijacich kontaktoch v bez-
chybnom stave.

Ak by sa napriek tomu akumulator stale nedal
nabit, odoslite

® nabijacku

® aakumulator

do nasho zakaznickeho servisu.

Kvéli spravnemu odoslaniu kontaktujte nas
zakaznicky servis alebo obchod, kde ste
pristroj zakupili.

Dbajte pri odosielani alebo likvidacii akumu-
latorov, resp. akumulatorového pristroja na
to, aby boli zabalené jednotlivo v umelohmot-
nych vreckach aby sa zabranilo skratom a
vzniku poziaru!

V zaujme dlhej zivotnosti akumulatora by ste sa
mali postarat o véasné opatovné nabitie akumu-
latora. To je potrebné v kazdom pripade vtedy,
ked zistite, Ze sa vykon pristroja zaéne zniZovat.
Akumulator by nemal byt nikdy uplne vybity. M6ze
tym dojst k poSkodeniu akumulatoral!

6. Obsluha

6.1 Hlavny vypinac¢

Roboticka kosacka je vybavena hlavnym
vypinac¢om (7). Zapnite (ON) a vypnite (OFF) ro-
boticku kosacku hlavnym vypinac¢om (7) (obr. 8).
Po zapnuti sa roboticka kosacka zablokuje pomo-
cou kédu PIN.

6.2 Ovladaci panel

Roboticka kosacka bola naprogramovana uz
vyrobnom zavode, kde boli na nej vykonané aj
Standardné nastavenia. Tieto nastavenia sa vSak v
pripade potreby daju zmenit. Aj ked' su nastavenia
z vyrobného zavodu vhodné pre vaésinu zahrad,
mali by ste sa napriek tomu oboznamit s dostup-
nymi volitelnymi moznostami.

Vysvetlenie LED diéd na ovladacom paneli

(obr. 9a)

50. Casové LED diédy: Zobrazenie kazdodennej
doby kosenia

51. Blokovacie LED: Indikovanie zablokovania
tlacidiel

52. LED diédy akumulatora: Zobrazenie stavu
akumulatora

53. Alarmové LED: Indikovanie chyb

Vysvetlenie moznosti tlac¢idiel na oviadacom

paneli (obr. 9b)

60. Tlacidlo POWER: Zapnutie a vypnutie roboti-
ckej kosacky

61. Tlacidlo ,,OK"

62. Tlacidlo ,SET WORK TIME / 1*

63 Tlagidlo ,START / 2"
4. Tlagidlo ,HOME / 3“
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65. Tlacidlo 4/ Tlac¢idlo blokovania

6.3 Nastavenie vysky rezu

Pozor! Nastavovanie vysky rezu sa smie
vykonavat len pri vypnutej robotickej kosacke. Ak
tak chcete urobit, stlacte tlacidlo STOP (3). Pomo-
cou nastavenia vysky rezu (4) umozriuje roboticka
kosacka plynule nastavovat vysku kosenia v
rozmedzi 20 az 60 mm, ktoru je mozné odéitat zo
stupnice.

Ak je travnik vyssi ako 60 mm, musi sa trava
skratit minimalne na 60 mm, aby sa roboticka
kosacka nadmerne nezatazovala a neobmedzo-
vala sa ucinnost prevadzky. Na tento Gc¢el pouzite
beznu kosacku alebo kosacku/vyzinac.

Po ukonéeni instalacie sa da vyska kosenia
nastavit pomocou nastavenia vysky rezu (4).
Zadinajte vzdy s vy$Sou vyskou rezu a tuto
znizujte v malych krokoch po pozadovanu vysku.

6.4 Zaistovacie zariadenie / PIN

Zaistovacie zariadenie zabranuje neautorizova-
né pouzivanie robotickej kosacky bez platného
kédu. K tomu musite zadat osobny Stvormiestny
bezpecénostny kdd.

Odblokovanie

- Skor nez uvediete roboticku kosacku do
prevadzky, musite zadat spravny PIN kéd
(Standardny PIN: ,1-2-3-4“). PIN kéd zada-
vajte pomaly postupne a zadanie potvrdte
tlacidlom ,OK“ (61). Ovladacie funkcie sa
odblokuju a blokovacie LED (51) svietia naze-
leno.

- Ak zadate nespravny PIN kod, blokovacia
LED (51) sa rozsvieti nacerveno. Stlaéte
tlagidlo ,OK" (61), aby ste nespravny PIN kod
vymazali a potom zadajte spravny PIN kod.

Blokovanie
Ked chcete zablokovat ovladaci panel (2), Stlacte
tlac¢idlo ,4“/ Tlagidlo blokovania (65).

Standardny PIN:  Novy PIN:

1234 o

Zmenit PIN

Ked' chcete zmenit PIN kod, postupuje nasle-

dovnym spdsobom:

1. Odblokuijte ovladaci panel.

2. Stlaéte sucasne tlacidlo ,4“/ Tlacidlo blokova-
nia (65) a tlacidlo ,OK" (61). Blokovacie LED
(51) blika striedavo nacerveno a nazeleno.

3. Zadajte novy PIN kdd (Stvormiestny). Stlacte

nazeleno.

4. Znovu zadajte novy PIN kéd a stlacte
tlacidlo ,OK* (61). Blokovacie LED (51) svieti
konstantne nazeleno. PIN kéd bol Uspe$ne
zmeneny.

5. Pozor! Zaznamenaijte si novy PIN kod!

Vyziadanie PIN kédu v pripade straty
Pripravte si potvrdenku o ndkupe a sériové ¢islo
robotickej kosacky. Tieto budete potrebovat, aby
ste dostali PIN kod!

1. Pripojte na USB pripojku tak, ako je zobraze-
né USB kl'u¢ (obr. 11).

2. Zapnite hlavny vypinac¢ (7) (ON).

3. Stlacte sucasne tlacidlo POWER (60) a
tlacidlo ,OK* (61). Tlacidla drzte stlacené po
dobu 3 sekund. Teraz svietia na ovladacom
paneli (2) vSetky LED diédy (50, 51, 52, 53).

4. Stlacte tlacidlo ,SET WORK TIME / 1 (62).

5. Vytiahnite zastréku USB kl'U¢. Precitajte si
udaje na USB kl'uci v pocitaci. Roboticka
kosacka vytvorila textovy subor (*.txt). Tento
subor obsahuje PUK, osobny kod. Kontaktujte
zékaznicky servis, aby ste dostali PIN kod.

6.5 Ovladanie robotickej kosacky

Nastavenie doby kosenia

1. Odblokuijte ovladaci panel (2).

2. Viacnasobnym stla¢anim tlagidla ,SET WORK
TIME / 1% (62) zvolte pozadovanu dobu kose-
nia.

3. Prislusné zobrazenie sa zobrazuje pomocou
¢asovych LED diéd (50).

4. Potvrdte nastavenie stlaéenim tlacidla ,OK“
(61).

Cas, ku ktorému boli vykonané zmeny, je teraz

denna doba $tartu. Zobrazeny pocet hodin je

skuto€nou pracovnou dobou.

® Pre nastavenie doby kosenia sa odporuca
ako orientacna hodiny 8 hodin denne pri
500 m2.V zavislosti od vel'kosti zahrady a jej
komplexnosti je potrebné prispdsobit zvoleny
pracovny ¢as.

Proces Startovania

1. Odblokuijte ovladaci panel (2).

2. Stlacte najprv tlacidlo ,START / 2* (63)

3. Potvrdte proces Startovania s tlac¢idlom ,OK*
(61)

Roboticka kosacka teraz pracuje podla nastave-
nia ¢asu kosenia. Po¢as pracovnej doby je stav
nabitia akumulatora monitorovany a zobrazovany

tlacidlo ,OK" (61). Blokovacie W)gilm“kapmmawpgpdy akumulatora (52). Ked stav
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nabitia akumulatora klesne na 30 %, roboticka
kosacka sa automaticky okamzite vrati do nabi-
jacej stanici (19).

Prerusenie procesu kosenia

1. Ak chcete roboticku kosacku okamzite
zastavit, stlacte tlacidlo STOP (3).

2. Odblokujte ovladaci panel (2).

3. Postupne stlacte tlacidlo ,HOME / 3“ (64) a
tla¢idlo ,OK" (61), aby ste roboticku kosacku
poslali pozdiz ohrani¢ujticeho drétu (18)
naspéat do nabijacej stanici (19).

6.6 Ovladanie robotickej kosacky pomocou
aplikacie

Vsetky nastavenia, ktoré je mozné vykonat po-
mocou ovladacieho panela, je mozné vykonat aj
prostrednictvom aplikacie. Najprv si stiahnite apli-
kaciu Einhell-App pre robotické kosacky do svo-
jho smartfénu. K aplikacii Einhell-App sa dostane-
te pomocou nasledujuceho odkazu a QR koédu:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

Pripojte roboticku kosacku k svojmu smartfénu
pomocou pripojenia Bluetooth a postupujte podla
zobrazenych krokov. Prostrednictvom aplikacie
je mozné pouzivat nasledujuce dalSie funkcie
robotickej kosacky:
* Nastavenia ¢asu kosenia
V aplikacii mate d'alSie moznosti nastavenia
Gasu kosenia, napriklad denné individualne
nastavenie ¢asu kosenia.
* Dazdovy snimac¢
Dazdovy snimac (5) je mozné v aplikacii
zapnut a vypnut. Standardné nastavenie z
vyrobného zavodu pre tento snimac je ,Zap.”.
* Viacnasobny vychodiskovy bod
Vo vel'mi klukatych zahradach méze mat

kazdej oblasti a Uplnym kosenim travnika. V
tomto pripade je mozné na ohrani¢ujucom
dréte (18) vybrat niekolko vychodiskovych
bodov. Roboticka kosacka sa tak méze
dostat aj do tazko pristupnych oblasti vasej
zahrady. Roboticka kosacka prejde zvolenu
vzdialenost pri ohrani¢ujucom dréte (18) a
zacne kosit v tejto oblasti (obr. 6¢). Nabijacia
stanica (19) je automaticky definovana ako
vychodiskovy bod 1. Dva d'alSie vychodiskové
body je mozné zvolit lubovolne. Zmerajte
vzdialenost medzi nabijacou stanicou (19) a
vychodiskovym bodom v smere hodinovych
rugiciek pozdiz ohraniéujliceho drétu (18).
Na zaklade frekvencie pouzivania mozete
stanovit, ako ¢asto za¢ne roboticka kosacka
pracovat z nabijacej stanice (19) alebo z
prislusnych vychodiskovych bodov.

© Kosenie okrajov
V aplikacii mozete pre Cisty okraj travnika
aktivovat nastavenie ,Kosenie okrajov“.
Roboticka kosacka zacina proces kosenia
kazdych 7 pracovnych dni jednorazovym
kosenim pozdiz celého ohraniéujiceho drdtu
(18). Ak je batéria nabita na viac ako 70 %,
roboticka kosacka navyse kosi na konci den-
ného intervalu kosenia na ceste k nabijacej
stanici.

* Kosacka-statistiky
Ziskate informacie o réznych Statistickych
udajoch ku kosacke.

Pokyny tykajtice sa pripojenia Bluetooth:

® Po prihlaseni ako pouzivatel a registracii za-
riadenia sa s robotickou kosac¢kou pripojte do
aplikacie Einhell-App.

® Aby bolo mozné pouzivat pripojenie Bluetooth
v pripade zariadeni Android, musi byt umiest-
nené uvolnené pre aplikaciu Einhell-App.

® Sparujte roboticku kosacku vyluéne s aplika-
ciou Einhell-App vo svojom smartfone.

® Spojte sa s robotickou kosackou v aplikacii
Einhell-App.

® Dosah spojenia Bluetooth je obmedzeny. Pri
ovladani robotickej kosacky preto zostarite v
jej blizkosti.

* Roboticka kosacka sa mbze sucasne pripojit
vzdy iba k jednému smartfénu.

®  Po vykonani vSetkych nastaveni na robotickej
kosacke odpojte pripojenie Bluetooth.
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7. Cistenie, udrzba a objednanie
nahradnych dielov

Nebezpecenstvo!

Pred vSetkymi ¢istiacimi a udrzbarskymi pracami
musite pristroj odpojit od elektrickej siete. Vy-
tiahnite elektricku zastréku zo zasuvky a vypnite
pristroj pomocou hlavného vypinaca (7) (OFF)
(obr. 8). Okrem toho vyberte z robotickej kosacky
akumulator.

Opatrne! Pouzivajte pracovné rukavice!

7.1 Cistenie

e UdrZujte ochranné zariadenia, vzduchové
Strbiny a kryt motora vzdy bez prachu a
necistodt, ako je to len mozné. Utrite pristroj
Cistou utierkou alebo ho vy¢istite vyfukanim
stlaéenym vzduchom nastavenym na nizky
tlak.

* Roboticka kosacka nesmie byt ¢istena pod
te€lcou vodou, predovsetkym nie pod vyso-
kym tlakom.

o Cistite pristroj pravidelne pomocou vihkej
utierky a malého mnozstva tekutého mydla.
Nepouzivajte Ziadne agresivne Cistiace pros-
triedky ani riedidla; tieto prostriedky by mohli
poskodit umelohmotné diely pristroja. Dbajte
na to, aby sa do vnutra pristroja nedostala
voda.

® Ak je to mozné, na Gistenie robotickej kosacky
pouzivajte kefy alebo handry.

®  Skontrolujte pohyblivost epeli (10) a
nozového kotuca (11).

* Na distenie nabijacich kontaktov na robotickej
kosacke (1) a nabijacej stanici (19) pouzite
Cistiace prostriedky na kov alebo vel'mi jemny
brusny papier. Vycistite ich, aby ste zaistili
efektivne nabijanie.

7.2 Udrzba

® Opotrebované alebo poskodené ¢epele (10) a
ich upevnovacie skrutky je potrebné vymienat
vzdy v kompletoch.

* Vymienajte opotrebované alebo poskodené
suciastky.

e Kvoli dlhej Zivotnosti pristroja by mali byt
vSetky skrutkové spoje ako aj kolesa a osi
vycistené a nasledne naolejované.

® Pravidelna starostlivost o roboticku kosacku
zabezpedi nielen dlhu dobu jej Zivotnosti a
vykonnost, ale je prospesna zaroven aj pre
dokladné a jednoduché kosenie vasho travni-
ka.

®  Konstrukénymi dielmi, ktoré su najviac

vystavené opotrebovaniu, su ¢epele (10).
Kontrolujte preto pravidelne stav ¢epeli (10)
a ich upevnenie.V pripade, Ze sa vyskytnu
nadmerné vibracie robotickej kosacky, méze
to znamenat, Ze ¢epele (10) su poSkodené
alebo boli zdeformované nasledkom nara-
zov. Ak su Cepele (10) opotrebované alebo
poskodené, je potrebné ich okamzite vymenit.

® Pravidelne kontrolujte vzhl'ad kosenia trav-
nika. Ak nie su éepele ostré, budu stebla
travy skosené nedisto. V dosledku toho méze
povrch travnika l'ahko vyschnut a zhnednut.
Cepele preto pravidelne vymieajte, aby ste
dosahovali isty a rovny rez.

®  Pravidelne kontrolujte spodnu stranu roboti-
ckej kosacky, ¢i nie je znedistena. Roboticku
kosacku pravidelne Cistite. Silné znecistenie
ihned odstrarite.

eV prvych tyzdrioch po uvedeni do prevadzky
a predchadzajucom koseni beznou kosackou
sa mobze vasa roboticka kosacka rychlo
znedistit. V tomto obdobi by ste preto mali
spodnu stranu robotickej kosaéky kontrolovat
Castejsie.

e Travnik skracujte iba po malych usekoch, aby
ste predisli nadmernému znedisteniu.

® Vo vnutri pristroja sa nenachadzaju ziadne
diely, vyzadujuce udrzbu.

7.2.1 Vymena cepeli

Pouzivajte len originalne ¢epele, v opaénom pri-
pade funkcie a bezpeénost nie su zaru¢ené.
Roboticka kosacka je vybavena tromi ¢epelami
(10) namontovanymi na nozovom kotuci (11).
Tieto Eepele (10) maju Zivotnost az 3 mesiace (ak
nenarazia na ziadne prekazky). Vymienajte vSetky
tri Cepele (10) sucasne, aby ste vylucili znizenie
ucinnosti a vyvazenia vasho pristroja.

Pri vymene Eepeli (10) postupuijte nasledovne
(obr. 12) — Pozor! - Pouzivajte ochranné rukavice:
1. Uvolnite upeviovacie skrutky.

2. Vyberte ¢epele (10) a nahrad'te ich novymi.
Vymernite vSetky tri epele (10) vzdy po kom-
pletoch.

3. Nakoniec znovu pevne utiahnite upevriovaciu
skrutku. Uistite sa, ¢i sa nové ¢epele (10) daju
vol'ne otacat.

Pravidelne vykonavajte véeobecnu kontrolu

robotickej kosacky a odstrariujte vSetky nahro-

madené zvysky. Pred kazdym zaciatkom sezény

bezpodmienecne skontrolujte stav Eepeli (10).

Obratte sa v pripade potreby oprav na nas zakaz-

nicky servis. Pouzivajte len originalne nahradné

www.sidirikad§ikolaidi.gr
-165-



7.2.2 Aktualizacia softvéru

Ak chcete aktualizovat softvér, skopirujte novy

softvér na prazdny USB kl'i¢ (v pripade potreby

USB kl'u¢ predtym naformatujte). Pred vykonanim

nasledujucich krokov sa uistite, ¢i je batéria Uplne

nabita.

1. Umiestnite roboticku kosac¢ku do koseného
priestoru. Po¢as aktualizacie softvéru nesmie
byt roboticka kosacka v nabijacej stanici.

2. Pripojte na USB pripojku tak, ako je zobraze-
né USB kl'u¢ (obr. 11).

3. Zapnite hlavny vypinac¢ (7) (ON).

4. Stlacte sucasne tlacidlo POWER (60) a
tlacidlo ,OK* (61). Tlacidla drzte stlacené po
dobu 5 sekund. Teraz svietia na ovladacom
paneli (2) vSetky LED diédy (50, 51, 52, 53).

5. Proces aktualizacie spustite stlacenim tlacidla
,4"/ Tlac¢idlo blokovania (65). Casové LED di6-
dy (50) ukazuju aktualny priebeh. Ak vSetkych
5 ¢asovych LED diod (50) svieti nepretrzite,
proces je dokonceny.

6. Po niekolkych sekundach ¢asové LED di-
6dy (50) opat zhasnu a roboticka kosacka
sa prepne do normalneho prevadzkového
rezimu, v ktorom svieti len jedna ¢asova LED
dioda (50).

7. Vytiahnite zastréku USB kl'u¢.

7.2.3 Oprava ohranicujuceho drétu

Ak je ohranicujuci drét (18) na ktoromkol'vek
mieste preruseny, pouZite na opravu prilozenu
kablovu svorku (16). Obidva konce preruseného
ohrani¢ujuceho drotu (18) zasurite do kablovej
spojky (16) a kablovu svorku pomocou kliesti
stlacenim zovrite.

Zapoijte sietovu zastréku do zasuvky. Funkénost
potom skontrolujte pomocou LED indikatora (21)
na nabijacej stanici (19).

7.3 Objednavanie nahradnych dielov:

Pri objednavani nahradnych dielcov je potrebné
uviest nasledovné udaje:

e Typ pristroja

® Vyrobné Cislo pristroja

® Identifikacné Cislo pristroja

o Cislo potrebného nahradného dielca

Aktualne ceny a informacie najdete na www.
Einhell-Service.com

Nahradné cepele €. vyr.: 34.140.20

8. Skladovanie

Akumulator(A) pred zimnym uskladnenim upl-

ne nabite a vypnite ho hlavnym vypinac¢om (7)
(OFF). Vyberte akumulator (A) z pristroja. Odpojte
sietfovy adaptér (13) od privodu elektrického pru-
du a nabijacej stanice (19).

Ohranicujuce drét (18) mdzZete cez zimu nechat
vonku. Dbajte v§ak na to, aby boli pripojenia chra-
nené pred kordziou. Pripojenia ohrani¢ujuceho
drétu (18) preto odpojte od nabijacej stanice (19).

Skladujte pristroj a jeho prisluSenstvo na tmavom,
suchom a nezamfzajicom mieste mimo dosahu
deti. Optimalna teplota pre skladovanie je medzi
5 °C a 30 °C. Pristroj skladujte v originalnom ob-
ale.

9. Transport

® Vypnite pristroj pomocou hlavného vypina¢a
(7) (OFF) (obr. 8).

* Daijte na pristroj transportné ochranné prip-
ravky, ak su k dispozicii.

e Chranite pristroj pred poskodenim a silnymi
vibraciami, ktoré vznikaju predovsetkym pri
prepravovani vo vozidlach.

o Pristroj zabezpedte proti skiznutiu a prevrate-
niu.

* Roboticku kosacku prenasajte za nosnu
rukovat (6) tak, aby vdm nozovy kotu¢ (11)
smeroval od tela.

10. Likvidacia a recyklacia

Pristroj sa nachadza v obale za u¢elom zabrane-
nia poskodeniu pri transporte. Tento obal je vyro-
beny zo suroviny a tym padom je ho mozné znovu
pouzit alebo sa méze dat do zberu na recyklaciu
surovin. Pristroj a jeho prislu§enstvo sa skladaju

z roznych materialov, ako su napr. kovy a plasty.
Poskodené pristroje nepatria do domového odpa-
du. Pristroj by sa mal odovzdat k odbornej likvi-
déacii na prislusnom zbernom mieste. Pokial Vam
nie je zname takéto zberné miesto, informuijte sa
prosim na miestnej samosprave.
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11. Indikacia na nabijacej stanici a odstrafiovanie chyb

LED indikator (21)

Opis

RieSenie

Vyp.

- Chyba privod elektrického
prudu

- Skontrolujte privod elektrického prudu

Svieti nazeleno

- Pripravené na kosenie

- Akumulator plne nabity

- Ohranicujuci drét (18) sprav-
ne indtalovany

Blika nazeleno

- Ohraniéujuci drét (18)
preruseny

- Obhraniéujuci drét (18)
nespravne pripojeny.

- Skontrolujte, ¢i ohrani¢ujuci drét (18) nie
je zlomeny

- Skontrolujte obidve pripojenia na nabi-
jacej stanici (19)

Svieti nacerveno

- Akumulator sa nabija

- Pockajte, pokym akumulator nebude upl-
ne nabity.

12. Indikacia na robotickej kosacke a odstranovanie chyb

Alarmova LED (53) svieti nacerveno

Chyba Mozna pri¢ina Naprava
~Roboticka kosacka | - Snimac zdvihu nepretrzite Pre potvrdenie chyby stlaéte tlacidlo ,OK*
nadvihnuta®. aktivovany poc¢as 10 sekund | (54). Opatovne spustite proces kosenia po-

mocou ovladacieho panela (2).

- Ak satato chyba vyskytuje CastejSie,
skontroluijte, ¢i sa v priestore kosenia
nevyskytuju prekazky vyssie ako 10
cm a odstrante ich alebo prekazky
oddelte od priestoru kosenia pomocou
ohrani¢ujuceho drotu (18).

~Roboticka kosacka
uviaznuta“
Roboticka kosacka
sa v priestore kose-
nia zastavila v bliz-
kosti prekazky.

- Snimag prekazky sa 10-krat
aktivoval v priebehu jednej
minuty

Pre potvrdenie chyby stlacte tlacidlo ,OK*
(54). Opatovne spustite proces kosenia po-
mocou ovladacieho panela (2).

- Skontrolujte, &i nie je roboticka kosacka
zablokovana prekazkou alebo nie je zak-
liesnena medzi stromami, krikmi a pod.
Odstrante prekazku alebo sa tejto oblasti
vyhnite.

- Ak satato chyba vyskytuje CastejSie,
skontrolujte uloZenie ohrani€ujuceho drétu
(18). Zvlastnu pozornost venuijte tesnym
rohom, chodbam, plotom, skalam atd'.

a v pripade potreby upravte rozlozenie
ohranicujuceho drétu (18).

- Skontrolujte, &i trava nie je prili§ vysoka a
neblokuje roboticku kosacku. V takom pri-
pade skoste travu na mens$iu ako 60 mm.
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Alarmova LED (53) svieti nacerveno

Chyba Mozna pri¢ina Naprava
,2Hallova sonda“ - Snimag prekazky nepretrzite | Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a presurite
Roboticka kosacka aktivovany pocas 10 sekund | roboticku kosacku na iné miesto v oblasti
zastavila priamo pri kosenia. Hlavny vypina¢ (7) znova zapnite
prekazke v oblasti (ON) a kosenie znovu spustite pomocou ov-
kosenia. ladacieho panela (2).

- Skontrolujte, ¢i nie je roboticka kosacka
zablokovana prekazkou alebo nie je zak-
liesnena medzi stromami, krikmi a pod.
Odstrante prekazku alebo sa tejto oblasti
vyhnite.

- Ak satato chyba vyskytuje CastejSie,
skontrolujte uloZenie ohrani€ujuceho drétu
(18). Zvlastnu pozornost venuijte tesnym
rohom, chodbam, plotom, skalam atd'.

a v pripade potreby upravte rozlozenie
ohrani¢ujuceho drétu (18).

Alarmova LED (53) blika nacerveno

Chyba Mozna pri€ina Naprava
Chyba - Roboticka kosacka mimo Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova ho
Mozna pric¢ina oblasti kosenia zapnite (ON). Opatovne spustite proces ko-
Naprava - Obhraniéujuci drét (18) senia pomocou ovladacieho panela (2).
LOhraniéujuci drot/ nespravne pripojeny - Uistite sa, ¢i je ohrani¢ujuci drot (18)
Chyba signalu® - Obhraniéujuci drét (18) polozeny spravne a v strede pod nabija-
Roboticka kosacka preruseny cou stanicou (19).
sa otaca v kruhu - Chyba privod elektrického - Skontrolujte polohu nabijacej stanici (19).
a hrada signal pradu - Uistite sa, ¢i sa roboticka kosacka
ohranic¢enia a nako- nachadza v oblasti kosenia.
niec Uplne zastavi. - Skontrolujte, ¢i sa LED indikator (21) na

nabijacej stanici (19) rozsvieti nazeleno.

- Ak roboticka kosacka niekolkokrat opusti
oblast kosenia na tom istom mieste,
skontrolujte, ¢i v oblasti nie je vedeny
vysokonapatovy kabel. Zmerite polohu
ohrani¢ujuceho drétu (18).

- Ak roboticka kosacka na svahu opusti
kosenu plochu, vyhnite sa tejto oblasti
zmenou polohy ohrani¢ujiceho drétu (18).
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Alarmova LED (53) svieti namodro

- Akumulator sa neda nabit

- Zly kontakt nabijacich kolikov
(20)

- Akumulator dosiahol koniec
svojej zivotnosti

Chyba Mozna pri¢ina Naprava
,Chyba akumulato- | - Prirobotickej kosacke sa Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova ho
ra/batérie” vyskytla chyba batérie zapnite (ON). Opétovne spustite proces ko-

senia pomocou ovladacieho panela (2).

- Skontrolujte, ¢i nie je problém v privode
elektrického pruadu.

- Vydistite nabijacie koliky (20).

- Uistite sa, ¢i bol akumulator spravne na-
montovany.

-Skontrolujte, ¢i je hlavny vypinaé (7) zap-
nuty (ON), ked' sa roboticka kosacka
nachadza v nabijacej stanici (19).

- Skontrolujte polohu nabijacej stanici (19).
V pripade potreby vymerite akumulator.

Alarmova LED (53) blika namodro

Chyba

Mozna pri¢ina

Naprava

»1eplota batérie
mimo normalneho
rozsahu“
Roboticka kosacka
sa vrati do nabi-
jacej stanice poc¢as
nastaveného pra-
covného ¢asu a/
alebo akumulator sa
v nabijacej stanici
neda nabit.

Prili§ vysoka/prili§ nizka teplota

akumulatora alebo prehriatie

ovladacej jednotky

- Ked teplota batérie prekroci
75 °C, roboticka kosacka
sa vrati do nabijacej stanice
(19).

- Ked teplota batérie prekroci
45 °C alebo je nizSia ako
0 °C, proces nabijania sa
zastavi a roboticka kosacka
¢aka v nabijacej stanici (19).

-V lete presurite pracovny ¢as na skoré
ranné hodiny a vyhnite sa pouzivaniu ro-
botickej kosacky v horucich hodinach dia.

- Potom, o sa akumulator alebo riadiaca
jednotka ochladi do pripustného rozsahu
tepldt, roboticka kosacka sa automaticky
vrati do naprogramovanej prevadzky.

~Motor pretazeny*
Roboticka kosacka
sa zastavila vo vy-
sokej a hustej trave.

- Roboticka kosacka sa zasta-
vila kvéli nadpradu v motore
alebo poruche motora

Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova ho
zapnite (ON). Opétovne spustite proces ko-
senia pomocou ovladacieho panela (2).

- Skontrolujte vysku travy v oblasti kosenia
a v pripade potreby skoste travu na menej
ako 60 mm beZnou kosackou.

- Zvyste vysku rezu. Zaéinajte vzdy s
vys$Sou vyskou rezu a tdto znizujte v
malych krokoch po pozadovanu vysku.

- Skontrolujte, ¢i nozové kotuce (11) a ko-
lesa nie su znedistené a tieto diely doklad-
ne vycistite.

- Skontrolujte, i nie su zadné kolesa a
nozovy kotu¢ (11) zablokované. Ak tieto
zablokovania neviete uvolnit, obratte sa
na prislusny zékaznicky servis.
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Alarmova LED (53) blika namodro

Roboticka kosacka
sa prevratila a zas-
tavila.

Roboticka kosacka dlhsi ¢as
naklonena do jedného smeru

Chyba Mozna pri¢ina Naprava
~Roboticka kosacka | - Roboticka kosacka bola trva- | Pre potvrdenie chyby stlacte tladidlo ,OK*
naklonena“ le prevratena 10 sekund (54). Opatovne spustite proces kosenia po-

mocou ovladacieho panela (2).

- Umiestnite roboticku kosac¢ku na rovny
povrch a znovu ju nastartujte.

- Ak sa roboticka kosacka prevratila v
dosledku prudkého svahu v oblasti kose-
nia, upravte zodpovedajucim spdésobom
ohranicujuci drét (18), aby ste sa vyhli
prudkym sklonom.

~Kosacka uviaznuta“
Roboticka kosacka
sa zastavi na ceste
spat do nabijacej
stanice.

Roboticka kosacka je zab-
lokovana prekazkami na
ohrani¢ujucom dréte (18)

Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a presunte

roboticku kosacku na iné miesto v oblasti

kosenia. Hlavny vypina¢ (7) znova zapnite

(ON) a kosenie znovu spustite pomocou ov-

ladacieho panela (2).

- Odstrante vSetky prekazky na
ohrani¢ujucom prute (18).

Vyhladavanie chyb

Chyba

Mozna pri¢ina

Naprava

Roboticka kosacka
stoji v oblasti ko-
senia.

Roboticka kosacka
neda zapnut.

- Napatie akumulatora prilis
nizke

- Chyba na elektrickom obvo-
de alebo v elektronike

Vratte roboticku kosacku do nabijacej sta-
nice (19) a nabite ju.

Zapnite hlavny vypina¢ (7) (ON).

- Obratte sa na zakaznicky servis.

Roboticka kosacka
sa nevie vratit do
nabijacej stanice.

- Nabijacia stanica nie je (19)
spravne instalovana.

Uistite sa, ¢i LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) svieti nazeleno.

Uistite sa, Ze ohrani€ujuce dréty (18) su
pripojené k nabijacej stanici (19) a ze
predny ohrani€ujuci drét (18) je vedeny v
strede pod nabijacou stanicou (19).
Uistite sa, Ze je nabijacia stanica (19)
spravne umiestnena.

V blizkosti
ohranicujucich
ostrovéekov sa
roboticka kosacka
zastavuje alebo ne-
kontrolovane jazdi.

- Ohraniéujuci drét (18) nie je
spravne nainstalovany okolo
ohranicujuceho ostrovéeka.

Prispdsobte polohu ohrani¢ujuceho drétu
(18).

Dbajte na to, aby sa ohranicujuci drét (18)
nekrizoval.
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Vyhladavanie chyb

Chyba

Mozna pri€ina

Naprava

Roboticka kosacka
je velmi hlu¢na.

Cepele (10) poskodené

Na &epeliach (10) je prichy-
tenych vela cudzich latok
Roboticka kosacka Startovala
prilis blizko prekazok

Pohon nozov alebo hnaci
motor poskodeny

Poskodené iné Casti roboti-
ckej kosacky

Vymerite ¢epele (10). 3 Eepele (10) je pot-
rebné vymenit su¢asne.

Uginnost pouzivania robotickej kosacky
zavisi od ostrosti epeli (10). Cepele (10)
preto udrzujte v dobrom stave.

Bezpecne vypnite roboticku kosacku a pri
Cisteni Cepeli (10) pouzivajte pracovné ru-
kavice, aby ste predisli reznym zraneniam.
Motor nechajte opravit alebo vymenit v
zékaznickom servise.

Roboticka kosacka
zostava v nabijacej
stanici. Roboticka
kosacka sa vzdy
vracia do nabijacej
stanice.

Nespravne nastavenia pra-
covného ¢asu

Akumulator je vybity
Zareagoval dazd'ovy snima¢
Zvy$ena teplota akumulatora

Skontrolujte nastavenia pracovného ¢asu.
Roboticka kosacka zacina a koné&i svo-

ju pracu v zavislosti od nastaveného
¢asového okna. Mimo tohto ¢asového
okna zostava roboticka kosacka v nabi-
jacej stanici (19).

Roboticka kosacka
sa zastavi na
ohrani¢ujucom
dréte a nemoze sa
dostat k nabijacej
stanici.

Akumulator je vybity

Dizka ohraniéujticeho drdtu
(18) a tym draha k nabijacej
stanici (19) je pre pouzivany
akumulator prilis dlha.

Odstrante pripadné prekazky na
ohrani¢ujucom dréte (18). Pri kladeni
ohranicujuceho drétu (18) dbajte na
dostato¢nu vzdialenost od prekazok.
Pouzite akumulator s vy$Sou kapacitou.
Pozor: Ak pouzivate niektory z akumu-
latorov Multi-Ah (napr. 4-6 Ah), nastavte
vysSiu kapacitu. Vzhladom na Setrné
nabijanie a vybijanie robotickej kosacky
nie je potrebné na prediZenie Zivotnosti

POZOR! Na prerezané ohranicujuce droty a nasledné §kody sa zaruka nevztahuje!
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13. Signalizacia nabijacky

Stav signalizacie

Cervena Zelena Vyznam a opatrenie
LED LED
Vyp Blika Pripravena k prevadzke
Nabijacka je zapojena na siet a pripravena k prevadzke, akumulator nie je
v nabijacke.
Zap Vyp Nabijanie

Nabijac¢ka nabija akumulator v rychlo nabijacom rezime. Prislusné doby
nabijania najdete priamo na nabijacke.

Upozornenie! Podl'a pritomného stavu nabitia akumulatora sa mézu
skuto¢né doby nabijania Ciastocne odliSovat.

Vyp Zap Akumulator je nabity a pripraveny na pouzitie. (READY TO GO)
Potom sa po uplnom nabiti prepne do udrziavacieho nabijania.

Za tymto ucelom nechajte akumulator priblizne 15 minut dihSie na
nabijacke.

Opatrenie:

Vyberte akumulator z nabijacky. Odpojte nabijacku zo siete.

Blika Vyp Prisposobené nabijanie

Nabijacka sa nachadza v rezime Setrného nabijania.

Pritom sa akumulator z bezpe¢nostnych dévodov nabija pomalSie a potre-
buje viac ¢asu. Toto méze mat nasledovné priciny:

- Akumulator sa vel'mi dlhi dobu nenabijal.

- Teplota akumulatora nelezi v idealnom rozsahu.

Opatrenie:

Pockajte do ukonéenia procesu nabijania, akumulator je mozné napriek
tomu d'alej nabijat.

Blika Blika Chyba

Proces nabijania uz nie je mozny. Akumulator je defektny.

Opatrenie:

Defektny akumulator nesmie byt nad'alej nabijany!

Vyberte akumulator z nabijacky.

Zap Zap Tepelna porucha

Akumulator je prili§ horuci (napr. priame slne¢né ziarenie) alebo prili§ stu-
deny (pod 0 °C)

Opatrenie:

Vyberte akumulator a skladujte ho 1 der pri izbovej teplote (cca 20 °C).
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Len pre krajiny EU

Neodstranuijte elektrické pristroje ako domovy odpad!

Podl'a Eurépskej smernice 2012/19/ES o odpade z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ) a v
sulade s narodnymi pravnymi predpismi sa musia pouzité elektronické pristroje odovzdat do triedeného
zberu a musi sa zabezpedit ich $pecifické spracovanie v sulade s ochranou zZivotného prostredia (recy-
klacia).

Recyklaéna alternativa k vyzve na spatné zaslanie vyrobku:

Maijitel' elektrického pristroja je alternativne namiesto spatnej zasielky povinny spolupracovat pri riad-
nej recyklacii pristroja v pripade vzdania sa jeho vlastnictva. Stary pristroj méze byt za tymto u¢elom
taktiez prenechany zbernému miestu, ktoré vykona odstranenie v zmysle narodného zakona o recyklacii
a odpadovom hospodarstve. Netyka sa to dielov prislusenstva, prilozenych k starym pristrojom a po-
mocnych prostriedkov bez elektronickych komponentov.

Vezmite na vedomie, Ze pri likvidacii je potrebné odobrat akumulatory a osvetlovacie prostriedky (napr.
ziarovka) z naradia.
Dodato¢na tla¢ alebo iné reprodukovanie dokumentéacie a sprievodnych dokladov vyrobkov, taktiez ich

Casti, je pripustna len s vyslovnym suhlasom spolo¢nosti Einhell Germany AG.

Technické zmeny vyhradené

www.sidirika-nikolaidi.gr
-173-



Servisné informacie

Vo vSetkych krajinach uvedenych na zaru¢nom liste mame kompetentnych servisnych partnerov,
ktorych kontakty je mozné prevziat zo zaruéného listu. St Vam k dispozicii pre akékol'vek servisné
poziadavky ako opravy, objednavanie nahradnych a opotrebovavanych dielov alebo nakup spotrebnych
materialov.

Je potrebné dbat na to, Ze v pripade tohto vyrobku podliehaju nasledujuce diely beznému pracovnému
alebo prirodzenému opotrebeniu, resp. su nasledujuce diely povazované za spotrebny material.

Kategéria Priklad
Diely podliehajuce opotrebeniu* Akumulator
Spotrebny material / spotrebné diely* Cepele
Chybajuce diely

* nie je bezpodmienecéne obsiahnuté v objeme dodavky!

V pripade nedostatkov alebo chyb Vas prosime, aby ste prislusnu chybu nahlasili na adrese
www.Einhell-Service.com. Prosim, dbajte na presny popis chyby a odpovedzte pritom v kazdom pripade
na nasledujuce otazky:

® Fungoval pristroj predtym alebo bol od zaéiatku chybny?

® Vsimli ste si nieco pred vyskytnutim poruchy (symptém pred poruchou)?
Akeé chybné funkcie podla Vas pristroj vykazuje (hlavny symptém)?
Popiste tuto chybnu funkciu.
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Zaruény list

Vazena zakaznicka, vazeny zakaznik,

nase vyrobky podliehaju prisnej kontrole kvality. V pripade, Ze nebude pristroj napriek tomu bezchybne

fungovat, je nam to velmi I'ito a prosime Vas, aby ste sa obratili na nasu servisnu sluzbu na adrese

uvedenej na tomto zarué¢nom liste. Radi Vam budeme k dispozicii taktiez telefonicky na uvedenom ser-
visnom telefénnom ¢&isle. Pre uplatnenie narokov na zaruéné plnenie platia nasledujice podmienky:

1. Tieto zaruéné podmienky sa tykaju vyluéne Standardnych spotrebitelov, t.j. takych oséb, ktoré tento
vyrobok nechcu pouzivat na uéely v ramci svojich remeselnickych ¢innosti ani na iné samostatne
zarobkové ¢innosti. Tieto zaruéné podmienky upravuju dodatoéné zarucné plnenia, ktoré nizSie
uvedeny vyrobca poskytuje kupujucim svojich novych pristrojov dodato¢ne k zakonnej zaruke. Vase
zakonné naroky na zaruku nie su touto zarukou dotknuté. Nase zaruéné plnenie je pre Vas zadarmo.

2. Zaruéné plnenie sa vztahuje vyluéne len na nedostatky na Vami zakiipenom novom pristroji nizSie
uvedeného vyrobcu, ktoré su spésobené chybami materialu alebo vyrobnymi chybami, a podla
nasho uvazenia sa obmedzuje na odstranenie tychto nedostatkov na pristroji alebo vymenu prist-
roja. Prosim, dbajte na to, Ze nase pristroje neboli svojim uréenim konstruované na profesionalne,
remeselnicke ani odborné pouzitie. Tato zaruéna zmluva sa preto neuzatvara, ak sa pristroj poc¢as
zaruénej doby pouzival v profesionalnych, remeselnickych alebo priemyselnych prevadzkach, alebo
ak bol vystaveny namahaniu rovhocennému s takymto pouzitim.

3. ZnaSej zaruky su vylucené:

- Skody na pristroji, ktoré boli spésobené nedodrzanim montaZneho navodu alebo na zéklade neo-
dbornej instalacie, nedodrzanim navodu na pouzitie (ako napr. pripojenim na nespravne sietové
napéatie alebo druh prudu) alebo nedodrzanim pokynov pre Udrzbu a bezpeénostnych pokynov
alebo vystavenim pristroja abnormalnym poveternostnym podmienkam alebo nedostato¢nou
starostlivostou a udrzbou.

- Skody na pristroji, ktoré boli spésobené zneuzivanim alebo nespravnym pouzivanim (ako napr.
pretazZenie pristroja alebo pouzitie nepripustnych pracovnych nastrojov alebo prislusenstva),
vniknutim cudzich telies do pristroja (ako napr. piesok, kamene alebo prach, prepravné
poskodenia), pouzitim nasilia alebo cudzieho pdésobenia (napr. $kody spdsobené padom).

- Skody na pristroji alebo na &astiach pristroja, ktoré zodpovedaiju prislunému pracovnému,
beznému alebo inému prirodzenému opotrebeniu.

4. Doba zaruky je 24 mesiacov a zacina plynut od datumu zakupenia pristroja. Naroky na zaruku sa
musia uplatnit pred koncom uplynutia zaruénej doby do dvoch tyzdnov od zistenia nedostatku.
Uplatnenie narokov na zaruku po uplynuti zaruénej doby je vyli¢ené. Oprava alebo vymena prist-
roja nevedie k prediZeniu zaruénej doby ani nedochadza na zaklade tohto pinenia ku vzniku novej
zaruénej doby pre pristroj ani pre akékol'vek instalované nahradné diely. To plati taktiez pri pouziti
miestneho servisu.

5. Pre uplatnenie Vasho naroku, prosim nahlaste defektny pristroj na adrese:
www.Einhell-Service.com. Prosime, aby ste mali k dispozicii u¢tenku alebo iné doklady o zakupeni
nového pristroja. Pristroje, ktoré budu zaslané bez prislusnych dokladov alebo bez typového Stitku,
budu vylu¢ené zo zaruéného plnenia kvoli nedostatoénej moznosti identifikacie. Ak spada defekt
pristroja pod nase zaruéné plnenie, dostanete obratom naspat opraveny alebo novy pristroj.

Samozrejme Vam radi opravime nedostatky na pristroji na Vase naklady, ak tieto nedostatky nespadaju
alebo uz nespadaju do rozsahu zaruky. Prosim, poslite ndm v takom pripade pristroj na nasu servisnu
adresu.

Ohladne opotrebovavanych, spotrebnych a chybajucich dielov poukazujeme na obmedzenia tejto
zaruky podla servisnych informacii uvedenych v tomto navode na obsluhu.
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Gevaar! - Handleiding lezen om het letselrisico te verminderen.

Dit apparaat mag niet door kinderen worden gebruikt. Dit apparaat kan door personen met verminderde
fysieke, sensorische of mentale vaardigheden of een gebrek aan ervaring en kennis worden gebruikt,
mits deze onder toezicht staan of met betrekking tot het veilige gebruik van het apparaat geinstrueerd
werden en begrijpen welke gevaren van het apparaat kunnen uitgaan. Kinderen mogen niet met het
apparaat spelen.

Reiniging en onderhoud door de QW g&gﬁq R'ﬁt_flﬂ?{é"rgﬁﬁrtﬂorden uitgevoerd.
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Gevaar!

Bij het gebruik van toestellen dienen enkele
veiligheidsmaatregelen te worden nageleefd om
lichamelijk gevaar en schade te voorkomen. Lees
daarom deze handleiding / veiligheidsinstructies
zorgvuldig door. Bewaar deze goed zodat u de in-
formatie op elk moment kunt terugvinden. Mocht
u dit toestel aan andere personen doorgeven,
gelieve dan deze handleiding / veiligheidsins-
tructies mee te geven. Wij zijn niet aansprakelijk
voor ongevallen of schade die te wijten zijn aan
niet-naleving van deze handleiding en van de vei-
ligheidsinstructies.

1. Veiligheidsaanwijzingen

De overeenkomstige veiligheidsinstructies vindt u
in de bijgaande brochure.

Waarschuwing!

Lees alle veiligheidsinstructies, aanwijzin-
gen, plaatjes en technische gegevens, waar-
van dit elektrisch gereedschap is voorzien.
Nalatigheden bij de inachtneming van de vol-
gende instructies kunnen een elektrische schok,
brand en/of ernstige verwondingen veroorzaken.
Bewaar alle veiligheidsinstructies en aanwij-
zingen voor de toekomst.

Verklaring van de gebruikte symbolen

(zie afbeelding 14)

A. WAARSCHUWING - V&6r inzet van de ma-
chine de handleiding doorlezen!

B. WAARSCHUWING - Tijdens de inzet van de
machine voldoende veiligheidsafstand bewa-
ren!

C. WAARSCHUWING - V&6r de uitvoering van
werkzaamheden aan de machine of alvorens
deze op te tillen de blokkeerinrichting acti-
veren! OPGELET - Roterende messen niet
aanraken!

D. WAARSCHUWING - Niet meerijden op de

machine! OPGELET - Roterende messen niet

aanraken!

Beschermklasse Il (dubbele isolatie)

Opslag van de accu’s alleen in droge ruimtes

met een omgevingstemperatuur van +10 °C

tot +40 °C. De accu’s alleen in geladen toe-
stand opbergen (min. 40% geladen).

Geschakelde voeding

Beschermklasse llI

Trage zekering 3,15 A

Scheidingstransformator met kortsluitbeveili-

ging

mm

c-Io

K. Alleen voor gebruik in droge ruimtes.

Opgelet!

Trek tijJdens een onweer de netstekker uit het
stopcontact en isoleer de begrenzingsdraad van
het laadstation.

2. Beschrijving van het apparaat en
omvang van de levering

2.1 Beschrijving van het apparaat
(afbeelding 1/2)
Maairobot
Bedieningsveld
STOP-toets
Maaihoogteverstelling
Regensensor
Draaggreep
Hoofdschakelaar
Achterwiel

Deksel accuvak

10. Klingen

11. Messenschijf

12. Voorwiel

13. Voedingseenheid(-kabel)
14. Bevestigingshaak

15. Bevestigingsschroef

16. Kabelverbinder

17. Reserve klingen

18. Begrenzingsdraad

19. Laadstation

20. Laadpen

21. LED-indicatie

22. Zeskantsleutel

283. Liniaal (om eruit te trekken)

O©OND>O AN~

2.2 Omvang van de levering en uitpakken
Gelieve de volledigheid van het artikel te contro-
leren aan de hand van de beschreven omvang
van de levering. Indien er onderdelen ontbreken,
gelieve u dan binnen 5 werkdagen na aankoop
van het artikel te wenden tot ons servicecenter of
tot het verkooppunt waar u het apparaat heeft ge-
kocht, en leg een geldig bewijs van aankoop voor.
Gelieve daarvoor de garantietabel in de service-
informatie aan het einde van de handleiding in
acht te nemen.
® Open de verpakking en neem het toestel
voorzichtig uit de verpakking.
e Verwijder het verpakkingsmateriaal alsmede
verpakkings-/transportbeveiligingen (indien
aanwezig).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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e Controleer of de leveringsomvang compleet
is.

® Controleer het toestel en de accessoires op
transportschade.

® Bewaar de verpakking indien mogelijk tot het
verloop van de garantieperiode.

Gevaar!

Het toestel en het verpakkingsmateriaal zijn
geen speelgoed voor kinderen! Kinderen mo-
gen niet met plastic zakken, folies en kleine
stukken spelen! Er bestaat inslik- en verstik-
kingsgevaar!

Omvang van de levering, montagemateriaal
en toebehoren (deels niet meegeleverd)
Gelieve de omvang van de levering af te leiden uit
het bijgevoegde informatieblad.

® Maairobot

Voedingseenheid(-kabel)

Laadstation

Bevestigingsschroeven (4 stuks)

Reserve klingen

Bevestigingshaak

Begrenzingsdraad

Kabelverbinder

Zeskantsleutel

Accu

Lader

Liniaal (om eruit te trekken)

Originele handleiding

Veiligheidsinstructies

Benodigde hulpmiddelen (niet meegeleverd)
°® Hamer

® Tang

® |solatietang

® Waterpas (optioneel)

3. Reglementair gebruik

De maairobot is geschikt voor particulier gebruik
in huis- en hobbytuin en uitsluitend voor het maai-
en van gazons.

De machine mag alleen doelmatig worden
ingezet. Elk daarboven uitgaand gebruik is niet-
doelmatig. Voor daaruit voortvloeiende schade
of verwondingen van welke aard dan ook is de
gebruiker/bediener aansprakelijk, en niet de fab-
rikant.

Wij wijzen erop dat onze apparaten overeen-
komstig hun doelmatig gebruik niet zijn ontwor-
pen voor commerciéle, ambachtelijke of industrié-
le inzet. Wij aanvaarden geen aansprakelijkheid,
indien het apparaat in ambachtelijke of industriéle
bedrijven of voor daaraan gelijk te stellen activitei-
ten wordt ingezet.

4. Technische gegevens

SPANNING . 18V
Motortoerental ..........ccoceviriieiirienncns 3100 min™
Beschermklasse ............cccoeciiiiiiiiincnnne IPX4
Beschermklasse ............cccooiiiiiiiiiiiiccis 1]
Gewicht ..... ....9,0kg
Snijbreedte ... 18 cm
Aantal Klingen ... 3
Max. helling ..o 35%
Geluidsdrukniveau L , ...........cccco...e. 48,7 dB (A)
Onzekerheid K ......c.coooeiivveniniccie 3dB (A)
Geluidsdrukniveau L, ....cccooovveenee. 59,4 dB (A)
Onzekerheid K ......c.cooveviveeniniccne 3dB (A)
Maaihoogteverstelling .......... 20-60 mm; traploos
Toegelaten lengte van

de begrenzingsdraad ...........cccccueeenne max. 250 m

Kabel antenne voor begrenzingsdraad
Operationele frequentieband ........... 0-148,5 KHz
Maximaal zendvermogen 21,18 dBuA/m

Bluetooth verbinding
Operationele frequentieband ...2400-2483,5 MHz
Maximaal zendvermogen ...........cc.cc..... -0,5dBm

Voedingseenheid

Ingangsspanning: ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Uitgangsspanning: .........cccceeceeiieeneeenne. 18V DC
Uitgangsstroom: ........ceeveviieeeeiiieeeeeeeeen 1,8A
Beschermklasse: ........cccocvirineiecinieiinnens I/a

De geluidswaarden werden vastgesteld conform
de normen EN ISO 3744:1995 en ISO 11094:
1991.

Waarschuwing!

Dit apparaat genereert tijdens het bedrijf een
elektromagnetisch veld. Dit veld kan onder
bepaalde omstandigheden een nadelige inv-
loed hebben op actieve of passieve medische
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dodelijke verwondingen te verminderen ra-
den wij personen met medische implantaten
aan om hun arts en de fabrikant van het me-
dische implantaat te raadplegen, voordat het
apparaat wordt bediend.

5. Inbedrijfstelling

Lees de hele handleiding, voordat u begint
met de installatie van de maairobot. Hoe
goed de maairobot later werkt is afhankelijk
van de kwaliteit van de installatie.

5.1 Werkingsprincipe

De maairobot kiest zijn richting bij toeval. De

tuin wordt daarbij volledig gemaaid, doordat de
maairobot alle delen binnen het door de begren-
zingsdraad (18) ingesloten vlak bewerkt. Zodra
de maairobot een correct geinstalleerde begren-
zingsdraad (18) herkent, draait hij zich om en
rijdt in een andere richting binnen het viak. Alle
delen die u binnen het vlak wilt beschermen — bijv.
tuinvijvers, bomen, meubels of bloembedden
—moeten eveneens met de begrenzingsdraad
(18) worden afgeschermd. De begrenzingsdraad
(18) moet een gesloten cirkel vormen. Indien de
maairobot binnen het maaigebied op een hinder-
nis stuit, dan rijdt hij terug en maait verder in een
andere richting (afbeelding 3).

5.2 Sensoren

De maairobot is uitgerust met meerdere veilig-

heidssensoren.

¢ Hefsensor:
Indien de maairobot van achter meer dan 30°
van de grond wordt opgetild, dan wordt de ro-
bot en de rotatie van de klingen (10) meteen
gestopt.

¢ Hellingsensor:
Indien de maairobot sterk in één richting helt,
dan wordt de robot en de rotatie van de klin-
gen (10) meteen gestopt.

¢ Hindernissensor:
De maairobot herkent hindernissen op zijn
pad. Wanneer de maairobot op een hindernis
stuit, dan wordt de robot en de rotatie van de
klingen meteen gestopt en rijdt hij terug weg
van de hindernis.

® Regensensor:
De maairobot is uitgerust met een regensen-
sor (5) om te verhinderen dat de robot in de
regen werkt. De maairobot keert terug naar
het laadstation (19) wanneer er regen wordt

herkend, en wordt daar compleet opgeladen.
Nadat de regensensor (5) weer is gedroogd,
blijft de robot nog twee uur in het laadstation
(19).

Sluit de beide metaalsensoren niet kort met
metaal of een ander geleidend materiaal.
Hierdoor wordt de correcte werking van de
maairobot negatief beinvioed.

5.3 Voorbereiding

Maak eerst een schets van uw gazon. Teken ook
hindernissen mee in en werk een plan uit hoe

u deze wilt beschermen. Daardoor wordt het
eenvoudiger om een goede plaats voor het laad-
station (19) te vinden en de begrenzingsdraad
(18) rond struiken, bloembedden enz. te leggen
(afbeelding 4). Als het gras hoger is dan 60 mm,
dan moet het worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Haal alle losse voorwerpen die door de maairobot
kunnen worden beschadigd of die de robot kun-
nen beschadigen, weg van het gras.

Houd de volgende gereedschappen bij de hand:
hamer, tang, isolatietang en waterpas (optioneel).

Montage van de accu

Voor de inzet van de maairobot is een accu (A)
van de Power-X-Change serie nodig. Opgelet: de
accu (A) kan al naargelang modelvariant niet zijn
meegeleverd met uw maairobot.

Open het deksel van het accuvak (9) door de
klikveer los te trekken. Druk op de grendelknop
van de accu (A) en schuif de accu (A) in de daar-
toe voorziene houder. Sluit het deksel van het
accuvak (9) en let erop dat dit correct vastklikt
(afbeelding 10).

Om de accu (A) te verwijderen opent u het deksel
van het accuvak (9). Druk op de grendelknop van
de accu (A) en trek deze (A) eruit.

5.4 Laadstation

5.4.1 Standplaats van het laadstation

Zoek eerst de beste plaats voor het laadstation
(19). Er is een contactdoos voor buiten nodig die
permanent stroom levert, opdat de maairobot al-
tijd functioneert. Het laadstation (19) moet op een
vlakke ondergrond op de hoogte van de grasnerf
worden geplaatst. Zorg ervoor dat de omgeving
vlak en droog is. Kies een plaats in de schaduw,
aangezien de accu het best wordt geladen in een
koele omgeving (afbeelding 5a). Zorg er boven-
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m vOor het laadstation (19) recht wordt gelegd.
Bochten vlak voor het laadstation (19) kunnen
tot moeilijkheden leiden bij het aandokken om te
laden.

5.4.2 Lokalisering van het laadstation
Wanneer de accu bijna leeg is, dan keert de
maairobot terug naar het laadstation (19) door de
begrenzingsdraad (18) tegen de klok in te volgen
tot aan het station (19). Let er daarom op dat het
laadstation (19) correct uitgericht wordt geplaatst
(afbeelding 5b).

5.4.3 Aansluiting van het laadstation aan de
voedingseenheid

1. Voordat u het laadstation (19) verbindt met de
stroomtoevoer moet u controleren of de net-
spanning 100-240 V bij 50/60 Hz bedraagt.

2. Verbind de voedingseenheid (13) recht-
streeks met een contactdoos. Gebruik de
kabel voor geen enkele andere toepassing.

3. Gebruik geen beschadigde voedingseenheid
(13). Wend u bij schade aan kabels of aan de
voedingseenheid (13) voor vervanging me-
teen tot een erkende vakman.

4. Laad de maairobot niet op in een vochtige
omgeving. Laad de maairobot niet op bij tem-
peraturen hoger dan 40 °C of lager dan 5 °C.

5. Houd de maairobot en de voedingseenheid
(13) uit de buurt van water, warmtebronnen
en chemicalién. Houd de kabel van de voe-
dingseenheid (13) om schade te vermijden
weg van scherpe randen.

6. Verbind de voedingseenheid (13) met het
laadstation (19) (afbeelding 5c¢).

Om de accu van de maairobot al tijdens de ins-
tallatie te laden schakelt u de robot eerst via de
hoofdschakelaar (7) in en plaatst u deze in het
laadstation (19).

5.4.4 Informatie over het laadproces

De maairobot keert in een van de volgende situa-

ties terug naar het laadstation (19):

® U stuurt de maairobot handmatig terug.

¢ De laadtoestand van de accu daalt onder
30%.

o De dagelijkse werktijd is verstreken.

® De regensensor heeft gereageerd.

© De maairobot is oververhit.

Daarbij rijdt de maairobot langs de begrenzings-

draad (18) automatisch tot aan het laadstation

(19).

Wanneer de maairobot terug naar het laadstation
(19) rijdt, dan zoekt hij zelf de begrenzingsdraad
(18) enrijdt tegen de klok in hierlangs (18).
Tijdens het laden van de accu brandt de LED-
indicatie (21) aan het laadstation (19) rood.

Als de LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) groen brandt, dan geeft dit aan dat de accu
volledig is geladen. Nadat de accu volledig is op-
geladen hervat de maairobot het werk weer, of hij
blijft tot aan het volgende werktijd venster in het
laadstation (19).

Als er zich bij het terugrijden naar het laadstation
(19) een hindernis bevindt op de begrenzings-
draad (18), dan blijft de maairobot na meerdere
pogingen voor de hindernis staan en kan deze
niet terugkeren naar het laadstation (19). Verwi-
jder alle hindernissen op de begrenzingsdraad
(18).

Indien de temperatuur van de accu 45 °C over-
schrijdt, dan wordt het laadproces afgebroken om
schade aan de accu te vermijden. Nadat de tem-
peratuur weer is gedaald, wordt het laadproces
automatisch voortgezet.

Indien de temperatuur van de besturing van de
maairobot 75 °C overschrijdt, keert de maairobot
terug naar het laadstation (19). Nadat de tem-
peratuur weer is gedaald, wordt het werk weer
hervat overeenkomstig de instellingen.

Indien de accu leeg raakt voordat de maairobot
terugkeert naar het laadstation (19), dan kan de
robot niet meer worden gestart. Breng de maai-
robot terug naar het laadstation (19) en laat de
hoofdschakelaar (7) ingeschakeld. De maairobot
wordt automatisch opgeladen.

5.5 Begrenzingsdraad

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdra-
den en gevolgschade vallen niet onder de
garantie!

5.5.1 Leggen van de begrenzingsdraad

De begrenzingsdraad (18) kan zowel op de grond
als in de grond worden gelegd. Bij harde of droge
grond kunnen de bevestigingshaken (14) bij het
inslaan breken. Bevochtig het gras véor het aan-
brengen van de begrenzingsdraad als de grond
erg droog is.

¢ Installatie op de grond
Leg de begrenzingsdraad (18) vast op de
grond en bevestig hem met de meegeleverde
bevestigingshaken (14), wanneer u het ga-
zon later niet wilt verticuteren of verluchten.
De positie van de begrenzingsdraad kunt
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maairobot nog aanpassen. Na enige tijd zal
het gras echter over de begrenzingsdraad
zijn gegroeid en deze niet meer te zien zijn.
Installeer de begrenzingsdraad met een
maximale afstand van 1 m tussen de beves-
tigingshaken (14). Verkort de afstand tussen
de bevestigingshaken op oneffen plekken van
het gazon. Vermijd situaties waarbij de draad
niet op de grond rust. Zorg ervoor dat de be-
grenzingsdraad niet door de maairobot kan
worden doorgesneden.

¢ Installatie in de grond
Graaf de begrenzingsdraad tot 5 cm diep
in. Daardoor wordt het beschadigen van de
draad (18) bijvoorbeeld bij het verticuteren of
verluchten verhinderd.

Aanwijzing!

Laat 1 m draad aan het achterste uiteinde van
het laadstation over om later correcties te kunnen
uitvoeren.

5.5.2 Nauwe punten

Indien het gazon een nauw punt bezit, dan kan
uw maairobot daarin werken, zolang de doorgang
een breedte van minstens 1,4 m (80 cm tussen
de begrenzingsdraden) en een lengte van max. 8
m heeft (afbeelding 3).

5.5.3 Afstand tot de grens van de tuin
Wanneer de maairobot een begrenzingsdraad
(18) nadert, dan wordt dit herkend door de sen-
soren voor in de robot. Voordat de maairobot om-
draait, rijdt hij echter tot wel 30 cm over de draad
(18). Houd hier rekening mee bij de planning van
het maaigebied (afbeelding 6a).

5.5.4 Leggen van de draad in hoeken

Leg de begrenzingsdraad (18) in de hoeken niet
in een rechte hoek (90°). Om te garanderen dat
de maairobot niet te ver over de begrenzings-
draad (18) heen rijdt, moet u de draad (18) leg-
gen zoals voorgesteld in afbeelding 6b.

5.5.5 Berekening van de helling van het
gazon

De maairobot kan hellingen tot maximaal 35%

aan. Vermijd daarom steilere hellingen. De helling

kan met de overwonnen hoogte aan de hand van

de afstand worden vastgesteld (afbeelding 6c).

Voorbeeld: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installatie van de begrenzingsdraad op
hellingen

Op hellingen kan de maairobot, vooral door

nat gras, gaan glijden en daardoor over de be-

grenzingsdraad (18) heen rijden. Daarom wordt

aanbevolen om op de volgende punten te letten

(afbeelding 6d):

® Aan het bovenste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 35%. Houd
hier de afstand van 30 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

® Aan het onderste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 17%. Houd
hier de afstand van 40 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

5.5.7 Rijwegen en bestrate paden

e Scheid verhoogde paden, vlakken met grind
of schorsmuich, lager gelegen bloembedden
en dergelijke vlakken af. Leg de begrenzings-
draad (18) op een afstand van minstens 30
cm (afbeelding 6e en 6g).

® Met de grasnerf vlak lopende paden hoeven
niet te worden afgescheiden, aangezien de
maairobot hier gewoon overheen kan rijden.
De begrenzingsdraad (18) mag ook over pa-
den worden gelegd (afbeelding 6f en 6g).

5.5.8 Begrenzingseilanden

Bescherm hindernissen in het maaigebied door

begrenzingseilanden aan te leggen. Daardoor

kan een botsing met gevoelige objecten, tuinvij-
vers, bomen, meubels, bloembedden enz., wor-
den verhinderd (afbeelding 6h en 6i).

® Rol de begrenzingsdraad (18) uit van de ran-
den tot aan de te beschermen objecten.

® Fixeer de begrenzingsdraad (18) met bevesti-
gingshaken (14) met de klok mee rond het te
beschermen object.

® Omhein de begrenzingseilanden compleet
en leid de begrenzingsdraad (18) terug naar
het punt waar u de rand van het gazon heeft
verlaten.

e De afstand tussen begrenzingseilanden
moet minstens 0,8 m bedragen. Verbind de
objecten anders tot één gemeenschappelijk
begrenzingseiland (afbeelding 6h).

® De begrenzingsdraden (18) naar het begren-
zingseiland toe en daarvan weg moeten pa-
rallel en erg dicht bij elkaar worden gelegd. -
Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen
elkaar niet kruisen! - Fixeer daarvoor de
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dezelfde bevestigingshaken (14) op de grond
(afbeelding 6i).

© De maairobot zal in het maaigebied over
de beide parallelle begrenzingsdraden (18)
rijden, maar aan enkel gelegde draden (18)
stoppen.

5.5.9 Hindernissen

¢ Hindernissen met een hoogte van meer
dan 10 cm (afbeelding 6j)
Vaste hindernissen hoger dan 10 cm, bijv.
bomen, muren, hekken, tuinmeubels enz.,
worden herkend door de collisiesensoren.
Als de maairobot op een hindernis stuit,
dan stopt hij, schakelt het maaiwerk uit, rijdt
terug en draait, om het maaien in een andere
richting voort te zetten. Zachte, instabiele en
waardevolle hindernissen moeten worden
beschermd door een eiland van begrenzings-
draad.

® Stenen en lage hindernissen
Stenen, rotsen en hindernissen lager dan 10
cm in het maaigebied moeten worden be-
schermd, aangezien de maairobot er anders
overheen kan rijden. Daardoor kan de maai-
robot beschadigd raken en blokkeren.

* Bomen (afbeelding 6k)
Bomen worden door de maairobot bes-
chouwd als hindernissen. Als er echter boom-
wortels met een hoogte van minder dan 10
cm uit de grond steken, dan moet deze zone
worden beschermd. Dit voorkomt schade aan
de wortels en aan de maairobot. Houd tussen
de begrenzingsdraad (18) en de hindernis
een afstand van minstens 30 cm aan.

5.6 Verbinden van het laadstation

Sluit het leggen van de complete begrenzings-
draad (18) af, voordat u deze verbindt met het
laadstation. Laat aan beide uiteinden 1 m extra
begrenzingsdraad (18) over om latere aanpassin-
gen te kunnen uitvoeren.

Isoleer de begrenzingsdraad (18) aan de uitein-
den voor de aansluiting aan het laadstation (19)
met een isolatietang op een lengte van 10 tot 15
mm.

Trek de netstekker uit, voordat u de begrenzings-
draad (18) aansluit aan het laadstation (19). De
aan de voorkant van het laadstation (19) gelegde
begrenzingsdraad (18) moet via de kabelhouders
aan de onderkant van het station (19) naar achter
worden gelegd. Leid de voorste begrenzings-
draad (18) door de doorvoeren onder het laad-
station en door de voorziene opening in het aans-

Daarna verbindt u de achterste begrenzingsdraad
(18) met de aansluiting ‘S1’ (afbeelding 7a).

Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen el-
kaar niet kruisen!

Maak vervolgens de verbinding met de stroom-
toevoer. De LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) moet na correcte installatie constant groen
branden. Wanneer de LED niet brandt, controleer
dan eerst de aansluitingen. Indien de LED welis-
waar brandt, maar niet constant groen, lees dan
de tabel ‘Indicatie laadstation en verhelpen van
fouten’ aan het einde van deze handleiding.

5.7 Inschakelen en controleren van de instal-
latie
Zodra de LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) groen brandt, is het maaigebied voorbereid
voor de maairobot. Controleer eerst of de beves-
tigingshaken (14) aan de begrenzingsdraad (18)
goed in de grond zijn geslagen. Zet de maairobot
ca. 3 m achter het laadstation (19) voor de be-
grenzingsdraad (18). Daarbij moet de maairobot
in een hoek van 90° naar de begrenzingsdraad
(18) toegewend staan (afbeelding 7b). Schakel
de hoofdschakelaar (7) in (ON) (afbeelding 8).
Druk de POWER-toets (60) op het bedienings-
veld (2) twee seconden in. Deblokkeer de maairo-
bot met behulp van de PIN en bevestig de invoer
met de toets ‘OK’ (61) (zie hoofdstuk ‘Blokkeerin-
richting / PIN’).
Druk op de toets ‘HOME / 3’ (64) en dan opnieuw
op de toets ‘OK’ (61). Nu volgt de maairobot de
begrenzingsdraad (18) tegen de klok in. Obser-
veer de maairobot tijdens de hele rit langs de
begrenzingsdraad (18), tot deze weer in het laad-
station (19) staat. Als de maairobot op sommige
punten op problemen stuit, corrigeer dan eventu-
eel de begrenzingsdraad (18) en herhaal de pro-
cedure. De accu van de maairobot wordt nu volle-
dig geladen. Indien er problemen optreden bij het
aandokken, dan kan het zijn dat u het laadstation
(19) zijdelings opnieuw moet positioneren, tot het
aandokken zonder problemen functioneert.
Met de rode STOP-toets (3) kunt u de maairobot
op elk moment stoppen. Na het activeren van de
STOP-toets (3) wordt de maairobot gestopt en
wacht hij op verdere commando’s.

5.8 Bevestiging van het laadstation

Nadat de werking zoals voorgeschreven van de
maairobot is verzekerd en er een geschikte plek
voor het laadstation (19) werd gevonden, moet
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(15) worden gefixeerd. Draai de bevestigings-
schroeven (15) met de zeskantsleutel (22) hele-
maal in de grond (afbeelding 7c).

5.9 Accu-capaciteitsindicatie

Druk op de schakelaar voor accu-capaciteitsin-
dicatie. De accu-capaciteitsindicatie signaleert
de laadtoestand van de accu aan de hand van 3
LEDs (afb. 13b).

Alle 3 LEDs branden:
De accu is vol geladen.

2 of 1 LED(s) branden:
De accu beschikt over voldoende restlading.

1 LED knippert:
De accu is leeg, laad de accu op.

Alle LEDs knipperen:

De temperatuur van de accu is te laag. Verwijder
de accu van het apparaat en laat de accu één
dag liggen bij ruimtetemperatuur. Als de fout
opnieuw optreedt, dan werd hij diep ontladen en
is hij defect. Neem de accu van het apparaat. Een
defecte accu mag niet meer gebruikt resp. gela-
den worden.

Opgelet!

Wanneer u een multi-Ah pack (bijv. 4-6Ah) inzet,
stel deze dan altijd in op de hogere capaciteit.
Dankzij de spaarzame lading en ontlading bij de
maairobot is het niet noodzakelijk om de lagere
capaciteit te gebruiken om de levensduur te ver-
lengen.

5.10 Laden van de accu met de lader

Tijdens het normale bedrijf wordt de accu (A) van

de maairobot geladen via het laadstation (19).

Voor de onafhankelijke inzet van de accu (A) van

de Power-X-Change serie kan deze ook in de

externe lader Power-X-Charger worden geladen.

Opgelet! - De lader (afbeelding 13a, pos. B) kan

al naargelang modelvariant niet zijn meegeleverd

met uw maairobot.

1. Vergelijk of de netspanning vermeld op het
typeplaatje overeenstemt met de beschikbare
netspanning. Steek de netstekker van de
lader (B) in het stopcontact. De groene LED
begint te knipperen.

2. Steek de accu (A) op de lader (B) (afbeelding
13a).

3. Onder punt ‘Indicatie lader’ vindt u een tabel
met de betekenissen van de LED-indicatie
aan de lader.

Tijdens het laden kan de accu iets warm worden.
Dit is echter normaal.

Mocht het laden van de accupack niet mogelijk

zijn, controleer dan

e of aan het stopcontact de netspanning voor-
handen is,

e of een foutloos contact aan de laadcontacten
voorhanden is.

Indien het laden van de accupack nog altijd niet
mogelijk is, dan verzoeken wij u

e delader

e ende accupack

op te sturen aan onze klantendienst.

Voor een deskundige verzending verzoeken
wij u contact op te nemen met onze klan-
tendienst of het verkooppunt waar u het ap-
paraat heeft aangekocht.

Zorg er bij de verzending of verwerking van
accu’s resp. het accu apparaat voor dat deze
afzonderlijk worden verpakt in plastic zakken,
om Kortsluitingen en brand te vermijden!

In het belang van een lange levensduur van de
accupack is het raadzaam om op tijd voor het
herladen van de accupack te zorgen. Ditis in elk
geval noodzakelijk, wanneer u vaststelt dat het
vermogen van het apparaat afneemt. Ontlaad de
accupack nooit helemaal. Dat leidt tot een defect
van de accupack!

6. Bediening

6.1 Hoofdschakelaar

De maairobot is uitgerust met een hoofdscha-
kelaar (7). Schakel de maairobot met de hoof-
dschakelaar (7) in (ON) en uit (OFF) (afbeelding
8). Na het inschakelen van de maairobot wordt
deze met de PIN vergrendeld.

6.2 Bedieningsveld

De maairobot werd reeds in de fabriek gepro-
grammeerd en standaard instellingen daaraan
zijn uitgevoerd. Deze kunnen indien nodig echter
worden veranderd. Ook al zijn de fabrieksinstellin-
gen geschikt voor de meeste tuinen, u moet zich
toch vertrouwd maken met de beschikbare opties.
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Verklaring van de LEDs van het bedienings-

veld (afbeelding 9a)

50. Tijd-LEDs: indicatie van de dagelijkse maaiti-
id

51. Vergrendelings-LED: indicatie van de toetsb-
lokkering

52. Accu-LED: indicatie van de toestand van de
accu

53. Alarm-LED: indicatie van fouten

Verklaring van de toetsopties van het bedie-

ningsveld (afbeelding 9b)

60. POWER-toets: in- en uitschakelen van de
maairobot

61. Toets ‘OK’

62. Toets ‘SET WORKTIME / 1’

63. Toets ‘START /2’

64. Toets HOME / 3’

65. Toets ‘4’ / Vergrendelingstoets

6.3 Maaihoogteverstelling

Opgelet! Het verstellen van de maaihoogte mag
alleen worden uitgevoerd bij uitgeschakelde
maairobot. Druk daarvoor op de STOP-toets (3).
De maairobot maakt via de maaihoogteverstelling
(4) een traploze aanpassing van de maaihoogte
tussen 20 en 60 mm mogelijk, die op de schaal
kan worden afgelezen.

Als het gras hoger is dan 60 mm, dan moet het tot
minstens 60 mm worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Na afsluiting van de installatie kan de maaihoogte
via de verstelling (4) worden aangepast. Begin al-
tijd met een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste hoogte.

6.4 Blokkeerinrichting / PIN

De blokkeerinrichting verhindert een niet toeges-
tane inzet van de maairobot zonder een geldige
code. Daarvoor moet u een persoonlijke veilig-
heidscode invoeren die bestaat uit vier tekens.

Ontgrendeling

- Voordat u de maairobot in bedrijf neemt moet u
de correcte PIN invoeren (standaard-PIN: ‘1-2-
3-4’).Voer de PIN langzaam in en bevestig de
invoer met de toets ‘OK’ (61). De bedienings-
functies worden ontgrendeld en de vergrende-
lings-LED (51) brandt groen.

- Wanneer u een verkeerde PIN invoert, dan licht
de vergrendelings-LED (51) rood op. Druk op
de toets ‘OK’ (61) om een verkeerde PIN te

voeren.

Vergrendeling

Wanneer u het bedieningsveld (2) wilt vergrende-
len, druk dan op de toets ‘4’ / Vergrendelingstoets
(65).

Standaard PIN:
1234

Nieuwe PIN:

PIN wijzigen

Om de PIN te wijzigen gaat u als volgt te werk:

1. Ontgrendel het bedieningsveld.

2. Druk gelijktijdig op de toets ‘4’ / Vergrende-
lingstoets (65) en de toets ‘OK’ (61). De ver-
grendelings-LED (51) knippert afwisselend
rood en groen.

3. Voer een nieuwe PIN (vier tekens) in. Druk
op de toets ‘OK’ (61). De vergrendelings-LED
(51) knippert groen.

4. Voer de nieuwe PIN opnieuw in en druk op de
toets ‘OK’ (61). De vergrendelings-LED (51)
brandt constant groen. De PIN werd succes-
vol gewijzigd.

5. Opgelet! Noteer de nieuwe PIN!

PIN aanvragen bij verlies

Houd de kwitantie en het serienummer van de

maairobot bij de hand. Deze heeft u nodig om uw

PIN te ontvangen!

1. Sluit aan de USB-aansluiting zoals afgebeeld
een USB-stick aan (afbeelding 11).

2. Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON).

3. Druk gelijktijdig op de toets POWER-toets

(60) en de toets ‘OK’ (61). Houd de toetsen

3 seconden lang ingedrukt. Nu branden alle

LEDs (50, 51, 52, 53) aan het bedieningsveld

2).

Druk op de toets ‘SET WORK TIME / 1’ (62).

Trek de USB-stick eruit. Lees de gegevens

op de USB-stick uit op een computer. Door

de maairobot werd een tekstbestand (*.txt)

aangemaakt. Dit bestand bevat een PUK,

een persoonlijke code. Wend u tot de klanten-

dienst om uw PIN te ontvangen.

o~

6.5 Besturing van de maairobot

Instelling van de maaitijd

1. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

2. Kies door de toets ‘SET WORK TIME / 1’ (62)
meermaals in te drukken de gewenste maaiti-
jd.

3. Deze wordt weergegeven door de tijd-LEDs

verwijderen en vervolgens de CW@IHMK&-HI@P&MI gr
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4. Bevestig de instelling door te drukken op de
toets ‘OK’ (61).

De tijd waarvoor de wijzigingen werden uitgevo-

erd, is nu de dagelijkse starttijd. Het weergegeven

aantal uren is de dagelijkse werktijd.

Voor de instelling van de maaitijd wordt als richt-

waarde 8 uur per dag bij 500 m? aanbevolen. Al

naargelang de grootte en complexiteit van de tuin

moet de gekozen werktijd worden aangepast.

Starten

1. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

2. Druk eerst op de toets ‘START / 2’ (63)

3. Bevestig het startproces met de toets ‘OK’
(61).

De maairobot werkt nu overeenkomstig de instel-
ling van de maaitijd. Tijdens de werktijd wordt de
laadtoestand van de accu bewaakt en weergege-
ven via de accu-LED (52). Zodra de laadtoestand
daalt tot 30%, keert de maairobot automatisch
terug naar het laadstation (19).

Afbreken van het maaien

1. Druk op de STOP-toets (3) om de maairobot
meteen te stoppen.

2. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

3. Druk na elkaar op de toets HOME / 3’ (64) en
de toets ‘OK’ (61) om de maairobot langs de
begrenzingsdraad (18) terug te sturen naar
het laadstation (19).

6.6 Besturing van de maairobot met behulp
van de app
Alle instellingen die via het bedieningsveld kun-
nen worden uitgevoerd, kunnen eveneens gebeu-
ren via de app. Download eerst de Einhell app
voor maairobots op uw smartphone. De Einhell
app kan worden gedownload via de volgende link
en QR-code:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Android: http:/gr.einhell.com/176c0443

Verbind met behulp van een Bluetooth verbin-
ding de maairobot met uw smartphone en volg
de aangegeven stappen. Via de app kunnen de
volgende aanvullende functies van de maairobot
worden benut:

¢ Instellingen van de maaitijd:
In de app heeft u andere mogelijkheden om
de maaitijd in te stellen, zoals bijvoorbeeld
een dagelijkse individuele instelling daarvan.

* Regensensor
De regensensor (5) kan in de app in- en uit-
geschakeld worden. De standaard fabrieksin-
stelling voor de sensor is ‘Aan’.

®  Multi-startpunt
Bij tuinen met allerlei hoeken kan de maairo-
bot problemen hebben om elke zone te be-
reiken en het gazon volledig te maaien. In dit
geval kunnen meerdere startpunten op de be-
grenzingsdraad (18) worden gekozen. Zo kan
de maairobot ook moeilijk toegankelijke delen
van uw tuin bereiken. De maairobot zal de ge-
kozen afstand aan de begrenzingsdraad (18)
afleggen en in dit deel beginnen te maaien
(afbeelding 9c). Het laadstation (19) wordt
automatisch gedefinieerd als startpunt 1. De
twee verdere startpunten kunnen vrij worden
gekozen. Meet hiervoor de afstand tussen
laadstation (19) en startpunt met de klok
mee langs de begrenzingsdraad (18). Via de
frequentie legt u vast hoe vaak de maairobot
vanuit het laadstation (19), of vanuit een van
de betreffende startpunten, zijn werk start.

° Maaien van randen
Voor een mooie rand van het gazon kan in de
app de instelling ‘Maaien van randen’ wor-
den geactiveerd. De maairobot begint elke
7 werkdagen eenmaal langs de complete
begrenzingsdraad (18) te maaien. Bovendien
maait de robot aan het einde van de dagelijk-
se maai-interval op weg naar het laadstation,
indien de accu meer dan 70% is geladen.

° Maaier statistieken
U krijgt informatie over verschillende maaier
statistieken.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Informatie over de Bluetooth verbinding:

Maak verbinding met de maairobot in de
Einhell app, nadat u zich als gebruiker aange-
meld en het apparaat geregistreerd heeft.

Bij Android apparaten moet de standplaats
voor de Einhell app worden vrijgegeven om
gebruik te kunnen maken van de Bluetooth
verbinding.

Koppel de maairobot uitsluitend binnen de
Einhell app van uw smartphone.

Maak verbinding met de maairobot in de
Einhell app.

De actieradius van een Bluetooth verbinding
is beperkt. Blijf daarom om de maairobot aan
te sturen in de buurt daarvan.

Op hetzelfde moment kan de maairobot altijd
maar één verbinding met een smartphone
maken.

Onderbreek de Bluetooth verbinding, nadat
u alle instellingen aan de maairobot heeft
uitgevoerd.

. Reiniging, onderhoud en

bestelling van onderdelen

Gevaar!

Voor alle reinigings- en onderhoudswerkzaam-
heden moet het apparaat spanningsvrij worden
geschakeld, waarvoor u de netstekker uit de
contactdoos moet trekken en het apparaat via de
hoofdschakelaar (7) uitschakelt (OFF) (afbeelding
8). Neem bovendien de accu uit de maairobot.
Voorzichtig! Werkhandschoenen dragen!

71
°

Reiniging
Houd de veiligheidsinrichtingen, de ventila-
tiespleten en het motorhuis zo veel mogelijk
vrij van stof en vuil. Wrijf het apparaat met een
schone doek af of blaas het met perslucht bij
lage druk schoon.

De maairobot mag niet met stromend water,
vooral niet onder hoge druk, worden gerei-
nigd.

Reinig het apparaat regelmatig met een voch-
tige doek en wat smeerzeep. Gebruik geen
reinigings- of oplosmiddelen, omdat deze de
kunststof delen van het apparaat zouden kun-
nen aantasten. Zorg ervoor dat geen water
binnenin het apparaat terecht kan komen.
Maak de maairobot indien mogelijk schoon
met een borstel of doek.

Controleer de beweeglijkheid van de klingen
(10) en van de messenschijf (11)

Gebruik voor de reiniging van de laadcontac-
ten aan de maairobot (1) en het laadstation
(19) reinigingsmiddel voor metaal of zeer fijn
schuurpapier. Maak deze schoon om een
efficiént laadproces te garanderen.

7.2 Onderhoud
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Versleten of beschadigde klingen (10) en
bevestigingsschroeven moeten altijd per set
worden vervangen.

Vervang versleten of beschadigde delen.
Voor een lange levensduur moeten alle
schroefdelen en de wielen en assen schoon-
gemaakt en vervolgens met olie gesmeerd
worden.

De regelmatige verzorging van de maairobot
verzekert niet alleen een lange levensduur en
goede prestaties, maar draagt er ook toe bij
dat uw gazon zorgvuldig en eenvoudig wordt
gemaaid.

De het sterkst aan slijtage onderhevige com-
ponenten zijn de klingen (10). Controleer
regelmatig de toestand van de klingen (10)
en de bevestiging daarvan. Als er overma-
tige trillingen optreden aan de maairobot,
dan kan dit erop duiden dat de klingen (10)
beschadigd zijn resp. door stoten werden
vervormd. Als de klingen (10) zijn versleten of
beschadigd, dan moeten deze meteen wor-
den vervangen.

Controleer regelmatig het maaipatroon van
het gazon. Door onscherpe klingen worden
de grashalmen niet zuiver afgesneden. Daar-
door kan het gras aan het oppervlak licht
uitdrogen en verdort het. Vervang daarom

de klingen regelmatig, opdat u een zuiver en
recht maairesultaat verkrijgt.

Controleer de onderkant van de maairobot re-
gelmatig op vervuilingen. Reinig de maairobot
regelmatig. Verwijder sterkere verontreinigin-
gen onmiddellijk.

In de eerste weken na de inbedrijfstelling en
als daarvoor met een conventionele gras-
maaier werd gemaaid, kan uw maairobot
sterk verontreinigd raken. Controleer daarom
de onderkant van uw maairobot gedurende
deze periode vaker.

Verkort het gras om een sterke verontreini-
ging te vermijden slechts in kleine stappen.
Binnenin het apparaat zijn er geen andere te
onderhouden onderdelen.
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7.2.1 Vervangen van de klingen

Gebruik alleen originele klingen, aangezien an-
ders functies en veiligheid niet zijn gegarandeerd.
De maairobot is uitgerust met drie aan een mes-
senschijf (11) gemonteerde klingen (10). Deze
klingen (10) hebben een levensduur van maxi-
maal 3 maanden (wanneer er geen hindernissen
worden getroffen). Vervang alle drie klingen (10)
gelijktijdig om uit te sluiten dat de efficiéntie en
balans van uw apparaat negatief wordt beinvioed.

Om de klingen (10) te vervangen gaat u als volgt
te werk (afbeelding 12) - Opgelet! - Handschoe-
nen dragen:

1. Draai de bevestigingsschroeven los.

2. Neem de klingen (10) eraf en vervang deze
door nieuwe. Vervang alle drie klingen (10)
altijd per set.

3. Daarna draait u de bevestigingsschroeven
weer vast. Let erop dat de nieuwe klingen
(10) vrij kunnen worden gedraaid.

Voer regelmatig een algemene controle van de
maairobot uit en verzamel alle opgezamelde res-
ten. Voor elk begin van een seizoen de toestand
de klingen (10) absoluut controleren. Wend u bij
reparaties tot onze klantendienst. Gebruik alleen
originele onderdelen.

7.2.2 Software update

Wanneer u de software wilt updaten, kopieer

dan de nieuwe software op een lege USB-stick

(eventueel de USB-stick eerst formatteren). Zorg

ervoor dat de accu volledig is geladen, voordat u

de volgende stappen uitvoert.

1. Zet de maairobot op het te maaien terrein. De
maairobot mag zich bij de software update
niet in het laadstation bevinden.

2. Sluit aan de USB-aansluiting zoals afgebeeld
een USB-stick aan (afbeelding 11).

3. Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON).

4. Druk gelijktijdig op de POWER-toets (60) en
de toets ‘OK’ (61). Houd de toetsen 5 secon-
den lang ingedrukt. Nu branden alle LEDs
(50, 51, 52, 53) aan het bedieningsveld (2).

5. Druk op de toets ‘4’ / Vergrendelingstoets (65)
om het update proces te starten. De tijd-LEDs
(50) geven de huidige progressie aan. Als alle
5 tijd-LEDs (50) ononderbroken branden, dan
is het proces afgesloten.

6. Na enkele seconden doven de tijd LEDs (50)
weer en de maairobot gaat naar de normale
operationele toestand, waarin maar één tijd
LED (50) brandt.

7. Trek de USB-stick eruit.

7.2.3 Reparatie van de begrenzingsdraad

Als de begrenzingsdraad (18) op een bepaald
punt wordt doorgesneden, gebruik dan voor de
reparatie de meegeleverde kabelverbinder (16).
Daarvoor steekt u beide uiteinden van de doorge-
sneden begrenzingsdraad (18) in de kabelverbin-
der (16) en drukt u deze met behulp van een tang
samen. Steek de netstekker in de contactdoos.
Controleer vervolgens aan de hand van de LED-
indicatie (21) aan het laadstation (19) de werking.

7.3 Bestelling van onderdelen:

Bij de bestelling van onderdelen moeten de vol-

gende gegevens worden vermeld:

e Type van het apparaat

¢ Artikelnummer van het apparaat

® ldent.-nummer van het apparaat

® Onderdeelnummer van het benodigde onder-
deel

Actuele prijzen en info vindt u terug onder

www.Einhell-Service.com

Reserve klingen art.-nr.: 34.140.20

8. Opslag

Laad de accu (A) véor opslag gedurende de
winter volledig op en schakel de maairobot via de
hoofdschakelaar (7) uit (OFF). Neem de accu (A)
uit het apparaat. Isoleer de voedingseenheid (13)
van de stroomtoevoer en het laadstation (19).

De begrenzingsdraad (18) kan in de winter buiten
worden gelaten. Zorg er echter wel voor dat de
aansluitingen zijn beschermd tegen corrosie.
Isoleer daartoe de aansluitingen van de begren-
zingsdraad (18) van het laadstation (19).

Berg het apparaat en het toebehoren op op
een donkere, droge, vorstvrije en voor kinderen
ontoegankelijke plaats. De optimale opslagtem-
peratuur ligt tussen 5 °C en 30 °C. Bewaar het
apparaat in de originele verpakking.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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9. Transport

® Schakel het apparaat uit via de hoofdscha-
kelaar (7) (OFF) (afbeelding 8).

® Breng, indien voorhanden, transportbeveili-
gingen aan.

® Bescherm het apparaat tegen schade en
sterke trillingen, die met name optreden bij
het transport in voertuigen.

* Beveilig het apparaat tegen wegglijden en
kantelen.

e Draag de maairobot aan de draaggreep
(6) met de messenschijf (11) weg van het
lichaam gericht.

10. Verwerking en recycling

Het apparaat zit in een verpakking om transport-
schade te verhinderen. Deze verpakking is een
grondstof en dus herbruikbaar of kan worden
teruggevoerd in de grondstofkringloop. Het ap-
paraat en zijn toebehoren bestaan uit diverse
materialen, zoals bijv. metaal en kunststof. De-
fecte apparaten horen niet bij het huisvuil. Voor
deskundige verwerking moet het apparaat bij een
daarvoor bestemde inzamelplaats worden afge-
geven. Indien u geen inzamelpunt kent, gelieve
dan bij de gemeente te informeren.

)i

]
Enkel voor EU-landen

Elektrisch gereedschap hoort niet bij het huisvuil
thuis!

Volgens de Europese richtlijn 2012/19/EG op af-
gedankte elektrische en elektronische toestellen
en omzetting in nationaal recht dienen afgedank-
te elektrische gereedschappen afzonderlijk te
worden verzameld en milieuvriendelijk te worden
gerecycleerd.

Recyclagealternatief i.p.v. het toestel terug te
sturen:

De eigenaar van het elektrische toestel is alter-
natief verplicht, i.p.v. het toestel terug te sturen,
mede te werken bij de behoorlijke recyclage in
geval hij zich van het eigendom ontdoet. Het
afgedankte toestel kan hiervoor ook bij een
verzamelplaats worden afgegeven die voor een
verwijdering als bedoeld in de wetgeving in zake
recyclage en afvalverwerking zorgt. Hieronder
vallen niet bij de afgedankte toestellen gevoegde
accessoires en hulpmiddelen zonder elektrische
componenten.

Zorg er bij de verwerking voor dat accu’s en
lichtmiddelen (bijv. gloeilampen) uit het apparaat
worden genomen.

Nadruk of andere reproductie van documentatie
en geleidepapieren van de producten, geheel of
gedeeltelijk, enkel toegestaan mits uitdrukkelijke
toestemming van Einhell Germany AG.

Technische wijzigingen voorbehouden

www.sidirika-nikolaidi.gr
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11. Indicatie van het laadstation en verhelpen van fouten

LED-indicatie (21) Beschrijving Oplossing
Uit - Geen stroomtoevoer - Controleer de stroomtoevoer
Brandt groen - Klaar om te maaien

- Accu volledig geladen
- Begrenzingsdraad (18) cor-
rect geinstalleerd

Knippert groen - Begrenzingsdraad (18) door- | - Onderzoek de begrenzingsdraad (18) op
gesneden een breuk
- Begrenzingsdraad (18) ver- | - Controleer de beide aansluitingen aan het
keerd aangesloten laadstation (19)
Brandt rood - Accu wordt geladen - Wacht tot de accu volledig is geladen

12. Indicatie van de maairobot en verhelpen van fouten

De alarm-LED (53) brandt rood

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen

‘Maairobot opgetild’ | - Hefsensor heeft continu 10 Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te
seconden lang gereageerd bevestigen. Start het maaiproces via het be-
dieningsveld (2) opnieuw.

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan het maaigebied op hindernissen met
een hoogte van meer dan 10 cm en ver-
wijder deze, of scherm de hindernissen
met de begrenzingsdraad (18) af van het

maaigebied
‘Maairobot vastge- | - Hindernissensor binnen één | Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te
reden’ minuut 10 maal geactiveerd | bevestigen. Start het maaiproces via het be-
Maairobot is in de dieningsveld (2) opnieuw.
buurt van een hin- - Controleer of de maairobot door een
dernis gestopt hindernis geblokkeerd of tussen bomen,

struiken enz. ingeklemd is. Elimineer de
hindernis of vermijd deze zone

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan of de begrenzingsdraad (18) goed is
gelegd. Let met name op nauwe hoeken,
doorgangen, hekken, rotsen enz., en pas
de layout van de begrenzingsdraad (18)
indien nodig aan

- Controleer of het gras te hoog is en de
maairobot wordt geblokkeerd. Maai het
gras in dit geval tot onder 60 mm

www.sidirika-nikolaidi.gr
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De alarm-LED (53) brandt rood

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Galmsensor’
Maairobot is direct
aan een hindernis
gestopt

- Hindernissensor heeft conti-
nu 10 seconden lang gerea-
geerd

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)

en zet de robot op een andere plek in het

maaigebied. Schakel de hoofdschakelaar (7)

weer in (ON) en start het maaiproces via het

bedieningsveld (2) opnieuw.

- Controleer of de maairobot door een
hindernis geblokkeerd of tussen bomen,
struiken enz. ingeklemd is. Elimineer de
hindernis of vermijd deze zone

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan of de begrenzingsdraad (18) goed is
gelegd. Let met name op nauwe hoeken,
doorgangen, hekken, rotsen enz., en pas
de layout van de begrenzingsdraad (18)
indien nodig aan

De alarm-LED (53) knippert rood

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Begrenzingsdraad-
/ Signaalfout’

De maairobot draait
in een cirkel om het
begrenzingssignaal
te zoeken, en stopt
uiteindelijk helemaal

- Maairobot buiten het maai-
gebied

- Begrenzingsdraad (18) ver-
keerd aangesloten

- Begrenzingsdraad (18) door-
gesneden

- Geen stroomtoevoer

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en
weer in (ON). Start het maaiproces via het
bedieningsveld (2) opnieuw.

- Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad (18)
correct en in het midden onder het laad-
station (19) is gelegd.

- Controleer de positie van het laadstation
(19).

- Zorg ervoor dat de maairobot zich in het
maaigebied bevindt

- Controleer of de LED-indicatie (21) aan
het laadstation (19) groen brandt

- Indien de maairobot het maaigebied
meermaals verlaat op hetzelfde punt, con-
troleer de omgeving dan op hoogspan-
ningskabels. Verander de positie van de
begrenzingsdraad (18)

- Indien de maairobot het maaigebied ver-
laat op een helling, vermijd dan dit deel
door de positie van de begrenzingsdraad
(18) te veranderen

www.sidirika-nikolaidi.gr
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De alarm-LED (53) brandt blauw

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Accu-/Batterijfout’

Er is een accufout opgetre-
den bij de maairobot.

De accu kan niet worden ge-
laden.

Slecht contact van de laad-
pennen (20)

Accu heeft het einde van zijn
levensduur bereikt

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en
weer in (ON). Start het maaiproces via het
bedieningsveld (2) opnieuw.

- Controleer of er een probleem is met de
stroomtoevoer

- Reinig de laadpennen (20)

- Controleer of de accu juist werd gemon-
teerd.

- Controleer of de hoofdschakelaar (7) is
ingeschakeld (ON), terwijl de maairobot
zich in het laadstation (19) bevindt.

- Controleer de positie van het laadstation
(19). Vervang indien nodig de accu.

De alarm-LED (53) knippert blauw

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Batterijtemperatuur

Te hoge/lage accutemperatuur

- Kies de werktijd in de zomer in de vroege

buiten het normbe- | resp. overtemperatuur van de ochtenduren en vermijd de inzet van de

reik’

De maairobot keert
tijdens de ingestel-
de werktijd terug
naar het laadstation
en/of de accu kan
aan het laadstation
niet worden geladen

besturing

Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 75 °C keert de
maairobot terug naar het
laadstation (19)

Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 45 °C of lager dan
0 °C wordt het laadproces

maairobot tijdens de hete uren van de dag
Na het afkoelen van de accu resp. de
besturing tot binnen het toegelaten tem-
peratuurbereik keert de maairobot auto-
matisch terug naar het geprogrammeerde
bedrijf

gestopt en wacht de maairo-
bot aan het laadstation (19)

‘Motor overbelast’
De maairobot is
gestopt in hoog en
dik gras

De maairobot is op grond
van een overstroom in de
motor of een motorfout ge-
stopt

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en
weer in (ON). Start het maaiproces via het
bedieningsveld (2) opnieuw.

- Controleer de hoogte van het gras in het
maaigebied en maai indien nodig met een
conventionele grasmaaier het gras tot kor-
ter dan 60 mm

- Verhoog de snijhoogte. Begin altijd met
een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste
hoogte

- Onderzoek de messenschijven (11) en
wielen op vervuiling en reinig deze gron-
dig

- Controleer de achterwielen en messen-
schijven (11) op blokkades. Indien u deze
blokkades niet kunt elimineren, wend u
dan tot de bevoegde klantendienst
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De alarm-LED (53) knippert blauw

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Maairobot gekan-
teld’

De maairobot is
omgekanteld en
gestopt

- Maairobot werd 10 seconden
continu gekanteld.

- Maairobot gedurende lange-
re tijd in één richting geheld

Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te

bevestigen. Start het maaiproces via het be-

dieningsveld (2) opnieuw.

- Zet de maairobot op een vlakke onder-
grond en start hem opnieuw

- Indien de maairobot vanwege van een
steile helling in het maaigebied is gekan-
teld, pas de begrenzingsdraad (18) dan
zo aan, dat sterke hellingen worden ver-
meden

‘Maaier vastgere-
den’

De maairobot stopt
op de terugweg
naar het laadstation

- Beweging van de maairobot
door hindernissen aan de
begrenzingsdraad (18) geb-
lokkeerd

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)

en zet de robot op een andere plek in het

maaigebied. Schakel de hoofdschakelaar (7)

weer in (ON) en start het maaiproces via het

bedieningsveld (2) opnieuw.

- Elimineer alle hindernissen aan de be-
grenzingsdraad (18)
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Foutopsporing

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

De maairobot staat
in het maaigebied
De maairobot kan
niet worden inge-
schakeld

Accuspanning te laag
Fout aan de stroomkring of
de elektronica

Breng de maairobot terug naar het laad-
station (19) om op te laden

Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON)
Wend u tot de klantendienst

De maairobot kan
niet in het laadstati-
onrijden

Laadstation (19) niet correct
geinstalleerd

Controleer of de LED-indicatie (21) aan
het laadstation (19) groen brandt
Controleer of de begrenzingsdraden (18)
aan het laadstation (19) zijn aangesloten
en of de voorste begrenzingsdraad (18)
in het midden onder het station (19) is ge-
legd.

Controleer of het laadstation (19) correct
gepositioneerd

De maairobot stopt
resp. rijdt ongecon-
troleerd in de buurt
van begrenzingsei-
landen.

Begrenzingsdraad (18) niet
juist geinstalleerd rond de
begrenzingseilanden

Pas de positie van de begrenzingsdraad
(18) aan

Let erop dat de begrenzingsdraad (18)
zich niet kruist.

De maairobot maakt
veel lawaai

Klingen (10) beschadigd
Aan de klingen (10) hechten
veel vreemde materialen
Maairobot te dicht bij hinder-
nissen gestart
Mesaandrijving of aandrijf-
motor beschadigd

Andere delen van de maairo-
bot beschadigd

Vervang de klingen (10). De 3 klingen (10)
moeten gelijktijdig worden vervangen

De efficiéntie van de maairobot hangt af
van de scherpte van de klingen (10). Houd
de klingen (10) daarom in goede toestand
Schakel de maairobot veilig uit en draag
werkhandschoenen als u de klingen (10)
reinigt, om snijwonden te vermijden

Laat de motor door de klantendienst repa-
reren of vervangen

De maairobot blijft
in het laadstation
De maairobot keert
steeds weer terug
naar het laadstation

Verkeerde instellingen van
de werktijd

Accu leeg

Regensensor gereageerd
Verhoogde accutemperatuur

Controleer de instellingen van de werktijd
De maairobot begint en beéindigt zijn
werk al naargelang het ingestelde tijd-
venster. Buiten dit tijdvenster blijft de
maairobot in het laadstation (19)

De maairobot blijft
op de begrenzings-
draad staan en kan
het laadstation niet
bereiken.

Accu leeg.

De lengte van de begren-
zingsdraad (18) en daardoor
de weg naar het laadstation
(19) is te lang voor de gebru-
ikte accu.

Verwijder mogelijke hindernissen op de
begrenzingsdraad (18). Zorg bij het leg-
gen van de begrenzingsdraad (18) voor
voldoende afstand tot hindernissen.
Gebruik een accu met hogere capaciteit.
Opgelet: bij inzet van een multi-Ah-accu
(bijv. 4-6 Ah) de hogere capaciteit instel-
len. Dankzij de spaarzame lading en ont-
lading bij de maairobot is het niet noodza-
kelijk om de lagere capaciteit te gebruiken
om de levensduur te verlengen.

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdraden en gevolgschade vallen niet onder de garantie!
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13. Indicatie lader

Indicatiestatus

Betekenis en maatregel

Groene

Rode LED LED

Uit Knippert Operationaliteit
De lader is aangesloten aan het net en operationeel; de accu zit niet in de
lader.

Aan Uit Laden
De lader laadt de accu in de snelle laadmodus. De laadduur vindt u direct
aan de lader.
Aanwijzing! Al naargelang de acculading kan de laadduur iets afwijken
van de vermelde tijden.

Uit Aan De accu is opgeladen en operationeel. (READY TO GO)
Daarna wordt tot aan de volledige lading omgeschakeld op een bufferla-
ding.
Laat de accu hiervoor ongeveer 15 min. langer in de lader zitten.
Maatregel:
Neem de accu uit de lader. Isoleer de lader van het net.

Knippert Uit Aanpassingslading

De lader bevindt zich in de modus behoedzame lading.

Hierbij wordt de accu om veiligheidsredenen langzamer geladen, hetgeen
meer tijd vergt. Dit kan de volgende oorzaken hebben:

- De accu werd zeer lange tijd niet meer geladen.

- De accutemperatuur ligt niet in het ideale bereik.

Maatregel:

Wacht tot het laadproces is afgesloten, de accu kan niettemin verder wor-
den geladen.

Knippert Knippert Fout

Laadproces is niet meer mogelijk. De accu is defect.

Maatregel:

Een defecte accu mag niet meer worden opgeladen.

Neem de accu uit de lader.

Aan Aan Temperatuurstoring
De accu is te warm (bijv. direct instralend zonlicht) of te koud (onder 0 °C).
Maatregel:
Neem de accu de lader uit en bewaar hem 1 dag bij kamertemperatuur
(ca.20 °C).
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Service-informatie

Wij werken in alle landen die in het garantiebewijs zijn genoemd, samen met competente servicepart-
ners, wier contactgegevens u kunt afleiden uit het garantiebewijs. Deze staan voor alle diensten zoals
reparatie, het verschaffen van wisselstukken of slijtdelen of voor de aankoop van verbruiksmaterialen te
uwer beschikking.

U moet er rekening mee houden dat bij dit product de volgende delen onderhevig zijn aan een slijtage
door gebruik of een natuurlijke slijtage, resp. dat de volgende delen nodig zijn als verbruiksmaterialen.

Categorie Voorbeeld
Slijtstukken* Accu
Verbruiksmateriaal/verbruiksstukken* Klingen
Ontbrekende onderdelen

* niet verplicht bij de leveringsomvang begrepen!

Bij gebreken of defecten verzoeken wij u om de fout te melden op het internet onder
www.Einhell-Service.com. Gelieve te zorgen voor een nauwkeurige beschrijving van de fout en daarbij
in elk geval de volgende vragen te beantwoorden:

® Heeft het toestel reeds eenmaal gewerkt of was het vanaf het begin defect?

® |suiets opgevallen voordat het defect zich voordeed (symptoom voéér het defect)?

*  Welke foutieve werkwijze vertoont het toestel volgens u (hoofdsymptoom)?
Beschrijf deze foutieve werkwijze.
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Garantiebewijs

Geachte klant,

onze producten worden onderworpen aan een strenge kwaliteitscontrole. Mocht dit apparaat echter ooit

niet naar behoren functioneren, spijt dit ons ten zeerste en vragen u zich te wenden tot onze service-

dienst onder het adres vermeld op dit garantiebewijs. Wij staan ook graag telefonisch tot uw dienst via
het vermelde servicetelefoonnummer. Voor eisen in verband met het recht garantie geldt het volgende:

1. Deze garantievoorwaarden zijn uitsluitend gericht aan de gebruikers, d.w.z. natuurlijke personen die
dit product niet in het kader van hun ambachtelijke noch van een andere zelfstandige activiteit willen
gebruiken. Deze garantievoorwaarden regelen aanvullende garantieprestaties, die de hieronder ge-
noemde fabrikant kopers van zijn nieuwe apparaten toezegt in aanvulling tot de wettelijke garantie.
Uw wettelijke garantieclaims blijven onaangetast door deze garantie. Onze garantieprestatie is voor
u gratis.

2. De garantieprestatie geldt uitsluitend voor gebreken aan een door u aangekocht nieuw apparaat

van de hieronder genoemde fabrikant die aantoonbaar berusten op een materiaal- of productiefout,
en is naar onze keuze beperkt tot het verhelpen van zulke gebreken aan het apparaat of de vervan-
ging ervan.
Wij wijzen erop dat onze apparaten overeenkomstig hun bestemming niet ontworpen zijn voor com-
mercieel, ambachtelijk of industrieel gebruik. Van een garantiecontract is derhalve geen sprake, als
het apparaat binnen de garantieperiode in commerciéle, ambachtelijke of industriéle bedrijven werd
ingezet of aan een daarmee gelijk te stellen belasting werd blootgesteld.

3. Van onze garantie zijn uitgesloten:

- Schade aan het apparaat als gevolg van niet-inachtneming van de montagehandleiding of op
grond van ondeskundige installatie, als gevolg van niet-inachtneming van de gebruiksaanwijzing
(zoals bijv. door aansluiting aan een verkeerde netspanning of stroomsoort) of niet-inachtneming
van de onderhouds- en veiligheidsvoorschriften, door blootstelling van het apparaat aan abnormale
omgevingsvoorwaarden of door nalatig onderhoud en verzorging.

- Schade aan het apparaat als gevolg van misbruik of ondeskundige toepassingen (zoals bijv. over-
belasting van het apparaat of de inzet van niet toegelaten gereedschappen of toebehoren), binnen-
dringen van vreemde voorwerpen in het apparaat (zoals bijv. zand, stenen of stof, transportschade),
gebruik van geweld of als gevolg van externe invloeden (zoals bijv. schade door vallen).

- Schade aan het apparaat of aan delen van het apparaat die valt te herleiden tot slijtage als gevolg
van gebruik, en als gevolg van normale of andere natuurlijke slijtage.

4. De garantieperiode bedraagt 24 maanden en gaat in op de datum van aankoop van het apparaat.
Garantieclaims dienen voor het verloop van de garantieperiode binnen de twee weken na het vast-
stellen van het defect geldend te worden gemaakt. Het indienen van garantieclaims na verloop van
de garantieperiode is uitgesloten. De herstelling of vervanging van het apparaat leidt niet tot een
verlenging van de garantieperiode noch wordt door deze prestatie een nieuwe garantieperiode voor
het apparaat of voor eventueel ingebouwde wisselstukken op gang gebracht. Dit geldt ook bij het ter
plaatse uitvoeren van een serviceactiviteit.

5. Gelieve om een garantieclaim in te dienen het defecte apparaat aan te melden onder:
www.Einhell-Service.com. Houd het aankoopbewijs of een ander bewijs van uw aankoop van het ni-
euwe apparaat bij de hand. Apparaten die zonder bijhorende bewijzen of zonder typeplaatje worden
teruggestuurd, worden op grond van de ontbrekende mogelijkheid om het apparaat toe te kennen
uitgesloten van de garantieprestatie. Valt het defect van het apparaat binnen onze garantieprestatie,
dan bezorgen wij u per omgaande een gerepareerd of nieuw apparaat terug.

Uiteraard staan wij ook tot u dienst om, mits betaling van de kosten, defecten van het apparaat te ver-
helpen die buiten de garantieomvang vallen. Te dien einde stuurt u het apparaat aan ons serviceadres

op.

Voor slijtstukken, verbruiksmateriaal en ontbrekende onderdelen wordt verwezen naar de beperkingen
van deze garantie conform de service-informatie van deze handleiding.
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LI

Peligro! - Leer el manual de instrucciones para reducir cualquier riesgo de sufrir dafos

Los nifios no deben usar el aparato. Vigilar a los nifios para asegurarse de que no jueguen con el apara-
to. Los nifios no pueden limpiar ni realizar trabajos de mantenimiento en el aparato. El aparato no puede
ser utilizado por personas cuyas capacidades estén limitadas fisica, sensorial o psiquicamente, o que
no dispongan de la experiencia y/o los conocimientos necesarios a no ser que estén vigiladas o hayan
recibido instrucciones de una persona que se responsabilice de ellos.
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Peligro!

Al usar aparatos es preciso tener en cuenta una
serie de medidas de seguridad para evitar le-
siones o dafos. Por este motivo, es preciso leer
atentamente este manual de instrucciones/adver-
tencias de seguridad. Guardar esta informacion
cuidadosamente para poder consultarla en cual-
quier momento. En caso de entregar el aparato

a terceras personas, sera preciso entregarles,
asimismo, el manual de instrucciones/advertenci-
as de seguridad. No nos hacemos responsables
de accidentes o dafhos provocados por no tener
en cuenta este manual y las instrucciones de
seguridad.

1. Instrucciones de seguridad

Encontrara las instrucciones de seguridad corres-
pondientes en el prospecto adjunto.

jAviso!

Leer todas las instrucciones de seguridad,
indicaciones, ilustraciones y los datos técni-
cos con los que esta provista esta herrami-
enta eléctrica. El incumplimiento de las instruc-
ciones indicadas a continuacién puede provocar
descargas eléctricas, incendios y/o dafios graves.
Guardar todas las instrucciones de seguri-
dad e indicaciones para posibles consultas
posteriores.

Explicacion de los simbolos empleados

(véase fig. 14)

A. ADVERTENCIA - jLeer el manual de instruc-
ciones antes de poner en funcionamiento la
maquina!

B. ADVERTENCIA - jMantener la distancia de
seguridad adecuada al poner en funciona-
miento la maquina!

C. ADVERTENCIA - jAntes de realizar cualquier
trabajo en la maquina o antes de levantarla,
activar el dispositivo de bloqueo! ATENCION
- No tocar las cuchillas giratorias!

D. ADVERTENCIA - jNo subirse a la maquina!
ATENCION - No tocar las cuchillas giratorias!

E. Clase de proteccion Il (aislamiento doble)

F. Almacenamiento de las baterias solo en
espacios secos con una temperatura ambi-
ente de +10°C a +40°C. Guardar las baterias
unicamente cuando estén cargadas (min. al
40%).

G. Fuente conmutada

H. Clase de proteccion Il

I.  Fusible de accién retardada 3,15 A

www.sidirika-niko

J.  Transformador de separacién con proteccion
contra cortocircuito
K. Utilizar tnicamente en espacios secos.

jAtencion!

Durante una tormenta eléctrica, desenchufar el
cable de alimentacion y desconectar el alambre
delimitador de la estacion de carga.

2. Descripcion del aparato y
volumen de entrega

2.1 Descripcion del aparato (fig. 1/2)
Robot cortacésped

Panel de mando

Tecla STOP

Ajuste de altura de corte

Sensor de lluvia

Asa de transporte

Interruptor principal

Rueda trasera

Tapa del compartimento de la bateria
10. Cuchillas

11. Disco portacuchillas

12. Rueda delantera

13. (Cable de la) fuente de alimentacion
14. Gancho de amarre

15. Tornillo de fijacion

16. Conector del cable

17. Cuchillas de repuesto

18. Alambre de limitacion

19. Estacion de carga

20. Perno de carga

21. Indicador LED

22. Llave de hexagono interior

283. Regla (para separar)

©OND>OTAWND =

2.2 Volumen de entrega y desembalaje
Sirviéndose de la descripcion del volumen de
entrega, comprobar que el articulo esté completo.
Si faltase alguna pieza, dirigirse a nuestro Ser-
vice Center o a la tienda especializada mas cer-
cana en un plazo maximo de 5 dias laborales tras
la compra del articulo presentando un recibo de
compra valido. A este respeto, observar la tabla
de garantia de las condiciones de garantia que se
encuentran al final del manual.
® Abrir el embalaje y extraer cuidadosamente
el aparato.
® Retirar el material de embalaje, asi como los
dispositivos de seguridad del embalaje y para
el transporte (si existen).
e _Comprobar que el volumen de entrega esté
faid

L.gr
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completo.

e Comprobar que el aparato y los accesorios
no presenten dafios ocasionados durante el
transporte.

® Sies posible, almacenar el embalaje hasta
que transcurra el periodo de garantia.

Peligro!

iEl aparato y el material de embalaje no son
un juguete! jNo permitir que los ninos jue-
guen con bolsas de plastico, ldaminas y pie-
zas pequenas! jRiesgo de ingestion y asfixia!

Volumen de entrega, material de montaje y
accesorios parcialmente no incluidos en el
volumen de entrega):

Consultar el volumen de entrega en la hoja infor-
mativa adjunta.

Robot cortacésped

(Cable de la) fuente de alimentacion
Estacion de carga

Tornillos de fijacion (4 uds.)

Cuchillas de repuesto

Gancho de amarre

Alambre de limitacion

Conector del cable

Llave de hexagono interior

Bateria

Cargador

Regla (para separar)

Manual de instrucciones original
Instrucciones de seguridad

Herramientas auxiliares necesarias

(no incluidas en el volumen de entrega)
e Martillo

e Alicates

e Alicates pelacables

* Nivel de burbuja (opcional)

3. Uso adecuado

El robot cortacésped es adecuado para el uso
doméstico y en jardines privados y esta destina-
do exclusivamente a cortar el césped.

Utilizar la maquina sélo en los casos que se indi-
can explicitamente como de uso adecuado. Cual-
quier otro uso no sera adecuado. En caso de uso
inadecuado, el fabricante no se hace responsable
de danos o lesiones de cualquier tipo; el respon-
sable es el usuario u operario de la maquina.

Tener en consideracion que nuestro aparato no
estd indicado para un uso comercial, industrial o
en taller. No asumiremos ningun tipo de garantia
cuando se utilice el aparato en zonas industria-
les, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

4. Caracteristicas técnicas

Anchura de corte ........ccooiiriiiininiieie 18 cm
Numero de cuchillas ...........cccoeveeiiiiniiniiennn. 3
INClinacion MAX. ......cccccoveriiiiiiiiiieieceees 35 %
Nivel de presion acustical , ............ 48,7 dB (A)
Imprecision K .........cccoooiiiiiiiiiii, 3dB (A)
Nivel de potencia acustica L, .......... 59,4 dB (A)
Imprecision K .......ccccooveiineninicicieees 3dB (A)

Ajuste de altura de corte .. 20-60 mm; en continuo

Longitud permitida del
alambre delimitador ............ccccvveeee.. max. 250 m

Antena del sistema de bucle inductivo
Banda de frecuencia operativa......... 0-148,5 KHz
Potencia maxima de transmision ...21,18 dBuA/m

Conexion Bluetooth
Banda de frecuencia operativa

Fuente de alimentacién

Tension de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de salida: ........ccceeeeveeecieeeennen. 18V CC
Corriente de salida: ............ccoevvveeeeeeececnnnnnns 1,8A
Clase de proteccion: .........cccecevvveeeerveieerennne I1/@E

Los valores de emision se han determinado
conforme a las normas EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

jAviso!

Este aparato genera un campo electromag-
nético durante su funcionamiento. En deter-
minadas circunstancias, este campo podra
afectar a los posibles implantes médicos
activos o pasivos. Para reducir el peligro de
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lesiones graves o incluso mortales, recomen-
damos a las personas que lleven este tipo

de implantes que consulten a su médico y

al fabricante del implante antes de utilizar el
aparato.

5. Puesta en marcha

Leer el manual de instrucciones en su totali-
dad antes de empezar a instalar el robot cor-
tacésped. La calidad de la instalacion afecta
a lo bien que funciona el robot cortacésped
mas tarde.

5.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped elige su direccion al azar.

El césped del jardin quedara totalmente cortado
cuando el robot cortacésped pase por todas las
areas dentro del area delimitada por el alambre
delimitador (18). En cuanto el robot cortacésped
detecta un alambre delimitador correctamente
instalado (18), el robot se da la vuelta y se mueve
en otra direccion dentro del area. Todas las areas
que se deseen proteger dentro del area - por
ejemplo, estanques de jardin, arboles, muebles o
parterres de flores - también deben ser delimita-
das con el alambre delimitador (18). El alambre
delimitador (18) debe formar un circuito cerrado.
Si el robot cortacésped encuentra un obstaculo
dentro del area de corte, da marcha atras y con-
tinta cortando en otra direccion (fig. 3).

5.2 Sensores

El robot cortacésped esta equipado con varios

sensores de seguridad.

® Sensor de elevacion:
Si el robot cortacésped se levanta del suelo
en mas de 30° por detras, el robot y la rota-
cién de las cuchillas (10) se detendran inme-
diatamente.

® Sensor de inclinacion:
Si el robot cortacésped se inclina conside-
rablemente en una direccion, el robot y la
rotacion de las cuchillas (10) se detendran de
inmediato.

® Sensor de obstaculos:
El robot detecta los obstaculos en su camino.
Si el robot cortacésped choca con un obsta-
culo, se detiene inmediatamente la rotacion
de las cuchillas y se mueve hacia atras ale-
jandose del obstaculo.

® Sensor de lluvia:
El robot cortacésped esta dotado de un sen-

la lluvia. El robot cortacésped regresa a la es-
tacion de carga (19) cuando se detecta que
llueve y alli se carga completamente. Una vez
el sensor de lluvia (5) vuelve a estar seco, el
robot cortacésped permanece dos horas mas
en la estacion de carga (19).

No provocar un cortocircuito en los dos sen-
sores metalicos con metal o cualquier otro
material conductor. Esto perjudica el correcto
funcionamiento del robot cortacésped.

5.3 Preparacion

Dibujar primero un croquis del jardin. Dibujar tam-
bién los obstaculos y crear un plan de cémo se
desea protegerlos. Esto hace mas facil encontrar
una buena posicion para la estacion de carga
(19) y colocar el alambre delimitador (18) alrede-
dor de arbustos, parterres de flores, etc (fig. 4)..
Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped para no cargar excesivamente
el robot y reducir la eficiencia de funcionamiento.
Usar para ello un cortacésped convencional o
una recortadora.

Retirar todos los objetos sueltos del césped que
puedan ser dahados por el robot cortacésped o
que lo puedan dafar.

Tener a mano las siguientes herramientas: martil-
lo, alicates, alicates pelacables y nivel de burbuja
(opcional).

Montaje de la bateria

Se necesita una bateria (A) de la serie Power-
X-Change para el funcionamiento del robot
cortacésped. Atencién: dependiendo del modelo,
puede que la bateria (A) no esté incluida en el
volumen de entrega del robot cortacésped.

Abrir la tapa del compartimento de la bateria (9)
tirando del pestillo. Presionar el dispositivo de
retencion de la bateria (A) y deslizarla en el aloja-
miento previsto para ello. Cerrar la tapa del com-
partimento de la bateria (9) y asegurarse de que
encaje en su sitio correctamente (Fig. 10).

Para extraer la bateria (A), abrir la tapa del com-
partimento de la bateria (9). Pulsar el dispositivo
de retencion de la bateria (A) y extraer la bateria
(A).

5.4 Estacion de carga

5.4.1 Ubicacidn de la estacion de carga
Primero determinar la mejor ubicacién de la
estacion de carga (19). Se necesita una toma

de corriente externa que proporcione corriente
permanentemente para que el robot cortacésped

sor de lluvia (5) para evitar QUW. g?alrlkai'r"iﬁ@ﬁa‘i'm‘@j? La estacion de carga (19) se
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debe colocar en una superficie plana al nivel de
la capa de césped. Asegurarse de que el area
sea planay esté seca. Elegir un lugar a la somb-
ra, ya que la bateria se carga mejor en un entorno
fresco (fig. 5a). Ademas, asegurarse de que el
alambre delimitador se coloca recto al menos 2
m por delante de la estacion de carga (19). Las
curvas directamente frente a la estacion de carga
(19) pueden provocar dificultades a la hora de
acoplarse para la carga.

5.4.2 Localizacion de la estacion de carga
Cuando la bateria esta casi vacia, el robot cor-
tacésped regresa a la estacion de carga (19)
siguiendo el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj hasta la estacién
de carga (19). Por lo tanto, asegurarse de que la
estacion de carga (19) esté colocada correcta-
mente alineada (Fig. 5b).

5.4.3 Conexion de la estacion de carga a la
fuente de alimentacion

1. Antes de conectar la estacion de carga (19) a
la fuente de alimentacion, asegurarse de que
la tensién de red es de 100-240V a 50/60 Hz.

2. Conectar fuente de alimentacion (13) directa-
mente a una toma de corriente. No utilizar el
cable para ninguna otra aplicacion.

3. No utilizar ninguna fuente de alimentacion
dafhada (13). En caso de que se produzcan
dafos en los cables o en la fuente de alimen-
tacion (13), ponerse en contacto con un es-
pecialista autorizado para que los reemplace
de inmediato.

4. No cargar el robot cortacésped en un entorno
humedo. No cargar el robot cortacésped a
temperaturas superiores a 40 °C o inferiores
a5°C.

5. Mantener el robot cortacésped y la fuente de
alimentacion (13) alejados del agua, las fuen-
tes de calor y los productos quimicos. Mante-
ner el cable de alimentacion (13) alejado de
los bordes afilados para evitar danos.

6. Conectar la fuente de alimentacion (13) con
la estacion de carga (19) (Fig. 5c).

Para cargar la bateria del robot cortacésped
durante la instalacion, primero encender el robot
mediante el interruptor principal (7) y colocar el
robot en la estacion de carga (19).

5.4.4 Informacion sobre el proceso de carga
El robot cortacésped regresa a la estacion de
carga (19) en una de las siguientes situaciones:

nualmente.
* Elnivel de carga de la bateria cae por debajo
del 30%.
e Eltiempo de trabajo diario ha terminado.
© Elsensor de lluvia se ha activado.
* Elrobot cortacésped se ha sobrecalentado.
El robot cortacésped se desplaza a lo largo del
alambre delimitador (18) hasta la estacion de
carga (19).

Cuando el robot cortacésped regresa a la esta-
cién de carga (19), busca el alambre delimitador
(18) y se desplaza a lo largo del mismo en senti-
do contrario a las agujas del reloj.

Mientras se carga la bateria, la indicacién LED
(21) de la estacion de carga (19) se ilumina en
rojo.

Sila indicacion LED (21) de la estacién de car-
ga (19) se ilumina en verde, esto indica que la
bateria esta completamente cargada. Después
de completarse la carga, el robot cortacésped
reanuda el trabajo o permanece en la estacion de
carga (19) hasta la siguiente margen de tiempo
programado para trabajar.

Si hay un obstaculo en el alambre delimitador
(18) al volver a la estacion de carga (19), el ro-
bot cortacésped se detiene frente al obstaculo
después de varios intentos y no puede volver a la
estacion de carga (19). Retirar todos los obstacu-
los del alambre delimitador (18).

Si la temperatura de la bateria supera los 45 °C,
el proceso de carga se interrumpe para evitar que
se dafie la bateria. Una vez que la temperatura
ha vuelto a bajar, el proceso de carga continta
automaticamente.

Si la temperatura del mando del robot cortacés-
ped supera los 75 °C, el robot vuelve a la estaci-
6n de carga (19). Después de que la temperatura
haya bajado de nuevo, el trabajo se reanuda
segun los ajustes. Si la bateria se agota antes de
que el robot cortacésped vuelva a la estacion de
carga (19), ya no podra ponerse en marcha. Lle-
var el robot cortacésped a la estacién de carga
(19) y dejar el interruptor principal (7) encendido.
El robot cortacésped se carga automaticamente.

5.5 Alambre delimitador

{ATENCION! {El corte de los alambres deli-
mitadores y los dafos consiguientes no los
cubre la garantia!

5.5.1 Colocacion del alambre delimitador
El alambre delimitador (18) se puede colocar tan-
to sobre el suelo como en el suelo. Si el suelo es

® Se envia el robot cortacésped FKHRItSTIT Kk a dHiketagel |Ic§ ganchos de amarre (14) pueden
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romperse cuando se clavan. Regar el césped an-
tes de instalar el alambre delimitador si el suelo
esta muy seco.

* Instalacion sobre el suelo
Colocar el alambre delimitador (18) firme-
mente en el suelo y sujetarlo con los ganchos
de amarre suministrados (14) si no se desea
escarificar o airear el césped mas tarde. To-
davia se puede ajustar la posicion del alamb-
re delimitador durante las primeras semanas
de uso del robot cortacésped. Después de
algun tiempo, sin embargo, el alambre de-
limitador estara cubierto de hierba y ya no
estara visible. Instalar el alambre delimitador
con una distancia maxima de 1 m entre los
ganchos de amarre (14). Reducir la distancia
entre los ganchos de amarre en las partes
desiguales del césped. Evitar las situacio-
nes en las que el alambre no toque el suelo.
Asegurarse de que el robot cortacésped no
pueda cortar el alambre delimitador.

* Instalacién en el suelo
Enterrar el alambre delimitador con una pro-
fundidad de hasta 5 cm. De este modo se
evita que se dafie el alambre delimitador (18),
por ejemplo al escarificar o airear.

jAdvertencia!

Reservar 1 m de alambre en la parte trasera de
la estacién de carga para hacer correcciones
posteriores.

5.5.2 Areas estrechas

Si el césped presenta un area estrecha, el robot

cortacésped puede trabajar en ella siempre y cu-
ando dicha area tenga al menos 1,4 m de ancho

(80 cm entre los cables delimitadores) y un maxi-
mo de 8 m de largo (Fig. 3).

5.5.3 Distancia al borde del jardin

Cuando el robot cortacésped se acerca a un
alambre delimitador (18), esto lo detectan los
sensores en la parte delantera del robot. Sin
embargo, antes de que el robot cortacésped se
dé la vuelta, se pasa del alambre delimitador (18)
hasta 30 cm. Es preciso tenerlo en cuenta al pla-
nificar el area de corte (Fig. 6a).

5.5.4 Colocacidn del alambre en las esquinas
Evitar colocar el alambre delimitador (18) en las
esquinas en un angulo recto (90°). Para asegurar-
se de que el robot cortacésped no vaya mucho
mas alla del alambre delimitador (18), colocar

muestra en la fig. 6b.

5.5.5 Calculo de la pendiente del césped

El robot cortacésped puede superar pendientes
de hasta el 35%. Por lo tanto, evitar pendientes
mas empinadas. La pendiente se puede deter-
minar con la altura superada en la distancia (Fig.
6c).

Ejemplo: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacion del alambre delimitador en
pendientes

En las pendientes, el robot cortacésped puede

resbalarse, especialmente a través de la hierba

humeda, y asi pasar por encima del alambre de-
limitador (18). Por lo tanto, se recomienda prestar
atencion a los siguientes puntos (figura 6d):

® Enla parte superior de un terreno inclinado,
el alambre delimitador (18) no debe instalar-
se en pendientes con una inclinacién superi-
or al 35 %. Mantener una distancia de 30 cm
con respecto a los obstaculos y los bordes
del césped.

e Enla parte inferior de un terreno inclinado, el
alambre delimitador (18) no debe instalarse
en pendientes con una inclinacién superior al
17 %. Mantener una distancia de 40 cm con
respecto a los obstaculos y los bordes del
césped.

5.5.7 Vias y caminos pavimentados

e Separar los caminos elevados, superficies
con gravilla o manto de corteza, parterres
bajos o areas similares. Colocar el alambre
delimitador (18) a una distancia de al menos
30 cm (Fig. 6e y 6Q).

® Los caminos que estan al ras del césped
no se tienen que separar ya que el robot
cortacésped puede simplemente pasar por
encima de ellos. El alambre delimitador (18)
también puede colocarse sobre los caminos

(Fig. 6f y 6Q).

5.5.8 Islas de delimitacion

Proteger los obstaculos en la zona de corte

mediante la creacion de islas de delimitacion.

Esto puede prevenir una colisién con objetos

sensibles, estanques de jardin, arboles, muebles,

parterres de flores, etc (Fig. 6h y 6i).

* Desenrollar el alambre delimitador (18) des-
de los bordes hacia los objetos a proteger.

® Fijar el alambre delimitador (18) con los gan-
chos de amarre (14) en el sentido de las agu-

en su lugar el alambre delimitador W@ifﬁrika_nip@@wmlc@?lmdedor del objeto a proteger.
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e Cercar completamente las islas de delimita-
cién y devolver el alambre delimitador (18) al
punto donde se dejé el borde del césped.

® Ladistancia entre las islas de delimitacion
debe ser de al menos 0,8 m. De lo contrario,
conectar los objetos a una isla de delimitaci-
6n comun (Fig. 6h).

e Elalambre delimitador (18) hacia y desde la
isla de delimitacion se debe colocar en paral-
elo y muy cerca. - jAtencién! Los alambres
delimitadores (18) no deben cruzarse.

- Para ello, fijar los alambres delimitadores
paralelos (18) junto con los mismos ganchos
de amarre (14) al suelo (Fig. 6i).

* Enlazona de corte, el robot cortacésped
sobrepasara los dos alambres delimitadores
paralelos (18), pero se detendra en los alam-
bres delimitadores simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos con una altura superior a 10
cm (fig. 6j)
Los obstaculos fijos de mas de 10 cm de
altura, como arboles, muros, vallas, muebles
de jardin, etc., los detectan los sensores de
colision. Si el robot cortacésped choca con
un obstaculo, se detiene, apaga la unidad de
corte, da marcha atras y gira para continuar
el proceso de corte en otra direccion. Los
obstaculos blandos, inestables y valiosos se
deben proteger mediante una isla formada
por alambre delimitador.

* Piedras y obstaculos bajos
Las piedras, rocas y obstaculos bajos por de-
bajo de 10 cm en la zona de corte se deben
proteger, de lo contrario el robot cortacésped
puede pasar por encima de ellos. De lo con-
trario, el robot cortacésped podria dafarse y
atascarse.

e Arboles (fig. 6k)
El robot cortacésped trata los arboles como
obstaculos. Sin embargo, si las raices de
los arboles con una altura inferior a 10 cm
sobresalen del suelo, se debe proteger esta
zona. Esto evita que se dafen las raices y el
robot cortacésped. Mantener una distancia
de al menos 30 cm entre el alambre delimita-
dor (18) y el obstaculo.

5.6 Conexidn de la estacion de carga
Completar la colocacion de todo el alambre deli-
mitador (18) antes de conectarlo a la estacion de
carga. Reservar 1 m extra de alambre delimitador
(18) en cada extremo para permitir ajustes pos-
teriores.

Pelar el alambre delimitador (18) en los extremos
para conectarlo a la estacion de carga (19) en
una longitud de 10 a 15 mm con unos alicates
pelacables.

Desenchufar el cable de la red antes de conec-
tar el alambre delimitador (18) a la estacién de
carga (19). El alambre delimitador (18) hacia la
parte delantera de la estacion de carga (19) debe
colocarse en la parte inferior de la estacion de
carga (19) hacia atras mediante los sujetacables.
Pasar el alambre delimitador delantero (18) por
las guias situadas bajo la estacion de carga y por
el orificio previsto en la zona de conexién. Conec-
tarlo al terminal ,+“. A continuacion, conectar el
alambre delimitador trasero (18) al terminal ,S1“
(Figura 7a).

jAtencion! Los alambres delimitadores (18)
no deben cruzarse

Realizar a continuacion la conexion con la ali-
mentacion de corriente. La indicaciéon LED (21)
de la estacion de carga (19) deberia iluminarse
constantemente en verde después de realizar
correctamente la instalacion. Si el LED no esta
encendido, comprobar primero las conexiones. Si
el LED esta encendido pero no esta constante-
mente verde, consultar la tabla ,Indicacién de la
estacién de carga y reparacion de fallos” al final
de este manual.

5.7 Conexién y comprobacion de la instalaci-
on
En cuanto la indicacién LED (21) de la estacion
de carga (19) se enciende en verde, la zona de
corte estd lista para el robot cortacésped. Asegu-
rar primero que los ganchos de amarre (14) en el
alambre delimitador (18) estén completamente
clavados. Colocar el robot cortacésped a unos 3
m detras de la estacion de carga (19) delante del
alambre delimitador (18). El robot cortacésped
debe posicionarse en un angulo de 90° con res-
pecto al alambre delimitador (18) (fig. 7b). Encen-
der el interruptor principal (7) (ON) (fig. 8).
Pulsar la tecla POWER (60) en el panel de
mando (2) durante dos segundos. Desbloquear
el robot cortacésped con el PIN y confirmar la
entrada con la tecla ,OK* (61) (véase el capitulo
L,Dispositivo de bloqueo / PIN“).
Pulsar la tecla ,HOME / 3“ (64) y luego de nuevo
la tecla ,,OK" (61). Ahora el robot cortacésped
sigue el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj. Observar el robot
cortacésped durante todo el desplazamiento a

WWW.SidirikalﬁWMqtﬂ?g\bre delimitador (18) hasta que
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vuelva a la estacion de carga (19). Si el robot
tiene problemas en algunos lugares, corregir el
alambre delimitador (18) si es necesario y repetir
el procedimiento. La bateria del robot se carga
completamente. Si hay problemas con el acopla-
miento, es posible que se tenga que reposicionar
la estacion de carga (19) lateralmente hasta que
el acoplamiento funcione sin problemas.

Se puede detener el robot cortacésped en cual-
quier momento pulsando la tecla roja STOP (3).
Después de pulsar la tecla STOP (3), el robot se
detiene y espera mas instrucciones.

5.8 Fijacion de la estacion de carga

Después de garantizar el funcionamiento correc-
to del robot cortacésped y de encontrar una po-
sicién adecuada para la estacion de carga (19),
la estacién de carga (19) se debe fijar con los
tornillos de fijacion (15). Atornillar completamente
al suelo los tornillos de fijacién (15) con ayuda de
la llave hexagonal (22) (Fig. 7c).

5.9 Indicador de capacidad de bateria

Pulsar el interruptor para acceder al indicador de
capacidad de la bateria. El indicador de capaci-
dad de bateria le indica el estado de carga de la
bateria sirviéndose de 3 LED (fig. 13b).

Si los 3 LED estan iluminados:
La bateria esta completamente cargada.

Si estan iluminados 1 0 2 LED:
La bateria dispone de suficiente carga residual.

Si 1 LED parpadea:
La bateria esta vacia, es preciso cargarla.

Si todos los LED parpadean:

La temperatura de la bateria es demasiado baja.
Quitar la bateria del aparato y dejarla durante un
dia a temperatura ambiente. Si vuelve a aparecer
el fallo, la bateria se ha descargado completa-
mente y esta defectuosa. Quitar la bateria del
aparato. Esta prohibido emplear o cargar una
bateria defectuosa.

jAtencion!

Si se utiliza una bateria Multi-Ah (por ejemplo,
4-6 Ah), ponerla siempre en la capacidad mas
alta. Puesto que la carga y descarga en el robot
cortacésped se producen de manera cuidadosa,
no es necesario utilizar la capacidad menor para
prolongar la vida util.

5.10 Como cargar la bateria con el cargador
Durante el funcionamiento normal, la bateria (A)
del robot cortacésped se carga a través de la
estacion de carga (19). Para el uso independiente
de la bateria (A) de la serie Power-X-Change,
también se puede cargar en el cargador externo
Power-X-Charger. jAtencién! - Dependiendo del
modelo, es posible que el cargador (fig. 13a/pos.
B) no esté incluido en el volumen de entrega del
robot cortacésped.

1. Comprobar que la tension de red coincida
con la especificada en la placa de identifi-
cacion del aparato. Introducir el enchufe del
cargador (B) en la toma de corriente. El LED
verde empieza a parpadear.

2. Encajar la bateria (A) en el cargador (B) (fig.
13a).

3. Elapartado ,Indicacion cargador” incluye una
tabla con los significados de las indicaciones
LED del cargador.

Es posible que la bateria se caliente durante el
proceso de carga. Esto es normal.

En caso que no sea posible cargar la bateria,

comprobar que

® exista tension de red en el enchufe

e exista buen contacto entre los contactos de
carga.

En caso de que todavia no fuera posible cargar la
bateria, rogamos enviar

e el cargador

® ylabateria

a nuestro servicio de asistencia técnica.

Para realizar un envio adecuado, ponerse en
contacto con nuestro servicio de asistencia
técnica o con el punto de venta en el que se
comprd el aparato.

Para el envio o la eliminacion de baterias
o del aparato, estos deben embalarse por
separado en bolsas de plastico para evitar
cortocircuitos e incendios.

Es preciso recargar siempre a tiempo la bateria
para procurar que dure lo maximo posible. Ha-
cerlo es imprescindible también en cuanto se
detecta que disminuye el rendimiento del aparato.
No descargar jamas la bateria por completo. Esto
podria provocar un defecto en la bateria.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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6. Manejo

6.1 Interruptor principal

El robot cortacésped esta dotado de un interrup-
tor principal (7). Encender (ON) y apagar (OFF) el
robot cortacésped con el interruptor principal (7)
(fig. 8). Después de encender el robot cortacés-
ped, se bloquea con el PIN.

6.2 Panel de mando

El robot cortacésped viene programado en la
fabrica donde se han hecho los ajustes estandar.
Sin embargo, de ser necesario se pueden cambi-
ar. Aunque los ajustes de fabrica son adecuados
para la mayoria de los jardines, es preciso famili-
arizarse con las opciones disponibles.

Explicacion de los LED del panel de mando

(fig. 9a)

50. LED de tiempo: indicacion del tiempo de cor-
te diario

51. LED de bloqueo: indicacién del bloqueo del
teclado

52. LED de bateria: indicacién del estado de car-
ga

53. LED de alarma: indicacion de fallos

Explicacion de las teclas del panel de mando

(fig. 9b)

60. Tecla POWER: conexién y desconexion del
robot cortacésped

61. Tecla ,,OK"

62. Tecla ,SET WORKTIME / 1*

63. Tecla ,START / 2"

64. Tecla ,HOME / 3"

65. Tecla ,4“/ Tecla de enclavamiento

6.3 Ajuste de la altura de corte

jAtencion! El ajuste de la altura de corte debe
efectuarse unicamente tras haber apagado el
robot cortacésped. Para ello, pulsar la tecla roja
STOP (3). Mediante el ajuste de la altura de corte
(4), el robot cortacésped permite un ajuste con-
tinuo de la altura de corte entre 20 y 60 mm, que
se puede leer en la escala.

Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped a al menos 60 mm para no car-
gar excesivamente el robot y reducir la eficiencia
de funcionamiento. Usar para ello un cortacésped
convencional o una recortadora.

Cuando la instalacion esta completa, la altura de
corte se puede adaptar usando el ajuste de la al-
tura de corte (4). Empezar siempre con una altura
de corte mas alta y reducir en pequefios pasos

hasta la altura deseada.

6.4 Dispositivo de bloqueo / PIN

El dispositivo de bloqueo impide el uso no auto-
rizado del robot cortacésped sin un cédigo valido.
Para ello, debe introducir un cédigo de seguridad
personal de cuatro digitos.

Desbloqueo

- Antes de poner en marcha el robot cortacés-
ped, se debe introducir el PIN correcto (PIN es-
tandar: ,,1-2-3-4“). Introducir el PIN lentamente,
un digito tras otro, y confirmar la entrada con
la tecla ,,OK“ (61). Las funciones de mando se
desbloquean y el LED de bloqueo (51) se ilu-
mina en verde.

- Sise introduce un PIN incorrecto, el LED de
bloqueo (51) se iluminara en rojo. Pulsar la
tecla ,OK" (61) para borrar un PIN incorrecto y
luego introducir el PIN correcto.

Bloqueo

Si se desea bloquear el panel de mando (2), pul-

sar la tecla de bloqueo ,4“ (65).

PIN estandar: nuevo PIN:

1234 o

Cambiar PIN

Para cambiar el PIN, proceder como sigue:

1. Desbloquear el panel de mando.

2. Pulsar la tecla ,4“/ de bloqueo (65) y la tecla
,OK*“ (61) ala vez. EI LED de bloqueo (51)
parpadea en rojo y verde de forma alterna.

3. Introducir el nuevo PIN (cuatro digitos). Pul-
sar la tecla ,OK" (61). EI LED de blogueo (51)
parpadea en verde.

4. \Volver a introducir el nuevo PIN y pulsar la
tecla ,OK*“ (61). EI LED de bloqueo (51) se
ilumina constantemente en verde. El PIN se
ha cambiado con éxito.

5. jAtencion! jAnotar el nuevo PIN!

Solicitar PIN en caso de pérdida

Tener a mano el recibo y el numero de serie del

robot cortacésped. {Se necesita para obtener el

PIN!

1. Conectar un lapiz de memoria USB al puerto
USB como se muestra (Fig. 11).

2. Encender el interruptor principal (7) (ON).

3. Pulsar la tecla POWER (60) y la tecla ,OK*
(61) ala vez. Mantener pulsadas las teclas
durante 3 segundos. Ahora se iluminan todos
los LED (50, 51, 52, 53) en el panel de man-
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4. Pulsar la tecla ,SET WORKTIME / 1“ (62).

5. Retirar el lapiz de memoria USB. Leer los da-
tos del lapiz de memoria USB en un ordena-
dor. El robot cortacésped crea un archivo de
texto (*.txt). Este archivo contiene un PUK, un
cédigo personal. Ponerse en contacto con el
servicio de atencion al cliente para obtener el
PIN.

6.5 Mando del robot cortacésped

Ajuste del tiempo de corte

1. Desbloquear el panel de mando (2).

2. Seleccionar el tiempo de corte deseado
pulsando varias veces la tecla ,SET WORK
TIME /1% (62).

3. Laindicacién correspondiente viene dada por
los LED de tiempo (50).

4. Confirmar el ajuste pulsando la tecla ,OK*
(61).

La hora en la que se han hecho los cambios es

ahora la hora de inicio diaria. El nimero de horas

que se muestra es el tiempo de trabajo diario.

A la hora de ajustar el tiempo de corte, se reco-
mienda un valor orientativo de 8 horas diarias
por 500 m?. En funcién del tamario del jardin y de
la complejidad se debera adaptar el tiempo de
trabajo.

Proceso de arranque

1. Desbloquear el panel de mando (2).

2. Pulsar primero la tecla ,START / 2“ (63)

3. Confirmar el proceso de arranque con la tecla
LOK“ (61)

El robot cortacésped trabaja ahora de acuerdo a
la configuracién de tiempo de corte. Durante el
tiempo de trabajo, el nivel de carga de la bateria
se monitorea y se muestra mediante el LED de
la bateria (52). Tan pronto como el nivel de carga
de la bateria baja al 30%, el robot cortacésped
regresa automaticamente a la estacion de carga
(19).

Cancelacion del proceso de corte

1. Pulsar la tecla STOP (3) para detener el robot
cortacésped de inmediato.

2. Desbloquear el panel de mando (2).

3. Presionar sucesivamente las teclas ,HOME /
3“(64) y ,OK" (61) para enviar el robot corta-
césped a la estacion de carga (19) a lo largo
del alambre delimitador (18).

6.6 Control del robot cortacésped con ayuda
de la app

Todos los ajustes que se pueden hacer a través

del panel de mando también se pueden hacer

a través de la app. Primero descargar la app de

Einhell para robots cortacésped en el smartpho-

ne. Se puede acceder a la app de Einhell a través

del siguiente enlace y cédigo QR:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

Conectar el robot cortacésped al smartphone
mediante una conexion Bluetooth y seguir los
pasos que se muestran. A través de la app pue-
den utilizarse las siguientes funciones adiciona-
les del robot cortacésped:
® Ajustes del tiempo de corte:
En la app hay mas opciones para los ajustes
del tiempo de corte, como una configuracion
del tiempo de corte diario personalizado.
® Sensor de lluvia
El sensor de lluvia (5) se puede encender
y apagar en la app. El ajuste de fabrica del
sensor es ,ON“.
® Punto de inicio multiple
En el caso de jardines con muchos rincones,
el robot cortacésped puede tener problemas
para acceder a cada area y cortar todo el
césped. En este caso, se pueden seleccionar
varios puntos de inicio en el alambre delimita-
dor (18). Esto permite al robot cortacésped
llegar incluso a las zonas mas inaccesibles
del jardin. El robot cortacésped cubrira la
distancia seleccionada en el alambre deli-
mitador (18) e iniciara su proceso de corte
en esta zona (fig. 9c). La estacion de carga
(19) se define automaticamente como punto
de salida 1. Los otros dos puntos de salida
se pueden seleccionar libremente. Medir
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carga (19) y el punto de salida en el sentido
de las agujas del reloj a lo largo del alambre
delimitador (18). A través de la frecuencia se
podra determinar cuantas veces comienza
el robot cortacésped su trabajo desde la es-
tacion de carga (19) o desde los respectivos
puntos de salida.

® Corte de césped en los bordes
Para que el césped de los bordes quede bien
cortado, se puede activar el ajuste ,Corte
bordes* en la app. El robot cortacésped co-
mienza su proceso de corte cada 7 dias de
trabajo cortando una vez a lo largo de todo
el alambre delimitador (18). Ademas, el robot
corta al final del intervalo de corte diario de
camino a la estacion de carga si la bateria
esta cargada en mas del 70%.

* Estadisticas cortacésped
Recibira informacion sobre distintas estadisti-
cas del cortacésped.

Advertencias sobre la conexién Bluetooth:

® Conectarse al robot cortacésped en la app
de Einhell después de haber iniciado sesién
como usuario y registrado el aparato.

® En el caso de los dispositivos Android, debe
compartirse la ubicacién con la app de Ein-
hell para utilizar la conexion Bluetooth.

* Empareje el robot cortacésped exclusiva-
mente dentro de la app de Einhell de su
smartphone.

® Conectarse al robot cortacésped en la app
de Einhell.

® Elalcance de una conexion Bluetooth es
limitado. Por lo tanto, permanecer cerca del
robot para controlarlo.

® Al mismo tiempo, el robot solo puede conec-
tarse a un smartphone a la vez.

* Desconectar la conexion Bluetooth después
de haber hecho todos los ajustes en el robot
cortacésped.

7. Mantenimiento, limpieza y pedido
de piezas de repuesto

iPeligro!

Antes de realizar cualquier trabajo de limpieza y
mantenimiento, el aparato se debe desconectar
de la fuente de alimentacion. Para ello, retirar el
enchufe de la toma de corriente y apagar el apa-
rato (OFF) con el interruptor principal (7) (fig. 8).
Sacar asimismo la bateria del robot cortacésped.
iCuidado! jPonerse guantes de trabajo! .

7.1 Limpieza

Evitar al maximo posible que la suciedad y
el polvo se acumulen en los dispositivos de
seguridad, las rendijas de ventilacién y la
carcasa del motor. Frotar el aparato con un
pafo limpio o limpiarlo con aire comprimido
manteniendo la presion baja.

El robot cortacésped no debe limpiarse con
agua corriente, especialmente a alta presion.
Limpiar el aparato de forma periédica con un
pafno humedo y un poco de jabén blando. No
utilizar productos de limpieza o disolventes;
ya que podrian deteriorar las piezas de pla-
stico del aparato. Es preciso evitar que entre
agua en el interior del aparato.

Limpiar el robot cortacésped empleando ce-
pillos y trapos.

Controlar la movilidad de las cuchillas (10) y
el disco portacuchillas (11).

Para limpiar los contactos de carga del robot
(1) y de la estacion de carga (19), utilizar un
limpiador de metales o papel abrasivo muy
fino. Limpiarlos para asegurar un proceso de
carga eficiente.

7.2 Mantenimiento

Las cuchillas desgastadas o dafadas (10)

y sus tornillos de fijacién siempre deben ser
reemplazados como juego.

Cambiar las piezas desgastadas o que pre-
senten dafios. Cambiar las piezas desgasta-
das o que presenten dafos.

Es preciso limpiar y a continuacién engrasar
todas los componentes con rosca, asi como
las ruedas y los ejes con el fin de garantizar
que tengan una larga vida util.

El cuidado regular del robot cortacésped
garantiza no solo que tenga una larga vida
util y un mayor rendimiento, sino que también
redunda en pro de la facilidad y eficiencia re-
queridas a la hora de cortar el césped.

Los componentes mas expuestos al des-
gaste son las cuchillas (10). Por eso, es

muy importante examinar periédicamente el
estado de las cuchillas (10) y su sujecion. Si
se producen vibraciones excesivas del robot
cortacésped, esto puede significar que las
cuchillas (10) estan dafiadas o deformadas
por los impactos. Si las cuchillas (10) estan
desgastadas o dafadas, deben ser reem-
plazadas inmediatamente.

Controlar regularmente el patrén de corte del
césped. Si las cuchillas estan desafiladas, los
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puede hacer que el césped de la superficie
se seque ligeramente y se ponga marrén. Por
lo tanto, cambiar las cuchillas regularmente
para obtener un corte limpio y recto.

e Controlar la parte inferior del robot regular-
mente para ver si hay suciedad. Limpiar el
robot cortacésped regularmente. Eliminar de
inmediato la suciedad mas visible.

® Enlas primeras semanas después de la
puesta en marcha y el corte previo con un
cortacésped convencional, puede ser que el
robot se ensucie mucho. Por lo tanto, revisar
la parte inferior del robot mas a menudo du-
rante este periodo.

e Cortar el césped en pequefos pasos para
evitar que el robot se ensucie mucho.

® No es preciso realizar el mantenimiento de
otras piezas en el interior del aparato.

7.2.1 Cambio de las cuchillas

Emplear unicamente cuchillas originales, de no
ser asi, no se garantiza el funcionamiento correc-
to ni la seguridad del aparato.

El robot esta equipado con tres cuchillas (10)
montadas en un disco portacuchillas (11). Estas
cuchillas (10) tienen una vida de hasta 3 meses
(si no se choca contra obstaculos). Reemplazar
las tres cuchillas (10) al mismo tiempo para evitar
cualquier deterioro de la eficiencia y el equilibrio
de su aparato.

Para cambiar las cuchillas (10), proceder de la

siguiente manera (fig. 12) - jAtencion! - Llevar

guantes de proteccion:

1. Soltar los tornillos de fijacion

2. Retirar las cuchillas (10) y reemplazarlas por
otras nuevas. Sustituir las tres cuchillas (10)
siempre como juego.

3. A continuacion, volver a apretar el tornillo de
sujecion. Asegurarse de que las nuevas cu-
chillas (10) puedan girar libremente.

Es preciso realizar regularmente un control com-
pleto del cortacésped eliminando y eliminar los
acumulados. Comprobar siempre el estado de las
cuchillas (10) antes de cada comienzo de tempo-
rada. Ponerse en contacto con el departamento
de reparaciones de nuestro servicio de atencion
al cliente. Utilizar unicamente piezas de recambio
originales.

7.2.2 Actualizacion del software

Si se desea actualizar el software, copiar el nuevo

software en un lapiz de memoria USB vacio (de

ser necesario, formatearlo antes). Asegurarse de
que la bateria esté completamente cargada antes
de seguir estos pasos.

1. Colocar el robot en el area de corte. El robot
cortacésped no debe estar en la estacion de
carga durante la actualizacion del software.

2. Conectar un lapiz de memoria USB al puerto
USB como se muestra (Fig. 11).

3. Encender el interruptor principal (7) (ON).

4. Pulsar la tecla POWER (60) y la tecla ,,OK*
(61) ala vez. Mantener pulsadas las teclas
durante 5 segundos. Ahora se iluminan todos
los LED (50, 51, 52, 53) en el panel de man-
do (2).

5. Pulsar la tecla ,4“/de bloqueo (65) para inici-
ar el proceso de actualizacion. Los LED de
tiempo (50) indican el progreso actual. Si los
5 LED de tiempo (50) se encienden continua-
mente, el proceso estd completado.

6. Después de unos segundos, los LED de
tiempo (50) se apagan de nuevo y el robot
cambia al modo de funcionamiento normal
encendiéndose solo un LED de tiempo (50).

7. Retirar el Iapiz de memoria USB.

7.2.3 Reparacion del alambre delimitador

Si el alambre delimitador (18) se corta en cu-
alquier punto, utilizar los conectores del cable
(16) suministrados para su reparacion. Para ello,
inserte ambos extremos del alambre cortado
(18) en el conector del cable (16) y unirlos con la
ayuda de unos alicates. Conectar el enchufe y la
toma de corriente. A continuacién, comprobar el
funcionamiento mediante el indicador LED (21)
en la estacion de carga (19).

7.3 Pedido de piezas de recambio:

Al solicitar recambios se indicaran los datos si-
guientes:

e Tipo de aparato

® No. de articulo del aparato

® No.de identidad del aparato

® No. del recambio de la pieza necesitada.
Encontrara los precios y la informacién actual en
www.Einhell-Service.com

Cuchillas de repuesto, nium. de art.: 34.140.20
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8. Almacenamiento

Cargar completamente la bateria (A) antes de
guardarla durante el invierno y apagar el robot
cortacésped (OFF) con el interruptor principal (7).
Sacar la bateria (A) del aparato. Desconectar la
fuente de alimentacion (13) de la alimentacion de
corriente y la estacion de carga (19). El alambre
delimitador (18) puede dejarse fuera durante el
invierno. Sin embargo, asegurarse de que las
conexiones estén protegidas contra la corrosion.
Para ello, separar las conexiones del alambre de-
limitador (18) de la estacion de carga (19).

Guardar el aparato y sus accesorios en un lugar
oscuro, seco, protegido de las heladas e inac-
cesible para los nifios. La temperatura de alma-
cenamiento optima se encuentra entre los 5y

30 °C. Guardar el aparato en su embalaje original.

9. Transporte

® Apagar el aparato (OFF) con el interruptor
principal (7) (Fig. 8).

® Poner los dispositivos de proteccién para el
transporte (en caso de existir).

® Proteger el aparato contra dafos y fuertes
vibraciones, especialmente durante el trans-
porte en vehiculos.

® Asegurar el aparato para que no se resbale ni
se vuelque.

e Transportar el robot por el asa de transporte
(6) con el disco portacuchillas (11) alejado
del cuerpo.

10. Eliminacion y reciclaje

El aparato estéa protegido por un embalaje para
evitar dafos producidos por el transporte. Este
embalaje es materia primay, por eso, se puede
volver a utilizar o llevar a un punto de reciclaje. El
aparato y sus accesorios estan compuestos de
diversos materiales, como, p. ej., metal y plastico.
Los aparatos defectuosos no deben tirarse a la
basura doméstica. Para su eliminacién adecu-
ada, el aparato debe entregarse a una entidad
recolectora prevista para ello. En caso de no
conocer ninguna, sera preciso informarse en el
organismo responsable del municipio.

)i

—
Sélo para paises miembros de la UE

No tirar herramientas eléctricas en la basura
casera.

Segun la directiva europea 2012/19/CE sobre
aparatos usados electrénicos y eléctricos y su
aplicacion en el derecho nacional, dichos apara-
tos deberan recojerse por separado y eliminarse
de modo ecoldgico para facilitar su posterior
reciclaje.

Alternativa de reciclaje en caso de devolucion:

El propietario del aparato eléctrico, en caso de no
optar por su devolucion, esta obligado a reciclar
adecuadamente dicho aparato eléctrico. Para
ello, también se puede entregar el aparato usado
a un centro de reciclaje que trate la eliminacion
de residuos respetando la legislacién nacional
sobre residuos y su reciclaje. Esto no afecta a los
medios auxiliares ni a los accesorios sin compo-
nentes eléctricos que acompanan a los aparatos
usados.

Al desechar el aparato, asegurarse de retirar las
baterias y los medios luminosos (por ejemplo, la
bombilla) del aparato.

Sélo esta permitido copiar la documentacion y
documentos anexos del producto, o extractos de
los mismos, con autorizacion expresa de Einhell
Germany AG.

Nos reservamos el derecho a realizar modificaci-
ones técnicas
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11. Indicacion de la estacion de carga y reparacion de fallos

Indicacion LED (21)

Descripcion

Soluciéon

OFF

Sin alimentacién de corriente

- Comprobar la alimentacion de corriente

Se enciende en verde

Listo para cortar el césped
Bateria cargada completa-
mente

Alambre delimitador (18) ins-
talado correctamente

Parpadea en verde

Alambre delimitador (18)
cortado

Alambre delimitador (18) mal
conectado.

- Inspeccionar el alambre (18) para ver si
esta roto

- Comprobar las dos conexiones en la
estacién de carga (19)

Se enciende en verde

La bateria se esta cargando

- Esperar a que la bateria esté completa-
mente cargada.

12. Indicacion del robot cortacésped y reparacion de fallos

El LED de alarma (53) se enciende en rojo

Fallo

Posibles causas

Solucion

»Robot cortacésped
levantado®.

El sensor de elevacion se
dispara continuamente du-
rante 10 segundos

Pulsar la tecla ,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Si este fallo aparece con frecuencia, com-
probar si hay obstaculos de mas de 10 cm
en la zona de corte y retirar los obstaculos
o separarlos de la zona de corte con el
alambre delimitador (18).

»Robot cortacésped
bloqueado” El robot
se ha detenido en el
area de corte cerca
de un obstaculo.

El sensor de obstaculos se
ha activado 10 veces en un
minuto

Pulsar la tecla ,,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Comprobar si el robot cortacésped esta
bloqueado por un obstaculo o atrapado
entre arboles, arbustos, etc. Eliminar la
obstruccion o evitar esta zona.

- Si este fallo se produce con frecuencia,
comprobar la colocacion del alambre
delimitador (18). Prestar especial atencion
a los angulos estrechos, pasillos, vallas,
rocas, etc. y ajustar la disposicion del
alambre delimitador (18) si es necesario.

- Comprobar si la hierba esta demasiado
alta y el robot cortacésped esta bloquea-
do. En este caso, cortar el césped a me-
nos de 60 mm.
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El LED de alarma (53) se enciende en rojo

directamente ante
un obstaculo en la
zona de corte.

Fallo Posibles causas Solucion
~Sensor Hall - El sensor de obstaculos se Apagar el interruptor principal (7) (OFF) y
El robot cortacés- dispara continuamente du- mover el robot a otra posicion en el érea de
ped se ha detenido rante 10 segundos corte. Volver a encender (ON) el interruptor

principal (7) y reiniciar el proceso de corte a

través del panel de mando (2).

- Comprobar si el robot cortacésped esta
bloqueado por un obstaculo o atrapado
entre arboles, arbustos, etc. Eliminar la
obstruccion o evitar esta zona.

- Si este fallo se produce con frecuencia,
comprobar la colocacion del alambre
delimitador (18). Prestar especial atencion
a los &ngulos estrechos, pasillos, vallas,
rocas, etc. y ajustar la disposicién del
alambre delimitador (18) si es necesario

El LED de alarma (53) parpadea en rojo

Fallo Posibles causas Solucion
,Fallo de sefal/ - Robot fuera del area de corte | Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y
alambre limitador” - Alambre delimitador (18) mal | volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar
El robot cortacés- conectado el proceso de corte a través del panel de
ped giraencirculo | - Alambre delimitador (18) mando (2).
para buscar la sefal cortado - Asegurarse de que el alambre delimitador
de delimitacién y fi- | - Sin alimentacion de corriente (18) esté correctamente posicionado y
nalmente se detiene centrado bajo la estacion de carga (19).
por completo. - Comprobar la posicién de la estaciéon de

carga (19).

- Asegurar que el robot se encuentre en el
area de corte.

- Comprobar que el indicador LED (21) de
la estacion de carga (19) se ilumine en
verde.

- Si el robot cortacésped abandona el area
de corte varias veces en el mismo lugar,
comprobar si hay cables de alta tension
en el area. Cambiar la posicion del alamb-
re delimitador (18).

- Sielrobot abandona la zona de corte en
una pendiente, evitar la zona cambiando
la posicion del alambre delimitador (18).
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ElI LED de alarma (53) se enciende en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

,Fallo de bateria“

- Se ha producido un fallo de
bateria en el robot cortacés-
ped

- Labateria no se puede car-
gar

- Mal contacto de las clavijas
de carga (20)

- La bateria ha llegado al final
de su vida util

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y

volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar

el proceso de corte a través del panel de

mando (2).

- Comprobar que no haya ningun problema
con la alimentacion de corriente.

- Limpiar las clavijas de carga (20).

- Asegurarse de que la bateria esté bien
montada.

- Comprobar que el interruptor principal (7)
esté encendido (ON) mientras el robot
cortacésped se encuentra en la estacion
de carga (19).

- Comprobar la posicion de la estaciéon de
carga (19). De ser necesario, sustituir la
bateria.

El LED de alarma (53) parpadea en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

»lemperatura de
bateria fuera del
margen normal“

El robot cortacés-
ped regresa a la
estacion de carga
durante el tiempo
de trabajo estable-
cido y/o la bateria
no se puede cargar
en la estacion de
carga.

Temperatura de la bateria de-
masiado alta / demasiado baja
o temperatura excesiva del
mando

- Silatemperatura de la ba-
teria supera los 75 °C, el
robot cortacésped vuelve a
la estacién de carga (19).

- Sila temperatura de la ba-
teria es superior a 45 °C o
inferior a 0 °C, el proceso de
carga se detiene y el robot
espera en la estacion de car-
ga (19).

- Enverano, cambiar las horas de trabajo a
las primeras horas de la mafnana y evitar
operar el robot durante las horas de calor.

- Después de que la bateria o el mando se
haya enfriado hasta el rango de tempera-
tura permitido, el robot vuelve automatica-
mente al modo programado.
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El LED de alarma (53) parpadea en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

~Motor sobrecar-
gado“

El robot se ha dete-
nido en hierba alta y
espesa.

El robot cortacésped se ha
detenido debido a una sob-
recorriente en el motor o un
fallo en el mismo

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y

volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar

el proceso de corte a través del panel de

mando (2).

- Comprobar la altura de la hierba en la
zona de corte y, si es necesario, cortar la
hierba a menos de 60 mm con un corta-
césped convencional.

- Aumentar la altura de corte. Empezar
siempre con una altura de corte més alta
y reducir en pequefos pasos hasta la al-
tura deseada.

- Inspeccionar los discos portacuchillas
(11) y las ruedas en busca de suciedad y
limpiar dichas partes a fondo.

- Revisar las ruedas traseras y el disco por-
tacuchillas (11) para ver si hay bloqueos.
Si no se pueden eliminar estos bloqueos,
ponerse en contacto con el servicio de
atencion al cliente responsable.

»Robot cortacésped
inclinado”

El robot se ha volca-
do y se ha detenido.

- Robot cortacésped inclinado

permanentemente durante
10 segundos

Robot inclinado en una di-
reccién por un periodo mas
largo

Pulsar la tecla ,,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Llevar el robot cortacésped a una superfi-
cie plana y reiniciarlo.

- Si el robot cortacésped se inclina debido
a una pendiente pronunciada en la zona
de corte, ajustar el alambre delimitador
(18) en consecuencia para evitar las pen-
dientes pronunciadas.

,Ccortacésped blo-
queado*”

El robot cortacés-
ped se detiene en el
camino de regreso
a la estacion de
carga.

Movimiento del robot blo-
queado por obstaculos en el
alambre delimitador (18)

Apagar el interruptor principal (7) (OFF) y

mover el robot a otra posicion en el area de

corte. Volver a encender (ON) el interruptor

principal (7) y reiniciar el proceso de corte a

través del panel de mando (2).

- Retirar todos los obstaculos del alambre
delimitador (18).
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Localizacién de averias

Fallo

Posibles causas

Solucion

El robot se encuen-
tra en el area de
corte.

El robot segador no
se puede encender.

La tension de la bateria es
demasiado baja

Fallo en el circuito de corri-
ente o sistema electronico

Devolver el robot cortacésped a la estaci-
6n de carga (19) para que se cargue.
Encender el interruptor principal (7) (ON).
Ponerse en contacto con servicio de asis-
tencia técnica.

El robot cortacés-
ped no puede entrar
en la estaciéon de
carga.

La estacion de carga (19) no
esta correctamente instala-
da.

Asegurar que el indicador LED (21) de la
estacion de carga (19) se ilumine en ver-
de.

Asegurar que los alambres delimitadores
(18) estén conectados a la estacion de
carga (19) y que el alambre delimitador
delantero (18) esté centrado debajo de la
estacion de carga (19).

Asegurar que la estacién de carga (19)
esté correctamente posicionada.

El robot cortacés-
ped se detiene o se
desplaza de mane-
ra descontrolada en
las inmediaciones
de islas de delimita-
cion.

El alambre delimitador (18)
no esta bien instalado alre-
dedor de las islas de deli-
mitacion.

Adaptar la posicion del alambre delimita-
dor (18).

Asegurarse de que el alambre delimitador
(18) no se cruce.

El robot cortacés-
ped hace mucho
ruido.

Cuchillas (10) dafadas
Muchas sustancias extrafas
se adhieren a las cuchillas
(10)

El robot cortacésped empe-
z6 demasiado cerca de los
obstaculos

El accionamiento de las
cuchillas o el motor de accio-
namiento esta dafiado

Otras partes del robot dafa-
das

Cambiar las cuchillas (10). Las 3 cuchillas
(10) se deben sustituir al mismo tiempo.
La eficiencia de funcionamiento del robot
depende del afilado de las cuchillas (10).
Por lo tanto, mantener las cuchillas (10)
en buenas condiciones.

Desconectar el robot cortacésped de
forma segura y usar guantes de trabajo
mientras se limpian las cuchillas (10) para
evitar lesiones por corte.

Dejar reparar o sustituir el motor por el
servicio de atencion al cliente.

El robot cortacés-
ped permanece en
la estacion de car-
ga. El robot siempre
vuelve a la estacion
de carga

Ajustes equivocados del
tiempo de trabajo

Bateria vacia

Se ha disparado el sensor de
lluvia

Temperatura de la bateria
elevada

Comprobar los ajustes del tiempo de tra-
bajo.

El robot cortacésped comienza y termina
su trabajo de acuerdo con el margen de
tiempo programado. Fuera de dicho mar-
gen, el robot cortacésped permanece en
la estacién de carga (19).
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Localizacién de averias

Fallo Posibles causas Solucién
El robot cortacés- - Bateria vacia - Retirar todos los obstaculos del alambre
ped se detiene en el | - Lalongitud del alambre delimitador (18). Al colocar el alambre
alambre delimitador delimitador (18) y, por tanto, delimitador (18), asegurarse de que haya
y no puede llegar la distancia a la estacion de suficiente distancia con respecto a los
a la estacion de carga (19) es demasiado obstaculos.
carga. larga para la bateria utilizada. | - Utilizar una bateria de mayor capacidad.

- Atencién: Si se utiliza una bateria Multi-
Ah (por ejemplo, 4-6 Ah) establecer la
capacidad mas alta. Puesto que la carga
y descarga en el robot cortacésped se
producen de manera cuidadosa, no es
necesario utilizar la capacidad menor
para prolongar la vida util.

{ATENCION! {El corte de los alambres delimitadores y los dafos consiguientes no los cubre la
garantia!
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13. Indicacion cargador

Estado de indicacién
LED rojo | LED verde
Apagado Parpadea |Listo para funcionamiento
El cargador esta conectado a la red y listo para el funcionamiento, la ba-
teria no esta en el cargador
Encendido | Apagado Carga
El cargador carga la bateria en modo rapido. Consultar el tiempo de carga
necesario en el cargador.
jAdvertencia! En funcién de lo cargada que esté la bateria, los tiempos de
carga reales pueden diferir de los indicados.
Apagado Encendido |La bateria esta cargada y esta lista para utilizar. (READY TO GO)
Después se cambia a carga lenta hasta que la bateria esté completamen-
te cargada.
Para ello, dejar la bateria en el cargador unos 15 minutos mas.
Medida:
Sacar la bateria del cargador. Desconectar el cargador de la red.

Parpadea | Apagado Carga adaptada

El cargador se encuentra en el modo de carga lenta.

Por motivos de seguridad, en este modo la bateria se carga con mayor
lentitud y tarda mas tiempo. Esto puede deberse a las siguientes causas:
- Hace mucho tiempo que no se ha cargado la bateria.

- La temperatura de la bateria no se encuentra dentro del rango 6ptimo.
Medida:

Esperar hasta que el proceso de carga haya finalizado, la bateria puede
seguir cargandose.

Parpadea |Parpadea |Fallo

El proceso de carga ya no es posible. La bateria esta defectuosa.
Medida:

Esta prohibido cargar una bateria defectuosa.

Sacar la bateria del cargador.

Encendido | Encendido | Averia por temperatura

La bateria esta demasiado caliente (p. ej. por radiacion solar directa) o
demasiado fria (por debajo de 0° C)

Medida:

Sacar la bateria y guardarla durante 1 dia a temperatura ambiente
(aprox. 20° C).

Significado y medida
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Informacioén de servicio

En todos los paises mencionados en el certificado de garantia disponemos de distribuidores compe-
tentes cuyos datos de contacto podran consultar en dicho certificado. Dichos distribuidores estan a su
disposicion para cualquier asunto relacionado con el servicio como reparacion, suministro de piezas de
repuesto y desgaste, o con respecto a los materiales de consumo.

Es preciso tener en cuenta, que las siguientes piezas de este producto se someten a desgaste natural
o provocado por el uso o que se necesitan las siguientes piezas como materiales de consumo.

Categoria Ejemplo
Piezas de desgaste* Bateria
Material de consumo/Piezas de consumo* Cuchillas
Falta de piezas

*ino tiene por qué estar incluido en el volumen de entregal!

En caso de deficiencia o fallo, rogamos que lo registre en la pagina web www.Einhell-Service.com. De-
scriba exactamente el fallo y responda siempre a las siguientes preguntas:

¢Ha funcionado el aparato en algin momento o estaba defectuoso desde el principio?
® ;Le hallamado algo la atencién antes de surgir el fallo (indicio antes del fallo)?
* ;Qué fallo de funcionamiento le parece que presenta el aparato (indicio principal)?
Describa ese fallo en el funcionamiento.
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Certificado de garantia

Estimado cliente:

Nuestros productos estan sometidos a un estricto control de calidad. No obstante, lamentariamos que

este aparato dejara de funcionar correctamente, en tal caso, le rogamos que se dirija a nuestro servicio

de atencion al cliente en la direccion indicada en la parte inferior de la presente tarjeta de garantia. Con
mucho gusto le atenderemos también teleféonicamente en el nimero de servicio indicado a continuaci-
6n. Para hacer valido el derecho de garantia, proceda de la siguiente forma:

1. Estas condiciones de garantia van dirigidas exclusivamente a los consumidores, es decir, personas
naturales que no desean emplear este producto en el marco de su actividad comercial ni auténo-
ma. Estas condiciones de garantia regulan prestaciones adicionales de garantia que el fabricante
abajo mencionado se compromete a otorgar, de manera adicional a la garantia legal, a los compra-
dores de sus nuevos aparatos. Las prestaciones de garantia que le corresponden conforme a ley
no se ven afectadas por la presente. Nuestra prestacion de garantia es gratuita para usted.

2. La garantia se extiende exclusivamente a defectos en un aparato nuevo adquirido por usted del
fabricante abajo mencionado, ocasionados por fallos de material o de produccion, y esta limitada,
segun nuestra eleccion, a la reparacion de los defectos o al cambio del aparato.

Es preciso tener en consideracion que nuestro aparato no esta indicado para un uso comercial,
industrial o en taller. Por lo tanto, no procedera un contrato de garantia cuando se utilice el aparato
dentro del periodo de garantia en zonas industriales, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

3. Nuestra garantia no cubre:

- Danos en el aparato ocasionados por la no observancia de las instrucciones de montaje o por una
instalacion no profesional, no observancia de las instrucciones de uso (como, p. €j., conexion a una
tension de red o corriente no indicada) o la no observancia de las disposiciones de mantenimiento
y seguridad o por la exposicién del aparato a condiciones anormales del entorno o por la falta de
cuidado o mantenimiento.

- Dafos en el aparato ocasionados por aplicaciones impropias o indebidas (como, p. €j., sobre-
carga del aparato o uso de herramientas o accesorios no homologados), introduccién de cuerpos
extranos en el aparato (como, p. €j., arena, piedras o polvo, dafios producidos por el transporte),
uso violento o influencias externa (como, p. ej., dafios por caidas).

- Danos en el aparato o en piezas del aparato provocados por el desgaste natural, habitual o produ-
cido por el uso.

4. El periodo de garantia es de 24 meses y comienza en la fecha de la compra del aparato. El derecho
de garantia debe hacerse valido, antes de finalizado el plazo de garantia, dentro de un periodo de
dos semanas una vez detectado el defecto. El derecho de garantia vence una vez transcurrido el
plazo de garantia. La reparacion o cambio del aparato no conllevara ni una prolongacién del plazo
de garantia ni un nuevo plazo de garantia ni para el aparato ni para las piezas de repuesto monta-
das. Esto también se aplica en el caso de un servicio in situ.

5. Para hacer efectivo su derecho a garantia, registre su aparato defectuoso en:
www.Einhell-Service.com. Tenga a mano el recibo de compra o cualquier otro comprobante que
acredite la compra del aparato nuevo. La garantia no cubre aquellos aparatos que se envien sin el
comprobante pertinente o sin la placa de identificacion puesto que resulta dificil clasificarlos del
modo correspondiente. Si nuestra prestacion de garantia incluye el defecto aparecido en el aparato,
recibira de inmediato un aparato reparado o nuevo de vuelta.

Naturalmente, también solucionaremos los defectos del aparato que no se encuentren comprendidos
0 ya no se encuentren comprendidos en la garantia, en este caso contra reembolso de los costes. Para
ello, envie el aparato a nuestra direccién de servicio técnico.

Para piezas de desgaste, de repuesto y falta de piezas nos remitimos a las limitaciones de esta garantia
conforme a la informacioén de servicio de este manual de instrucciones.
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Turvallisuusmaéaraykset

Laitteen kuvaus ja toimituksen laajuus
Maaraysten mukainen kayttd
Tekniset tiedot

Kayttéonotto

Kayttd

Puhdistus, huolto ja varaosatilaus
Sailytys

9. Kuljetus

10. Kaytostépoisto ja uusiokayttd

11. Latausaseman naytto ja vianpoisto
12. Ruohonleikkuurobotin nayttd ja vianpoisto
13. Latauslaitteen naytté

©NOoGOA~LND

LI

Vaara! - Tapaturmavaaran vahentamiseksi lue kayttdohje

Lapset eivat saa kayttaa tata laitetta. Tata laitetta saavat henkilét, joiden fyysiset, aistiperaiset tai henki-
set kyvyt ovat rajoitetut tai joilla ei ole tarvittavaa kokemusta ja tietoutta, kayttaa ainoastaan valvottuina
tai jos heita on opastettu kayttdmaan laitetta turvallisesti ja he ymmartavat sen kaytdsta aiheutuvat vaar-
at. Lapset eivat saa leikkia laitteella.

Lapset eivat saa suorittaa puhdistus- ja kayttajahuoltotoimia.
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Vaara!

Laitteita kaytettdessé tulee noudattaa tiettyja
turvallisuusvarotoimia tapaturmien ja vaurioiden
valttdmiseksi. Lue sen vuoksi tamé kayttdohje /
néama turvallisuusmaaraykset huolellisesti 1api.
Sailyta ne hyvin, jotta niissa olevat tiedot ovat
mySéhemminkin milloin vain kaytettévissasi. Jos
luovutat laitteen muille henkiléille, ole hyva ja
anna heille my6s tama kayttdohje / ndma turval-
lisuusmaaraykset laitteen mukana. Emme ota
mitédan vastuuta tapaturmista tai vaurioista, jotka
ovat aiheutuneet tdman kayttdohjeen tai turvalli-
suusohjeiden noudattamisen laiminlyénnistéa.

1. Turvallisuusmaaraykset

Laitetta koskevat turvallisuusméaraykset 16ydat
oheistetusta vihkosesta.

Varoitus!

Lue kaikki turvallisuusmaaréaykset, ohjeet,
kuvat ja tekniset erittelyt, joilla timé séhké-
tydkalu on varustettu. Jos seuraavia ohjeita ei
noudateta, saattaa tésta aiheutua sahkoiskuja,
tulipaloja ja/tai vaikeita vammoja.

Sailyta kaikki turvallisuusmaéaraykset ja oh-
jeet myohempéaa tarvetta varten.

Kéaytettyjen merkkien selitys (katso kuva 14)
A. VAROITUS - Lue kayttdohje lapi ennen kone-
en kayttda!

VAROITUS - Sailyta vastaava turvallinen vali-
matka konetta kaytettdessa!

VAROITUS - Toimenna estolaitteet ennen
koneeseen tehtévia téité tai ennen koneen
nostamistal HUOMIO - Al& kosketa pyériviin
teriin!

VAROITUS - Al aja mukana koneen paalla!
HUOMIO - Al kosketa pyériviin teriin!
Suojausluokka Il (kaksoiseristys)

Sailyta akut vain kuivassa tilassa, jossa lam-
pétila on +10°C ja +40°C valilla. Sailyta akku-
ja vain ladattuna (vah. 40 % lataus).
Kytkentaverkkolaite

Suojausluokka lll

Hidas varoke 3,15 A

Erotusmuuntaja oikosulkusuojalla

Saa kayttaa vain kuivissa tiloissa.

B.

C.

mm

XeTIO

Huomio!
Irrota verkkopistoke ukonilman aikana ja erota
rajalanka latausasemasta.

FIN

2. Laitteen kuvaus ja toimituksen
laajuus

2.1 Laitteen kuvaus (kuva 1/2)
Ruohonleikkuurobotti
Kéayttépaneeli
SEIS-néappain
Leikkauskorkeuden s&atd
Sadeilmaisin
Kantokahva
Paakatkaisin
Takapyora

. Akkulokeron kansi
10. Terat

11. Terékiekko

12. Etupyoéra

13. Verkkolaite(-johto)

14. Kiinnityskoukut

15. Kiinnitysruuvi

16. Kaapeliliitin

17. Varaterat

18. Rajalanka

19. Latausasema

20. Lataustappi

21. LED-nayttd

22. Sisakuusiokoloavain
28. Viivoitin (erotettavaksi)

O©OND>OT AN~

2.2 Toimituksen laajuus ja pakkauksesta otta-
minen
Tarkasta tdssa kuvatun toimitusselostuksen avul-
la, etta tuote on taysimaérainen. Jos osia puuttuu,
ota viimeistéan 5. arkipaivana oston jalkeen
yhteytta asiakaspalveluumme tai siihen myyn-
tipisteeseen, josta olet ostanut laitteen, ja esita
vastaava ostotosite. Huomioi tdssa myds tdméan
ohjekirjan lopussa olevat asiakaspalveluohjeet ja
takuusuoritustaulukko.
® Avaa pakkaus ja ota laite varovasti pakkauk-
sesta.
Poista pakkausmateiriaalit sek& pakkaus- ja
kuljetusvarmistukset (mikali kaytetty).
Tarkasta, onko toimitus taysilukuinen.
Tarksta, onko laitteessa ja varusteissa kulje-
tusvaurioita.
Sailyta pakkaus, mikali mahdollista, takuua-
jan loppuun saakka.

Vaara!

Laite ja pakkausmateriaalit eivét ole lasten
leikkikaluja! Lapset eivat saa leikkia muovi-
pusseilla, kelmuilla tai pienilla osilla! Niista
uhkaa nielaisu- ja tukehtumisvaara!
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Toimituksen laajuus, asennustarvikkeet ja va-
rusteet (osaksi eivat kuulu toimitukseen):
Toimituksen laajuuden voit néhdé oheistetusta
toimitustiedotteesta.

Ruohonleikkuurobotti

Verkkolaite(-johto)

Latausasema

Kiinnitysruuvit (4 kpl)

Varateréat

Kiinnityskoukut

Rajalanka

Kaapeliniputin

Sisakuusiokoloavain

Akku

Latauslaite

Viivoitin (erotettavaksi)
Alkuperaiskayttdohjeen kdannos
Turvallisuusmaéraykset

Tarvittavat apuvaélineet
(eivét kuulu toimitukseen)

® Vasara

®  Pihdit

o  Eristyspihdit

® \Vesivaaka (valinnainen)

3. Maaraysten mukainen kaytto

Ruohonleikkuurobotti soveltuu kaytettavaksi yksi-
tyiskayttdon koti- ja harrastepuutarhassa ja se on
tarkoitettu vain ruohikon leikkaamiseen.

Konetta saa kayttda ainoastaan sille maarattyyn
tarkoitukseen. Kaikkinainen tdman ylittava kayt-
16 katsotaan méaraysten vastaiseksi. Laitteen
omistaja/kayttaja eika suinkaan sen valmistaja on
vastuussa kaikista tésta aiheutuvista vahingoista
tai loukkaantumisista.

Ole hyva ja ota huomioon, etté laitteitamme ei ole
suunniteltu kaytettavaksi pienteollisuus-, kasity-
Olais- tai teollisuustarkoituksiin. Emme hyvéksy
mitédan takuuvaateita, jos laitetta kaytetaan pien-
teollisuus-, kasitydlais- tai teollisuustydpaikoilla
tai naihin verrattavissa olevissa toimissa.

FIN

4. Tekniset tiedot

JANNIE ..o 18V
Moottorin kierrosluku ...............cceeeeeee 3100 min™
Su0jauSIUOKKA ......oovuveeiieiiieeceee e IPX4
SUO0JAUSIUOKKA ... 1]
PaINO ..o 9,0 kg
Leikkuuleveys ..o, 18 cm
Terien [UKUMAArE ........cocovviiiiiiiieeeeeee 3
Suurin nousukulma ..........cocoeveieiiiiiiieieee 35 %
Aéanen painetaso L, ... 48,7 dB(A)
Mittausepatarkkuus K ...........cccccoeeeeie 3dB (A)
Agnen tehotaso L, ... 59,4 dB(A)
Mittausepatarkkuus K ...........cccccoeeninie 3dB (A)

Leikkuukorkeuden
20-60 mm; portaattomasti

Rajalangen suurin sallittu pituus ....... enint. 250 m
Rajalanka-kaapeliantenni

Kayttétaajuusalue ...........cccoeeveveenne 0-148,5 KHz
Suurin lahetysteho ... 21,18 dBuA/m

Bluetooth-yhteys
Kayttétaajuusalue

Suurin 18hetysteho ..., -0,5dBm
Verkkolaite

Tulojénnite: ........c.ccceeneee. 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Lahtéjannite: ... 18V tasavirta
ANOVIFtA: .ooeeiieiieeee e 1,8A
Suojausiuokka: ........coceveverieneiee e I1/@

Melunpéaastét on mitattu standardien EN ISO
3744:1995 ja ISO 11094: 1991 mukaisesti.

Varoitus!

Tama laite kehittaa kayton aikana sahko-
magneettisen kentén. Tama kentta saattaa
tietyissa olosuhteissa vaikuttaa aktiivisiin

tai passiivisiin ladkinnéllisiin siirrdnnaisiin.
Vakavien tai kuolemaan johtavien vammojen
vélttamiseksi suosittelemme, ettd henkilot,
joilla on laakinnallisia siirrannaisia, kysyvat
neuvoa laakariltdan tai 1aakinnallisen siirréan-
néisen valmistajalta, ennen kuin he kayttavat
laitetta.
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5. Kayttéonotto

Lue koko kédytt6ohje lapi, ennen kuin aloitat
ruohonleikkuurobotin asentamisen. Asenta-
misen laatu vaikuttaa siihen, miten hyvin ruo-
honleikkuurobotti toimii myéhemmin.

5.1 Toimintaperiaate

Ruohonleikkuurobotti valitsee kulkusuuntansa sa-
tunnaisesti. Puutarhan ruoho leikataan kokonaan,
kun ruohonleikkuurobotti késittelee kaikki rajalan-
galla (18) rajatun pinnan sisélla olevat alueet. Heti
kun ruohonleikkuurobotti tunnistaa oikein asenne-
tun rajalangan (18), se kdantyy ympatri ja kulkee
toiseen suuntaan alueen sisapuolella. Kaikki ne
rajapinnan sisauolella olevat alueet, jotka haluat
suojata — esim. puutarhalammet, puut, huonekalut
tai kukkapenkit - tdytyy samoin rajata rajalangalla
(18). Rajalangan (18) taytyy muodostaa suljettu
kehé. Jos ruohonleikkuurobotti tormaé leikku-
ualueella esteeseen, se peruuttaa pois ja jatkaa
leikkuuta toiseen suuntaan (kuva 3).

5.2 limaisimet

Ruohonleikkuurobotti on varustettu useammilla
turvallisuusilmaisimilla.

¢ Nostoilmaisin:

Jos robottia nostetaan takaa maasta ylés yli
30°, niin robotti ja terien (10) pydrinta pysay-
tetadén heti.

Kallistusilmaisin:

Jos ruohonleikkuurobotti kallistuu voimak-
kaasti yhteen suuntaan, niin robotti ja terien
(10) pydrinta pysaytetaan heti.
Térmayksenilmaisin:
Ruohonleikkuurobotti tunnistaa esteet reitil-
1d4n. Kun ruohonleikkuurobotti térmaé estee-
seen, niin ruohonleikkuurobotti seka terien
pyodrinta pysaytetdan heti ja se peruuttaa
esteesta pois.

Sadeilmaisin:

Ruohonleikkuurobotti on varustettu sadeil-
maisimella (5), jotta estetdan sen tyoskentely
sateella. Ruohonleikkuurobotti palaa takai-
sin latausasemaan (19), kun se havaitsee
sateen, ja se ladataan siella tdyteen. Kun
sadeilmaisin (5) on jélleen kuivunut, niin
ruohonleikkuurobotti j4a latausasemaan (19)
vield kahden tunnin ajaksi.

Al4 liita kahta metalli-ilmaisinta oikosulkuun
metallin tai muun johtavan materiaalin kans-
sa. Se vaikuttaa ruohonleikkuurobotin oikea-
an toimintaan.

FIN

5.3 Valmistelutyo6t

Laadi ensin piirros ruohikostasi. Merkitse siihen
myos esteet ja laadi suunnitelma niiden suojaa-
miseksi. Taten on helpompaa I6ytéa hyva sijainti-
paikka latausasemalle (19) ja vetaa rajalanka (18)
pensaiden, kukkapenkkien jne. ympari (kuva 4).
Jos ruohon korkeus on yli 60 mm, niin se taytyy
lyhentad, jotta ruohonleikkuurobottia ei kuormiteta
likaa ja vAhenneté sen kayttétehoa. Kayta tdhan
tavallista ruohonleikkuria tai trimmaria.

Poista ruohikolta kaikki irtaimet esineet, joita
ruohonleikkuurobotti voisi vahingoittaa tai jotka
voisivat vahingoittaa robottia.

Pidé& seuraavat ty6kalut valmiina: vasara, pihdit,
eristyspihdit ja vesivaaka (valinnainen).

Akun asentaminen

Ruohonleikkuurobotin kdyttamiseen tarvitaan
yksi Power-X-Change-sarjan akku (A). Huomio:
Malliversiosta riippuen akku (A) ei ehka sisally
ruohonleikkuurobottisi toimitukseen.

Avaa akkulokeron kansi (9) vetamalla lukitukses-
ta. Paina akun (A) lukitusndppainta ja tydnna akku
(A) sille tarkoitettuun akunkantaan. Sulje akkulo-
keron kansi (9) ja tarkasta, etta se lukittuu oikein
paikalleen (kuva 10).

Ota akku (A) pois siten, etta avaat akkulokeron
kannen (9). Paina akun (A) lukitusnappainta ja
veda akku (A) ulos.

5.4 Latausasema

5.4.1 Latausaseman sijaintipaikka

Selvité ensin latausaseman (19) paras sijainti-
paikka. Tahan tarvitaan ulkopistorasia, jossa on
jatkuvasti virta, jotta ruohonleikkuurobotti toimii
aina. Latausasema (19) taytyy sijoittaa tasaiselle
pinnalle ruohoturpeen korkeudelle. Huolehdi si-
ita, ettd alue on tasainen ja kuiva. Valitse paikka
varjossa, koska akku ladataan parhaiten viiledssa
ymparistéssa (kuva 5a). Huolehdi liséksi siita, etta
rajalanka vedetdan suoraan vahintdan 2 m mat-
kalle ennen latausasemaa (19). Aivan latausase-
man (19) edessé olevat mutkat voivat aiheuttaa
vaikeuksia lataukseen telakoitumisessa.

5.4.2 Latausaseman sijaintipaikka

Kun akku on melkein tyhja, niin ruohonleik-
kuurobotti palaa takaisin latausasemaan (19)
kulkemalla vastapaivaan rajalankaa (18) pitkin
latausasemalle (19) asti. Huolehdi siksi siita, etta
latausasema (19) sijoitetaan oikein (kuva 5b).
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5.4.3 Latausaseman liittdminen verkkolait-
teeseen

Ennen kuin liitat latausaseman (19) virransy-
6ttdon, varmista, ettd verkkojannite on 100-
240V ja taajuus 50/60 Hz.

Liita verkkolaite (13) suoraan pistorasiaan.
Ala kayta kaapelia mihink&an muuhun tarkoi-
tukseen.

Ala kéayta vahingoittunutta verkkolaitetta (13).
Jos kaapelit tai verkkolaite (13) vahingoittu-
vat, ota heti yhteytté alan ammattihenkil66n
vaihtamista varten.

Ala lataa ruohonleikkuurobottia kosteassa
ympéristdssa. Ala lataa ruohonleikkuurobottia
yli 40 °C:n tai alle 5 °C:n lampétilassa.

Pid& ruohonleikkuurobotti ja verkkolaite (13)
etaalla vedesta, lAmmdnlahteista ja kemi-
kaaleista. Pida verkkolaitteen (13) kaapeli
poissa terdvista reunoista vahinkojen valtta-
miseksi.

Liita verkkolaite (13) latausasemaan(19)
(kuva 5¢).

1.

Ruohonleikkuurobotin akun lataamiseksi jo asen-
nuksen aikana kytke ruohonleikkuurobotti ensin
paakytkimella (7) paélle ja aseta se latausasema-
an (19).

5.4.4 Tietoja lataamisesta
Ruohonleikkuurobotti palaa takaisin latausase-
maan (19) yhdessa seuraavista tapauksista:

® Lahetéat ruohonleikkuurobotin manuaalisesti
takaisin.

Akun lataustaso laskee alle 30 %.
Paivittainen tydaika on paéattynyt.
Sadeilmaisin on lauennut.
Ruohonleikkuurobotti on kuumentunut liikaa.
Talldin ruohonleikkuurobotti kulkee rajalankaa
(18) pitkin omatoimisesti latausasemaan (19)
saakka.

Kun ruohonleikkuurobotti kulkee takaisin latau-
sasemaan (19), niin se hakee rajalangan (18) ja
kulkee vastapaivaan rajalankaa (18) pitkin.

Akun lataamisen aikana latausaseman (19) LED-
nayttd (21) palaa punaisena.

Jos latausaseman (19) LED-naytt6 (21) palaa
vihredna, niin se osoittaa, etta akku on ladattu
tayteen. Tayteen lataamisen jalkeen ruohonleik-
kuurobotti jatkaa ty6taan, tai pysyy latausasemas-
sa (19) seuraavaan tydjaksoon saakka.

Mikali ajettaessa takaisin latausasemaan (19)
havaitaan este rajalangan (18) paalla, niin ruo-
honleikkuurobotti jA& useamman yrityksen jalkeen
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latausasemaan (19). Poista kaikki esteet rajalan-
gan (18) paalta.

Jos akun lampétila ylittaa 45 °C, niin lataaminen
keskeytetaan, jotta véltetdan akun vaurioituminen.
Lataamista jatketaan automaattisesti, kun [Ampo-
tila on laskenut jalleen.

Jos ruohonleikkuurobotin ohjauksen lampétila
ylittdd 75 °C, niin robotti palaa takaisin latausase-
maan (19). Ty6ta jatketaan asetusten mukaisesti,
kun l[Ampétila on laskenut jélleen.

Jos akku tyhjenee kokonaan, ennen kuin ruohon-
leikkuurobotti on palannut latausasemaan (19),

ei ruohonleikkuurobottia voi enda kaynnistaa. Vie
ruohonleikkuurobotti takaisin latausasemaan (19)
ja jata paakytkin (7) paalle. Ruohonleikkuurobotti
ladataan automaattisesti.

5.5 Rajalanka
HUOMIO! Poikkileikatut rajalangat ja seuraa-
musvahingot eivat kuulu takuun piiriin!

5.5.1 Rajalangan veto

Rajalanka (18) voidaan vetda seka maan pinnalle
ettd maan siséan. Kovassa tai kuivassa maa-
perassa kiinnityskoukut (14) voivat murtua niita
siséan lyotaesséa. Kastele ruohikko ennen rajalan-
gan asentamista, jos maapera on hyvin kuivaa.

¢ Asentaminen maanpinnalle

Laske rajalanka (18) tiiviisti maanpinnalle ja
kiinnitd se mukana toimitetuilla kiinnityskou-
kuilla (14), jos et halua myéhemmin mdyhen-
taa tai ilmottaa ruohikkoa. Rajalangan sijoit-
telua voit viela korjata ruohonleikkuurobotin
ensimmaisiné kayttoviikkoina. Jonkin ajan ku-
luttua ruoho on kuitenkin kasvanut rajalangan
paalle eiké sitd enda nay. Asenna rajalanka
kiinnityskoukuilla (14), joiden valimatka on
enintdan 1 m. Vahenn4 kiinnityskoukkujen va-
limatkaa ruohikon epéatasaisilla kohdilla. Valta
tilanteita, joissa lanka ei lepd4 maan pinnalla.
Varmista, ettei ruohonleikkuurobotti voi leika-
ta rajalankaa poikki.

Asentaminen maan sisdan

Kaiva rajalanka noin 5 cm:n syvyyteen. Taten
estetaan rajalangan (18) vahingoittuminen
esimerkiksi méyhennyksen tai iimotuksen
aikana.

Viite!
Varaa 1 m lankaa latausaseman takapaéssa, jotta
voit tehdé korjauksia myéhemmin.

seisomaan esteen eteen eika voi Wﬁdﬁlka-nlkolaldl 'gr
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5.5.2 Kapeikot

Mikali ruohikon alueella on kapeikko, niin ruohon-
leikkuurobotti voi tydskennella siing, jos kaytavan
leveys on vahintaan 1,4 m (80 cm rajalankojen
valissd) ja pituus enintdan 8 m (kuva 3).

5.5.3 Vélimatka puutarhan rajaan

Kun ruohonleikkuurobotti l&hestyy rajalankaa
(18), niin robotin etuosassa olevat ilmaisimet ha-
vaitsevat langan. Ennen kuin ruohonleikkuurobotti
kaantyy pois, se ajaa kuitenkin rajalangan (18) yli
jopa 30 cm:n matkan. Ota tdmé& huomioon leikku-
ualuetta suunnitellessasi (kuva 6a).

5.5.4 Langan veto nurkkiin

Vélta asettamasta rajalankaa (18) nurkissa
suoraan kulmaan (90°). Varmistaaksesi, ettei
ruohonleikkuurobotti aja liian pitkélle rajalangan
(18) yli, aseta rajalanka (18) sen sijaan kuvan 6b
mukaisesti.

5.5.5 Ruohikonpinnan nousun laskenta
Ruohonleikkuurobotti voi nousta enintéan 35

%:n nousukulmassa. Valta sen vuoksi jyrkempia
nousuja. Nousu voidaan maarittda korkeuseron ja
valimatkan kautta (kuva 6c).

Esimerkki: a/b = 35 cm/100 sm = 35 %

5.5.6 Rajalangan asennus nousukohdissa
Nousukohdissa ruohonleikkuurobotti voi varsinkin
kosteassa ruohossa luiskahtaa sivuun ja ajaa
siten rajalangan (18) yli. Siksi suosittelemme huo-
mioimaan seuraavat kohdat (kuva 6d):

® Rinteen ylemmassé osassa rajalankaa (18) ei
saisi asentaa yli 35 % nousuihin. Sailyta siella
30 cm:n valimatka esteisiin ja ruohikon reuna-
an.

Rinteen alemmassa osassa rajalankaa (18) ei
saisi asentaa yli 17 % nousuihin. Sailyta siella
40 cm:n valimatka esteisiin ja ruohikon reuna-
an.

5.5.7 Ajotiet ja kivetyt kdytavat

® Erota korotetut kdytavat, sora- tai hakepeittei-
set pinnat, syvennetyt kukkapenkit tai saman-
kaltaiset alueet. Veda rajalanka (18) vahintaan
30 cm:n etaisyydelle (kuvat 6e ja 69).
Ruohoturpeen kanssa samalla tasolla olevia
kaytavia ei tarvitse erottaa, koska ruohonleik-
kuurobotti voi yksinkertaisesti kulkea niiden
yli. Rajalanka (18) voidaan vetaa myos kayta-
vien yli (kuvat 6f ja 6g).
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5.5.8 Rajasaarekkeet

Suojaa leikkuualueella olevat esteet laatimalla
rajattuja saarekkeita. Taten voidaan estéa tor-
maykset arkoihin kohteisiin, puutarhalampiin,
puihin, huonekaluihin, kukkapenkkeihin jne (kuvat
6h ja 6i).

e Kelaa rajalanka (18) auki reunoilta suojattavi-
in kohteisiin pain.

Kiinnita rajalanka (18) kiinnityskoukuilla (14)
my6tapaivaan suojattavan kohteen ympéri.
Ymparoi rajasaarekkeet kokonaan ja vie ra-
jalanka (18) takaisin siihen pisteeseen, jossa
olet poistunut ruohikon reunalta.
Rajasaarekkeiden véalimatkan tulee olla vahin-
tdé&n 0,8 m. Muussa tapauksessa yhdista koh-
teet yhdeksi yhteiseksi saarekkeeksi (kuva
6h).

Rajalangan (18) kulku saarekkeelle ja sielta
pois tulee asettaa vierekkain ja hyvin lahelle
toisiaan. - Huomio! Rajalangat (18) eivat
saa menna ristiin! - Kiinnita sen vuoksi sa-
mamsuuntaiset rajalangat (18) yhteisesti sa-
malla kiinnityskoukulla (14) maaperaan (kuva
6i).

Ruohonleikkuurobotti kulkee leikkuualueella
molempien samansuuntaisten rajalankojen
(18) yli, mutta pysahtyy yksittain vedettyjen
rajalankojen (18) eteen.

5.5.9 Esteet

® Yli 10 cm korkeat esteet (kuva 6j)
Térmayksenilmaisimet tunnistavat kiinteat,
yli 10 cm korkeat esteet, esim. puut, seinét,
aidat, puutarhahuonekalut. Jos ruohonleik-
kuurobotti tdrméa esteeseen, se pysahtyy,
sammuttaa leikkurin, peruuttaa ja kdantyy
jatkaakseen leikkuuta toiseen suuntaan. Peh-
meat, epavakaiset ja arvokkaat esteet taytyy
suojata rajalankasaarekkeella.

Kivet ja matalat esteet

Kivet, kalliot ja alle 10 cm korkeat esteet
leikkuualueella taytyy suojata, koska muuten
ruohonleikkuurobotti voi ajaa niiden yli. Tallé-
in ruohonleikkuurobotti voi vahingoittua tai
jumittua.

Puut (kuva 6k)

Ruohonleikkuurobotti kasittdd puut esteina.
Jos puun juuret kuitenkin kohoavat maasta
alle 10 cm:n korkeuteen, niin tdma alue tulisi
suojata. Siten ehkaistaan seka juurien etta
ruohonleikkuurobotin vahingoittuminen. Saily-
ta rajalangan (18) ja esteen valilla vahintaan
30 cm:n vélimatka.
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5.6 Latausasemaan liittaminen

Suorita rajalangan (18) asentaminen taysin lop-
puun, ennen kuin liitdt sen latausasemaan. Varaa
kummassakin paassa 1 m yliméaraista rajalankaa
(18) myéhemmin tehtévia sovittamisia varten.
Poista rajalangan (18) eristys molemmista paista
eristyspihdeilld 10 - 15 cm:n matkalta latausase-
maan (19) liittdmista varten.

Irrota verkkopistoke, ennen kuin liitét rajalangan
(18) latausasemaan (19). Latausaseman (19)
etusivulle vedetty rajalanka (18) taytyy vetaa
taakse latausaseman (19) alasivulla olevien joh-
donpitimien kautta. Vie edessé oleva rajalanka
(18) latausaseman alla olevien ohjaimien lapi ja
litdntaalueen sille tarkoitetun reién kautta. Liité
se ,+“liitantaan. Liita sitten taempi rajalanka (18)
LS1“liitAntaan (kuva 7a).

Huomio! Rajalangat (18) eividt saa menna
ristiin!

Liit4 latausasema sitten virransyo6ttdon. Latausa-
seman (19) LED-nayton (21) tulee palaa jatkuvas-
ti vihredna oikein suoritetun asennuksen jalkeen.
Jos LED ei pala, tarkasta ensin liitannat. Jos LED
palaa, mutta ei jatkuvasti vihreand, lue taulukko
LLatausaseman néytt6 ja vianpoisto* tdméan kayt-
téohjeen lopussa.

5.7 Paallekytkenté ja asennuksen tarkastus
Heti kun latausaseman (19) LED-naytt6 (21)
palaa vihreéan4, niin leikkuualue on valmis ruo-
honleikkuurobotin kéyttéa varten. Varmista ensin,
ettd rajalangan (18) kiinnityskoukut (14) on lyoty
kokonaan maan siséan. Aseta ruohonleikkuuro-
botti n. 3 m latausaseman (19) taakse rajalangan
(18) eteen. Talléin ruohonleikkuurobotin tulee olla
90° kulmassa rajalankaan (18) ndhden (kuva 7b).
Kytke paakytkin (7) paalle (ON) (kuva 8).

Paina kayttopaneelin (2) POWER-nappainta (60)
kahden sekunnin ajan. Vapauta ruohonleikkuuro-
botti PIN-koodilla ja vahvista sy6ttd painamalla
,OK“-nappainta (61) (katso luku ,Estolaite / PIN“).
Paina ,HOME / 3“ -nappainta (64) ja sitten uudel-
leen ,,OK*-néppainta (61). Nyt ruohonleikkuuro-
botti kulkee vastapaivaan rajalankaa (18) pitkin.
Tarkkaile ruohonleikkuurobottia koko rajalangan
(18) pituuden ajan, kunnes se seisoo taas latau-
saseman (19) edessa. Jos ruohonleikkuurobotilla
on vaikeuksia jossain kohdassa, korjaa tarvitta-
essa rajalangan (18) asento ja toista menettely.
Ruohonleikkuurobotin akku ladataan sitten tay-
teen. Jos telakoitumisessa ilmenee ongelmia, si-
nun taytyy ehka siirtda latausasemaa (19) sivusu-
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onnistuu ongelmitta.

Voit pysayttaa ruohonleikkuurobotin milloin vain
punaisella STOP-nappaimella (3). Kun STOP-
nappainta (3) on painettu, niin ruohonleikkuuro-
botti pyséhtyy ja odottaa lisdohjeita.

5.8 Latausaseman kiinnittdminen

Kun on varmistettu ruohonleikkuurobotin asian-
mukainen toiminta ja I6ydetty latausasemalle

(19) sopiva paikka, niin latausasema (19) taytyy
kiinnittaa paikalleen kiinnitysruuveilla (15). Ru-
uvaa kiinnitysruuvit (15) kuusikanta-avaimella (22)
kokonaan maahan (Kuva 7c).

5.9 Akun tehonéaytté

Paina akun tehonnaytén katkaisinta. Akun tehon-
naytto ilmoittaa akun lataustilan 3 LED:in avulla
(kuva 13b).

Kaikki 3 LED:i& palavat:
Akku on ladattu tayteen.

2 tai 1 LED(:id) palaa:
Akussa on viela riittavasti tehoa.

1 LED vilkkuu:
Akku on tyhja, lataa akku uudelleen.

Kaikki LED:it vilkkuvat:

Akun lampétila on liian alhainen. Ota akku pois
laitteesta ja anna akun olla paivan verran huone-
enlammassa. Jos virhe esiintyy jalleen, niin akku
on tyhjentynyt aivan taysin ja vahingoittunut. Ota
akku pois laitteesta. Viallista akkua ei saa enda
kayttaa tai ladata.

Huomio!

Jos kaytat moni-Ah-akkusarjaa (esim. 4 - 6 Ah),
s&adéa se aina suuremmalle teholle. Ruohonleik-
kuurobotin hellavaraisen lataamisen ja purkautu-
misen ansiosta ei ole tarpeen kayttéda vahaisem-
paa tehoa akun elinian pidentamiseksi.

5.10 Akun lataaminen latauslaitteella
Tavallisessa kaytdssa ruohonleikkuurobotin akku
(A) ladataan latausaseman (19) kautta. Tasta
riippumatonta Power-X-Change-sarjan akun (A)
kayttamista varten se voidaan ladata myds erilli-
sella Power-X-Charger -latauslaitteella. Huomio!
— Malliversiosta riippuen latauslaite (kuva 13a/
kohta B) ei ehka sisally ruohonleikkuurobottisi
toimitukseen.
1. Tarkasta, etté tyyppikilvessa annettu verkko-
jannite vastaa kaytettavissa (B) olevaa verk-

unnassa uuteen paikkaan, kunnesWWWug‘impi ka_nikgqlaqéﬁtl@ﬂ'yénné latauslaitteen verkkopis-
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toke pistorasiaan. Vihred LED alkaa vilkkua.
Tyoénna akku (A) latauslaitteeseen (B) (kuva
13a).

Kohdasta ,Latauslaitteen nayttd® I6ydat taulu-
kon, josta selvidvét latauslaitteen LED-ndytén
merkitykset.

Latauksen aikana akku saattaa lammetéa hieman.
Tama on kuitenkin normaalia.

Jos akkusarjan lataaminen ei onnistu, ole hyva ja
tarkasta,

® onko pistorasiassa verkkojannite

ovatko latauskontaktit moitteettomasti yhtey-
dessé latauslaitteeseen.

Jos akkusarjan lataaminen ei vieldkdan onnistu,
pyydamme toimittamaan

® latauslaitteen

seka akkusarjan

tekniseen asiakaspalveluumme.

Pyydamme ottamaan yhteytta asiakaspalve-
luumme tai myyntipisteeseen, josta laite on
ostettu, saadaksesi ohjeet asianmukaista
lahettamista varten.

Huolehdi akkujen tai akkukéyttéisen laitteen
lahettamisessa ja havittamisessa siita, etta
ne on pakattu erikseen muovipusseihin, jotta
véltetdan oikosulut ja tulipalo!

Jotta akkusarjan elinik& olisi mahdollisimman pit-
k&, tulee se aina ladata riittdvan ajoissa. Tama on
joka tapauksessa tarpeen, kun huomaat laitteen
tehon heikkenevén. Ala koskaan anna akkusarjan
tyhjentyé taysin. Tasta seuraa akkusarjan vahin-
goittuminen!

6. Kayttd

6.1 Paakytkin

Ruohonleikkuurobotti on varustettu paakytkimella
(7). Kytke ruohonleikkuurobotti padkytkimella (7)
paalle (ON) ja pois (OFF) (kuva 8). Kun ruohon-
leikkuurobotti on kytketty paalle, niin se lukittuu
PIN-koodilla.

6.2 Kayttopaneeli

Ruohonleikkuurobotti on ohjelmoitu jo tehtaalla
kayttden sen vakioasetuksia. Niitd voidaan tar-
vittaessa kuitenkin muuttaa. Tehtaan asetukset
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sopivat tosin 1&hes kaikkiin puutarjoihin, mutta
siitd huolimatta sinun tulisi perehtyd mahdollisiin
vaihtoehtoihin.

Kéayttopaneelin LED:ien selitys (kuva 9a)

50. Aika-LED:it: Nayttaa paivittaisen leikkuuajan
51. Lukitus-LED: Naytta& nappéinten lukituksen
52. Akku-LED: N&yttéda akun lataustilan

53. Halytys-LED: Nayttaa hairiot

Kéayttépaneelin ndppéinvaihtoehtojen selitys

(kuva 9b)

60. POWER-nappain: Kytkee ruohonleikkuurobo-
tin paalle ja pois

61. ,OK“-néppain

62. ,SET WORK TIME / 1“ -n&ppéin
63. ,START / 2“ -nappain

64. ,HOME / 3" -nappéin

65. ,4“-néppéin / lukitusnéppéin

6.3 Leikkuukorkeuden saét6

Huomio! Leikkuukorkeuden s§adon saa tehda
vain ruohonleikkuurobotin ollessa sammutettuna.
Paina tata varten STOP-nappainta (3). Leikku-
ukorkeuden saadolla (4) ruohonleikkuurobotti
mahdollistaa leikkuukorkeuden portaattoman
s4&ddn valilla 20 ja 60 mm, ja korkeus voidaan
lukea asteikosta.

Jos ruohon korkeus on yli 60 mm, niin se taytyy
lyhenta& vahintddn 60 mm:n korkeudelle, jotta
ruohonleikkuurobottia ei kuormiteta liikaa ja va-
henneta sen kayttétehoa. Kéyta tdhan tavallista
ruohonleikkuria tai trimmaria.

Asennuksen jalkeen voidaan leikkuukorkeus so-
vittaa leikkuukorkeuden saadon (4) avulla. Aloita
aina suuremmasta leikkuukorkeudesta ja véahen-
na sit4 pienin askelin haluttuun leikkuukorkeuteen
asti.

6.4 Estolaite / PIN

Estolaite ehkaisee ruohonleikkuurobotin luvatto-
man kaytdn ilman voimassaolevaa koodia. Tata
varten sinun taytyy sy6ttaa henkildkohtainen neli-
numeroinen turvallisuuskoodi.

Eston vapautus

Ennen kuin voit ottaa ruohonleikkuurobotin
kayttdon, sinun taytyy sy6ttéa oikea PIN-koodi
(vakio-PIN: 1 -2 -3-4). Syéta PIN-koodin
numerot hitaasti perattéin ja vahvista syo6ttd
painamalla OK“-nappainta. Kayttétoiminnot
vapautetaan ja vapautus-LED (51) palaa vihre-
ana.

- Jos syétat vaaran PIN-koodin, niin vapautus-

www.sidirika-nikBIalthage punaisena. Paina ,OK™ndppa-
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intd (61) pyyhkiaksesi vaaran PIN-koodin ja
sy6ta sitten oikea PIN.

Lukitus
Kun haluat lukita kayttdpaneelin (2), paina
LA4“-nappainta / lukitusnappainta (65).

Vakio-PIN:
1234

Uusi PIN:

PIN-koodin muuttaminen

Menettele seuraavasti, kun haluat muuttaa PIN-
koodin:

1. Vapauta kayttépaneeli.

2. Paina samanaikaisesti 4“/ lukitusnappainta
(65) ja ,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51)
vilkkuu vuorotellen punaisena ja vihreana.
Syéta uusi PIN-koodi (nelinumeroinen). Paina
,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51) vilkkuu
vihredné.

Syoéta uusi PIN-koodi toistamiseen ja paina
,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51) palaa
jatkuvasti vihredné. PIN-koodin muutos on
onnistunut.

5. Huomio! Merkitse uusi PIN muistiin!

PIN-koodin pyynto, jos se menetetdan
Pida ruohonleikkuurobottisi ostotosite ja sarjanu-
mero kasilla. Tarvitset ne saadaksesi PIN-koodisi!

1. Liitd USB-muistitikku USB-liitantdan kuvan
mukaisesti (kuva 11).

2. Kytke paakytkin (7) paalle (ON).

3. Paina samanaikaisesti POWER-nappainta

(60) ja ,,OK“-nappainta (61). Pida nappaimia
painettuna 3 sekunnin ajan. Nyt kaikki kayt-
tépaneelin (2) LED:it (50, 51, 52, 53) palavat.
Paina ,SET WORK TIME / 1“ -n&ppainta (62).
Veda USB-muistitikku pois. Lue USB-muisti-
tikun tiedot mikrotietokoneella. Ruohonleik-
kuurobotti on luonut tekstitiedoston (*.txt).
Té&hén tiedostoon sisaltyy PUK, henkilékoh-
tainen koodi. Kdénny asiakaspalvelun puole-
en saadaksesi PIN-koodisi.

6.5 Ruohonleikkuurobotin ohjaus

Leikkuuajan asetus

1. Vapauta kayttopaneeli (2).

2. \Valitse haluttu leikkuuaika painamalla ,SET
WORK TIME / 1 -nappainta (62) useamman
kerran.

3. Vastaava naytt6 tehdaan aika-LED:ien (50)
avulla.

4. Vahvista asetus painamalla ,OK“-nappainta

(61).

FIN
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Se aika, jota on muutettu, on nyt paivittainen
aloitusaika. Naytdssa nékyva tuntiméara on pai-
vittéinen tydaika.

Leikkuuajan sad&ddlle suositellaan viitearvona 8
tuntia paivassa 500 m?:n alueelle. Valittua tydai-
kaa taytyy mukailla puutarhan koon ja monimut-
kaisuuden mukaan.

Kéaynnistysmenettely

1. Vapauta kayttopaneeli (2).

2. Painaensin ,START /2" -nappaéinta (63)

3. Vahvista kéynnistys ,,OK“-ndppéaimella (61)

Ruohonleikkuurobotti tydskentelee nyt leikku-
uajan asetuksen mukaisesti. Tydajan kuluessa
akun lataustilaa valvotaan ja se ndytetdan akku-
LED:illa (52). Heti kun akun lataustila laskee alle
30 %, niin ruohonleikkuurobotti palaa automaatti-
sesti takaisin latausasemaan (19).

Leikkuun keskeyttédminen

1. Paina STOP-nappainta (3) pysayttaaksesi
ruohonleikkuurobotin heti.

Vapauta kayttdpaneeli (2).

Paina perakkan ,HOME /3“ -nappainta (64)
ja ,OK“-nappainta (61) lahettaaksesi ruohon-
leikkuurobotin rajalankaa (18) pitkin takaisin
latausasemaan (19).

2.
3.

6.6 Ruohonleikkuurobotin ohjaus mobiiliso-
velluksella
Kaikki asetukset, jotka voidaan tehd& kayttdpa-
neelin avulla, voidaan tehda samoin mobiiliso-
velluksella. Lataa ensin Einhell-mobiilisovellus
ruohonleikkuurobottia varten &lypuhelimeesi.
Einhell-mobiilisovelluksen saat seuraavalla linkilla
ja QR-koodilla:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce
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Liitd ruohonleikkuurobotti Bluetooth-yhteydella
alypuhelimeesi ja suorita naytéssa annetut toimet.
Mobiilisovelluksella voidaan kayttda seuraavia
ruohonleikkuurobotin lisdtoimintoja:

¢ Leikkuuaikojen asetukset:

Sovelluksessa on lisdd mahdollisuuksia leik-
kuuaikojen asetuksille, kuten esimerkiksi péai-
vittéinen yksiléllinen leikkuuajan asetus.
Sadeilmaisin

Voit kytked sadeilmaisimen (5) mobiilisovel-
luksella péélle ja pois. Tehtaalla valittu ilmaisi-
men vakioasetus on ,Paalle“.

Monta aloituskohtaa

Mutkikkailla puutarha-alueilla ruohonleik-
kuurobotilla voi olla vaikeuksia p&éasta joka
alueelle ja leikata ruoho kauttaaltaan. Tas-

sé tapauksessa voidaan valita useampia
aloituskohtia rajalangan (18) varrella. Nain
ruohonleikkuurobotti paddsee myds vaikeam-
min tavoitettaville puutarhan alueille. Ruo-
honleikkuurobotti kulkee maaratyn matkan
rajalankaa (18) pitkin ja aloittaa leikkuutyon
talla alueella Ikuva 9c). Latausasema maa-
ritetd&n automaattisesti aloituskohdaksi 1.
Kaksi muuta aloituskohtaa voidaan valita
vapaasti. Mittaa taté varten latausaseman
(19) ja aloituskohdan valimatka myé&tapaivaan
rajalankaa (18) pitkin. Tiheysarvolla maaritat,
miten usein ruohonleikkuurobotti aloittaa
tyénsé latausasemasta (19) tai kustakin aloi-
tuskohdasta.

Reunojen leikkuu

Siistin ruohikonreunan aikaansaamiseksi
voidaan toimentaa asetus ,Reunojen leikkuu®
mobiilisovelluksella. Ruohonleikkuurobotti
aloittaa 7 tydpaivan valein leikkuutydn leik-
kaamalla kertaalleen rajalankaa (18) pitkin
sen koko pituudelta. Sen liséksi ruohonleik-
kuurobotti leikkaa paivittaisen leikkuujakson
lopussa paluutiensa latausasemaan, jos akun
lataustila on yli 70 %.

Leikkurin tilastot

Saat tietoja leikkurin eri tilastoista.

Bluetooth-yhteytté koskevia ohjeita:

® Liité ruohonleikkuurobotti Einhell-mobiilisovel-
lukseen, kun olet ensin kirjautunut kayttajana
ja rekisterdinyt laitteen.

Android-laitteissa sijaintipaikalle taytyy antaa
vapautus Einhell-sovellusta varten, jotta
Bluetooth-yhteytta voi kayttaa.

Liitd ruohonleikkuurobotti ainoastaan élypu-
helimessasi olevaan Einhell-sovellukseen.
Luo yhteys ruohonleikkuurobottiin Einhell-
sovelluksen avulla.
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Bluetooth-yhteyden kantavuus ei ole rajaton.
Pysy siksi ruohonleikkuurobotin I&hella sen
ohjaamista varten.

Ruohonleikkuurobotti voi olla yhteydessa aina
vain yhteen alypuhelimeen kerrallaan.
Katkaise Bluetooth-yhteys, kun olet tehnyt
kaikki haluamasi s&adét ruohonleikkuurobot-
tiin.

7. Puhdistus, huolto ja varaosatilaus

Vaara!

Ennen kaikkia puhdistus- ja huoltotdita laite tulee
kytked jannitteettdmaksi. Veda tata varten verkko-
pistoke pistorasiasta ja kytke laite paékyktimella
(7) pois (OFF) (kuva 8). Ota liséksi akku pois ruo-
honleikkuurobotista.

Varo! Kayta tyokasineita!

7.1 Puhdistus

® Pid4 turvalaitteet, ilmaraot ja moottorin runko
niin puhtaina pdlysté ja liasta kuin suinkin
mahdollista. Pyyhi laite puhtaalla rievulla tai
puhalla lika pois paineilmalla kayttaen alhais-
ta paineasetusta.

Ruohonleikkuurobottia ei saa puhdistaa juok-
sevalla vedelld, eiké varsinkaan painepesuril-
la.

Puhdista laite sdannéllisin valiajoin kostealla
rievulla kéyttden hieman saippuaa. Al kayta
puhdistusaineita tai liuottimia; ne saattavat
syOvyttad laitteen muoviosia. Huolehdi siita,
ettei laitteen sisélle paése vetta.

Puhdista ruohonleikkuurobotti harjalla tai rie-
vulla, mikali mahdollista

Tarkasta terien (10) ja terékiekon (11) estee-
tén liikkkuvuus.

Kayta ruohonleikkuurobotin (1) ja latausase-
man (19) latauskontaktien puhdistamiseen
metallille tarkoitettuja puhdistusvélineita tai
erittdin hienorakeista hiomapaperia. Puhdista
kontaktit varmistaaksesi tehokkaan lataami-
sen.

7.2 Huolto

e Kuluneet tai vahingoittuneet terat (10) seka
niiden kiinnitysruuvit tulee aina vaihtaa sarjoit-
tain.

Vaihda kuluneet tai vahingoittuneet osat uusi-
in.

Laitteen keston pidentadmiseksi tulisi kaikki
ruuviliitokset seka pyorat ja akselit puhdistaa
ja sitten Oljyta.

www.sidirika-nikolaidi.gr

- 228 -



® Ruohonleikkuurobotin sdannéllinen hoito

takaa sen kestavyyden ja tehokkuuden, seka
liséksi parantaa ja helpottaa nurmikkosi leik-
kaamista huomattavasti.

Suurin kulutus kohdistuu leikkuuteriin (10).
Tarkasta terien (10) kunto ja kiinnitys sdann-
6llisin véliajoin. Jos ruohonleikkuurobotti
alkaa téarista liilan voimakkaasti, niin tama voi
tarkoittaa sita, etta terat (10) ovat vahingoit-
tuneet tai védantyneet térmayksisté. Jos teréat
(10) ovat kuluneet tai vahingoittaneet, niin ne
taytyy vaihtaa heti.

Tarkasta nurmikon leikkuujalki sdanndllisesti.
Jos teréat ovat tylsyneet, niin ruohonkorret
leikataan epasiististi poikki. Talléin nurmikon
pinta voi kuivua helposti ja muuttua ruskeaksi.
Vaihda siksi terat sdannéllisin véliajoin, jotta
saat aina siistin ja suoran leikkuujéljen.
Tarkasta saanndllisesti, onko ruohonleikku-
urobotin alapinnalla likaa. Puhdista ruohon-
leikkuurobottisi sdanndllisesti. Poista pahem-
mat likakertymat valittdmasti.

Ensimmaisina viikkoina kayttdonoton jalkeen
ja kun nurmikko on leikattu tavallista ruohon-
leikkuria kayttéaen, ruohonleikkuurobottisi

voi nopeasti likaantua pahasti. Tarkasta siksi
ruohonleikkuurobottisi alapinta useammin
téhéan aikaan.

Lyhenn& nurmikko vain pienin askelin, jotta
valtetdan pahat likaantumiset.

Laitteen siséll& ei ole muita huoltoa tarvitsevia
osia.

7.2.1 Terien vaihto

Kéayta ainoastaan alkuperaisterid, koska muussa
tapauksessa laitteen toimintaa ja turvallisuutta ei
enaé voi taata.

Ruohonleikkuurobotti on varustettu kolmella
terékiekkoon (11) asennetulla terélla (10). Naiden
terien (10) elinik& on enintdan 3 kuukautta (ellei
térméta esteisiin). Ole hyva ja vaihda kaikki kolme
teréa (10) samanaikaisesti, jotta laitteesi tehokku-
us ja tasapaino eivat heikkene.

Menettele seuraavasti teria (10) vaihtaessasi

(kuva 12) - Huomio! - kayta suojakasineita:
1. Irrota kiinnitysruuvit.
2. Otaterat(10) pois ja pane niiden tilalle uudet.

Vaihda kaikki kolme teraa (10) aina sarjoittain.
Sen jalkeen kirista kiinnitysruuvi jalleen tiuk-
kaan. Varmista, etta uudet terat (10) voivat
pydria vapaasti.

Suorita sdanndllisin valiajoin ruohonleikkuurobot-
tisi yleistarkastus ja poista kaikki siihen kertyneet

3.

FIN

ennen joka kasvukauden alkua. Kéanny korjaus-
ten vuoksi teknisen asiakaspalvelumme puoleen.
Kéyta ainoastaan alkuperaisié varaosia.

7.2.2 Ohjelmistopaivitys

Jos haluat péivittdé ohjelmiston, kopioi uusi oh-
jelmisto tyhjalle USB-muistitikulle (tarvittaessa
formatoi USB-tikku ensin uudelleen). Varmista,
ettd akku on ladattu tédyteen, ennen kuin suoritat
seuraavat vaiheet.

1. Aseta ruohonleikkuurobotti leikkuualueelle.
Ruohonleikkuurobotti ei saa olla latausase-
massa ohjelmistopaivityksen aikana.

Liitd USB-muistitikku USB-liitantaan kuvan
mukaisesti (kuva 11).

Kytke paakytkin (7) paalle (ON).

Paina samanaikaisesti POWER-nappainta
(60) ja ,OK“-n&ppainta (61). Pida nappaimia
painettuna 5 sekunnin ajan. Nyt kaikki kayt-
tépaneelin (2) LED:it (50, 51, 52, 53) palavat.
Paina néppainté ,4“/ Lukitusnappain (65)
aloittaaksesi paivitystapahtuman. Aika-LED:it
(50) nayttavat senhetkisen edistymisen. Kun
kaikki 5 aika-LED:iia (50) palavat jatkuvasti,
niin paivitys on paattynyt ja ruohonleikkuuro-
botti siirtyy normaaliin kyttétilaan.
Muutaman sekunnin kuluttua aika-LED:it (50)
sammuvat jélleen ja ruohonleikkuurobotti
siirtyy normaaliin kayttétilaan, jossa vain yksi
aika-LED (50) palaa.

7. Veda USB-muistitikku pois.

7.2.3 Rajalangan korjaaminen

Jos rajalanka (18) leikkautuu jossain kohdas-

sa poikki, kayta sen korjaamiseen mukana
toimitettuja kaapeliliittimia (16). Vie tata varten
poikkileikatun rajalangan (18) molemmat paat
kaapelilittimeen (16) ja paina se pihtien avulla
kokoon. Liita verkkopistoke pistorasiaan. Tarkasta
sitten latausaseman (19) LED-nayton (21) avulla
litoksen toimivuus.

7.3 Varaosatilaus

Varaosia tilattaessa tulee antaa seuraavat tiedot:
® laitteen tyyppi

laitteen tuotenumero

laitteen tunnusnumero

tarvittavan varaosan varaosanumero

Aktuellit hinnat ja muita tietoja 16ydéat verkkosivus-
tosta www.Einhell-Service.com

Varaterien tuotenumero: 34.140.20

lianjatteet. Tarkasta terien (10) kunthrirdlﬁtlka_nikmaidi'gr
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8. Sailytys

Lataa akku (A) ennen talven yli sailyttamista tay-
teen ja kytke ruohonleikkuurobotti paékytkimella
(7) pois (OFF). Ota akku (A) laitteesta pois. Erota
verkkolaite (13) virransy6tosta ja latausasemasta
(19).

Rajalanka (18) voi jaada talven yli ulkosalle. Var-
mista kuitenkin, etta liitdnnat on suojattu korroo-
siolta. Tata varten erota rajalangan (18) liitokset
latausasemasta (19).

Sailyta laite ja sen varusteet valolta, kosteudelta
ja pakkaselta suojatussa tilassa poissa lasten
ulottuvilta. Optimaalinen sailytyslampétila on
5°C:nja 30 °C:n valilla. Sailyta laite alkuperais-
pakkauksessaan.

9. Kuljetus
® Kytke laite paakytkimella (7) pois (OFF) (kuva
8).

Pane kuljetusvarmistukset paikalleen, mikali
ne ovat olemassa.

Suojaa laitetta vaurioilta ja voimakkaalta tari-
nélta, joita voi esiinty4 erityisesti ajoneuvoissa
kuljetettaessa.

Varmista, ettei laite voi siirtyd paikaltaan tai
kaatua.

Kanna ruohonleikkuurobottia kantokahvasta
(6) terakiekko (11) itsestasi pois kdannettyna.

10. Kaytostapoisto ja uusiokayttd

Laite on pakattu kuljetuspakkaukseen, jotta vélte-
taan kuljetusvauriot. Tama pakkaus on raaka-ai-
netta ja sité voi siksi kdyttda uudelleen tai sen voi
toimittaa kierratyksen kautta takaisin raaka-aine-
kiertoon. Laite ja sen varusteet on valmistettu eri
materiaaleista, kuten esim. metallista ja muoveis-
ta. Vialliset laitteet eivat kuulu kotitalousjatteisiin.
Laite tulee toimittaa asianmukaiseen kerayspis-
teeseen ammattitaitoista havittdmista varten. Jos
et tieda, missa on tallainen kerayspiste, tiedustele
asiaa kuntasi hallinnosta.

FIN
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Koskee ainoastaan EU-maita

Ala heita sahkétyokaluja kotitalousjatteisiin!

Euroopan direktiivin 2012/19/EY loppuunkay-
tetyista sahko- ja elektronisista laitteista ja sen
kansalliseksi laiksi muuntamisen mukaan tulee
kaytetyt sdhkotydkalut koota erikseen ja toimittaa
ne ymparistoystavalliseen kierratykseen.

Kierratysvaihtoehto takaisinlahetykselle:
Sahkoélaitteen omistaja on velvoitettu laitteen
palauttamisen vaihtoehtona vaikuttamaan siihen,
ettd hénen luovuttamansa omaisuus héavitetdan
asianmukaisesti. Loppuun kéytetty laite voidaan
tata varten luovuttaa myds kerayspisteeseen,
joka suorittaa sen kaytdstapoiston kansallisten
kierratystalous- ja jatehuoltolakien tarkoittamalla
tavalla. Tama ei koske kaytettyihin laitteisiin lii-
tettyja lisdvarusteita ja apuvalineita, joissa ei ole
sahkdosia.

Pyydamme huolehtimaan havitettdessa siita,
ettd akut ja valaisuvalineet (esim. hehkulamppu)
otetaan laitteesta pois.

Tuotedokumentaation ja tuotteen mukana toi-
mitettujen papereiden osittainenkin kopiointi tai
muu monistaminen on sallittu ainoastaan Einhell
Germany AG:n nimenomaisella luvalla.

Oikeus teknisiin muutoksiin pidatetaan

www.sidirika-nikolaidi.gr
-230-



FIN

11. Latausaseman naytto ja vianpoisto

LED-nayttd (21)

Kuvaus

Ratkaisu

Pois

- Eivirtaa

- Tarkasta virransy6ttd

Palaa vihredna

- Valmiina leikkaamaan
- Akku ladattu tayteen
- Rajalanka (18) asennettu

oikein

Vilkkuu vihredna

- Rajalanka (18) leikkautunut

poikki

- Rajalanka (18) liitetty vaarin

Tarkasta, onko rajalangassa (18) katkok-
sia

- Tarkasta molemmat liitdnnat latausasema-
an (19)

Palaa punaisena

- Akku ladataan

- Odota, kunnes akku on ladattu tayteen.

12. Ruohonleikkuurobotin nédytt6 ja vianpoisto

Halytys-LED (53) palaa punaisena

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

,Ruohonleikkuuro-
botti nostettu”

- Nostoilmaisin lauennut jatku-
vasti 10 sekunnin ajan

Paina ,OK“-nappainta (54) kuitataksesi
virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-
dusta (2).

- Jos tdma virhe esiintyy useammin, tarkas-
ta, onko leikkuualueella yli 10 cm korkeita
esteita ja poista ne, tai erota esteet leikku-
ualueesta rajalangalla (18).

»,Muohonleikkuuro-
botti jdanyt kiinni*
Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
leikkuualueella es-
teen lahelle.

- Esteenilmaisin on toimennet-
tu yhden minuutin aikana 10
kertaa

Paina ,,OK"“-nappainta (54) kuitataksesi
virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-
dusta (2).

- Tarkasta, onko ruohonleikkuurobotti py-
sahtynyt esteen vuoksi tai jaanyt kiinni
puiden, pensaiden jne. valiin. Poista este
tai valta tata aluetta.

- Jos tdma virhe esiintyy useammin, tarkas-

ta, onko rajalanka (18) vedetty oikein. Hu-

omioi erityisesti ahtaat nurkat, kaytavat,

aidat, kalliot jne. ja muuta rajalangan (18)

asettelua, mikali se on tarpeen.

Tarkasta, onko ruoho liian pitkaa ja tukkii

ruohonleikkuurobotin. Siind tapauksessa

leikkaa ruoho lyhyemmaksi kuin 60 mm.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Halytys-LED (53) palaa punaisena

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

,Kaikuilmaisin“
Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
leikkuualueella valit-
témasti esteeseen.

Térmayksenilmaisin lauennut
jatkuvasti 10 sekunnin ajan

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja aseta
ruohonleikkuurobotti toiseen paikkaan
leikkuualueelle. Kytke paakytkin (7) jalleen
paalle (ON) ja aloita leikkuu uudelleen kayt-
téruudusta (2).

- Tarkasta, onko ruohonleikkuurobotti py-
sahtynyt esteen vuoksi tai jaényt kiinni
puiden, pensaiden jne. valiin. Poista este
tai valta tata aluetta.

- Jos tdma virhe esiintyy useammin, tarkas-
ta, onko rajalanka (18) vedetty oikein. Hu-
omioi erityisesti ahtaat nurkat, kaytavat,
aidat, kalliot jne. ja muuta rajalangan (18)
asettelua, mikali se on tarpeen.

Halytys-LED (53) vil

kkuu punaisena

Hairid Mahdollinen syy Poisto
,Rajalangan/sign- | - Ruohonleikkuurobotti on leik- | Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jalleen
aalin virhe" kuualueen ulkopuolella paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-

Ruohonleikkuuro-
botti pyérii ympyraé
hakien rajasignaalia
ja pysahtyy lopulta
kokonaan.

Rajalanka (18) liitetty vaarin
Rajalanka (18) leikkautunut
poikki

Ei virtaa

ruudusta (2).

- Varmista, etté rajalanka (18) on vedetty
oikein ja keskelle latausaseman (19) alle.

- Tarkasta latausaseman (19) sijainti.

- Varmista, etté ruohonleikkuurobotti on
leikkuualueella.

- Tarkasta, palaako latausaseman (19)
LED-nayttd (21) vihreana.

- Jos ruohonleikkuurobotti poistuu leikkuua-
lueelta useamman kerran samalta kohdal-
ta, tarkasta, onko talla kohdalla suurjéanni-
tekaapeli. - Muuta rajalangan (18) sijaintia.

- Jos ruohonleikkuurobotti poistuu leikkuua-
lueelta rinteessé, valta taté aluetta muut-
tamalla rajalangan (18) sijaintia.

Halytys-LED (53) palaa sinisena

Hairio

Mahdollinen syy

Poisto

+Akku-/paristovirhe®

Ruohonleikkuurobottiin on
tullut paristohairié

Akkua ei voi ladata
Lataustappien (20) huono
kontakti.

Akku on tullut elinkaarensa
paahéan.

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jalleen

paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-

ruudusta (2).

- Tarkasta, onko virransy6téssa ongelmia.

- Puhdista lataustapit (20).

- Varmista, etta akku on asennettu oikein.

- Tarkasta, onko paakatkaisin (7) paalla-
asennossa (ON), kun ruohonleikkuurobot-
ti on latausasemassa (19).

- Tarkasta latausaseman (19) sijainti. Vaih-
da tarvittaessa akku uuteen.
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Halytys-LED (53) vilkkuu sinisenéd

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

L+Akun lampétila on
normaalialueen ul-
kopuolella“
Ruohonleikkuuro-
botti palaa asetetun
tydajan aikana la-
tausasemaan ja/tai
akkua ei voi ladata
latausasemassa.

Liian korkea / alhainen akun

lampatila tai ohjauksen liian

korkea lampétila

- Jos akun [Ampétila on yli
75 °C, niin ruohonleikkuuro-
botti palaa latausasemaan
(19).

- Jos akun [Ampétila on yli
45 °C tai alle 0 °C, niin
lataaminen keskeytetaan ja
ruohonleikkuurobotti odottaa
latausasemassa (19).

- Siirra tydaikaa kesalla aikaisiin aamutun-
teihin ja valta ruohonleikkuurobotin kayt-
1648 paivan kuumina tunteina.

- Kun akku tai ohjaus on jaahtynyt sallittuun
lampétila-alueeseen, niin ruohonleikku-
urobotti palaa automaattisesti ohjelmoitu-
un kayttoon.

»Moottori ylikuor-
mitettu”
Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
korkeaan ja paksu-
un ruohoon.

- Ruohonleikkuurobotti on py-
sdytetty moottorin ylivirran tai
moottorihairién vuoksi

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jalleen
paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-
ruudusta (2).

- Tarkasta ruohon korkeus leikkuualueella
ja leikkaa ruoho tarvittaessa tavallisella
ruohonleikkurilla alle 60 mm korkeudelle.
Korota leikkuukorkeutta. Aloita aina su-
uremmasta leikkuukorkeudesta ja vahen-
na sité pienin askelin haluttuun leikkuukor-
keuteen asti.

Tarkasta, ovatko terékiekot (11) ja pyorat
likaantuneet ja puhdista nama osat perus-
teellisesti.

Tarkasta, onko takapyorissa ja terékiekos-
sa (11) juuttumia. Jos et voi itse irrottaa
naitd juuttumia, kdanny asiakaspalvelun
puoleen.

»,Ruohonleikkuuro-
botti kallistettu®
Ruohonleikkuuro-
botti on kaatunut ja

pyséhtynyt.

- Ruohonleikkuurobotti kallis-
tettiin jatkuvasti 10 sekunnin
ajan

- Ruohonleikkuurobotti on
kallistunut pitempé&an yhteen
suuntaan.

Paina ,OK“-nappainta (54) kuitataksesi
virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-
dusta (2).

- Vie ruohonleikkuurobotti tasaiselle pinnal-
le ja k&ynnista se uudelleen.

- Jos ruohonleikkuurobotti on kaatunut leik-
kuualueella jyrkén rinteen vuoksi, muuta
rajalangan (18) sijaintia vastaavasti valt-
taaksesi jyrkat nousut.

yLeikkuri jaanyt
kiinni“
Ruohonleikku-
urobotti pysahtyy
paluumatkalla latau-
sasemaan.

- Ruohonleikkuurobotin liik-
kuminen estetty rajalangalla
(18) olevien esteiden vuoksi

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja aseta
ruohonleikkuurobotti toiseen paikkaan
leikkuualueelle. Kytke paakytkin (7) jalleen
paalle (ON) ja aloita leikkuu uudelleen kayt-
téruudusta (2).

- Poista rajalangalla (18) olevat esteet.
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Hairio

Mahdollinen syy

Poisto

Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
leikkuualueelle.
Ruohonleikkuuro-
bottia ei voi k&yn-
nistaa.

Akun jannite liian alhainen
Vika virtapiirissa tai elektroni-
ikassa

Vie ruohonleikkuurobotti takaisin latausa-
semaan (19) ladattavaksi.

Kytke paakytkin (7) paalle (ON).

Kéaanny asiakaspalvelun puoleen.

Ruohonleikkuuro-
botti ei voi ajaa
latausasemaan.

Latausasemaa (19) ei ole
asennettu oikein.

Varmista, ettd latausaseman (19) LED-
nayttd (21) palaa vihreana.

Varmista, etta rajalangat (18) on liitetty
latausasemaan (19) ja ettd etlummainen
rajalanka (18) on vedetty latausaseman
(19) alle sen keskikohdalla.

Varmista, etta latausasema (19) on sijoi-
tettu oikein.

Ruohonleikkuuro-
botti pyséhtyy tai
kulkee valvomatto-
mana rajasaarekkei-
den lahella.

Rajalankaa (18) ei ole asen-
nettu oikein rajasaarekkeiden
ympaérille.

Muuta rajalangan (18) sijaintia.
Huolehdi siita, etté rajalanka (18) ei ole
mennyt ristiin

Ruohonleikkuuro-
botti on danekas.

Terat (10) ovat vahingoittu-
neet

Teriin (10) on tarttunut paljon
vieraita aineita
Ruohonleikkuurobotti on
kaynnistetty liian lahella
esteita

Terien kayttd tai kayttdmoot-
tori vahingoittunut

Muut ruohonleikkuurobotiin
osat vahingoittuneet

Vaihda terat (10) uusiin. Kaikki 3 teraa
(10) taytyy vaihtaa samanaikaisesti.
Ruohonleikkuurobotin tehokkuus on riip-
puvainen terien (10) terdvyydesta. Pida
terat (10) siksi aina hyvasséa kunnossa.
Sammuta ruohonleikkuurobotti turvallises-
ti ja kayta tyokasineita teria (10) vaihtaes-
sasi valttdaksesi viiltohaavat.

Anna huoltopalvelun korjata moottori tai
vaihtaa se uuteen.

Ruohonleikkuuro-
botti pysyy latausa-
semassa. Ruohon-
leikkuurobotti palaa
aina uudelleen
takaisin latausase-
maan.

Vaéarin asetetut tydajat
Akku tyhja

Sadeilmaisin lauennut
Akun [ampétila liian korkea

Tarkasta ty6aikojen asetukset.
Ruohonleikkuurobotti aloittaa ja lopettaa
tydnsa asetetun aika-alueen mukaisesti.
Taman tydaikaikkunan ulkopuolella ruo-
honleikkuurobotti pysyy latausasemassa
(19).
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Vianhaku

Hairid Mahdollinen syy Poisto
Ruohonleikkuuro- - Akku tyhja - Poista mahdolliset esteet rajalangalta
botti pyséhtyy raja- | - Rajalangan (18) pituus ja (18). Huomioi rajalankaa (18) paikalleen
langan péalle eik& siten myds matka latausa- vetéessasi riittava etéisyys esteisiin.
paase latausasema- semaan (19) on liian pitka - Ole hyvé ja kayta akkua, jonka kapasiteet-
an saakka. kaytetylle akulle. ti on suurempi.

- Huomio: Kaytettdessa moni-Ah-arvoista
akkua (esim. 4-6 Ah) aseta teho suurem-
paan arvoon. Ruohonleikkuurobotin hella-
varaisen lataamisen ja purkautumisen an-
siosta ei ole tarpeen kayttaa vahdisempaa
tehoa akun elinian pidentamiseksi.

HUOMIO! Poikkileikatut rajalangat ja seuraamusvahingot eivat kuulu takuun piiriin!
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13. Latauslaitteen naytto

Naytén tila
Punainen Vihrea Merkitys ja toimenpiteet
LED LED

Pois Vilkkuu Kayttévalmiustila
Latauslaite on liitetty séhkéverkkoon ja valmis kayttdon, latauslaitteessa ei
ole akkua

Palaa Pois Lataaminen
Latauslaite lataa akun pikalatauksella. Vastaavat latausajat 16ytyvat suora-
an latauslaitteesta.
Viite! Todelliset latausajat voivat poiketa hieman annetuista latausajoista.
Ne ovat riipliuvaiset akun jéljellaolevasta lataustehosta.

Pois Palaa Akku on ladattu ja valmis kaytt66n. (READY TO GO)
Sen jalkeen latauslaite kytkeytyy hellavaraiselle lataukselle, kunnes akku
on ladattu aivan tayteen.
Jata tata varten akku viela noin 15 minuutin ajaksi latauslaitteeseen.
Toimenpide:
Ota akku pois latauslaitteesta. Irrota latauslaite sdhkdverkosta.

Vilkkuu Pois Sovitettu lataaminen
Latauslaite on siirtynyt hellavaraiseen lataustilaan.
Talléin akkua ladataan turvallisuussyista hitaammin ja sen lataaminen ke-
staé pitempéaan. Mahdollisia syita ovat:
- Akkua ei ole ladattu hyvin pitkaan aikaan.
- Akun lampétila ei ole ihannealueella.
Toimenpide:
Odota, kunnes lataaminen on paattynyt, akkua voidaan tasta huolimatta
ladata edelleen.

Vilkkuu Vilkkuu Hairid
Lataaminen ei ole mahdollista. Akussa on vika.
Toimenpide:
Viallista akkua ei saa enaa ladata.
Ota akku pois latauslaitteesta.

Palaa Palaa Lampétilahairio
Akku on liian kuuma (esim. suorassa auringonpaisteessa) tai liian kylma
(alle 0°C)
Toimenpide:
Ota akku pois ja sailyta sita 1 paivan ajan huoneenlamméssa (n. 20°C).
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Asiakaspalvelutiedot

Meilla on kaikissa takuutodistuksessa mainituissa maissa patevia asiakaspalvelusta huolehtivia kump-
paneita, joiden yhteystiedot 16ydéat takuutodistuksesta. Heidan kauttaan voit saada kaikki asiakaspalve-
lut, kuten korjaukset, varaosien ja kulumaosien seké tarvittavien kayttdmateriaalien toimitukset.

Huomaa, etta seuraaviin tdmén tuotteen osiin kohdistuu kaytdsta johtuvaa, luonnollista kulumista, ja etta
seuraavia osia tarvitaan kayttdmateriaaleina.

Laji Esimerkki
Kuluvat osat* Akku
Kayttémateriaali / kayttdosat* Terat
Puuttuvat osat

* ei valttamatta kuulu toimitukseen!

Puutteellisuuksien tai vikojen ilmetessa pyydamme ilmoittamaan virheesta verkossa sivustoon
www.Einhell-Service.com. Ole hyva ja anna vian tarkka kuvaus ja vastaa sen liséksi joka tapauksessa
seuraaviin kysymyksiin:

Onko laite toiminut jo ainakin kerran, vai oliko se jo alusta lahtien viallinen?
® Havaitsitko jotain erikoista ennen vian ilmenemista (oireita ennen vikaa)?
® Mika mielestasi on laitteessa vikana (paaasiallinen vika)?

Kuvaa t&t4 toimintavirhetta.
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Takuutodistus

Arvoisa asiakas,

tuotteemme lapikayvat erittdin tiukan laadunvalvontatarkastuksen. Mikali tdma laite ei kuitenkaan toimi
moitteettomasti, valitamme tapahtunutta suuresti ja pyyddmme sinua k&éntymaan teknisen asiakas-
palvelumme puoleen kayttaen tdssa takuukortissa annettua osoitetta. Selvitdamme asian mielellamme
my®s puhelimitse allaolevan palvelunumeron kautta. Takuuvaateiden esittémista koskevat seuraavat
maaraykset:

1.

Nama takuuehdot koskevat ainoastaan kuluttajia, ts. luonnollisia henkil6itd, jotka eivat kayta tata
tuotetta sen enempaa pienteollisessa kuin muussakaan itsenédisesséd ammatinharjoituksessa. Nama
takuuehdot saatelevat tdydentévia takuusuorituksia, jotka allamainittu valmistaja lupaa uusien
laitteidensa ostajille lakiméaraisen takuun liséksi. Ne eivat vaikuta lakimaaraisiin takuusuoritus-
vaateisiisi milldan tavalla. Takuumme on sinulle maksuton.

Takuusuoritus kattaa ainoastaan sellaiset hankkimasi allamainitun valmistajan uuden laitteen
puutteellisuudet, jotka todistettavasti aiheutuvat materiaali- tai valmistusvirheista, ja se on rajattu
valintamme mukaan ainoastaan naiden laitteen vikojen korjaamiseen tai laitteen korvaamiseen uu-
della.

Ole hyva ja ota huomioon, etté laitteitamme ei ole suunniteltu kaytettavaksi pienteollisuus-, kasi-
tydlais- tai ammattitarkoituksiin. Takuusopimusta ei siksi synny, jos laitetta on takuun kestoaikana
kaytetty pienteollisuus-, késitydlais- tai teollisuustydpaikoilla tai siihen on kohdistunut néihin verrat-
tavissa oleva rasitus.

Antamamme takuu ei kata néit4 vaurioita:

- laitteessa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat asennusohjeen noudattamatta jattdmisesta tai asi-
antuntemattomasta asennuksesta, kayttdohjeen noudattamatta jattamisesta (kuten esim. litanta
vaaraan verkkojannitteeseen tai virtalajiin) tai huolto- ja turvallisuusmaaraysten laiminlydnnista tai
laitteen altistamista epanormaaleille ympéristéolosuhteille tai puutteellisesta hoidosta ja huollosta.

- laitteessa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat maaraysten vastaisesta tai virheellisesta kaytosta
(esim. laitteen ylikuormitus tai hyvaksymattomien litostydkalujen tai varusteiden kayttd), vieraiden
esineiden tunkeutumisesta laitteeseen (esim. hiekka, kivet tai poly, kuljetusvauriot), vakivoiman kay-
tosta tai ulkopuolisista tekijoista (esim. putoamisesta aiheutuneet vahingot).

- laitteessa tai sen osissa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat kéytoésta johtuvasta, tavanomaisesta
tai muuten tavallisesta kulumisesta.

Takuuajan kesto on 24 kuukautta ja se alkaa laitteen ostopaivasta. Takuuvaateet tulee esittéda en-
nen takuuajan paattymisté kahden viikon kuluessa siitd, kun olet havainnut vian. Takuuvaateiden
esittdminen takuuajan paatyttya ei ole mahdollista. Laitteen korjaus tai vaihto ei johda takuuajan
pitenemiseen tai laitteen tai siihen mahdollisesti asennettujen varaosien takuuajan alkamiseen uu-
delleen alusta. Tamé koskee myds paikan paalla suoritettuja palveluja.

Viallista laitetta koskevat takuuvaateet tulee esittaa osoitteella: www.Einhell-Service.com. Pida
uuden laitteesi ostotosite tai muu ostonayttdé valmiina. liman vastaavia tositteita tai tyyppikilpea meil-
le l&hetettyjen laitteiden osalta takuuvaateet on suljettu pois, koska mahdollisuudet laitteen tunnista-
miseen puuttuvat. Mikali takuumme kattaa laitteen vian, asiakkaalle toimitetaan korjattu tai uusi laite
viipymatta.

Tietysti korjaamme mielellamme korvausta vastaan myds sellaiset laitteiden viat, jotka eivat kuulu tai
eivat enda kuulu takuumme piiriin. Léheta tata varten laite teknisen asiakaspalvelumme osoitteeseen.

Kuluvien osien, kayttdosien ja puuttuvien osien suhteen viittaamme td&maén takuun rajoituksiin, jotka on
selostettu tdméan kayttdohjeen asiakaspalvelutiedoissa.
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Uzembe helyezés
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9. Szallitas és mozgatas
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13. A toltdkészulék kijelz6je

LI

Figyelem! Veszély! A sériilések kockazatanak csokkentése érdekében olvassa el a kezelési utmutatot!

A készlléket nem hasznalhatjak gyermekek! Mozgaskorlatozott, érzékszervi vagy szellemi fogyatékkal
élé, illetve kell6 tudassal és/vagy tapasztalattal nem rendelkez6 személyek csak egy felligyelé személy
jelenlétében hasznalhatjak a készuléket. Ezek a felhasznaldk felligyelé személy nélkil kizarélag abban
az esetben hasznalhatjak a robotflinyirét, ha megismerték annak helyes hasznalatat, betartjak a biz-
tonsagos Uzemeltetésre vonatkozo utasitasokat, és tisztaban vannak vele, hogy a késziilék hasznalata
soran milyen veszélyhelyzetek adédhatnak. A robotflinyiréd nem jaték! Kérjuk, tgyeljen arra, hogy gyer-
mekek ne férhessenek hozza a készllékhez! A felhasznald altal elvégezheté karbantartasi munkakat és

a flnyiro tisztitasat tilos gyermekelyendiZi! sidirika-nikolaidi .gr
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Figyelem! Veszély!

A személyi sérlilések és az anyagi kar elkerilése
érdekében a készllék hasznalata kdzben szamos
dvintézkedést be kell tartania. Kérjlk, gondosan
tanulmanyozza at a mellékelt kezelési Utmutatot
és a biztonsagi eléirasokat. A termék hasznalata-
val kapcsolatos informaciokra barmikor sziiksége
lehet, ezért kérjik, 6rizze meg az utmutatét. Ha a
készliléket tovabbadja, akkor feltétlenil adja vele
oda a mellékelt kezelési Utmutatdt is. Nem valla-
lunk felelésséget az olyan balesetekért és karo-
kért, amelyek az Utmutatéban leirtak figyelmen
kivil hagyasa miatt kdvetkeznek be.

1. Biztonsagi utmutatasok

A biztonsagi Utmutatasokat a mellékelt flizetben
talalja.

Figyelem!

Kérjlik, tanulmanyozza at a késziilékhez mel-
lékelt, kezeléssel kapcsolatos és biztonsagi
utmutatasokat, abrakat és miiszaki adatokat.
A kezelési Utmutatéban leirtak és a biztonsagi ut-
mutatasok betartasanak elmulasztasa elektromos
aramUtéshez vezethet, illetve tiizet és/vagy sulyos
(halalos) sériiléseket okozhat.

Orizze meg a mellékelt utmutatot!

A 14, abran lathaté szimbdélumok

magyarazata

A. FIGYELEM! Tanulmanyozza at a kezelési
utmutatéban leirtakat a késziilék hasznalata
elétt!

B. FIGYELEM! Mindig tartsa be az eléirt biz-
tonsagi tavolsagot a készlilék lizemeltetése
kézben!

C. FIGYELEM! Zarolja a késziiléket, miel6tt fele-
meli, illetve barmilyen tisztitasi- és karbant-
artasi munkat végez rajta! FIGYELEM! Tilos
megeérinteni a forgd késeket!

D. FIGYELEM! Soha ne Uljon ra az all6 vagy
mozgo készulékre!

FIGYELEM! Tilos megérinteni a forgd ké-
seket!

E. Il érintésvédelmi osztaly (kettés szigetelésu)

F. Az akkumulatort szaraz, +10 °C - +40 °C
hémérsékletli helyiségben tarolja. Akkor is
toltse fel az akkumulatort, ha nem dolgozik
vele. Ne engedje, hogy az akkumulator leme-
riljon: a toltéttségi szintnek legalabb 40%-
nak kell lennie.

G. Kapcsolélzemu tapegység

H. Il érintésvédelmi osztaly

I. Lassu biztositék 3,15 A
J. Levalaszto transzformator révidzarlat elleni

védelemmel

K. Kizardlag szaraz helyiségben térténé hasz-
nalatra!

Figyelem!

Soha ne hasznalja a készUléket viharban! Hizza
ki a tapegység dugojat az elektromos halézatbdl,
és valassza le a hatarolokabelt a toltéallomasrol!

2. A késziilék attekintése, szallitasi
terjedelem

2.1 A késziilék attekintése (1/2. abrak)
Robotflinyird

Kezelépanel

STOP-gomb
Vagasmagassag-allitas
Eséérzékeld

Hordfogantyu

Fékapcsold

Hatso kerék
Akkumulatortarto-fedél

10. Funyiré kések (pengék)

11. Késtarto

12. Els6 kerék

13. Tapegység és halozati kabel
14. Rogzitékampd

15. Rogzitécsavar

16. Kabeldsszekotd elem

17. Tartalék kések

18. Hatarolokabel

19. Téltéallomas

20. Toltbérintkezk

21. LED-kijelz6

22. Hatszdgkulcs

28. Vonalzé (méretre vagashoz)

©OND>OT AN~

2.2 Szallitasi terjedelem, a robotfiinyiré kic-
somagolasa
Vegye ki a készllék darabjait a csomagolasbdl,
és ellendrizze, hogy a szallitasi terjedelemben
felsorolt valamennyi alkatrészt mellékelték-e.
Ha valamelyik alkatrész hianyzik, kérjik, hogy
a vasarlastol szamitott 72 6ran belll keresse fel
azt a barkacsaruhazat vagy kereskedét, ahol a
terméket vasarolta, vagy forduljon magyarorszagi
Ugyfélszolgalatunkhoz. Kérjlk, készitse elé a
vasarlast igazolé érvényes blokkot vagy szamlat;
erre valamennyi esetben sziiksége lesz. Kérjilk,
vegye figyelembe a kezelési utmutaté végén ta-
lalhato, ,,Siz(ii'vigz?Iéssel kapcsolatos informaciok”
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részben leirtakat.

* Nyissa ki a csomagolast, és vegye ki 6vato-
san a készlléket

Tavolitsa el a csomagoldanyagot és a biz-
tonsagos szallitas érdekében mellékelt szalli-
tasi rogzitéseket (amennyiben hasznaltak
ilyen anyagokat a készilék csomagolasakor).
Ellendrizze, hogy mellékelték-e a szallitasi
terjedelemben felsorolt valamennyi alkatrészt
és részegységet.

Ellendrizze, hogy talalhatéak-e sériilések a
készlléken és az alkatrészeken.
Amennyiben lehetséges, érizze meg a cso-
magolast a garancia lejartaig.

Figyelem! Veszély!

A késziilék és a csomagolas nem jaték!
TILOS a miianyag zacskokat, féliakat és a
kisebb alkatrészeket gyermekek kezébe adni!
Ezeket a gyermekek lenyelhetik. Fulladasves-
zély!

Szallitasi terjedelem, szerelGkészlet és tarto-
zékok (bizonyos elemek nem talalhatok meg
a gyari csomagolasban)

Kérjuk, csomagolja ki a készliléket, és ellendrizze
az informacids adatlap alapjan, hogy mellékelték-
e a készilékhez a szallitasi terjedelemben felso-
rolt valamennyi alkatrészt és részegységet.
Robotflinyird

Tapegység és haldzati kabel

Toltballomas

Rogzitécsavarok (4 darab)

Tartalék kések

Rogzitékampo

Hatarolokabel

Kabeldsszekotd elem

Hatszdgkulcs

Akkumulator

Tolt6készulék

Vonalz6 (méretre vagashoz)

Kezelési utmutato

Biztonsagi utmutatasok

Tovabbi szerszamok, amelyekre sziiksége
lesz
(ezek nem talalhatok meg a gyari csomago-

lasban)

e Kalapacs

* Fogod

® Huzalcsupaszité fogd
[ ]

Vizmérték (opcionalis)

3. Rendeltetésszerii hasznalat

A robotflinyirét magancélu hazi- és hobbikertés-
zeti munkakra tervezték, és kizardlag fuves teri-
letek nyirasara hasznalhaté.

Mindig a rendeltetésének megfeleld célra has-
znalja a fanyirét! Barmilyen mas, ettél eltéré
hasznalat nem rendeltetésszer( alkalmazasnak
mindsul. Az igy keletkez6 karokért, illetve sé-
rllésekért kizardlag a felhasznalo/lizemeltetd
vonhato felelésségre; a gyartét nem terheli sem-
milyen felelésség.

Kérjuk, vegye figyelembe, hogy gépeinket nem
kézmdiipari, ipari vagy kisipari alkalmazasokra
terveztiik. Nem vallalunk garanciat abban az
esetben, ha a készuléket kereskedelmi, ipari, kisi-
pari, kézmuipari, vagy hasonlé jellegi munkakhoz
hasznalja.

4. Miiszaki adatok

Feszlltség
Motor fordulatszama ..

Flnyir6 kések (pengék) szama.........ccccceevveneenee 3
Emelkedé max. mértéke ...........cccceeiininnnnne 35%
Hangnyomasszint LpA ......................... 48,7 dB (A)
INgadozas K........ccoovervenenicniiicic e 3dB (A)
Zajszint Ly, oveveieinieiieee 59,4 dB (A)
INgadozas K........ccccevveninicienicic s 3dB (A)
VAagasmagassag........cceeveennnenn 20 — 60mm kozott

Hatarolokabel megengedett max. hossza.. 250 m

Hatarolékabel-antenna
MUkédési frekvenciasav 0-148,5 KHz
Maximélis sugarzasi teljesitmény...21,18 dBuA/m

Bluetooth-kapcsolat

Mdkddési frekvenciasav 2400 - 2483,5 MHz

Maximalis sugarzasi teljesitmény........... -0,5dBm
Tapegység
Bemeneti feszliltség:....... 100-240V ~50/60 Hz

18V (egyenaram)

241 -



Kimeneti aramer6sség:......cccoveveereeeiieennnenn 1,8A
Erintésvédelmi 0SZtaly: .........cccoovvveveverneen. /g

A zaj- és rezgésértékek az EN ISO 3744:1995 és
az ISO 11094: 1991 szabvanyok alapjan kerltek
megallapitasra.

Figyelem!

A késziilék hasznalata kézben elektromagne-
ses mez0 keletkezik. Ez a mez6 bizonyos ese-
tekben befolyasolhatja a passziv vagy aktiv
orvosi implantatumok miikédését. A komoly
sériilések és a halalos balesetek kockaza-
tanak csokkentése (illetve ezek megel6zése)
érdekében keérjiik, hogy a késziilék hasznala-
ta el6tt egyeztessen kezel6orvosaval vagy

az implantatum gyartojaval a robotfiinyiro
implantatumokra gyakorolt lehetséges hata-
sairol.

5. Uzembe helyezés

Feltétlenil olvassa végig a kezelési ut-
mutatot, miel6tt megkezdi a robotfiinyiré
telepitését. Ha nem kériiltekintd a telepités
soran, akkor az kés6bb kihatassal lehet a
robotflinyiré6 miikédésére.

5.1 Miikédési elv

A robotflinyiré véletlenszer(ien valasztja ki a
nyirasi utvonalat. A robotflinyiré a hataroloka-
bel (18) altal korulvett teljes terlletet lenyirja.
Ha a robotflinyiré fnyiras kézben érzékeli a
megfeleléen telepitett hatarolokabelt (18), meg-
fordul, és masik iranyba haladva folytatja a nyirast
a kabel altal hatarolt teruleten belil. Ha vannak
olyan részteriletek a nyirasi terlleten, amelyet
szeretne megovni vagy kikerilni — pl. kerti tavak,
fak, butorok vagy veteményesek — akkor azokat
még kulon korbe kell keritenie hatarolokabellel
(18). A hatarolokabelnek (18) egy zart kort kell
képeznie. Ha a robotflinyird a nyirasi terlileten
akadalynak Utkdzik, hatratolat, és masik iranyba
haladva folytatja tovabb a nyirast (3. abra).

5.2 ErzékelSk
A robotflinyirét szamos biztonsagi szenzorral
szerelték fel.
* Emelésérzékel6
Ha a robotflinyirét hatulrél 30°-nal nagyobb
szOgben megemeli, akkor a forgd kések (10)
azonnal leallnak.
* Ddlésérzékeld

Ha a robotflinyiré erésen megbillen valame-
lyik iranyba, akkor a forgé kések (10) azonnal
ledlinak.

* Akadalyérzékel6
A robotflinyiré felismeri az Utjaba keriilé
akadalyokat. Ha akadalynak ttkozik, akkor
a flinyiré azonnal megall, és a forgd kések
(10) is ledlinak. A robotflinyir6 ezt kovetéen
hatratolat és mas iranyba haladva folytatja a
flnyirast.

° EsGérzékelo
A robotflinyirot es6érzékeldvel (5) szereltek
fel, amely megakadalyozza, hogy a készi-
|ék esében is dolgozzon. Ha a szenzor ugy
érzékeli, hogy esik az esd, a robotflinyird
visszatér a toltéallomasra (19), ahol teljesen
felt6ltédik. Ha az eséérzékeld (5) megszaradt,
a robotflinyiré még tovabbi két 6ran keresztll
a toltéallomason (19) marad. Soha ne zarja
rovidre a két fémérzékel6t fémmel vagy bar-
milyen mas, elektromos aramot vezet6 anyag-
gal, ez ugyanis befolyasolja a robotf(inyird
megfelelé mikodését.

5.3 El6késziiletek

Elsé lépésként készitsen egy vazlatot a meg-
munkalandd teruletrdl. Jeldlje be a lehetséges
akadalyokat és készitsen egy tervet, hogyan
szeretné évni ezeket az objektumokat. igy
egyszerlbben ki tudja jeldIni a toltéallomas (19)
helyét, és le tudja fektetni a hatarolokabelt (18)

a bokrok, veteményesek stb. koré (4. dbra). Ha a
gyep magassaga meghaladja a 60 mm-t, akkor a
robotflinyiro tulterhelésének elkerlilése és a ma-
ximalis hatékonysag biztositasa érdekében vissza
kell vagnia a flvet egy hagyomanyos flinyiré vagy
szegélyvago segitségével.

Tavolitsa el az 6sszes mozdithato targyat a
gyeprdl, amelyekben a robotflinyird kart tehet,
vagy amelyek kart tehetnek a robotflinyiréban.
Legyen kéznél kalapacs, fogo, huzalcsupaszitd
fogo és (sziikség esetén) vizmérték; ezekre sziik-
sége lesz a telepités soran.

Az akkumulator behelyezése

A robotflinyiré Gzemeltetéséhez sziikség van
egy akkura (A) a Power-X-Change-szériabdl. Fi-
gyelem: A modell varianstdl fligg6en lehet, hogy
az akku (A) nincs a robotflinyiréjanak a szallitasi
terjedelmében.

Huzza meg a fogantyut, és hajtsa ki az akkumu-
latortarto fedelét (9). Nyomja be az akkumulator
(A) rogzitbgombijat, majd tolja az akkumulatort (A)
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és rogzitse az akkumulatortarto fedelét (9) (10.
abra)!

Az akku (A) kivételéhez nyissa ki az akkurekesz
fedelét (9). Nyomja meg az akku (A) reteszeld
gombijat és huzza ki az akkut (A).

5.4 Toltéallomas

5.4.1 A télt6allomas helyének kivalasztasa
Valassza ki a téltéallomas (19) szamara
legmegfelelébb helyet. A téltéallomas adapterét
olyan dugaljhoz csatlakoztassa, amely folyamato-
san aram alatt van, hiszen csak igy biztosithato,
hogy a flinyiré mindig megfeleléen feltéltédjon. A
toltéallomast (19) egyenes fellileten, a gyeppel
egy sikban telepitse. A valasztott helynek vizszin-
tesnek és szaraznak kell lennie.

Az akkumulatort hiivés helyen tudja a leghatéko-
nyabban feltdlteni, ezért kérjlk, arnyékos helyre
telepitse a téltéallomast (5a. dbra). Ugyelien arra,
hogy a hatarolokabelt a toltéallomas (19) el6tt
legalabb 2 méter hosszan, egyenesen le tudja
fektetni. Ha nem egyenesen, hanem ivesen fekteti
le a kabelt a téltéallomas (19) elé, az nehézséget
okozhat a dokkolas és a toltési folyamat soran.

5.4.2 Visszatérés a toltéallomasra

Miel6tt az akkumulator teljesen lemertilne, a
robotflinyiré az éramutaté jarasaval ellentétesen
haladva visszatér a téltéallomasra (19) a hataro-
I6kabel (18) mentén. Eppen ezért kérjlik, tigyeljen

ra és a megfeleld elhelyezésre (5b. abra).

5.4.3 A tolt6allomas csatlakoztatasa az elekt-
romos halézathoz

1. Atoltdallomas (19) elektromos halézathoz
torténo csatlakoztatasa elétt ellenérizze, hogy
a halézati fesziltség megegyezik-e az alabbi
értékkel: 100 - 240V, 50/60 Hz.

2. Csatlakoztassa a tapegységet (13) egy foldelt
dugaljhoz. A tapegység kabelét soha, semmi-
lyen mas célra ne hasznalja!

3. Szigoruan tilos a sérilt tapegységet (13) az
elektromos halézathoz csatlakoztatni. Ha a
tapkabel vagy a tapegység (13) megsériilt,
kérjik, azonnal forduljon elektrotechnikai sza-
kemberhez, és cseréltesse ki ezeket!

4. Ne toltse a robotflinyirét paras, nyirkos kor-
nyezetben. Ne tdltse a robotflinyirét +40 °C
feletti- és +5 °C alatti hémérsékleten.

5. A-robotflinyirét és a tapegységet (13) viztdl,
héforrastol és vegyszerektél tavol tarolja,
illetve Gizemeltesse. A sérllések elkerllése
érdekében ne vezesse el a tapegység (13)

6. Csatlakoztassa a tapegységet (13) a
téltéallomashoz (19) (5c. abra). Téltse fel a
robotflinyiré akkumulatorat mar a telepités
soran: kapcsolja be a flinyirét a fékapcsold
(7) segitségével, majd csatlakoztassa a kés-
zliléket a toltéallomashoz (19).

5.4.4 Informacidk a toltéssel kapcsolatban

A robotflinyiré az alabbi esetekben tér vissza a

téltéallomasra (19):

e Onad utasitast a készilléknek a visszatérés-
re.

® Az akkumulator toltéttségi szintje 30% ala
csokken.

* A napi munkamenet véget ért.

* Az es6érzékeld bekapcsolt.

* A robotflinyiré tulhevdilt.

A készlilék a hataroldkabel (18) mentén sajat ma-

gatol visszatér a toltéallomasra (19).

A toltéallomasra (19) térténd visszatéréshez a
flinyir6 megkeresi a hatarolokabelt (18), és ennek
mentén — az 6ramutato jarasaval ellentétes irany-
ba haladva - visszatér a toltéallomasra.

Az akkumulator téltése kdzben a toltéallomason
(19) talalhaté LED (21) pirosan vilagit.

Ha a téltéallomason (19) 1évé LED (21) zélden
vilagit, akkor az akkumulator teljesen felt6ltédott.
Ha az akkumulator teljesen feltdlt6dott, a
robotflinyiré ismét megkezdi a munkat, vagy a
toltéallomason (19) marad a kdvetkezé munka-
menetig.

Ha a téltéallomasra (19) térténd visszatérés soran
a készulék a hatarolokabel (18) mentén valami-
lyen akadalyba (itkdzik, és tobbszori probalkozast
kévetéen sem tudja megkeriini, akkor az akadaly
el6tt marad, és nem tér vissza a toltéallomasra
(19). Mindig tavolitsa el a lehetséges akadalyokat
a hatarolékabelrdl és annak kdzvetlen kézelébdl
(18).

Ha az akkumulator hémérséklete +45 °C

folé emelkedik, az akku meghibasodasanak
megel6zése érdekében a toltési folyamat megsz-
akad. Ha csokken az akkumulator hdmérséklete,
a toltés automatikusan folytatodik.

Ha a robotflinyird vezérlésének hdmérséklete
+75 °C folé emelkedik, a készlilék automatikusan
visszatér a téltéallomasra (19). Ha a hémérséklet
visszacsokken a normal értékre, a késziilék foly-
tatja a munkamenetet az elére beprogramozott
paraméterek alapjan. Ha az akkumulator még az
elétt teliesen lemerdil, hogy a robotflinyird viss-
zatér a toltdéallomasra (19), nem tudja Ujra bein-
ditani a készUléket. Vigye vissza a robotflinyirét a

kabelét éles feluletek, sarkok WSIdlrlkalﬂWQ?ﬁ?@g)' és kapcsolja be a fékapcsold



(7) segitségével. A robotflinyiro toltése automati-
kusan elindul.

5.5 Hatarolokabel

FIGYELEM! A robotfiinyiré jétallasa nem
terjed ki a hatarolékabelek elvagasara és az
ebbdl eredd sériilésekre és karokra.

5.5.1 A hatarolokabel lefektetése

A hatarolokabelt (18) lefektetheti a talaj fels-
zinén, vagy elvezetheti a foldfelszin alatt is.
Kemény és szaraz talajon legyen 6vatos, mert
a rogzitbkampd (14) a kalapalas soran eltérhet.
Ontdzze be a gyepet a hatarolokabel telepitése
elétt, ha a talaj tulsagosan szaraz.

® Felszini telepités
Ha mar nem tervezi talajlazitéval vagy
gyepszelléztetével megmunkalni az adott
terliletet, akkor fektesse le és feszitse ki a
hatarolékabelt (18) a talajon, majd régzitse a
mellékelt rogzitékampok (14) segitségével. A
lefektetett hatarolokabel helyzetét néhany hé-
tig még megvaltoztathatja, és a robotflinyird
munkamenetéhez igazithatja. A gyep bendvi
a hatarolékabelt, igy az kis id6 elteltével nem
lesz lathaté. Ugy telepitse a hatarolékabelt,
hogy a régzitékampdk (14) kdzott legfeljebb 1
méter legyen a tavolsag. Egyenetlen fellileten
kisebb tavolsagra helyezze el a kampokat.
A hataroldokabelnek mindig szorosan ra kell
fekiidnie a talaj felszinére. Ugy telepitse a ka-
belt, hogy a robotflinyiré ne vaghassa el!

* A hatarolokabel elvezetése a foldfelszin
alatt
Assa be a hatarolokabelt (18) 5 cm mélyre;
igy egészen biztosan nem séril meg, ha tala-
jlazito- vagy gyepszelléztet6 késziiléket hasz-
nal a gyeppé szebbé varazsolasa érdekében.

Figyelem!

Fektessen 1 méternyi hataroldkabelt a
toltéallomas hatso része elé; igy késébb kdnny-
ebb lesz az egyes valtoztatasokat elvégezni.

5.5.2 Sziik helyek

A robotflinyiré sz(ik, nehezen megkdzelitheté he-
lyeken is tud dolgozni, amennyiben rendelkezésre
all egy legalabb 1,4 méter széles (hatarolokabe-
lek kdzotti tavolsag: 80 cm) és max. 8 méter hoss-
zUsagu munkafolyoso (3. abra).

5.5.3 Tavolsag a gyep szélétol

Ha a robotflinyiré kdzeledik a hatarolokabel

(18) felé, akkor a készulék az ellls6 részén lévd
szenzorok segitségével érzékeli a kabelt. Miel6tt
a robotflinyiré megfordulna, akar 30 cm-rel is
tulhaladhat a hatarolékabelen (18). Kérjuk, ezt
mindenképpen vegye figyelembe a nyirasi teriilet
tervezése soran (6a. abra).

5.5.4 A hatarolokabel lefektetése sarokok
mentén
Soha ne telepitse a hatarolékabelt (18) deréks-
z6gben (90°), ha sarkok mentén fekteti le a ve-
zetéket. Annak érdekében, hogy a robotflinyird
ne haladjon at és ne tavolodjon el tilsagosan a
hatarolékabeltdl (18), kérjlik, a 6b. abran lathato
modon fektesse le a kabelt (18).

5.5.5 Az emelkedés mértékének kiszamitasa
A robotflinyir6 max. 35%-os emelkeddékkel képes
megbirkdzni. Kérjlik, ne hasznalja a flinyirét en-
nél meredekebb domboldalakon! Az emelkedés
mértékét a magassag- és tavolsagértékek alapjan
tudja kiszamitani (6c. abra).

Példa: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 A hatarolokabel telepitése domboldalon

Ha domboldalon haszndlja a flinyirét, akkor az

—kilénésen nedves fliben — megcsuszhat, és a

készulék athaladhat a hatarolokabelen (18). Te-

lepitéskor, kérjik, feltétlenul vegye figyelembe a

6d. abran szerepl6 értékeket:

* Ne telepitse a hatarolokabelt (18) 35%-nal
meredekebb emelkeddk tetejére. Tartson
30 cm tavolsagot az akadalyoktol és a gyep
széleitdl.

* Ne telepitse a hatarolokabelt (18) 17%-nal
nagyobb meredekségu lejtdk aljara. Tartson
40 cm tavolsagot mindenféle akadalytol és a
gyep szegélyeitdl.

5.5.7 Feljardk és burkolt utfeliiletek

* Keritse le a megemelt (talajszintbdl kiallo) jar-
dakat, kavicsagyasokat vagy kéregtakarokat,
a mélyebben fekvé viragagyasokat és mas,
hasonlé teruleteket. A hatarolékabel (18) te-
lepitésekor tartson legalabb 30 cm tavolsagot
a fellletek széleité| (6e. és 6g. abrak).

* Atalaj sikjaval azonos magassagban lévé fel-
jarokat és jardakat nem kell elkeriteni; ezeken
a robotflinyiré kdnnyedén athaladhat. S6t!
llyen esetben a hatarolokabelt (18) akar a
jardan is atvezetheti (6f. és 6g. abrak).
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5.5.8 Szigetek

A nyirasi terlleten lév6 akadalyokat megévhatja,

ha ezek korul szigeteket hoz Iétre. Ezzel a megol-

dassal elker(lheti, hogy a robotflinyiré kart tegyen

a sérllékeny targyakban, fakban, cserjékben,

butordarabokban, viragagyasokban stb., vagy ép-

pen belehajtson a kerti toba (6h. és 6i. abrak).

® Hajtsa le a hatarolékabelt (18) a megdvni
kivant objektum szélei mentén.

® ROgzitse a kabelt (18) a mellékelt kampdk
(14) segitségével az objektum kordl, az éra-
mutato jarasaval megegyez6 iranyba haladva.

® Vegye teljesen kérbe a nyirasbdl kizarni
kivant szigetet, majd vezesse a hataroloka-
belt (18) ahhoz a ponthoz, ahol a telepitést a
gyep szegélyénél megszakitotta.

® A szigetek k6z6tti tavolsag legalabb 0,8 mé-
ter legyen. Az egyes szigeteket 6sszekdtve
egy nagy, kdzds szigetet hozhat létre (6h.
abra).

® A sziget felé vezetd és az onnan visszatérd
kabeleket (18) parhuzamosan, egymashoz
nagyon kozel kell lefektetni. Figyelem! A
hatarolékabelek (18) nem keresztezhetik
egymast! Ennek elkerilése érdekében ugy-
anazzal a kampoval (14) rogzitse a talajhoz a
parhuzamosan fut6 kabeleket (18) (6i. abra).

® A robotflinyiré athalad a nyirasi teriileten
parhuzamosan lefektetett dupla hataroldka-
beleken (18), a szimpla kabelek (18) azonban
megallitiak a készuléket.

5.5.9 Akadalyok

* 10 cm-nél magasabb akadalyok (6j. abra)
A nem mozdithatd, 10 cm-nél magasabb
akadalyokat (pl. fak, falak, keritések, kerti
butorok stb.) felismeri az titkdzésérzékeld. Ha
a robotflinyiré nekilitkdzik egy akadalynak,
akkor megall, ledllitja a vagokéseket, hatrato-
lat, megfordul, és masfelé veszi az utjat. Ha
a munkaterileten vannak puha, instabil és
draga akadalyok, akkor azokat vegye kdrbe
hatarolékabel-szigetekkel.

* Kovek és alacsonyabb akadalyok
Keritse be a nyirasi terlileten lévé koveket,
kisebb szikladarabokat és a 10 cm-nél ala-
csonyabb akadalyokat, ellenkezé esetben
ugyanis athaladhat rajtuk a flinyiré, ami a va-
gokés azonnali ledlldsahoz vagy sériiléshez,
meghibasodashoz vezethet.

* Fak (6k. abra)
A fakra ,akadalyként” tekintenek a
robotflinyirok. Ha a fak féldbdl kiallé gyo-
kereinek magassaga nem éri el a 10 cm-t,

megakadalyozhatja, hogy a robotflinyiré kart
tegyen a gyokerekben. A hatarolokabelt (18)
legalabb 30 cm tavolsagra fektesse le az
akadalyoktdl.

5.6 A tolt6allomas csatlakoztatasa

Fektesse le és rogzitse mindenhol a hataroloka-
belt (18), miel6tt a toltéallomashoz csatlakoztatja
a kabelvégeket. Hagyjon mindkét végén 1-1
méternyi plusz huzalt (18), hogy az esetlegesen
szlikséges modositasokat konnyedén el tudja
végezni.

A toltéallomashoz (19) térténd csatlakoztatas
elétt csupaszitsa le a hataroldkabel (18) végeit
egy huzalcsupaszitd fogd segitségével, kb. 10 -
15 mm hosszan.

Huzza ki a tltéallomas (19) tapegységének
dugdjat a hatarolokabel (18) csatlakoztatasa
elétt. A toltéallomas (19) elulsd részéhez lefek-
tetett hatarolokabelt (18) el kell vezetnie hatra,

a toltéallomas (19) aljan talalhaté csatornaban.
Huzza at a kabelt (18) a toltéallomas alatt lévd
csatornaban, illetve az erre a célra szolgalé fu-
raton. Késse kabelt a ,.+” jelli pélushoz. Végiil,
kérjlk, csatlakoztassa a téltéallomas mogé lefek-
tetett hataroldkabelt (18) az ,S1” csatlakozéhoz
(7a. abra).

Figyelem! A hatarolokabelek (18) nem ke-
resztezhetik egymast!

Csatlakoztassa a toltéallomast az elektromos
halézathoz. Ha megfeleléen végezte el a telepi-
tést, akkor a toltéallomason (19) lévé LED-nek
(21) zolden kell vilagitania. Ha a LED nem vilagit,
ellendrizze a csatlakozasokat. Ha a LED nem
folyamatosan zoélden vilagit, akkor tanulmanyozza
at a jelen kezelési utmutaté végén talalhato ,A
toltéallomas kijelz6jén megjelend Gizenetek ér-

leirtakat.

5.7 Bekapcsolas és a telepités ellenérzése
Ha a téltéallomason (19) 1évé LED (21) zélden vi-
lagit, akkor a robotflinyir6 megkezdheti a munkat
a nyirasi teruleten. A flinyiras megkezdése elétt,
kérjuk, ellendrizze, hogy a hatarolokabelek (18)
rogzitéséhez hasznalt valamennyi kampét (14)
teljesen bekalapalta-e a féldbe. Helyezze a
robotflinyirét kb. 3 méterrel a téltéallomas (19)
mogeé, a hataroldkabel (18) elé. Forgassa el a
robotflinyirét igy, hogy az merélegesen (90°-os
szbgben) dlljon a hatarolokabelre (18) (7b. abra).
Kapcsolja be (ON) a készliléket a f6kapcsolét (7)

akkor ezt a terliletet is le kell kqﬁwweg?@lmkaWQﬁgﬁ\@vs abra).



Nyomja meg és tartsa benyomva két masodper-
cig a kezel6panelen (2) talalhaté ,POWER” gom-
bot (60). Adja meg a PIN kodot a zarolas felol-
dasahoz, majd nyomja meg az ,OK” gombot (61)
(lasd ,,Robotflinyiré zarolasa / PIN kod” fejezet).
Nyomja meg a ,HOME / 3" (64) gombot, majd Ujra
az ,OK” (61) gombot. A robotflinyiré az éramu-
tato jarasaval ellentétes iranyba haladva koveti

a hataroldkabelt (18). Kévesse a készuléket a
hatarolékabel (18) mentén egészen addig, amig
nem dokkol a téltéallomason (19). Ha az ut soran
nehézségekbe vagy problémakba Utkézne, akkor
modositsa a hataroldkabel (18) pozicidjat, és is-
mételje meg a folyamatot. A dokkolast kovetéen a
robotflinyiré akkumulatora teljesen feltéltédik. Ha
a dokkolas soran barmilyen probléma mertilne fel,
akkor eléfordulhat, hogy oldaliranyban tdbbszor is
modositani kell a toltéallomas (19) helyzetén. Ezt
addig kell ismételnie, amig a dokkolas probléma-
mentesen meg nem torténik.

A piros STOP-gomb (3) segitségével barmikor
ledllithatja a flnyirot. A STOP-gomb (3) megn-
yomasat kdvetden a robotflinyiré ledll, és varja az
On tovébbi utasitasait.

5.8 A toltallomas rogzitése

Ha meggydz6détt arrdl, hogy a robotflinyird
rendeltetésszertien miikodik, és megtalalta a
toltéallomas (19) szamara legmegfelelébb he-
lyet, akkor rogzitse az allomast (19) a mellékelt
csavarok (15) segitségével. Hajtsa be teljesen a
régzitécsavarokat (15) a talajba a hatszégkulcs
(22) segitségével (7c. abra).

5.9 Akkumulator toltottségiszint-jelz6
Nyomja meg a kapcsolégombot az akkumulator
toltottségi szintjének ellenérzéséhez. Az akkumu-
lator toltottségiszint-jelzé 3 db LED segitségével
jeleniti meg az akkumulatorok toltéttségi allapotat
(13b. abra).

Mindharom LED vilagit
Az akkumulator teljesen feltoltédott.

2 vagy 1 LED vilagit
Az akkumulator toltottségi szintje kielégitd.

1 LED villog
Az akkumulator lemerilt. Toltse fel!

Mindharom LED villog

Tul alacsony az akkumulator hémérséklete. Huz-
za ki az akkumulatort a készlilékbdl, és tarolja
egy napig szobahémérsékleten. Ha a hiba tovab-

és meghibasodott. Vegye ki az akkumulatort a
készlilékbdl. Ne hasznalja tobbet a meghibaso-
dott akkumulatorokat! Tilos feltélteni a meghibas-
odott akkumulatorokat!

Figyelem!

Ha Multi-Ah akkumulatorcsomaggal (pl. 4-6 Ah)
dolgozik, akkor mindig allitsa az akkut a ma-
gasabb kapacitasértékre. Az akkumulatorkimélé
lizemmodnak kdszénhetéen nem kell a kisebb
kapacitasu izemmaodot hasznalnia, ha szeretné
meghosszabbitani az akku élettartamat.

5.10 Az akkumulator toltése a tolt6késziilék
segitségével

Normadlis Gzemben a robotflinyird akkuja (A)

a toltéallomason (19) keresztil lesz toltve. A

Power-X-Change-széria akkujanak (A) a flug-

getlen hasznalatahoz, azt az externi Power-X-

Charger toltékészulékben is fel lehet tolteni.

Figyelem! - A toltékészllék (kép 13a/poz.B) a

modell varianstdl fliggéen lehet, hogy nincs a

robotflinyiréjanak a szallitasi terjedelmében.

1. Ellendrizze, hogy a tipustablan feltiintetett
feszlltségérték egyezik-e a rendelkezésre
allo haldzati feszultséggel. Csatlakoztassa a
toltékészulék halézati dugdjat (B) a dugaljba.
A z6ld LED villogni kezd.

2. Helyezze az akkumulatort (A) a t6ltén (B)
talalhatd, erre a célra kialakitott tartéba (13a.
abra).

3. Akezelési Uutmutat6 végén talalhato,
toltékészulék kijelzéjére vonatkozé tablazat a
LED-ek értelmezésében nyuijt segitséget.

Toltés kézben az akkumulator némileg felmelege-
dhet. Ne aggddjon, ez telijesen normdlis jelenség!

Ha nem tudja felt6lteni az akkumulatorcsomagot,

kérjuk, ellenérizze a kdvetkezOket:

® van-e aram a dugaljban

* atoltékészulék érintkezdi kifogastalan alla-
potban vannak-e.

Ha ezeket ellendrizte, és tovabbra sem tolthetd az
akkumulatorcsomag, keérjik, kildje el

* atolt6készlléket és

® az akkumulatorcsomagot

vevészolgalatunk cimére.

A szakszerii szdllitas biztositasa érdekében
vegye fel a kapcsolatot ligyfélszolgalatunkkal
vagy azzal értékesitési ponttal, ahol a készii-
léket vasarolta.
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Legyen rendkiviil koriiltekintd, ha elpostazza
vagy leadja artalmatlanitasra az akkumulato-
rokat és az akkus késziilékeket! Csomagolja
be ezeket kilén-kiilon miianyag zacskdkba:
igy elkeriilheti, hogy révidzarlat és tiiz kelet-
kezzen.

A hosszu élettartam biztositasa érdekében min-
dig idében toltse fel az akkumulatorcsomagot.
Toltse fel az akkumulatort, ha ugy érzi, hogy
csokken a késziilék teljesitménye. Ne hagyja,
hogy az akkumulator teljesen lemerdiljon, ez ugy-
anis az akkumulatorcsomag meghibasodasahoz
vezethet.

6. A robotfiinyiré hasznalata

6.1 Fékapcsolé

A robotflinyirét fékapcsoldval (7) ellatott kivitel-
ben szallitjuk. A késziiléket ezzel a kapcsoléval
(7) kapcsolhatja be (ON), illetve ki (OFF) (lasd 8.
abra). A bekapcsolast kévetéen meg kell adnia a
PIN kédot a robotflinyird kezelépanelének felol-
dasahoz.

6.2 Kezel6panel

A robotflinyiré alapbeallitasait gyarilag elére
beprogramoztak. Ezek a beallitasok természete-
sen megvaltoztathatok. Bar a gyari beallitasok a
legtobb kerthez tokéletesen megfelelnek, fontos-
nak tartjuk, hogy ismerje az egyes funkciokat és
lehetéségeket.

A kezel6panelen talalhaté LED-ek ismerteté-

se (9a. abra).

50. Idé: a napi flnyirasi idét jelenitik meg

51. Zarolt készulék: jelzi, ha a kezel6panel zarolt
allapotban van

52. Akkumulator: az akku allapotat jelzi

53. Figyelmeztetés: hibara, meghibasodasra hiv-
ja fel a figyelmet

A kezel6panelen talalhaté gombok ismerte-
tése
(9b. abra)
60. ,POWER?”: a robotflinyiré ki- és bekapcsolasa
61. ,0K”
62. ,SET WORKTIME /1"
(MUNKAIDO BEALLITASA)
63. ,START /2"
64. ,HOME /3"
65. ,4” (zarolas)

6.3 Vagasmagassag-allitas

Figyelem! A vagasmagassagot kizardlag akkor
valtoztathatja meg, ha a robotflinyiré kikapcsolt
allapotban van. A késziilék kikapcsolasahoz
nyomja meg a STOP-gombot (3). A vagasmagas-
sag-allitas (4) segitségével 20 — 60 mm kdzott
fokozatmentesen bedllithatja a vagasmagassa-
got. A magassagot a skalarol olvashatja le. Ha a
gyep magassaga meghaladja a 60 mm-t, akkor a
robotflinyiro tulterhelésének elkerlilése és a ma-
ximalis hatékonysag biztositasa érdekében vagja
vissza a flivet hagyomanyos flnyiréval vagy sze-
gélyvagoval, legalabb 60 mm-es magassagig.

A telepités befejezése utan beadllithatja a ma-
gassagot a vagasmagassag-allitas (4) funkcié
segitségével. Allitsa magasabbra a vagasmagas-
sagot, és kis lépésekben csokkentse le a kivant
magassagra.

6.4 A robotflinyiré zarolasa / PIN kéd

A robotflinyiré zarolhato, igy érvényes PIN kod
megadasa nélkil illetéktelen személyek nem
hasznalhatjak a készliléket. Adjon meg egy sze-
mélyes, négyjegy( biztonsagi kddot.

Feloldas

* A robotflinyird Gzembe helyezése el6tt meg
kell adnia a helyes PIN kédot (alapértelme-
zett PIN kéd: ,,1-2-3-4”). Adja meg lassan,
egymas utan a PIN kod négy szamjegyét,
majd erésitse meg a bevitelt az ,,OK” gomb
(61) megnyomasaval. Ezzel oldja a zarolast, a
készlilék ismét hasznalhatd, a zarolast szim-
bolizalé LED (51) pedig zdlden vilagit.

* Hanem a megfeleld PIN kddot adja meg, ak-
kor a LED (51) pirosan vilagit. Nyomja meg az
+,OK” gombot (61) a hibas PIN kod torléséhez,
majd adja meg a helyes kédot.

Zarolas
Ha szeretné zarolni a kezelépanelt (2), nyomja
meg a ,4” (zarolas) gombot (65).

Uj PIN kéd:

Alapértelmezett PIN kéd:
1234

PIN kéd megvaltoztatasa

A PIN kddot az alabbiakban leirt médon tudja

megvaltoztatni:

1. Oldja fel a kezelépanel régzitését.

2. Nyomja meg egyszerre a 4" (régzités) (65)
és az ,OK” (61) gombokat. A rogzitést jelzé
LED (51) valtakozva pirosan és zélden villog.

3. Adja meg az Uj négyjegyl PIN kodot. Nyomja
meg az ,OK” gombot (61). A LED (51) zélden
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4. Adja meg az Uj PIN kédot, majd nyomja meg
az ,OK” gombot (61). Ha a rogzitést jelz6 LED
(51) ezt kdvetden folyamatosan vilagit, az azt
jelenti, hogy sikeresen megvaltoztatta a PIN
kodot.

5. Figyelem! Feltétlenil jegyezze fel az uj PIN
kodot!

Ha elfelejtette a PIN kodot...

Keresse €l a robotflinyiré szamlajat és sorozats-

zamat, ezek ugyanis elengedhetetlenek a PIN

kéd megvaltoztatasahoz!

1. Helyezzen egy pendrive-ot az USB-csatlako-
z6ba a 11. abran lathaté modon.

2. Nyomja meg a fékapcsolét (7) ugy, hogy az
bekapcsolt (ON) allasban legyen.

3. Nyomja meg egyszerre, és tartsa 3 masod-
percig lenyomva a ,POWER” (60) és az ,OK”
(61) gombokat. Ekkor valamennyi LED (50,
51, 52, 53) vilagit a kezel6panelen (2).

4. Nyomja meg a,SET WORKTIME/ 1”
(MUNKAIDO BEALLITASA) gombot (62).

5. Huzza ki a pendrive-ot az USB-csatlakozdbdl.
Csatlakoztassa a pendrive-ot egy szamitogé-
phez és olvassa be a rajta talalhaté széveges
(*.txt) fajlt, amelyet a robotflinyird készitett a
pendrive-ra. Ez a fajl tartalmazza a személyes
PUK kodot is. Vegye fel a kapcsolatot ligyféls-
zolgalatunkkal, és kérjen egy Uj PIN kédot.

6.5 A robotflinyiré vezérlése

Nyirasi intervallumok beallitasa

1. Oldja fel a billentylzarat a kezelépanelen (2).

2. Valassza ki a kivant nyirasi idét a ,SET
WORK TIME / 1” (MUNKAIDO BEALLITASA)
gomb (62) tobbszdri megnyomasaval.

3. Akezel6panelen a beallitott idéhdz tartozé
LED (50) vilagit.

4. Er6sitse meg a bedllitast az ,,OK” gomb me-
gnyomasaval (61).

Az igy elvégzett valtoztatasokat a napi kezdési

idéhoz rogziti. A megjelenitett draszam a napi

munkaodrak szamat jeloli.

e Aziranyadé nyirasidé-bedllitas — 500 m?
nagysagu terilet esetén — napi 8 6ra. A
munkaodrak szamat mindig a kert méretétol és
Osszetettségétdl fliggbéen valassza meg.

A késziilék beinditasa

Oldja fel a billenty(izarat a kezel6panelen (2).
Nyomja meg a ,START / 2” gombot (63).
Erésitse meg, hogy szeretné beinditani a kés-
zllléket: nyomja meg az ,OK” gombot (61).

W~

A robotflinyiré a korabban beprogramozott nyirasi
intervallumban fog dolgozni. A készlilék nyiras
kdzben folyamatosan ellenérzi az akkumulator
toltéttségi szintjét. A LED-re (52) pillantva mindig
megtekintheti a pillanatnyi allapotot. Ha az akku
toltésszintje 30% ala csokken, a robotflinyird au-
tomatikusan visszatér a téltéallomasra (19).

A nyirasi folyamat megszakitasa

1. Akészilék azonnali ledllitdsahoz nyomja meg
a STOP-gombot (3).

2. Oldja fel a billenty(izarat a kezel6panelen (2).

3. Nyomja meg a ,HOME /3" (64) és az ,OK
(61) gombokat; a robotflinyiré ezt kdvetéen
visszatér a toltéallomasra (19) a hataroloka-
bel (18) mentén.

6.6 A robotflinyiré vezérlése mobilalkalma-
zas segitségével

Valamennyi beallitast elvégezheti a

kezelépanelen és a mobilalkalmazas segitségé-

vel is. Elsé |épésként, kérjlk, toltse le az Einhell-

alkalmazast az okostelefonjara. Az applikaciot az

alabbi QR-kédot beolvasva tudja letélteni.

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

Parositsa Bluetooth-on keresztiil a robotflinyirét
és az okostelefonjat, majd kdvesse a varazslo
|épéseit. Az alkalmazas segitségével az alabbi
extra funkciokat is beallithatja:
* Nyirasi intervallumok megadasa
Az alkalmazast hasznalva lehetésége van
arra, hogy napra pontos egyedi flnyirasi
Utemtervet allitson be.
° EsGérzékelo
Az esBérzékel6t (5) az alkalmazas segitsege-
vel kapcsolhatja ki-, illetve be. A robotflinyirét
alapértelmezetten bekapcsolt eséérzékelével
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* Tobb kezdési pont
Sarkokkal tiizdelt, komplex kertek esetén
eléfordulhat, hogy a robotflinyiré nem képes
a teljes teriletet bejarni és lenyirni. llyen
esetben tobb kezdési pontot is kivalaszthat a
hataroldkabel (18) mentén. A robotflinyiréval
igy még a kert nehezen elérhetd részeit is
lenyirhatja. A robotflinyird megteszi a be-
programozott tavolsagot hatarolékabel (18)
mentén, és a kivalasztott ponton kezdi meg
a finyirast (9c. abra). A téltéallomas (19) az
alapértelmezett, 1. szamu kezdési pont. A
tovabbi két kezdési pontot On véalaszthatja
meg. A kezdési pont megallapitasahoz mérje
meg a toltéallomas (19) és az indulasi hely
koz6tti tavolsagot a hataroldkabel (18) men-
tén, az dramutatd jarasaval megegyez6 irany-
ba haladva. Programozza be a robotflinyirét,
hogy milyen gyakran kezdje a nyirast a
toltéallomasrol (19), vagy az elébbiekben me-
gadott kezdési pontokrol.

® Szegélynyiras
A szép és tiszta vagaskép biztositasa érdeké-
ben aktivalhatja a ,szegélynyiras” funkciot
is az applikaciéban. A robotflinyiré minden
hetedik munkanapon lenyirja a flivet a hata-
rolokabel (18) teljes hossza mentén. Ha az
akkumulator téltéttségi szintje tobb mint 70%,
akkor a napi nyirasi periédus végén (mikoz-
ben visszatér a toltéallomasra), a készlilék
folytatja a flinyirast.

* Flinyirasi statisztika
Az analizis soran informaciokat gyUjthet a
finyirassal kapcsolatban.

Bluetooth-kapcsolat Iétesitése

® Hozzon létre egy felhasznaldi fidkot, jelent-
kezzen be, regisztralja a robotflinyirét, majd
parositsa a készliléket a mobiltelefonjara
letolthetd Einhell-alkalmazas segitségével.

® Android készllékek esetén meg kell adnia
az Einhell-applikacio felhasznalasi helyét a
Bluetooth-kapcsolat |étesitéséhez.

® A robotflinyirét kizarélag a mobiltelefonjara
telepitett Einhell-alkalmazassal parositsa.

® Hozza létre a kapcsolatot a robotflinyiré és az
Einhell-alkalmazas kozott.

® A Bluetooth-kapcsolat hatétavolsaga korlato-
zott. Annak érdekében, hogy a vezérlés és
programozas soran ne adédjon semmilyen
gond, kérjik, maradjon a készUlék kdzelében.

® A robotflinyiré egyszerre csak egy okostele-
fonnal parosithaté.

* Bontsa a Bluetooth-kapcsolatot, ha minden

7. Tisztitas, karbantartas, tartalék
alkatrészek rendelése

Figyelem! Veszély!

Tisztitasi és karbantartasi munkak el6tt mindig
aramtalanitsa a késziléket! Mindig huzza ki a
toltéallomas adapterének dugojat a dugaljbdl, és
kapcsolja ki (OFF) a robotflinyirét a fékapcsold
(7) segitségével (8. abra). Vegye ki az akkumu-
latort a robotflinyirébdl. Figyelem! Viseljen munka-
védelmi keszty(it!

7.1 Tisztitas

* Tartsa a biztonsagi berendezéseket, a
szell6zényilasokat, valamint a motor burko-
latat annyira por- és piszokmentesen, amen-
nyire csak lehet. Tordlje at a készliléket egy
tiszta textildarabbal, vagy hasznaljon alacso-
ny nyomasu s(ritettlevegét.

* A robotflinyirét tilos vizzel (klilonésen magas-
nyomasu mosoval) tisztitani!

* AtisztitAshoz hasznaljon szappanos vizzel
enyhén megnedvesitett rongyot. Ne hasz-
naljon tisztité- és oldészereket, ezek ugyanis
arthatnak a késziilék mianyag burkolatanak.
Ugyeljen arra, hogy ne szivarogjon viz a kés-
zUlék belsejébe.

® Hasznaljon kefét és torlérongyot a készulék
tisztitdsahoz.

® Ellenérizze, hogy a kések (10) és a késhen-
ger (11) szabadon, akadalytalanul tudnak-e
forogni.

® Hasznaljon fémtisztité készitményt vagy na-
gyon finom csiszolépapirt a robotflinyiron (1)
és a toltéallomason (19) lévé toltéérintkezdk
tisztitdsahoz. A hatékony téltési folyamat biz-
tositasa érdekében, kérjik, tisztitsa meg az
érintkezési pontokat.

7.2 Karbantartas

® Akopott vagy sérllt késeket (10) és a
rogzitécsavarokat mindig egyszerre cserélje
(cseréltesse ki).

® Cserélje ki a kopott vagy sértlt alkatrészeket.

® A robotflinyiré hosszu élettartamanak bizto-
sitasa érdekében rendszeresen tisztitsa és
zsirozza meg a forgo alkatrészeket (a kereke-
ket és a tengelyeket).

® A robotflinyiré rendszeres apolasa nem csak
tartdssagot, jobb teljesitményt és szebb
vagasképet szavatol, hanem jelentésen meg-
kénnyiti a munkat is.

® Akészllékben a kések (10) kopnak a leggy-
orsabban. Rendszeresen ellendrizze a kések
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(10) allapotat és rogzitését. Ha a robotflinyird
tulsagosan erésen rezeg, akkor elképzelhetd,
hogy a kések (10) megsériltek (pl. egy Utko-
zés kovetkeztében elgorbiltek). Ha a kések
megseériltek vagy elkoptak (10), akkor azon-
nal ki kell 6ket cserélnie.

® Rendszeresen ellendrizze, hogy megfelelé-e
a nyiras minésége. Ha a kések tompak, nem
lesz szép a vagaskép. A gyep igy enyhén kis-
zaradhat és barnava valik. Cserélje ki rends-
zeresen a késeket; csak igy garantalhato a
tiszta vagaskép és a szép, egyenes vagasve-
zetés.

® Rendszeresen tavolitsa el a
szennyezédéseket a flinyiréhaz aljarol.
Rendszeresen tisztitsa meg a robotflinyirdt.
Tavolitsa el a makacs szennyezddéseket
és flimaradvanyokat a készulékrol (és a
finyirohazbal).

® Az lzembe helyezést kdvetd elsé néhany
hétben (illetve, egy hagyomanyos flinyiréval
torténo eldzetes flinyirast kdvetéen) igen
gyorsan 6sszegy(lhet a (i a funyirohazban.
Kérjuk, gyakrabban ellenérizze a flinyiréhazat
ebben az idészakban.

® A gyepet csak kisebb Iépésekben vagja vis-
sza, igy ugyanis elkerilheti, hogy komolyabb
lerakédasok keletkezzenek a flinyirén. e A
robotflinyiré belsejében nincsenek karbantar-
tast igényld részek.

7.2.1 A kések cseréje

Mindig gyari késeket hasznaljon. Kizarélag

igy garantalhato a biztonsagos és megfeleld
miikodés.

A robotflinyiré egy késtartora (11) szerelt, harom
késbdl (10) all6 vagdeszkdzzel varazsolja szeb-
bé a kertjét. A kések (10) élettartama max. 3
hénap (ha nem (itk6znek akadalynak). Kérjlk, a
harom kést (10) mindig egyszerre cserélje ki. igy
biztosithatja a maximalis hatékonysagot és az
egyensulyt.

A kések (10) cseréjét a 12. abran szemlélte-
tett médon végezheti el. FIGYELEM! Huzzon
védékeszty(it!

1. Lazitsa meg a rogzitécsavarokat.

2. Vegye le a késeket (10) és helyezze fel az
Ujakat. A harom kést (10) mindig egyszerre
cserélje ki.

3. Havégzett a cserével, hizza meg a
régzitécsavarokat. Ellenérizze, hogy az Uj
kések (10) szabadon és kdnnyedén tudnak-e
forogni.

A szezon végén végezzen altalanos ellenérzést

a flinyirén, és tavolitsa el a flinyiréhazban
Osszegydlt flvet, fimaradékokat. Mindig
ellendrizze a késeket (10) a flnyirasi szezon kez-
detén. Ha barmilyen javitasi munkat kell végezni a
flnyirén, kérjlk, forduljon ligyfélszolgalatunkhoz!
Kizarélag eredeti tartalék alkatrészeket hasznal-
jon!

7.2.2 Szoftverfrissités

Ha frissiteni szeretné a flinyird szoftverét, akkor

masolja fel az Uj szoftvert egy Uires pendrive-ra

(kérjiik, formazza le a pendrive-ot, mielétt elinditja

a masolast). Ellendrizze, hogy az akkumulator tel-

jesen fel van-e toltve, mieldétt az alabbi lépéseket

elvégzi.

1. Helyezze a robotflinyirét a nyirasi teriletre.

A robotflinyiré nem lehet a toltéallomason,
mikdzben fut a szoftverfrissités.

2. Helyezzen egy pendrive-ot az USB-csatlako-
z6ba a 11. dbran lathaté modon.

3. Nyomija meg a fékapcsolot (7) ugy, hogy az
bekapcsolt (ON) allasban legyen.

4. Nyomja meg egyszerre, és tartsa 5 masod-
percig lenyomva a ,,POWER” (60) és az ,OK”
(61) gombokat. Ekkor valamennyi LED (50,
51, 52, 53) vilagit a kezel6panelen (2).

5. Nyomija meg a 4-es (zarolas) gombot (65)

a frissitési folyamat megkezdéséhez. Az
lizemidét jelzé LED-ek (50) mutatjak a frissi-
tés aktualis allapotat. Ha mind az 5 idéjelzd
LED (50) vilagit, a frissités befejez6dott.

6. A LED-ek (50) néhany masodperc mulva
elalszanak. Ha mar csak egy Gzemidét jelzé
LED (50) vilagit, akkor a robotflinyiré tzem-
kész.

7. Huzza ki a pendrive-ot az USB-csatlakozébal.

7.2.3 A hatarolokabel javitasa

Ha véletlenll elvagja a hatarolékabelt (18),
akkor a mellékelt 6sszekdtéelem (16) segitsé-
gével egymashoz régzitheti az elvagott kabel-
végeket. Tolja az elvagott kabelvégeket (18) az
Osszekotéelembe (16), majd nyomja Ossze az
Osszekotéelemet egy fogod segitségével. Csatla-
koztassa a halézati dugét a dugaljba. Ellenérizze
a téltéallomason (19) talalhatoé LED-kijelzén (21),
hogy a javitas sikeres volt-e.
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7.3 Tartalék alkatrészek rendelése

Tartalék alkatrészek rendelésekor a kovetkezd
adatokat adja meg:

® Akészilék tipusa

® Akészllék cikkszama (Cikksz.)

® Akésziilék azonosité szama (A.sz.)

® A sziikséges tartalék alkatrész szama
Aktualis arak, informaciok: www.Einhell-Service.
com

Tartalék kések Cikkszam: 34.140.20

8. Tarolas

Toltse fel teljesen az akkumulatort (A), miel6tt a
téli hédnapokra tizemen kivil helyezi a késziiléket.
Ha végzett a toltéssel, kapcsolja ki (OFF) a kés-
zliléket a f6kapcsold (7) segitségével. Vegye ki az
akkumulatort (A) a flinyirébol. Huzza ki az tapegy-
ség haldzati kabelét (13) az elektromos halézat-
bdl és a toltéallomasbdl (19). A hataroldkabelt
(18) a szabadban hagyhatja a téli hénapokra.

Ha kint hagyja a kabelt, kérjik, gondoskodjon
réla, hogy a csatlakozasok ne rozsdasodhas-
sanak be. Huzza ki a hatarolokabel (18) végeit a
toltéallomasbol (19).

Tarolja a késziiléket és annak tartozékait sétét,
szaraz, fagytol védett, és gyermekek altal el nem
érhet6 helyen. Optimalis tarolasi hémérséklet:
+5 °C és +30 °C kozott. A készlléket a gyari cso-
magolasaban tarolja.

9. Szallitas és mozgatas

® Kapcsolja ki (OFF) a készliléket a fékapcsold
(7) segitségével (8. abra).

® Helyezze fel a szallitdshoz szlikséges biz-
tonsagi eszkdzoket és tartozékokat (amenny-
iben mellékeltek ilyen eszkdzoket a késziilék-
hez).

o Ugyelien arra, hogy a késziilék ne sériilhes-
sen meg, és ne razkodjon tul erésen. Kilénds
gonddal jarjon el, ha gépkocsiban szallitja a
késziléket, hiszen ilyenkor ezek a hatasok
még jobban felerésddnek.

o Ugyeljen arra, hogy a késziilék ne moz-
dulhasson/gurulhasson el. Mindig régzitse
megfeleléen.

® A robotflinyirét mindig a hordfogantydnal
(6) fogva, a késtartot (11) magatol eltartva
mozgassa és szallitsa.

10. Hulladékkezelés,
ujrahasznositas

A készllék csomagolasa a szallitas soran
eléforduld esetleges sériilések ellen nyujt védel-
met. A csomagolds anyaga nyersanyag, igy az
Ujrafelhasznalhato, Ujrahasznosithatd. A késziilék
és tartozékai tobbféle anyagbdl, pl. fémbdl és
mUianyagbol késziltek. A meghibasodott elek-
tromos készuiléket soha ne dobja a haztartasi
hulladékba! Artalmatlanitsa a késziiléket kdrnye-
zetbarat modon: adja le egy erre a célra kialakitott
gyUjtéhelyen. A legkdzelebbi gyjtéhellyel kap-
csolatos informacidért, kérjlk, forduljon a helyi
Onkormanyzathoz.

)i

[
Szabalyozas EU tagallamok részére

Soha ne dobja az elektromos készulékeket a
héaztartasi hulladékba!

A 2012/19/EK hasznalt elektromos és elektroni-
kus késziilékek eurdpai iranyelvének, és annak
nemzeti jogalkotasba Ultetése értelmében a
hasznalt elektromos készulékeket kuldn kell
Osszegyujteni, és kérnyezetbarat médon kell ujra-
hasznositani.

Ujrahasznositasi lehetéségek

Amennyiben az eszkz tulajdonosa lemond a
termékrdl, gondoskodnia kell annak megfeleld
Ujra-hasznositasarol. Ezt megteheti a hasznalt
készllék ujrahasznositasi kdzpontba térténd lea-
déasaval. A kdzpont a helyi és ipari hulladékgaz-
dalkodasra vonatkozo eléirdsokkal 6sszhangban
Ujrahasznositja a terméket Ez nem vonatkozik a
régi késziilékekhez tartozo tartalék alkatrészekre,
valamint elektromos alkatrész nélkiili eszkzokre.

A dokumentacié vagy a termékkel kapcsolatos
anyagok utannyomasa vagy sokszorositasa
kizérdlag az Einhell Germany AG kifejezett belee-
gyezésével lehetséges.

Muszaki valtoztatasok joga fenntartva.
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11. A t6lt6allomas kijelz6jén megjelend lizenetek értelmezése,
hibaelharitasi utmutaté

LED-kijelz (21)

Hibajelenség

Hibaelharitas

Nem vilagit

- Atoltéallomas nem kap ara-
mot

- Ellenérizze, hogy van-e aram

Zolden vilagit

- Aflnyir6 készen all a
fUnyirasra

- Az akkumulator teljesen
feltéltédott

- A hatarolokabel (18) telepité-
se megfeleléen megtoértént

Zdlden villog

- Elvagta a hatarolékabelt (18)

- Nem megfeleléen csatla-
koztatta a hatarolokabelt (18)

- Keresse meg, hol szakadt el a hataroloka-
bel (18)

- Ellendrizze a toltéallomas (19) mindkét
csatlakozasi pontjat

Pirosan vilagit

- Az akkumulator téltédik

- Varjon, amig az akkumulétor teljesen
feltéltédik

12. A robotflinyiro kijelz6jén megjelend lizenetek értelmezése,
hibaelharitasi utmutatoé

A figyelmeztet6 LED (53) pirosan vilagit

amatosan jelez

Hiba Lehetséges okok Elharitasuk
LFelemelték a - Az emelésérzékeld 10 Nyomja meg az ,OK” gombot (54) a hibaje-
flnyirot” masodpercen keresztil foly- | lenség nyugtazasahoz. Inditsa Ujra a nyirasi

folyamatot a kezel6panelrél (2).

- Hatébbszdr is jelentkezik ez a hiba, akkor
ellendrizze, hogy a nyirandé terlleten
vannak-e esetleg 10 cm-nél magasabb
akadalyok. Amennyiben igen, kérjuk, ta-
volitsa el ezeket a munkaterdletrél, vagy
keritse be 6ket hataroldkabellel (18) és
vélassza le ezeket az objektumokat a
nyirasi terletrol.
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A figyelmeztet6 LED (53) pirosan vilagit

Hiba Lehetséges okok Elharitasuk
A robotflnyiré el- - Az akadalyérzékeld egy per- | Nyomja meg az ,,OK” gombot (54) a hibaje-
akadt” cen belll 10-szer aktivalodott | lenség nyugtazasahoz. Inditsa Ujra a nyirasi

folyamatot a kezelSpanelrél (2).

A robotflinyird - Ellendrizze, hogy a robotflinyir6 fenn-
megallt egy akadaly akadt-e egy akadalyon, vagy esetleg
kdzelében a nyirasi beszorult-e két bokor vagy fa kdzé. Ta-
teruleten. volitsa el az akadalyt vagy keritse kérbe

hatarolokabellel az adott tertiletet.

- Ha ez a hiba gyakran el6fordul, kérjuk,
ellenérizze, hogy megfeleléen fektetette-e
le a hatarolékabelt (18). Legyen rendkivul
kérdltekint6 és vigyazzon, ha szlk sar-
kok, folyosdk vagy keritések mentén és
szikladarabok mellett vezeti el a kébelt.
Szikség esetén mddositsa a kabel (18)
helyzetét.

- Ellendrizze, hogy nem tul magas-e a fl
és a flnyiré nem akad-e el. Ha a f( tul
magas, vagja vissza 60 mm-nél alacsony-

abbra.
A figyelmeztet6 LED (53) pirosan vilagit
Hibajelenség Lehetséges ok Hibaelharitas
LHall-érzékeld” - Az akadalyérzékel6 10 Kapcsolja ki (OFF) a készlléket a
masodpercen keresztill foly- | fékapcsold (7) segitségével, és helyezze a

A robotflinyiré a amatosan mukodott robotflinyirét mashova a nyirasi teriileten be-
nyirasi tertleten Itl. Nyomja meg a f6kapcsolét (7), kapcsolja
megallt egy akadaly be (ON) a készlléket, és inditsa Ujra a nyira-
elétt. si folyamatot a kezel6panel (2) segitségével.

- Ellendrizze, hogy a robotflinyiré fenn-
akadt-e egy akadalyon, vagy esetleg
beszorult-e két bokor vagy fa kozé. Ta-
volitsa el az akadalyt vagy keritse kérbe
hatarolékabellel az adott terliletet.

- Ha ez a hiba gyakran el6fordul, kérjik,
ellendrizze, hogy megfeleléen fektetette-e
le a hatarolokabelt (18). Legyen rendkivil
korultekinté és vigyazzon, ha szuk sar-
kok, folyosok vagy keritések mentén és
szikladarabok mellett vezeti el a kabelt.
Szikség esetén mddositsa a kabel (18)
helyzetét.
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A figyelmeztet6 LED (53) pirosan villog

kérbe-kdrbe forog, Elvagta a hatarolékabelt (18)
hogy megtalalja a A toltéalloméas nem kap éara-
hatarolokabel jelét, mot

majd veégul megall.

Hibajelenség Lehetséges ok Hibaelharitas
,Hatarolokabel- / - A robotflinyiré a nyirasi terli- | Kapcsolja ki (OFF), majd be (ON) a készi-
jelhiba” leten kivil tartézkodik Iéket a f6kapcsold (7) segitségével. Inditsa

- Nem megfeleléen csatla- Ujra a nyirasi folyamatot a kezelépanelrdl (2).
A robotflinyiré koztatta a hatarolokabelt (18) | - Ellendrizze, hogy a hatarolokabel (18)

megfeleléen és a téltéallomas (19) alatt,
kbézépen lett-e lefektetve.
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Ellenérizze, hogy a robotflnyir6 a nyirasi

teruleten talalhato-e.

Ellenérizze, hogy a téltéallomason (19)

talalhatd LED-kijelz6 (21) z6lden vilagit-e.

- Ha a robotflinyir6 tébbszér is elhagyja a
munkateruletet, akkor ellenérizze, hogy
talalhaté-e magasfesziltségl vezeték a
kdzelben. Valtoztassa meg a hataroloka-
bel (18) helyét.

- Ha a robotflinyiré6 egy domboldalon hagy-

ja el a munkateruletet, akkor zarja ki ezt a

terliletet a nyirasbdl, és valtoztassa meg a

hatarolékabel (18) helyzetét.

A figyelmeztet6 LED (53) kéken vilagit

Hibajelenség Lehetséges ok

Hibaelharitas

L+Akkumulatorhiba”

Akkumulatorhiba Iépett fel

- Az akkumulator nem télthet6é

- Atoltécsatlakozok (20) érint-
kezése nem megfeleld

- Az akkumulator elérte az

élettartama végét

Kapcsolja ki (OFF), majd be (ON) a készi-

léket a f6kapcsold (7) segitségével. Inditsa

Ujra a nyirasi folyamatot a kezel8panelrél (2).

- Kérjuk, ellenérizze, hogy van-e barmilyen
probléma az aramellatassal.

- Tisztitsa meg a téltécsatlakozodkat (20).

- Ellendrizze, hogy az akkumulatort
megfeleléen a helyére tolta-e.

- Ellendrizze, hogy a fékapcsolo (7) bekap-
csolt (ON) allasban van-e, mikézben a
robotflinyird a téltéallomasban (19) van.
Sziikség esetén cserélje ki az akkumu-
latort.
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A figyelmeztet6 LED (53) kéken villog

Hibajelenség

Lehetséges ok

Hibaelharitas

Az akkumulator
hémérséklete kivul
esik a megfeleld
tartomanyon”

A robotflinyiré a
beallitott nyirasi
idében visszatér a
toltéallomasra, és/
vagy az akkumula-
tor nem toltédik a
toéltéallomason.

Tul magas / alacsony az ak-
kumulator h6mérséklete, ill.
tulmelegedett a vezérlés

- Ha az akkumulator

- A nyari hdnapokban a reggeli 6rakban

Uzemeltesse a robotfunyirét, igy ugyanis
elkerulheti, hogy a legforrobb idészakban
dolgozzon a készllék.

hémérséklete +75 °C folé
emelkedik, a robotflinyiro vis-
szatér a toltéallomasra (19)
A toltési folyamat +45

°C feletti és 0 °C alatti
hémérsékleten megsz-

akad, a flnyird ekkor a
toéltéallomason (19) var

- Ha az akkumulator, ill. a vezérlés
hémérséklete visszacstkken a megfeleld
tartomanyba, a robotflinyiré automati-
kusan visszatér a munkateruletre, és az
elézetesen beprogramozott izemmaodban
folytatja a munkat.

»A motor tulterhelt”
A robotflinyird
megallt a tulsago-
san magas és dus
fiben.

A robotflinyiré motorja tu-
laram- vagy motorhiba miatt
megallt

Kapcsolja ki (OFF), majd be (ON) a készu-
léket a f6kapcsold (7) segitségével. Inditsa
Ujra a nyirasi folyamatot a kezelépanelrdl (2).
- Ellendrizze a fi magassagat a nyirasi
tertileten, és sziikség esetén vagja vissza
a flivet 60 mm-nél alacsonyabbra egy ha-
gyomanyos flinyird segitségével.

- Allitsa magasabbra a vagasmagassagot.
Allitsa magasabbra a vagasmagassagot,
és kis lépésekben csdkkentse le a kivant
magassagra.

- Ellendrizze, hogy a késtarton (11) és a
kerekeken nem talalhaté-e tulzottan sok
lerakdédas. Sziikség esetén tisztitsa meg
ezeket alaposan.

- Ellendrizze, hogy nem rakodott-e tulsa-
gosan sok fu a hatso6 kerekekre és a
késtartora (11), ami igy akadalyozza a
készUlléket a munkaban. Ha nem tudja el-
tavolitani ezeket a lerakddasokat, keérjuk,
forduljon tigyfélszolgalatunkhoz.

»A robotflinyiro fel-
borult”

A robotflinyiré felbo-
rult és megallt.

- A robotflinyiré 10 masodper-

cig tartésan az oldalara délt

- A robotflinyiré6 huzamosabb

ideje d6l meg egy iranyba

Nyomja meg az ,,OK” gombot (54) a hibaje-

lenség nyugtazasahoz. Inditsa Ujra a nyirasi

folyamatot a kezel6panelrél (2).

- Vigye a robotflinyirét egy sik terepre, és
inditsa Ujra a nyirasi munkafolyamatot.

- Ha arobotflnyiré azért borult fel, mert
a nyirasi terllet tul meredek, akkor mo-
dositsa a hatarolokabel (18) helyzetét, és
zarja ki ezt a terlletet a nyirasi munkafoly-
amatbdl.
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A figyelmeztet6 LED (53) kéken villog

Hibajelenség

Lehetséges ok

Hibaelharitas

A robotflnyiré el-
akadt”

A robotflinyiré
megall a
toéltéallomas felé
vezeté uton.

- Aflnyir6 haladasat valami
akadalyozza a hatarolokabel
(18) mentén

Kapcsolja ki (OFF) a készlléket a
fékapcsold (7) segitségével, és helyezze a
robotflinyirét mashova a nyirasi terileten be-
101l. Nyomja meg a fékapcsolot (7), kapcsolja
be (ON) a készlléket, és inditsa Ujra a nyira-
si folyamatot a kezelépanel (2) segitségével.
- Tavolitsa el a lehetséges akadalyokat

a hatarolékabelrdl és annak kdzvetlen

kodzelébdl (18).

Hibaelharitas

Hibajelenség

Lehetséges ok

Hibaelharitas

A robotflinyiré a
munkatertleten all.

Nem lehet bekapc-
solni a robotflnyirot.

- Tul alacsony az akkumulator
feszultsége

- Aramkéri vagy elektronikai
hiba

- Vigye vissza a robotfunyirét a
toltéallomasra (19), hogy fel tudjon
toltédni.

- Nyomja meg a fékapcsolot (7) és kapcsol-

ja be (ON) a készliléket.

Vegye fel a kapcsolatot az tgyfélszolgalat-

tal.

A robotflinyird nem
tud visszatérni a
toltéallomasra.

- Nem megfelelSen telepitette
a toltéallomast (19)

Ellenérizze, hogy a téltéallomason (19)
taldlhato LED-kijelz6 (21) zolden vilagit-e.
Ellenérizze, hogy a hatarolékabelt

(18) megfeleléen csatlakoztatta-e
téltéallomashoz (19), és a kabelt (18) koz-
vetlendl a toltéallomas (19) alatt, k6zépen
vezette-e el.

Ellenérizze, hogy a téltéallomas (19) hel-
yét megfelel6-e.

A robotflinyird
megall vagy kont-
roll nélkul halad a
nyirasbol kizart szi-
getek kozelében

- Nem megfeleléen telepitette
a hatarolékabelt (18) a szige-
tek koral

Valtoztassa meg a hatarolokabel (18) he-
lyzetét.

Ugyeljen arra, hogy a hatarolokabelek
(18) ne keresztezzék egymast.

A robotflinyiré tulsa-
gosan hangos.

- Akések (10) megseériltek

- A késeken (10) tul sok ide-
gen anyag van

- Arobotflinyiré indulaskor tul
koézel all bizonyos akadalyok-
hoz

- A késmeghajtas vagy a mo-
tor megsériltek

- Arobotflinyiré mas alkatrés-
zei sérliltek meg

Cserélje ki a késeket (10). A 3 kést (10)
egyszerre cserélje ki.

Mivel a készulék hatékonysaga attol fligg,
milyen éles késeket (10) hasznal, ezért
mindig vigyazzon a késekre (10), és tartsa
Oket tisztan és élesen.

A vagasi sérilések elkerilése érdekében
allitsa le biztonsagosan a flinyirot, hiz-
zon munkavédelmi keszty(it, és csak ezt
koévetden fogjon a kések (10) tisztitasah-
oz.

Javittassa meg vagy cseréltesse ki a
motort az ugyfélszolgalattal.
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Hibaelharitas

Hibajelenség

Lehetséges ok

Hibaelharitas

A robotflinyiré a
toltéallomason
marad.

A robotflinyiré min-
dig vissza-visszatér
a toltéallomasra.

Nem megfeleléen beallitott
munkaidék

Az akkumulator lemerdilt

Az es6érzékelé bekapcsolt
Megemelkedett az akkumu-
lator hdmérséklete

Ellenérizze a munkaidé-beallitast

A robotflinyiré a beallitott idé-ablakon
kivil kezdi meg és fejezi be a munkat.
Az idé-ablakon kivil a robotflinyiré a
toltéallomasban (19) marad.

A robotflinyird
megall a hataro-
I6kabel mentén,
ésnemérela
toéltéallomashoz.

Az akkumulator lemerult

A hatarolokabel (18) és ezal-
tal a téltéallomashoz (19)
vezetd ut tulsagosan hosszu
a hasznalt akkumulatorti-
pushoz.

Mindig tavolitsa el a lehetséges akadalyo-
kat a hatarolokabelrél és annak kdzvetlen
kozelébdl (18). A hatarolokabel (18)
lefektetésekor tartson kell6 tavolsagot az
akadalyoktol.

Hasznaljon nagyobb kapacitasu akkumu-
latort.

Figyelem! Ha Multi-Ah (pl. 4-6 Ah)
akkumulatort hasznal, akkor éllitsa

be a magasabb kapacitasértéket.

Az akkumulatorkimélé Gzemmaodnak
készdénhetéen nem kell a kisebb kapaci-
tésu lzemmaodot hasznalnia, ha szeretné
meghosszabbitani az akku élettartamat.

FIGYELEM! A robotfiinyiré jétallasa nem terjed ki a hatarolokabelek elvagasara és az ebbdl
eredd sériilésekre és karokra.
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13. A tdltékésziilék kijelz6je

Kijelz6 - P -
Piros LED | zéld LED Ertelmezés, hibaelharitas
Nem vilagit | Villog A késziilék izemkész

A toltékészuléket csatlakoztatta az elektromos halézathoz, és ezzel tizem-

kész. Az akkumulator még nincs benne a t6ltékészulékben.

Vilagit Nem vilagit | Toltés

A toltékészulék gyorstoltés izemmaodban tolti az akkumulatort.

A megfeleld toltési idoket a toltékészllékrdl olvashatja le.

Figyelem! Az akkumulator toltottségi szintjétdl fliggben a tényleges toltési

id6é valamelyest eltérhet a toltékésziiléken megadott értékektdl.

Nem vilagit | Vilagit Az akkumulator feltolt6dott és izemész

A készulék ezt kdvetden kimél6 toltésre valt, és teljesen feltolti az akkumu-

latort. Hagyja az akkumulatort még kb. 15 percig a tolt6készulékben.

Teendd

Vegye ki az akkumulatort a tolt6készilékbél és huzza ki a toltékésziléket.

Villog Nem vilagit | Alkalmazkodé téltés

A toltékészulék kimélé téltési izemmaodban tzemel.

Kimélé izemmaodban (biztonsagi okokbol) az akkumulator lassabban

toltédik: ilyenkor tdbb mint egy 6rat igényel a feltdltés. Ennek okai a

kovetkez6k lehetnek:

- Régota nem toltdtte fel az akkumulatort

- Az akkumulator hémérséklete kivil esik a +10 °C / +45 °C tartoman-
yon.

Teend6

Varjon, amig a toltési folyamat befejezdik. Az akkumulatort tovabb is

toltheti.

Villog Villog Hibajelenség

Nem lehet feltélteni az akkumulatort. Az akkumulator meghibasodott.

Teendd

Tilos feltdlteni a meghibasodott akkumulatorokat.

Vegye ki az akkumulatort a téltékészilékbdl!

Vilagit Vilagit Nem megfelel6 a hémérséklet

Az akkumulator tul forrd (pl. kdzvetlen napsutésnek tette ki), vagy tul hideg

(0 °C-ndl hidegebb).

Teend6

Vegye ki az akkumulatort és tarolja egy napig szobahémérsékleten (kb.

+20 °C-on).
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Szervizeléssel kapcsolatos informacidk

Szervizpartnereink révén céglink jelen van a garancianyilatkozatban felsorolt valamennyi orszagban.
A partnerek listajat a garancianyilatkozatban tekintheti meg. Szervizpartnereink készséggel alinak
rendelkezésére javitasi munkalatokban, valamint tartalék- és kopoalkatrészek, illetve fogydeszkdzok
poétlasaban.

Kérjuk, vegye figyelembe, hogy az alabbi alkatrészek kopdasa rendeltetésszerl és természetes, illetve
azt is, hogy az alabbi fogyéeszkozokre lehet majd sziiksége.

Kategoria Példa
Kop¢ alkatrészek* akkumulator
Fogyoeszkdzok* vagokések
Hianyzé alkatrészek

* Nem feltétlendl talalhatdak meg a csomagolésban!

Ha hianyossagot vagy hibat tapasztal, kérjik, jelentse azt a www.Einhell-Service.com oldalon. Kérjuk,

hogy
a lehetd legpontosabban adja meg a hiba leirasat, és valaszolja meg az alabbi kérdéseket:

* Dolgozott méar a késziilékkel, vagy mar a kezdetektdl fogva rossz volt?

* Ahiba jelentkezése el6tt feltiint Onnek barmi, nem rendeltetésszer(i (nem megfelelé mikddés,
meghibasodas)?

* Mit gondol, mi a gond a készulékkel (mi a f6 hibajelenség)? Kérjlk, részletesen irja le a hibat.
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Garanciaokmany

Tisztelt Vevo,

termékeink szigori mindségi ellenérzés ala vannak vetve. Ha ez a készlilék mégis egyszer nem

mUikddne kifogastalanul, akkor azt nagyon sajnaljuk és kérjik Ont forduljon a szervizszolgaltatasunkhoz

amely ebben a garanciakartyaban megadott cim alatt talalhaté. Szivesen allunk a rendelkezésére telefo-
non is, az alul megadott szervizszam alatt. A garanciaigény érvényesitésével kapcsolatban a kdvetkez6
érvényes:

1. Ezek a garanciafeltételek csak kizarélagosan a fogyasztoknak szolnak, ez annyit jelent hogy ter-
mészetes személyeknek, akik nem szanjak ezt a terméket sem lizemszer(i sem egyébb 6nallé
tevékenységeik korén beliil hasznalni. Ezek a garanciafeltételek szabalyozzak a kiegészité garan-
ciateljesitményeket, amelyeket a lent megnevezett gyarté a vasarldknak az Uj készulékeire igér a
térvényileg eldirt garanciaszolgalathoz kiegészitéen. A jogi szavatossagi igényei, nincsennek ez a
garnacia 4ltal érintve. A garanciateljesitményiink az On szaméra dijmentes.

2. A garanciateljesitmény csak kizarélagosan az On dltal, a lent megnevezet gyartétol megvasarolt Uj
késziiléken felmer(ild olyan hibakra terjed ki, amelyek bebizonyithatéan egy anyaghiban vagy egy
gyari hiban alapszanak és korlatolva van valasztasunk szerint, vagy ezeknek a hibaknak az elhari-
tésara vagy a készllék kicserélésére.

Kérjuk vegye figyelembe, hogy a késziilékeink rendeltetésiik szerint nem az ipari, kézmipari vagy
szakmai hasznalatra lettek konstrualva. Ezért a garanciaszerzédés nem jon létre, ha a készlilék

a garancia ideje alatt kisipari, kézmdipari vagy ipari lzemek teriiletén lett hasznalva vagy ha,
egyenértéku igénybevételnek lett kitéve.

3. A szavatossagunk alol ki vannak véve:

- olyan karok a készlléken, amelyek az 6sszeszerelési utasitas figyelmen kivil hagyasa vagy ame-
lyek a nem szakszer(i felszerelés, a hasznalati utasitas figyelmen kivll hagyasa (mint példaul egy
rossz haldzati fesziiltségre vagy aramfajtara valo rakapcsolas), vagy a karbantartasi és biztonsagi
hatarozatok figyelmen kivil hagyasa vagy a készuléknek egy nem normalis kérnyezeti feltételeknek
torténo kitétele vagy egy hianyos apolas és karbantartas altal keletkeztek.

- karok a készuléken, amelyek egy rossz banasmadd vagy nem szakszerl hasznalatok (mint példaul
a készulék tulterhelése vagy nem engedélyezett betétszerszamok vagy tartozékok hasznalata),
idegen testeknek a készllékbe levé behatolasa (mint példaul homok, kdvek és por, szallitasi karok),
er@szak kifejtése vagy idegenkeziiség (mint példaul leesés altali karok) altal jottek létre.

- karok a készlléken vagy a készlilék részein, amelyek a hasznalatnak megfeleld, szokasos vagy
egyébb természetes elkopasra vezethetéek vissza.

4. A garancia idétartama 24 hénap és a készilék vasarlasi napjaval kezdédik. Garanciaigényeket a
garancia idd lejarata el6tt kell, két héten belil, a defekt felismerése utan érvényesiteni. Ki van zarva
a garanciaigények érvényesitése a garanciaidé letelte utan. A késziilék javitasa vagy kicserélése
nem hosszabbitja meg a szavatossag idejét, se nem indul ez a teljesitmény altal egy uj garanciaidd
a készilékre vagy az esetleg beépitett pétalkatrészekre. Ez egy helyszini szerviz esetében is érvé-
nyes.

5. A garanciajoganak az érvénysitéséhez kérjuk jelentse be a defektes készlléket a kdvetkezd cim
alatt: www.Einhell-Service.com. Kérjiik tartsa készenlétben az Uj késziilék 6n altali vasarlasanak a
bizonylatat vagy mas igazolasait. Olyan készllékeket, amelyek megfeleld igazolas vagy tipustabla
nélkil kerlilnek bekiildésre, azok hianyzé hozzarendelési lehetéség miatt ki vannak zarva a garnci-
ateljesitmény alol. Ha a kész(ilék defektjére kiterjed a garnciateljesitményiink, akkor azonnal vissza-
kap egy megjavitott vagy egy Uj készuléket.

Magatol érthetédé, hogy a koltségek megtéritése ellenében szivesen megjavitsuk azokat a készliléken
levé defekteket, amelyek nem esnek a garancia terjedelme ala vagy amelyeket mar nem érinti a garan-
cia. Ehhez kérjik a késziiléket a szervizciminkre beklldeni.

Ennek a hasznalati utasitasnak a szerviz-informacidja szerint utalunk ennek a garancianak a gyorsan
kopo részekkel, hasznalati részekkel és hianyzo részekkel kapcsolatban fennallé fenntartasaira.

www.sidirika-nikolaidi.gr
- 260 -



|
indice

Instrugdes de seguranga

Descrigao do aparelho e material a fornecer

Utilizacao adequada

Dados técnicos

Colocagao em funcionamento

Operacao

Limpeza, manutencéo e encomenda de pecgas sobressalentes
Armazenagem

9. Transporte

10. Eliminac&o e reciclagem
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12. Indicagéo do robd corta-relvas e eliminagéo de falhas

13. Visor do carregador
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Perigo! - Para reduzir o risco de ferimentos leia 0 manual de instrucoes.

Este aparelho néo se destina a ser usado por pessoas (inclusive criangas) com limitagdes fisicas, sen-
soriais ou psiquicas e experiéncia ou conhecimento insuficientes, a nao ser quando acompanhadas de
uma pessoa responsavel pela sua seguranca ou que instrua sobre como se deve utilizar a maquina. As
criancas devem ser mantidas sob vigilancia para garantir que nao brincam com o aparelho.
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Perigo!

Ao utilizar ferramentas, devem ser respeitadas
algumas medidas de segurancga para preve-

nir ferimentos e danos. Por conseguinte, leia
atentamente este manual de instrugdes / estas
instrugdes de seguranca. Guarde-o num local
seguro, para que o possa consultar sempre que
necessario. Caso passe o aparelho a outras
pessoas, entregue também este manual de in-
strugdes / estas instru¢des de seguranga. Nao
nos responsabilizamos pelos acidentes ou danos
causados pela ndo observancia deste manual e
das instrugdes de seguranga.

1. Instrucdes de seguranca

As instrucdes de seguranca correspondentes
encontram-se na brochura fornecida.

Aviso!

Leia todas as instruc6es de seguranca,
indicacées, ilustracdes e dados técnicos
fornecidos com esta ferramenta elétrica. O
incumprimento das indica¢des seguintes pode
provocar choques elétricos, incéndios e/ou feri-
mentos graves.

Guarde todas as instrugées de seguranca e
indicac6es para consultar mais tarde.

Explicacdo dos simbolos utilizados

(ver figura 14)

A. AVISO - Ler o manual de instrugdes antes do
funcionamento da maquina!

B. AVISO - Manter uma distancia de seguran-
¢a adequada durante o funcionamento da
maquina!

C. AVISO - Acionar o dispositivo de bloqueio
antes de efetuar trabalhos na maquina ou
levantar a mesma! ATENCAO - N&o tocar nas
laminas rotativas!

D. AVISO - Nao usar a maquina para se deslo-

car em cima dela! ATENCAO - N&o tocar nas

laminas rotativas!

Classe de protecéao Il (isolamento duplo)

Armazenar as baterias apenas em espagos

secos com uma temperatura ambiente de

+10 °C - +40 °C. Armazenar as baterias
sempre carregadas (com, no min., 40% de
carga).

Fonte de alimentacéao

Classe de protecao Il

Fusivel lento 3,15 A

Transformador de isolamento com protegcéo

contra curto-circuito

mm

c-Io

K. Para utilizacdo apenas em espagos secos.

Atencao!

Durante uma trovoada, puxe a ficha de alimen-
tacdo e desligue o fio de delimitacao da estagcéo
de carga.

2. Descricao do aparelho e material
a fornecer

2.1 Descricao do aparelho (figura 1/2)
Robbd corta-relvas

Painel de comando
Tecla STOP

Ajuste da altura de corte
Sensor de chuva

Pega de transporte
Interruptor principal
Roda traseira

. Tampa do compartimento da bateria
10. Laminas

11. Disco de laminas

12. Roda dianteira

13. Cabo (do alimentador)
14. Gancho de fixagéo

15. Parafuso de fixacdo

16. Conector de cabos

17. Laminas de substituicao
18. Fio de delimitagéo

19. Estacéo de carga

20. Pino de carregamento
21. Visor LED

22. Chave Allen

283. Régua (para retirar)

©OND>OT AN~

2.2 Material a fornecer e desembalamento
Com a ajuda da descri¢do do material a fornecer,
verifique se o artigo se encontra completo. Caso
faltem pecas, dirija-se num prazo maximo de 5
dias Uteis apds a compra do artigo a um dos nos-
sos Service Center ou ao ponto de venda onde
adquiriu o aparelho, fazendo-se acompanhar de
um taldo de compra valido. Para o efeito, consulte
a tabela da garantia que se encontra nas infor-
macodes do servigo de assisténcia técnica no fim
do manual.
® Abra a embalagem e retire cuidadosamente o
aparelho.
® Remova o material da embalagem, assim
como os dispositivos de seguranca da emba-
lagem e de transporte (caso existam).
* Verifique se o material a fornecer esta com-
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Verifique se o aparelho e as pecgas acessori-
as apresentam danos de transporte.

Se possivel, guarde a embalagem até ao ter-
mo do periodo de garantia.

Perigo!

O aparelho e o material da embalagem nao
séo brinquedos! As criancas ndo devem
brincar com sacos de plastico, peliculas ou
pecas de pequena dimensao! Existe o perigo
de degluticdo e asfixia!

Material a fornecer, material de montagem
e acessorios parcialmente nao incluidos no
material a fornecer):

Consulte o material a fornecer no respetivo folhe-
to informativo fornecido.

Robé corta-relvas

Cabo (do alimentador)

Estacéo de carga

Parafuso de fixagao (4 unidades)

Laminas de substituicao

Gancho de fixagao

Fio de delimitacao

Conector de cabos

Chave Allen

Bateria

Carregador

Régua (para retirar)

Manual de instrucdes original

Instrugcbes de seguranca

Meios auxiliares necessarios
(nao incluidos no material a fornecer)

® Martelo

® Alicate

e Alicate para isolamento

* Nivel de bolha de ar (opcional)
3. Utilizacdo adequada

O rob0 corta-relvas é adequado para a utilizagao
privada a nivel doméstico e na jardinagem en-
quanto hobby, destinando-se exclusivamente ao
corte de superficies relvadas.

A maquina s6 pode ser utilizada para os fins a
que se destina. Qualquer outro tipo de utilizagao
é considerado inadequado. Os danos ou feri-
mentos de qualquer tipo dai resultantes séo da
responsabilidade do utilizador/operador e ndo do
fabricante.

Chamamos a atencéo para o fato de os nossos
aparelhos nao terem sido concebidos para uso
comercial, artesanal ou industrial. Nao assumi-
mos qualquer responsabilidade se o aparelho for
utilizado no comércio, artesanato ou industria ou
em actividades equiparaveis.

4. Dados técnicos

TENSE0 ..o 18V
Rotagdes do motor ..........ccceeeviveennnnn. 3100 r.p.m.
Grau de ProteCa0 ......cceveerveereeeiie e IPX4
Classe de proteGan ........ccoceeevveereeeiieeneeeiieeninns 11l
PESO ..ot 9,0 kg
Largura de corte ........cccocveviiiiiiiicciee 18cm
Quantidade de 1aminas ............ccccceeeeiiieenne. 3
Max. inclinagao .........ccccceeviiiiiniiiicie 35 %
Nivel de press&o acustica L, ........... 48,7 dB (A)
Incerteza K ..o 3dB (A)
Nivel de poténcia acustica L, ......... 59,4 dB (A)
Incerteza K .......cccooiiiniiiiii 3dB (A)

Ajuste da altura de corte

Comprimento permitido
do fio de delimitacao

20-60 mm; continuo

max. 250 m

Antena de sistema de loop indutivo
Faixa de frequéncia de operagao..... 0-148,5 KHz

Poténcia de transmissdo maxima ..21,18 dBuA/m

Ligacao Bluetooth
Faixa de frequéncia de operagao
2400-2483,5 MHz

Poténcia de transmissdo maxima.......... -0,5dBm
Alimentador

Tenséao de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensao de saida: ....ccceeeeveeevcveeecieeee, 18V CC
Corrente de saida: .......cccceevvveeiiineeiiieeenns 1,8A
Classe de protegao: ........ceeererereereeerereenens /@

Os valores de ruido foram medidos de acordo
com as normas EN ISO 3744:1995 e ISO 11094
1991.

Aviso!

Durante o funcionamento, este aparelho
produz um campo eletromagnético. Em de-
terminadas circunstancias, este campo pode
afetar implantes médicos ativos ou passivos.
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Para reduzir o perigo de ferimentos graves
ou mortais, recomendamos que as pessoas
com implantes médicos consultem os seus
médicos e os fabricantes dos implantes, an-
tes de utilizarem o aparelho.

5. Colocacao em funcionamento

Leia o manual de instrucoes completo antes
de iniciar a instalacéo do robé corta-relvas. A
qualidade da instalacao influencia o desem-
penho posterior do rob6 corta-relvas.

5.1 Principio de funcionamento

O robb corta-relvas escolhe a sua diregao ale-
atoriamente. O robd corta-relvas corta a relva
do jardim inteiramente, processando todas as
areas dentro da superficie circunscrita pelo fio
de delimitagéo (18). Assim que detetar um fio de
delimitacéo (18) corretamente instalado, o robd
corta-relvas vira e desloca-se noutra dire¢cao
dentro da area. Todas as areas, que vocé deseja
proteger dentro da superficie - p. ex. lagos de
jardim, arvores, moéveis ou canteiros de flores

— devem ser também circunscritas com o fio de
delimitacéo (18). O fio de delimitagao (18) tem
de formar um circulo fechado. Se encontrar um
obstaculo dentro da area de corte, o robd corta-
relvas recua e continua a cortar a relva noutra
direcao (figura 3).

5.2 Sensores

O robb corta-relvas vem equipado com varios

sensores de seguranga.

® Sensor de elevacao:
Se o rob6 corta-relvas for levantado do chao
por tras a mais de 30°, este e a rotagédo das
laminas (10) param imediatamente.

® Sensor de inclinacao:
Se o rob6 corta-relvas se inclinar fortemente
numa direcao, este e a rotagéo das laminas
(10) param imediatamente.

® Sensor de obstaculos:
O rob6 corta-relvas deteta obstaculos no seu
caminho. Quando o robd corta-relvas colide
com um obstaculo, este e a rotagdo das lami-
nas param imediatamente e ele afasta-se do
obstaculo, recuando.

® Sensor de chuva:
O robb corta-relvas esta equipado com um
sensor de chuva (5) para evitar o trabalho a
chuva. Quando for detetada chuva, o robd
corta-relvas regressa a estacao de carga (19)
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onde é carregado por completo. Depois de
o sensor de chuva (5) voltar a estar seco, o
robd corta-relvas permanece na estagao de
carga (19) por mais duas horas.

N&o curto-circuite os dois sensores de metal
com metal ou outro material condutor. Isto
compromete o bom funcionamento do robd
corta-relvas.

5.3 Preparacao

Efetue um esbog¢o da sua relva. Desenhe tam-
bém os obstaculos e crie um plano sobre como
deseja protegé-los. Deste modo sera mais facil
encontrar uma boa posi¢ao para a estacao de
carga (19) e dispor o fio de delimitagéo (18) a vol-
ta de arbustos, canteiros de flores, etc (figura 4)..
Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem
de ser cortada para ndo sobrecarregar o robd
corta-relvas nem afetar a eficiéncia operacional.
Utilize para tal um corta-relvas convencional ou
um rocador.

Remova da relva todos os objetos soltos que
possam ser danificados pelo robd corta-relvas ou
danificar o mesmo.

Tenha as seguintes ferramentas a mao: martelo,
alicate, alicate para isolamento e nivel de bolha
de ar (opcional).

Montagem da bateria

Kosiarka automatyczna wymaga uzycia jednego
akumulatora (A) Power X-Change. Uwaga: W
zaleznosci od wybranego modelu akumulator
(A) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa kosiarki
automatycznej.

Abra a tampa do compartimento da bateria (9),
puxando o engate. Prima a tecla de engate da
bateria (A) e desloque a bateria (A) para o encai-
xe previsto para o efeito. Feche a tampa do com-
partimento da bateria (9) e certifique-se de que
engata corretamente (Figura 10).

Aby wyja¢ akumulator (A) otworzy¢ pokrywe ko-
mory akumulatora (9). Nacisna¢ przycisk blokady
akumulatora (A) i wyja¢ akumulator (A).

5.4 Estacao de carga

5.4.1 Local da estacao de carga

Determine primeiro o melhor local para a estagéo
de carga (19). E necessaria uma tomada externa
que forneca corrente elétrica permanente para
que o robd corta-relvas funcione sempre. A es-
tacéo de carga (19) tem de ser posicionada numa
superficie plana a altura do céspede. Certifique-
se de que a area esta plana e seca. Escolha

ka ‘i l@g@aﬁd«?r@ﬁla uma vez que a bateria é
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carregada da melhor forma em ambiente fresco
(figura 5a). Além disso, certifique-se de que o fio
de delimitacéo é disposto a direito pelo menos 2
m antes da estagdo de carga (19). As curvas di-
retamente antes da estagéo de carga (19) podem
dificultar o acoplamento para carregar.

5.4.2 Localizacao da estacao de carga
Quando a bateria estiver quase vazia, o robd
corta-relvas regressa a estacao de carga (19),
seguindo o fio de delimitacéo (18) até a estagéo
de carga (19) no sentido contrario ao dos pon-
teiros do relégio. Por isso, assegure-se de que
posiciona a estacéo de carga (19) corretamente
alinhada (Figura 5b).

5.4.3 Ligacao da estacao de carga ao alimen-
tador

1. Antes de ligar a estagao de carga (19) a ali-
mentacgao de corrente, certifique-se de que
atensao de rede é de 100-240 V com 50/60
Hz.

2. Ligue o alimentador (13) diretamente a to-
mada. Nao use o cabo para qualquer outra
aplicagéo.

3. Nao utilize um alimentador danificado (13).
Em caso de danos nos cabos ou no alimenta-
dor (13), contacte imediatamente um técnico
autorizado para efeitos de substituicéo.

4. Nao carregue o robd corta-relvas em ambien-
te humido. Nao carregue o rob6 corta-relvas
a temperaturas acima de 40 °C ou abaixo de
5°C.

5. Mantenha o rob6 corta-relvas e o alimentador
(13) afastados de agua, fontes de calor e qui-
micos. Mantenha o cabo do alimentador (13)
afastado de arestas vivas para evitar danos.

6. Ligue o alimentador (13) a estagéo de carga
(19) (Figura 5c).

Para carregar a bateria do robd corta-relvas logo
durante a instalagao, ligue-o primeiro através do
interruptor principal (7) e coloque-o na estagao
de carga (19).

5.4.4 Informac6es sobre o carregamento

O rob06 corta-relvas regressa a estacdo de carga

(19) numa das seguintes situacdes:

® Vocé envia o robd corta-relvas de volta manu-
almente.

® O nivel de carga da bateria diminui abaixo de
30%.

®  Terminou o tempo de trabalho diario.

® O sensor de chuva atuou.

® Orobb corta-relvas esta sobreaquecido.
Neste caso, o robo corta-relvas desloca-se au-
tomaticamente até a estagéo de carga (19) ao
longo do fio de delimitagdo (18).

Quando regressa a estacao de carga (19), o robd
corta-relvas procura o fio de delimitagéo (18) e
desloca-se ao longo do mesmo (18) no sentido
inverso ao dos ponteiros do relégio.

Durante o carregamento da bateria, o visor LED
(21) acende a vermelho na estacéo de carga
(19).

Quando o visor LED (21) acender a verde na
estacdo de carga (19), tal indica que a bateria
esta totalmente carregada. Apds o carregamento
completo, o robd corta-relvas retoma o trabalho
ou permanece na estacao de carga (19) até ao
proximo periodo de trabalho.

Se houver um obstaculo no fio de delimitagcdo
(18) durante o regresso a estagéo de carga (19),
o robd corta-relvas imobiliza-se diante do obsta-
culo apds varias tentativas e ndo consegue voltar
a estacao de carga (19). Remova todos os obsta-
culos no fio de delimitagcdo (18).

Se a temperatura da bateria exceder os 45 °C, o
carregamento é interrompido para evitar danos
na mesma. Depois de a temperatura voltar a
baixar, o carregamento é continuado automati-
camente.

O rob6 corta-relvas regressa a estagédo de carga
(19), se a temperatura do seu comando exceder
os 75 °C. Depois de a temperatura voltar a baixar,
o trabalho é retomado de acordo com os ajustes.
Se a bateria ficar vazia, antes de o rob0 corta-
relvas regressar a estacéo de carga (19), este
nao pode voltar a ser iniciado. Leve o robd corta-
relvas de volta a estacé@o de carga (19) e deixe o
interruptor principal (7) ligado. O robd corta-relvas
é carregado automaticamente.

5.5 Fio de delimitacédo

ATENGAO! Os fios de delimitacdo cortados e
os danos subsequentes nao estao sujeitos a
garantia!

5.5.1 Disposicao do fio de delimitacao

O fio de delimitagéo (18) pode ser disposto tanto
sobre, como dentro do chado. Se o chao estiver
duro ou seco, os ganchos de fixagao (14) podem
quebrar ao serem inseridos. Regue a relva antes
de instalar o fio de delimitagé@o, se o chéo estiver
muito seco.

www.sidirika-nikolaidi.gr
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¢ Instalacéao sobre o chéao
Coloque o fio de delimitag&o (18) firmemente
no chao e fixe-o com os ganchos de fixagéo
(14) fornecidos, se ndo desejar escarificar ou
arejar a relva mais tarde. Ainda podera ad-
aptar a posi¢éo do fio de delimitagcéo nas pri-
meiras semanas de utilizacdo do robd corta-
relvas. Passado algum tempo, a relva tapara
porém o fio de delimitagdo que deixara de ser
visivel. Instale o fio de delimitacdo com uma
distancia maxima de 1 m entre os ganchos
de fixagéo (14). Reduza a distancia entre os
ganchos de fixagdo nos pontos irregulares
da relva. Evite situagbes em que o fio ndo as-
senta no chao. Certifique-se de que o fio de
delimitac@o ndo pode ser cortado pelo robd
corta-relvas.

* Instalacao dentro do chao
Introduza o fio de delimitagéo a uma profundi-
dade de até 5 cm. Assim, o fio de delimitacéo
(18) ndo sera danificado por exemplo durante
a escarificacao ou o arejamento.

Nota!

Reserve 1 m de fio na extremidade traseira da
estacao de carga para poder efetuar correcoes
posteriores.

5.5.2 Estreitamentos

Se a superficie relvada incluir um estreitamen-
to, o0 seu robd corta-relvas podera trabalhar no
mesmo, desde que o corredor tenha uma largura
de pelo menos 1,4 m (80 cm entre os fios de deli-
mitagao) e um comprimento max. de 8 m (Figura
3).

5.5.3 Distancia em relacao ao limite do jardim
Quando se aproxima de um fio de delimitagéo
(18), o robd corta-relvas deteta-o através dos
seus sensores dianteiros. Mas antes de virar, o
rob6 corta-relvas ultrapassa o fio de delimitagcao
(18) em até 30 cm. Tenha este dado em consi-
deracéo, ao planear a area de corte (Figura 6a).

5.5.4 Disposicao do fio em cantos

Evite dispor o fio de delimitacdo (18) em angulo
reto (90°) nos cantos. Para garantir que o rob6
corta-relvas nao passe demasiado para além do
fio de delimitacdo (18), disponha em vez disso o
fio (18) como ilustrado na figura 6b.

5.5.5 Célculo da inclinacao da relva
O rob6 corta-relvas consegue superar incli-
nacdes de até 35%. Por conseguinte, evite inc-

determinada através da distancia com a altura
superada (Figura 6c¢).

Exemplo: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalacdo do fio de delimitacédo nas
inclinagcoes

Nas inclinagdes, o rob6 corta-relvas pode desli-

zar especialmente devido a relva hiumida e assim

ultrapassar o fio de delimitacédo (18). Conse-

quentemente, recomenda-se que sejam observa-

dos os seguintes pontos (figura 6d):

® Na parte superior de um declive, o fio de
delimitagéo (18) ndo deve ser instalado em
inclinacdes de mais de 35%. Neste caso,
mantenha uma distancia de 30 cm em re-
lacéo a obstaculos e cantos de relva.

® Na parte inferior de um declive, o fio de deli-
mitacdo (18) ndo deve ser instalado em inc-
linacdes de mais de 17%. Neste caso, man-
tenha uma distancia de 40 cm em relagdo a
obstaculos e cantos de relva.

5.5.7 Zonas de circulacao e passeios pavi-
mentados

® Separe os passeios elevados, as superficies
com gravilha ou humus, os canteiros mais
baixos ou areas similares. Disponha o fio de
delimitagéo (18) a uma distancia de pelo me-
nos 30 cm (Figuras 6e e 6Q).

® Os passeios nivelados com o céspede ndao
precisam de ser separados, pois 0 robd
corta-relvas consegue passar sobre eles
facilmente. O fio de delimitag&o (18) também
pode ser disposto sobre passeios (Figuras 6f
e 69).

5.5.8 Zonas de delimitacédo

Proteja os obstaculos na area de corte, criando

zonas de delimitacao. Isto permite evitar a coliséo

com objetos sensiveis, lagos de jardim, arvores,

moveis, canteiros de flores, etc (Figuras 6h e 6i).

® Desenrole o fio de delimitacdo (18) desde os
rebordos até aos objetos a proteger.

® Fixe o fio de delimitacédo (18) em redor do
objeto a proteger no sentido dos ponteiros do
relogio, utilizando ganchos de fixagao (14).

e Cerque as zonas de delimitagdo por inteiro e
conduza o fio de delimitagéo (18) de volta ao
ponto onde se afastou do rebordo da relva.

e Adistancia entre as zonas de delimitagao
tem de ser de, pelo menos, 0,8 m. Caso
contrario, junte os objetos numa zona de deli-
mitagdo comum (Figura 6h).

linagdes mais ingremes. A inclinacgoRARL g?dirika:ni%qcaqemﬂmitagéo (18), que vai para e
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volta a sair da zona de delimitacdo, deve
ser disposto em paralelo com uma distancia
minima. - Atencao! Os fios de delimitacao
(18) nao podem cruzar-se! - Fixe para tal
os fios de delimitagéo paralelos (18) ao chéo,
em conjunto com 0s mesmos ganchos de
fixagéo (14) (Figura 6i).

® Na area de corte o rob6 corta-relvas ira ultra-
passar os dois fios de delimitagcéo paralelos
(18), mas parara nos fios de delimitacdo de
concegao simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos com uma altura superior a 10
cm (figura 6j)
Os obstaculos fixos com uma altura superior
a 10 cm, p. ex. arvores, paredes, cercas,
moéveis de jardim, etc., sdo detetados pe-
los sensores de colisdo. Se colidir com um
obstaculo, o rob6 corta-relvas para, desliga
0 mecanismo de corte de relva, recua e vira
para continuar o processo de corte de relva
noutra diregdo. Os obstaculos macios, insta-
veis e valiosos tém de ser protegidos através
de uma zona com fio de delimitacao.

® Pedras e obstaculos baixos
Devem ser protegidos as pedras, rochas e
obstaculos baixos com menos de 10 cm na
area de corte, pois caso contrario o robd cor-
ta-relvas pode passar por cima deles. Caso
contrario, o rob6 corta-relvas pode sofrer
danos e ficar bloqueado.

e Arvores (figura 6k)
O robb corta-relvas trata as arvores como
obstaculos. Mas se houver salientes no chao
raizes de arvores com uma altura inferior
a 10 cm, esta area deve ser protegida. Isto
evita danos tanto nas raizes, como no rob6
corta-relvas. Mantenha uma distancia de pelo
menos 30 cm entre o fio de delimitagcdo (18)
e o obstaculo.

5.6 Ligacao da estacdo de carga

Conclua a disposicao do fio de delimitagdo com-
pleto (18) antes de o ligar a estagéo de carga.
Reserve em ambas as extremidades 1 m extra de
fio de delimitagcdo (18) para poder realizar adap-
tacbes posteriores.

Isole o fio de delimitacdo (18) nas extremidades
num comprimento de 10 a 15 mm com um alicate
para isolamento para a ligagéo a estagao de
carga (19).

Puxe a ficha de alimentacao, antes de ligar o fio
de delimitacdo (18) a estacdo de carga (19). O fio

da estacéo de carga (19), tem de ser colocado
para tras através dos suportes de cabos do lado
inferior da estagao de carga (19). Passe o fio de
delimitagéo dianteiro (18) pelas guias por baixo
da estacéo de carga e pelo orificio previsto na
area de ligagao. Conecte-o a ligagéo ,+“. Em se-
guida, conecte o fio de delimitagcdo traseiro (18) a
ligacdo ,S1“ (figura 7a).

Atencao! Os fios de delimitacao (18) nao po-
dem cruzar-se!

Estabeleca seguidamente a ligagao a alimen-
tacdo de corrente. Apds a instalagao correta, o
visor LED (21) na estagéo de carga (19) deve
acender a verde permanentemente. Se o LED
nao acender, verifique primeiro as ligagoes. Se o
LED acender, mas ndo permanentemente a ver-
de, leia a tabela ,Indicacédo na estacao de carga
e eliminacéo de falhas“ no final deste manual de
instrucoes.

5.7 Ligar e verificar a instalacao

Assim que o visor LED (21) acender a verde na
estacao de carga (19), a area de corte esta pron-
ta para o robd corta-relvas. Certifique-se primeiro
de que os ganchos de fixagao (14) no fio de deli-
mitacdo (18) estdo inseridos por inteiro. Coloque
o robd corta-relvas aprox. 3 m atras da estacao
de carga (19) diante do fio de delimitacéo (18). O
robd corta-relvas deve estar virado para o fio de
delimitagéo (18) num angulo de 90° (figura 7b).
Ligue o interruptor principal (7) (ON) (figura 8).
Prima a tecla POWER (60) no painel de comando
(2) por dois segundos. Desbloqueie o robd corta-
relvas com a ajuda do PIN e confirme a entrada
com a tecla ,OK" (61) (ver o capitulo ,Dispositivo
de bloqueio / PIN“).

Prima a tecla ,HOME / 3 (64) e depois novamen-
te a tecla ,OK" (61). Agora, o rob6 corta-relvas
segue o fio de delimitagéo (18) no sentido con-
trario ao dos ponteiros do reldgio. Observe o rob6
corta-relvas durante a deslocagcdao completa ao
longo do fio de delimitacdo (18) até este voltar a
estar na estagéo de carga (19). Se o robd corta-
relvas tiver problemas nalguns pontos, corrija se
necessario o fio de delimitagéo (18) e repita o
procedimento. A bateria do rob6 corta-relvas é
entéo carregada por completo. Caso haja proble-
mas no acoplamento, pode ser necessario repo-
sicionar a estacdo de carga (19) lateralmente até
0 acoplamento funcionar sem problemas.

Com a tecla STOP vermelha (3), podera parar o
rob6 corta-relvas em qualquer altura. Depois de

de delimitagdo (18), disposto paraW!%Hka%iMamﬁc@STOP (3), o robd corta-relvas é
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parado e aguarda mais instrugoes.

5.8 Fixacdo da estacao de carga

Depois de garantir o funcionamento correto do
rob6 corta-relvas e encontrar a posigcao certa
para a estacao de carga (19), esta (19) tem de
ser fixada com os parafusos de fixagao (15). Apa-
rafuse os parafusos de fixagcdo (15) por inteiro no
chao com a chave sextavada (22) (Figura 7c).

5.9 Indicacao da capacidade do acumulador
Prima o interruptor para obter a indicacao da
capacidade do acumulador. O indicador da capa-
cidade do acumulador indica-lhe o nivel de carga
do acumulador através de 3 LEDs (fig. 13b).

Acendem-se os 3 LEDs:
O acumulador esta completamente carregado.

Acendem 2 ou 1 LEDs:
O acumulador dispde de carga residual sufici-
ente.

1 LED a piscar
O acumulador esta vazio, carregue-o.

Todos os LEDs a piscar:

A temperatura da bateria ndo foi alcancada. Re-
mova a bateria do aparelho e deixe-a um dia a
temperatura ambiente. Se o erro voltar a ocorrer,
a bateria sofreu uma descarga total e tem defeito.
Remova a bateria do aparelho. Uma bateria com
defeito nunca mais pode voltar a ser usada ou
carregada.

Atencao!

Se usar um pack Multi-Ah (p. ex. 4-6 Ah), ajuste-o
sempre para a capacidade mais alta. Gracas a
carga e descarga moderadas do robd corta-rel-
vas, nao é necessaria a utilizagdo da capacidade
reduzida para o prolongamento da vida Uutil.

5.10 Carregamento da bateria com o carre-
gador

W normalnym trybie pracy akumulator (A) kosiarki

automatycznej tadowany jest w stacji tadowania

(19). Aby méc uzy¢ akumulatora (A) serii Power-

X-Change niezaleznie od urzadzenia, mozna

go réwniez tadowac przy uzyciu zewnetrznej

tadowarki Power-X-Charger. Uwaga! - W

zaleznosci od wybranego modelu tadowarka (rys.

13a/ poz. B) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa

kosiarki automatycznej.

1. Verifique se a tenséo de rede indicada na pla-

de rede existente. Ligue a ficha de alimen-
tacéo do carregador (B) a tomada. O LED
verde comeca a piscar.

2. Encaixe a bateria (A) no carregador (B) (figu-
ra 13a).

3. No ponto ,Visor do carregador*, encontra
uma tabela com os significados da indicagcao
LED no carregador.

A bateria pode aquecer um pouco durante o car-
regamento. E normal que isso ocorra.

Se o pack de baterias ndo carregar, verifique

® se existe tensao de rede na tomada

® ou se existe um contacto correto nos contac-
tos de carregamento.

Se continuar a ndo ser possivel carregar o pack
de baterias, envie

e o carregador

® e o pack de baterias

para o0 nosso servigo de assisténcia técnica.

Para o envio correto, contacte o nosso ser-
vico de assisténcia técnica ou o ponto de
venda onde adquiriu o aparelho.

Ao enviar ou eliminar baterias ou o aparelho
sem fio, certifique-se de que estes sao emba-
lados individualmente em sacos de plastico
para evitar curto-circuitos e incéndios!

Tendo em vista uma longa vida util do pack de
baterias, deve providenciar o seu recarregamento
atempado. Isto é absolutamente necessario se
verificar que a capacidade do aparelho esta a
diminuir. Nunca deixe o pack de baterias descar-
regar-se completamente. Esta situacéo poderia
provocar uma avaria no pack de baterias!

6. Operacéo

6.1 Interruptor principal

O rob6 corta-relvas esta equipado com um inter-
ruptor principal (7). Ligue (ON) e desligue (OFF)
o robd corta-relvas mediante o interruptor princi-
pal (7) (figura 8). Depois de ligado, o robd corta-
relvas é bloqueado com o PIN.

6.2 Painel de comando

O rob6 corta-relvas ja vem programado de fabri-
ca, tendo sido efetuados os respetivos ajustes
standard. No entanto, estes podem ser alterados

ca de caracteristicas correspoW@%irika_niko|aidi gr
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se necessario. Vocé deve familiarizar-se com as
opg¢des disponiveis apesar de as definicdes de
fabrica se adequarem a maioria dos jardins.

Explicacao dos LEDs do painel de comando

(figura 9a)

50. LEDs de tempo: indicagao do tempo diario de
corte de relva

51. LED de bloqueio: indicagéo do bloqueio das
teclas

52. LED de bateria: indicacdo do nivel de carga
da bateria

53. LED de alarme: indicac¢éo de erros

Explicacao das opcoes de teclas no painel

de comando (figura 9b)

60. Tecla POWER: ligar e desligar o rob6 corta-
relvas

61. Tecla ,,OK"

62. Tecla ,SET WORKTIME / 1*

63. Tecla ,START / 2*

64. Tecla ,HOME / 3"

65. Tecla ,4“/ tecla de blogueio

6.3 Ajuste da altura de corte

Atencao! O ajuste da altura de corte s6 pode
ser efetuado com o rob6 corta-relvas desligado.
Prima para tal a tecla STOP (3). Através do ajuste
da altura de corte (4), o rob6 corta-relvas permite
uma adaptagao continua da altura de corte entre
20 e 60 mm que pode ser lida na escala.

Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem
de ser cortada até pelo menos 60 mm para ndo
sobrecarregar o rob6 corta-relvas nem afetar a
eficiéncia operacional. Utilize para tal um corta-
relvas convencional ou um rocador.

Depois de concluir a instalacao, a altura de corte
pode ser adaptada através do ajuste da altura
de corte (4). Comece sempre com uma altura de
corte maior e reduza-la em passos pequenos até
a altura desejada.

6.4 Dispositivo de bloqueio / PIN

O dispositivo de bloqueio evita a utilizagdo nao
autorizada do rob6 corta-relvas sem um cédigo
valido. Para tal tem de introduzir um cédigo de
seguranga pessoal de quatro digitos.

Desbloqueio

- Antes de colocar o robd corta-relvas em fun-
cionamento, tem de introduzir o PIN correto
(PIN standard: ,1-2-3-4). Introduza o PIN lenta
e consecutivamente e confirme a entrada com
atecla ,OK" (61). As funcdes de operagao

acende a verde.

- Se introduzir um PIN errado, o LED de blo-
queio (51) acende a vermelho. Prima a tecla
,OK" (61) para apagar o PIN errado e seguida-
mente introduzir o PIN correto.

Bloqueio
Se desejar bloquear o painel de comando (2),
prima a tecla ,4“/ tecla de bloqueio (65).

PIN standard:
1234

novo PIN:

Alterar o PIN

Proceda da seguinte forma para alterar o PIN:

1. Desbloqueie o painel de comando.

2. Prima ao mesmo tempo a tecla ,4“/ tecla de
bloqueio (65) e a tecla ,,OK* (61). O LED de
bloqueio (51) pisca alternadamente a vermel-
ho e verde.

3. Introduza um novo PIN (de quatro digitos).
Prima a tecla ,OK“ (61). O LED de bloqueio
(51) pisca a verde.

4. Introduza novamente o novo PIN e prima a te-
cla,,OK“ (61). O LED de bloqueio (51) acende
a verde permanentemente. O PIN foi alterado
com éxito.

5. Atencéo! Anote o novo PIN!

Solicitar o PIN em caso de perda

Tenha a méo o recibo e o numero de série do

robd corta-relvas. Vocé precisa deles para obter

o seu PIN!

1. Ligue um stick USB a ligacdo USB, como
ilustrado (Figura 11).

2. Ligue o interruptor principal (7) (ON).

3. Prima ao mesmo tempo a tecla POWER (60)

e atecla,,OK" (61). Mantenha as teclas pre-

midas durante 3 segundos. Agora todos os

LEDs (50, 51, 52, 53) acendem no painel de

comando (2).

Prima a tecla ,SET WORK TIME / 1“ (62).

Retire o stick USB. Leia os dados do stick

USB num computador. O robd corta-relvas

criou um ficheiro de texto (*.txt). Este ficheiro

contém um PUK, um cédigo pessoal. Dirija-

se ao seu servigo de assisténcia técnica para

obter o seu PIN.

o~

6.5 Comando do rob6 corta-relvas

Ajuste do tempo de corte de relva
1. Desbloqueie o painel de comando (2).
2. Selecione o tempo de corte de relva de-

sao desbloqueadas e o LED de Wﬁ]rika_niﬁgga%m@rindo varias vezes a tecla ,SET



WORKTIME/ 1“ (62).
3. Arespetiva indicagao é efetuada pelos LEDs
de tempo (50).
4. Confirme o ajuste, premindo a tecla ,,OK*“
(61).
A hora, a que as alteragdes foram realizadas, é
agora a hora de inicio diaria. O nimero de horas
indicado constitui o tempo de trabalho diario.

Para o ajuste do tempo de corte de relva sao
recomendadas 8 horas por dia como valor de re-
feréncia, no caso de 500 m2. O tempo de trabalho
selecionado deve ser adaptado em funcéo do
tamanho do jardim e da complexidade.

Arranque

1. Desbloqueie o painel de comando (2).

2. Prima primeiro a tecla ,START / 2 (63)

3. Confirme o arranque com a tecla ,,OK“ (61)

O rob0 corta-relvas trabalha entdo de acordo
com o ajuste do tempo de corte de relva. Durante
o tempo de trabalho, o estado de carga da bate-
ria € monitorizado e indicado por meio do LED de
bateria (52). Assim que o estado de carga da ba-
teria baixar para 30%, o robd corta-relvas regres-
sa automaticamente a estacéo de carga (19).

Cancelamento do processo de corte de relva

1. Prima a tecla STOP (3) para parar o robd
corta-relvas imediatamente.

2. Desbloqueie o painel de comando (2).

3. Prima consecutivamente a tecla ,,HOME / 3“
(64) e a tecla ,,OK“ (61) para enviar o robd
corta-relvas de volta a estagao de carga (19)
ao longo do fio de delimitacéo (18).

6.6 Comando do robé corta-relvas com a aju-
da da aplicacao

Todos os ajustes, exequiveis através do painel

de comando, podem ser igualmente executados

mediante a aplicagdo. Descarregue primeiro a

aplicagéo Einhell para robds corta-relvas no seu

smartphone. A aplicacéo Einhell pode ser acedi-

da através do link e codigo QR seguintes:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Android: http:/gr.einhell.com/176c0443

Ligue o rob6 corta-relvas ao seu smartphone com

a ajuda de uma ligacao Bluetooth e siga os pas-

sos indicados. A aplicacao permite utilizar as se-

gumtes fungbes adicionais do rob6 corta-relvas:

Ajustes do tempo de corte de relva:

Na aplicagao tem outras opgoes para os

ajustes do tempo de corte de relva, como

por exemplo um ajuste do tempo de corte de

relva individual dirio.

Sensor de chuva

O sensor de chuva (5) pode ser ligado e

desligado na aplicagéo. O ajuste standard de

fabrica para o sensor é ,Ligado“.

* Ponto de partida multiplo
No caso de jardins com muitos cantos, o robd
corta-relvas pode ter problemas em aceder
a cada superficie e cortar a relva por inteiro.
Neste caso podem ser selecionados varios
pontos de partida no fio de delimitacédo (18).
Assim, o rob0 corta-relvas consegue entrar
mesmo em areas do seu jardim de dificil
acesso. O robd corta-relvas ira percorrer a
distancia selecionada no fio de delimitagcao
(18) e iniciar o processo de corte de relva
nessa area (figura 9c). A estacao de carga
(19) é definida automaticamente como pon-
to de partida 1. Os dois pontos de partida
restantes podem ser escolhidos livremente.
Meca para tal a distancia entre a estagéo de
carga (19) e o ponto de partida no sentido
dos ponteiros do relégio ao longo do fio de
delimitagéo (18). A frequéncia permite de-
terminar quantas vezes o robd corta-relvas
inicia o trabalho a partir da estacao de carga
(19) ou a partir dos respetivos pontos de
partida.

e Cortar a relva nos rebordos
Para um canto de relva preciso pode ser
ativado o ajuste ,Cortar a relva nos rebordos*”
na aplicagéo. O rob6 corta-relvas inicia o
processo de corte de relva todos os 7 dias de
trabalho, cortando a relva uma vez ao longo
do fio de delimitagcao (18) completo. Além dis-
so, 0 robd corta-relvas corta a relva no fim do
intervalo diario de corte de relva no caminho
até a estacéo de carga, se a bateria estiver
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carregada a mais de 70%.

* Estatisticas do corta-relvas
Obtém informagdes sobre varias estatisticas
do corta-relvas.

Notas sobre a ligacao Bluetooth:

® Ligue-se ao robd corta-relvas na aplicagao
Einhell depois de iniciar a sessao como utiliz-
ador e registar o aparelho.

® Em aparelhos Android, o local tem de ser
desbloqueado para a APLICAGAO Einhell, a
fim de usar a ligagéo Bluetooth.

® Emparelhe o robd corta-relvas exclusivamen-
te dentro da aplicacéo Einhell do seu Smart-
phone.

® Ligue-se ao robd corta-relvas na aplicagao
Einhell.

® O alcance de uma ligacao Bluetooth € limita-
do. Por isso, mantenha-se na proximidade do
robd corta-relvas para o seu comando.

® Ao mesmo tempo, o robd corta-relvas s6 con-
segue estabelecer uma ligagéo a um smart-
phone de cada vez.

e Desconecte a ligagéo Bluetooth depois de
efetuar todos os ajustes no rob6 corta-relvas.

N

. Limpeza, manutencao
e encomenda de pecas
sobressalentes

Perigo!

Antes de quaisquer trabalhos de limpeza e de
manutencao, o aparelho deve ser desligado da
tensdo. Puxe para tal a ficha de alimentacao da
tomada e desligue o aparelho através do interrup-
tor principal (7) (OFF) (figura 8). Remova, além
disso, a bateria do robd corta-relvas.

Cuidado! Use luvas de trabalho!

7.1 Limpeza

® Mantenha os dispositivos de protecao, as
ranhuras de ventilacdo e a carcaga do motor
tao livres de po e sujidade quanto possivel.
Esfregue o aparelho com um pano limpo ou
sopre com ar comprimido a baixa presséao.

® O robod corta-relvas ndo pode ser limpo com
agua corrente, especialmente sob alta pres-
sdo0.

® Limpe regularmente o aparelho com um pano
humido e um pouco de sabonete liquido. Nao
utilize produtos de limpeza ou solventes, pois

do aparelho. Certifique-se de que nao entra
agua para o interior do aparelho.

e Se possivel, limpe o rob6 corta-relvas com
escovas ou panos.

* Verifique a mobilidade das laminas (10) e do
disco de laminas (11).

e Para a limpeza dos contactos de carga no
robo corta-relvas (1) e na estagéo de carga
(19), utilize produtos de limpeza para metal
ou um papel de lixa muto fino. Limpe-os para
assegurar um carregamento eficiente.

7.2 Manutencao

® Aslaminas (10) desgastadas ou danificadas
e 0s seus parafusos de fixacao devem ser
sempre substituidos em conjunto.

e Substitua as pecas desgastadas ou danifi-
cadas.

® Paraalcancar uma vida util longa, deve lim-
par e de seguida lubrificar todas as pecas
roscadas, bem como as rodas e 0s eixos.

® Para além de garantir a longevidade e efi-
ciéncia, a conservagao regular do robd corta-
relvas contribui para um corte cuidadoso e
facil da relva.

® Os componentes sujeitos a maior desgaste
sdo as laminas (10). Verifique regularmente
o estado das laminas (10), bem como a sua
fixagdo. Se houver vibragbes excessivas
do rob6 corta-relvas, tal pode significar que
as laminas (10) estao danificadas ou foram
deformadas por choques. Se estiverem des-
gastadas ou danificadas, as laminas (10) tém
de ser substituidas imediatamente.

* Verifique regularmente o padréo de corte da
relva. As laminas néo afiadas s6 cortam as
pontas da relva de forma irregular. Assim, a
relva pode secar ligeiramente a superficie e
fica castanha. Por isso, troque as laminas re-
gularmente para obter um corte limpo e reto.

® Verifique regularmente se o lado inferior do
robo corta-relvas apresenta sujidades. Limpe
o robd corta-relvas regularmente. Elimine a
maior sujidade de imediato.

* Nas primeiras semanas apos a colocagao em
funcionamento e o corte de relva prévio com
um corta-relvas convencional, o seu robd
corta-relvas pode ficar muito sujo rapidamen-
te. Verifique o lado inferior do seu rob6 corta-
relvas mais frequentemente nesse periodo.

e Corte arelva s6 em passos pequenos para
evitar maior sujidade.

® No interior do aparelho, ndo existem quais-
quer pecas que necessitem de manutencao.

estes podem corroer as pecas R Gl Shdlirika-nikolaidi.gr
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7.2.1 Substituicao das laminas

Utilize apenas laminas originais, caso contrario,
nao se podera garantir a funcionalidade e a se-
guranca.

O rob6 corta-relvas vem equipado com trés |a-
minas (10) montadas num disco de laminas (11).
Estas laminas (10) tém uma vida util de até 3
meses (se nao houver colisdo com obstaculos).
Substitua todas as trés laminas (10) ao mesmo
tempo para néo afetar a eficiéncia nem o equilib-
rio do seu aparelho.

Para trocar as laminas (10), proceda da seguinte

forma (figura 12) - Atencgao! - Usar luvas:
Solte os parafusos de fixagéo

2. Retire as laminas (10) e substitua-las por
novas. Substitua todas as trés laminas (10)
sempre em conjunto.

3. De seguida, reaperte o parafuso de fixacao.
Certifique-se de que as novas laminas (10)
podem rodar livremente.

Efetue regularmente um controlo geral do rob6
corta-relvas e remova todos os residuos exis-
tentes. Verifiqgue impreterivelmente o estado das
laminas (10) antes do inicio de cada época. Em
caso de reparacoes, dirija-se ao nosso posto de
assisténcia técnica. Utilize apenas pecas sobres-
salentes originais.

7.2.2 Atualizagao de software

Se desejar atualizar o software, copie o novo soft-

ware para um stick USB (formatando o stick USB

previamente, se necessario). Certifique-se de
que a bateria esta inteiramente carregada, antes
de realizar os seguintes passos.

1. Coloque o robd corta-relvas na area de corte.
Durante a atualizagéo de software, o rob6
corta-relvas ndo pode encontrar-se na es-
tacéo de carga.

2. Ligue um stick USB a ligacdo USB, como
ilustrado (Figura 11).

3. Ligue o interruptor principal (7) (ON).

4. Prima ao mesmo tempo a tecla POWER (60)
e atecla,,OK" (61). Mantenha as teclas pre-
midas durante 5 segundos. Agora todos os
LEDs (50, 51, 52, 53) acendem no painel de
comando (2).

5. Prima atecla 4"/ tecla de blogueio (65) para
iniciar o processo de atualizacdo. Os LEDs
de tempo (50) indicam o progresso atual. O
procedimento esta concluido, quando todos
os 5 LEDs de tempo (50) acenderem continu-
amente.

6. Apds alguns segundos, os LEDs de tempo
(50) voltam a apagar-se e o robd corta-relvas
muda para o estado de funcionamento nor-
mal, ficando sé um LED de tempo (50) aceso.

7. Retire o stick USB.

7.2.3 Reparacao do fio de delimitacao

Se o fio de delimitagéo (18) for cortado num
ponto qualquer, utilize os conectores de cabos
fornecidos (16) para a reparagao. Para tal, insira
ambas as extremidades do fio de delimitagéo
cortado (18) no conector de cabos (16) e una-
0 com a ajuda de um alicate. Ligue a ficha de
alimentacéo a tomada. Verifique seguidamente
o funcionamento mediante o visor LED (21) na
estacdo de carga (19).

7.3 Encomenda de pecas sobressalentes:

Ao encomendar pecgas sobressalentes, devem-se
fazer as seguintes indicacoes:

* Tipo da maquina

* Numero de artigo da maquina

* Numero de identificacdo da maquina

* Numero da pega sobressalente necessaria
Pode encontrar os pregos e informagdes actuais
em www.Einhell-Service.com

Laminas de substituicao ref.2: 34.140.20

8. Armazenagem

Carregue a bateria (A) por inteiro antes da ar-
mazenagem durante o inverno e desligue o robd
corta-relvas por meio do interruptor principal

(7) (OFF). Remova a bateria (A) do aparelho.
Desligue o alimentador (13) da alimentagéo de
corrente e da estagéo de carga (19). O fio de deli-
mitacdo (18) pode permanecer ao ar livre durante
o inverno. Mas certifique-se de que as ligacbes
ficam protegidas contra a corroséo. Desconecte
para tal as ligagdes do fio de delimitacdo (18) da
estacdo de carga (19).

Guarde o aparelho e os respetivos acessorios em
local escuro, seco e sem risco de formacao de
gelo, fora do alcance das criangas. A temperatura
ideal de armazenamento situa-se entre os 5 e 0s
30 °C. Guarde o aparelho na embalagem original.
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9. Transporte

® Desligue o aparelho mediante o interruptor
principal (7) (OFF) (Figura 8).

® Monte dispositivos de protecéo durante o
transporte, caso existam.

® Proteja o aparelho contra danos e vibracoes
fortes, que ocorrem sobretudo durante o
transporte em veiculos.

® Prenda o aparelho para que este ndo deslize
ou tombe.

® Transporte o robd corta-relvas pela pega de
transporte (6) e com o disco de laminas (11)
afastado do corpo.

10. Eliminacéo e reciclagem

O aparelho encontra-se dentro de uma embala-
gem para evitar danos de transporte. Esta emba-
lagem é matéria-prima, podendo ser reutilizada
ou reciclada. O aparelho e os respetivos aces-
sérios sao de diferentes materiais, como p. ex.

o metal e o plastico. Nao deite os aparelhos de-
feituosos para o lixo doméstico. Para uma elimi-
nagao ecologicamente correcta, o aparelho deve
ser entregue num local de recolha adequado.

Se néo tiver conhecimento de nenhum local de
recolha, informe-se junto da sua administracao
autarquica.

2

S¢ para paises da UE

Nao deite as ferramentas elétricas para o lixo
doméstico!

Segundo a directiva europeia 2012/19/CE relativa
aos residuos de equipamentos eléctricos e elec-
trénicos e a respectiva transposicao para o direito
interno, as ferramentas elétricas usadas tém de
ser recolhidas separadamente e entregues nos
locais de recolha previstos para o efeito.

Alternativa de reciclagem relativa a solicitagéo de
devolucao:

O proprietario do aparelho eléctrico, no caso de
nao optar pela devolugéo, é obrigado a reciclar
adequadamente o aparelho eléctrico. Para tal,

o aparelho usado também pode ser entregue a
um ponto de recolha que trate da eliminacao de
residuos, respeitando a legislagéo nacional sobre
residuos e respectiva reciclagem. Nao estéo ab-
rangidos os meios auxiliares e os acessorios sem
componentes electrénicos, que acompanham os
aparelhos usados.

Na eliminacao, certifique-se de que a bateria e a
lampada (p. ex. lampada incandescente) foram
retiradas do aparelho.

A reproducéo ou duplicacdo, mesmo que parcial,
da documentacéo e dos anexos dos produtos
carece da autorizagao expressa da Einhell Ger-
many AG.

Reservado o direito a alteragdes técnicas

www.sidirika-nikolaidi.gr

-273 -



11. Indicacao da estacao de carga e eliminacéo de falhas

Visor LED (21) Descricao Solucao
Desligado - Sem alimentagéo de - Verifique a alimentacéo de corrente
corrente
Acende a verde - Pronto para cortar a relva

- Bateria carregada por inteiro
- Fio de delimitagdo (18) ins-
talado corretamente

Pisca a verde - Fio de delimitagdo (18) - Verifique se o fio de delimitagao (18) esta
cortado quebrado
- Fio de delimitagdo (18) liga- | - Verifique ambas as ligagdes na estagéo

do incorretamente. de carga (19)

Acende a vermelho

A bateria esta a ser carrega- Espere até que a bateria esteja completa-
da. mente carregada.

12. Indicacao do robo corta-relvas e eliminacéao de falhas

O LED de alarme (53) acende a vermelho

Erro Possivel causa Eliminacao
,Robo corta-relvas | - O sensor de elevagdo atuou | Prima a tecla ,OK* (54), a fim de confirmar
levantado®. continuamente por 10 se- o erro. Reinicie o processo de corte de relva
gundos através do painel de comando (2).

- Se este erro ocorrer com frequéncia,
verifique a area de corte quanto a obsta-
culos com uma altura superiora 10 cm e
remova-os ou separe-os da area de corte
com o fio de delimitacédo (18).

»,Robd corta-relvas | - Sensor de obstaculos ativa- | Prima a tecla ,,OK" (54), a fim de confirmar
preso” Robb corta- do 10 vezes no espaco de o erro. Reinicie o processo de corte de relva
relvas parado na um minuto através do painel de comando (2).

area de corte perto - Verifique se o rob6 corta-relvas esta blo-
de um obstaculo. queado por um obstaculo ou entalado

entre arvores, arbustos, etc. Elimine o
obstaculo ou evite essa area.

- Se este erro ocorrer com frequéncia, ve-
rifique a disposicao do fio de delimitagéo
(18). Tenha especial atencao aos angulos
estreitos, corredores, cercas, rochas, etc.
e adapte o layout do fio de delimitagao
(18), se necessario.

- Verifique se a relva esta demasiado alta
e se 0 robd corta-relvas fica bloqueado.
Neste caso, corte a relva até ter menos de
60 mm.
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O LED de alarme (53) acende a vermelho

corte, diretamente
junto de um obsta-
culo.

Erro Possivel causa Eliminacéao
»Sensor Hall - O sensor de obstaculos Desligue o interruptor principal (7) (OFF) e
Robb corta-relvas atuou continuamente por 10 | coloque o robd corta-relvas noutro ponto na
parado na area de segundos area de corte. Volte a ligar (ON) o interruptor

principal (7) e reinicie o processo de corte

de relva através do painel de comando (2).

- Verifique se o robd corta-relvas esté blo-
queado por um obstaculo ou entalado
entre arvores, arbustos, etc. Elimine o
obstaculo ou evite essa area.

- Se este erro ocorrer com frequéncia, ve-
rifique a disposicao do fio de delimitagao
(18). Tenha especial atencdo aos angulos
estreitos, corredores, cercas, rochas, etc.
e adapte o layout do fio de delimitagao
(18), se necessario.

O LED de alarme (53) pisca a vermelho

Erro Possivel causa Eliminacéao
sErro de fio de deli- | - Rob6 corta-relvas fora da Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o inter-
mitacdo / de sinal” area de corte ruptor principal (7). Reinicie o processo de
O rob6 corta-relvas | - Fio de delimitacdo (18) liga- | corte de relva através do painel de comando
gira em circulo para do incorretamente (2).
procurar o sinal de | - Fio de delimitacéo (18) - Certifique-se de que o fio de delimitagéo
delimitacé@o e acaba cortado (18) fica disposto corretamente e ao meio
por parar inteira- - Sem alimentagao de corren- sob a estagéo de carga (19).
mente. te - Verifique a posicao da estacao de carga

(19).

- Certifique-se de que o robd corta-relvas
se encontra na area de corte.

- Verifique se o visor LED (21) acende a
verde na estagéo de carga (19).

- Se orobd corta-relvas abandonar varias
vezes a area de corte no mesmo ponto,
verifique a area quanto a cabos de alta
tenséo. Altere a posi¢éo do fio de deli-
mitagdo (18).

- Se orobd corta-relvas abandonar a area
de corte numa inclinacéo, evite a area,
alterando a posi¢ao do fio de delimitagcao
(18).
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O LED de alarme (53) acende a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacao

,Erro da bateria“

- No robé corta-relvas ocorreu
um erro da bateria

- A bateria ndo se deixa carre-
gar

- Mau contacto dos pinos de
carregamento (20)

- A bateria chegou ao fim da
sua vida util

Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o inter-
ruptor principal (7). Reinicie o processo de
corte de relva através do painel de comando

@).

Verifique se ha um problema com a ali-
mentagao de corrente.

Limpe os pinos de carregamento (20).
Certifique-se de que a bateria foi montada
corretamente.

Verifique se o interruptor principal (7) esta
ligado (ON), enquanto o robd corta-relvas
se encontra na estagéo de carga (19).
Verifique a posi¢ao da estacédo de carga
(19).Substitua a bateria se necessario.

O LED de alarme (53) pisca a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

»lemperatura da
bateria fora da faixa
normal“

O robb corta-relvas
regressa a estacao
de carga durante o
tempo de trabalho
ajustado e/ou a
bateria néo se deixa
carregar na estagao
de carga.

Temperatura da bateria muito
alta / muito baixa ou temperatu-
ra excessiva do comando

- Com uma temperatura da
bateria acima de 75 °C, o
rob6 corta-relvas regressa a
estagéo de carga (19).

- Com uma temperatura da
bateria acima de 45 °C ou
abaixo de 0 °C, o carrega-
mento para e o robd corta-
relvas aguarda na estacéo
de carga (19).

Agende o tempo de trabalho no verao
para as primeiras horas da manha e evite
o funcionamento do robd corta-relvas du-
rante as horas quentes do dia.

Depois de a bateria ou 0 comando arre-
fecer e voltar a gama de temperaturas
permitida, o robd corta-relvas retoma
automaticamente o funcionamento pro-
gramado.
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O LED de alarme (53) pisca a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

~Motor sobrecarre-
gado“

O robo corta-relvas
parou na relva alta e
espessa.

- Robb corta-relvas parado
devido a sobrecorrente no

motor ou a um erro do motor

Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o inter-
ruptor principal (7). Reinicie o processo de
corte de relva através do painel de comando
(2).

- Verifique a altura da relva na area de corte
e corte, se necessario, a relva até menos
de 60 mm com um corta-relvas convenci-
onal.

- Aumente a altura de corte. Comece
sempre com uma altura de corte maior e
reduza-la em passos pequenos até a altu-
ra desejada.

- Verifique se os discos de laminas (11) e
as rodas apresentam sujidade e limpe
essas pecas a fundo.

- Verifique as rodas traseiras e os disco de
laminas (11) quanto a bloqueios. Se nao
conseguir resolver esses bloqueios, entre
em contacto com o respetivo servico de
assisténcia técnica.

»Robd corta-relvas
inclinado”

O robé corta-relvas
tombou e parou.

- O robb6 corta-relvas foi inc-

linado permanentemente por

10 segundos

- Robb corta-relvas inclinado
numa dire¢cdo por um perio-
do de tempo prolongado

Prima a tecla ,OK" (54), a fim de confirmar

o erro. Reinicie o processo de corte de relva

através do painel de comando (2).

- Coloque o robb corta-relvas numa su-
perficie plana e ponha-o novamente em
funcionamento.

- Se orobb corta-relvas virou devido a um
declive ingreme na area de corte, adapte
o fio de delimitagao (18) em conformidade
para evitar inclinagcdes acentuadas.

,Corta-relvas preso”
O rob6 corta-relvas
para no regresso a
estacéo de carga.

- Movimento do robé corta-

relvas bloqueado por obsta-

culos no fio de delimitacao
(18)

Desligue o interruptor principal (7) (OFF) e

coloque o robd corta-relvas noutro ponto na

area de corte. Volte a ligar (ON) o interruptor

principal (7) e reinicie o processo de corte

de relva através do painel de comando (2).

- Elimine todos os obstaculos no fio de deli-
mitacéo (18).

Localizacéo de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacao

O robé corta-relvas
esta parado na area
de corte.

O robé corta-relvas
néo liga.

- Tensao da bateria demasia-

do baixa
- Erro no circuito de corrente
ou na eletronica

- Leve o robb corta-relvas de volta a es-
tacao de carga (19) para carregamento.

- Ligue o interruptor principal (7) (ON).

- Entre em contacto com o servigo de as-
sisténcia técnica.
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Localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

O rob0 corta-relvas
ndo consegue ent-
rar na estagao de
carga.

- Estacéo de carga (19) ins-
talada incorretamente.

Certifique-se de que o visor LED (21)
acende a verde na estacgao de carga (19).
Certifique-se de que os fios de deli-
mitacao (18) estdo ligados a estagéo de
carga (19) e que o fio de delimitacdo dian-
teiro (18) se encontra disposto ao centro
sob a estacao de carga (19).
Certifique-se de que a estacdo de carga
(19) esta corretamente posicionada.

O robb corta-relvas
para ou desloca-se
de forma descont-
rolada perto das zo-
nas de delimitagéo.

- O fio de delimitagao (18) ndo
esta instalado corretamente
em redor das zonas de deli-
mitacao.

Adapte a posicao do fio de delimitagdo
(18).

Certifique-se de que o fio de delimitagao
(18) néo fica cruzado

O robé corta-relvas
& muito ruidoso.

- Laminas (10) danificadas

- Muitas substancias estran-
has aderem as laminas (10)

- Robb corta-relvas iniciado
demasiado perto de obsta-
culos

- Acionamento das laminas ou
motor de acionamento dani-
ficado

- Outras pecas danificadas do
robd corta-relvas

Substitua as laminas (10). As 3 laminas
(10) devem ser trocadas ao mesmo tem-
po.

A eficiéncia operacional do robd corta-rel-
vas depende da afiagéo das laminas (10).
Por conseguinte, mantenha as laminas
(10) em bom estado.

Desligue o robd corta-relvas de forma
segura e use luvas de trabalho, enquanto
limpa as laminas (10), para evitar ferimen-
tos de corte.

Mande reparar ou substituir o motor pelo
servico de assisténcia técnica.

O robo corta-relvas
permanece na es-
tagé@o de carga. O
robd corta-relvas
regressa a estacao
de carga repetida-
mente.

- Ajustes errados do tempo de
trabalho

- Bateria vazia

- Sensor de chuva atuou

- Temperatura elevada da ba-
teria

Verifique os ajustes do tempo de trabalho.
O robb corta-relvas inicia e termina o
trabalho conforme o periodo ajustado.
Fora deste periodo, o rob6 corta-relvas
permanece na estacao de carga (19).

O rob6 corta-relvas
permanece junto ao
fio de delimitacao

e nao consegue
alcancar a estagéao
de carga.

- Bateria vazia

- O comprimento do fio de
delimitacéo (18) e, conse-
quentemente, 0 caminho
até a estacdo de carga (19)
é demasiado longo para a
bateria utilizada.

Remova possiveis obstaculos para o fio
de delimitacéo (18). Ao dispor o fio de
delimitacédo (18) garanta uma distancia
suficiente relativamente aos obstaculos.
Utilize uma bateria com uma capacidade
superior.

Atencgéao: caso seja utilizada uma bateria
Multi-Ah (p. ex. 4-6 Ah), ajustar a capaci-
dade mais elevada. Gragas a carga e de-
scarga moderadas do robd corta-relvas,
nao € necessaria a utilizagcdo da capaci-
dade reduzida para o prolongamento da
vida util.

ATENCAO! Os fios de delimitacdo cortados e os danos subsequentes néo estdo sujeitos a
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13. Visor do carregador

Estado do visor

LED ver- LED verde Significado e medida a adotar
melho
Desligado | A piscar Operacionalidade

O carregador esta ligado a rede e encontra-se operacional; 0 acumulador
nao esta no carregador

Ligado Desligado |Carregamento

O carregador carrega o acumulador no modo de carregamento rapido. Os
tempos de carregamento correspondentes encontram-se diretamente no
carregador.

Nota! Os tempos de carregamento reais podem diferir dos tempos de car-
regamento indicados em funcéao da carga de acumulador disponivel.
Desligado |Ligado O acumulador esta carregado e esta operacional. (READY TO GO)
De seguida, é comutado para um carregamento parcial até estar totalmen-
te carregado.

Para tal, deixe o acumulador aprox. mais 15 min. no carregador.

Medida a adotar:

Remova o acumulador do carregador. Desligue o carregador da rede.

A piscar Desligado |Carregamento condicionado

O carregador encontra-se no modo de carregamento moderado.

Aqui, por motivos de seguranga, o acumulador é carregado mais lenta-
mente, precisando de mais tempo até estar carregado. Tal pode dever-se
as seguintes causas:

- O acumulador passou muito tempo sem ser carregado.

- Atemperatura do acumulador ndo se encontra na faixa ideal.

Medida a adotar:

Aguarde até o carregamento estar concluido; o acumulador pode, no
entanto, continuar a ser carregado.

A piscar A piscar Falha

Ja néo é possivel efetuar o carregamento. O acumulador tem um defeito.
Medida a adotar:

Um acumulador com defeito ndo deve voltar a ser carregado.

Remova o acumulador do carregador.

Ligado Ligado Temperatura anémala

O acumulador esta demasiado quente (p. ex. radiagéo solar direta) ou de-
masiado frio (abaixo dos 0° C)

Medida a adotar:

Retire o acumulador e guarde-o 1 dia a temperatura ambiente (a aprox.
20° C).

www.sidirika-nikolaidi.gr
-279-



Informacoes do servico de assisténcia técnica

Estamos representados em todos os paises mencionados no certificado de garantia por agentes auto-
rizados competentes, cujos contactos podera encontrar no certificado de garantia. Estes encontram-se
ao seu dispor para todos os servicos de que necessita, tais como reparacdes, fornecimento de pegas
sobressalentes e pecas desgastadas ou a aquisi¢cao de consumiveis.

Deve-se ter em atencao que, neste produto, as seguintes pecas estao sujeitas a um desgaste natural
ou decorrente da sua utilizagao, ou entdo sao necessarias como consumiveis.

Categoria Exemplo
Pecas de desgaste* Acumulador
Consumiveis/pegas consumiveis* Laminas
Pecas em falta

* ndo incluido obrigatoriamente no material a fornecer!

Em caso de deficiéncias ou erros, pedimos-lhe que comunique o problema através da pagina de Inter-
net www.Einhell-Service.com. Certifique-se de que faz uma descri¢cdo exacta do problema, responden-
do sempre as seguintes questdes:

e O aparelho ja funcionou alguma vez ou possui o defeito desde o inicio?

® Antes do surgimento do defeito, apercebeu-se de algo estranho (sintoma antes do defeito)?

* Na sua opinido, que erro de funcionamento apresenta o aparelho (sintoma principal)?
Descreva este erro de funcionamento.
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Certificado de garantia

Estimado(a) cliente,

0s nossos produtos sdo submetidos a um rigoroso controlo de qualidade. Se, ainda assim, o aparelho

ndo funcionar nas devidas condi¢des, lamentamos esse facto e pedimos-lhe que se dirija ao nosso ser-

vico de assisténcia técnica na morada indicada no presente certificado de garantia. Se preferir, também
pode contactar-nos telefonicamente através do nimero de assisténcia técnica indicado. O exercicio
dos direitos de garantia esta sujeito as seguintes condigoes:

1. As presentes condi¢des de garantia dirigem-se exclusivamente aos consumidores, ou seja, pes-
soas naturais, que ndo desejam utilizar este produto quer no &mbito da sua actividade comercial
quer de outra actividade independente. As presentes condigdes de garantia regem as presta¢des
de garantia adicionais com que o fabricante abaixo designado se compromete, além dos termos
legais de garantia, para com os compradores dos seus novos aparelhos e ndo afectam os seus
direitos legais de garantia. O nosso servigo de garantia é prestado gratuitamente.

2. O servigo de garantia cobre exclusivamente as deficiéncias num novo aparelho adquirido do fabri-
cante abaixo designado, e que sejam decorrentes de erros de material ou de fabrico comprovados,
e estd, por nossa op¢ao, limitado a eliminacao de tal falta no aparelho ou a substituicdo do mesmo.
Chamamos a atencéo para o facto de os nossos aparelhos ndo terem sido concebidos para uso
comercial, artesanal ou profissional. Nao havera, por isso, lugar a um contrato de garantia no caso
de o aparelho ter sido utilizado, dentro do periodo de garantia, em empresas do sector comercial,
artesanal ou industrial ou actividades equiparaveis.

3. Excluidos pela nossa garantia estdo:

- Danos no aparelho resultantes da inobservancia das instru¢des de montagem ou de uma ins-
talacéo incorrecta, da inobservancia do manual de instrugdes (como p. ex. a ligagado a uma tensao
de rede ou tipo de corrente errada) ou da inobservancia das disposi¢oes de seguranga ou da
exposicao do aparelho a condigbes ambientais anormais ou de uma conservagao e manutencao
insuficientes.

- Danos no aparelho resultantes de utilizacdes abusivas ou indevidas (como p. ex. uma sobrecarga
do aparelho ou utilizagdo de ferramentas de trabalho ou acessoérios ndo autorizados), a penetragéo
de corpos estranhos no aparelho (como p. ex. areia, pedras ou p6, danos de transporte), o uso de
forca ou impactos externos (como p. ex. danos resultantes de quedas).

- Danos no aparelho ou nas pecas do aparelho associados a um desgaste decorrente do uso, um
desgaste natural habitual ou de outro tipo.

4. O periodo de garantia é de 24 meses a contar da data de compra do aparelho. Os direitos de ga-
rantia devem ser reclamados dentro do periodo de garantia, no prazo de duas semanas apos ter
sido detectado o defeito. Esta excluida a reclamagéo de direitos de garantia apés o termo do perio-
do de garantia. A reparacéo ou a substituicdo do aparelho nao implica o prolongamento do periodo
de garantia nem da origem a contagem de um novo periodo de garantia para o aparelho ou para
eventuais pegas sobressalentes montadas no mesmo. O mesmo se aplica no caso de a assisténcia
técnica ter sido prestada no local.

5. Para activar a garantia, denuncie o aparelho defeituoso em: www.Einhell-Service.com. Tenha a
disposicao o taldo ou outro comprovativo de compra do aparelho novo. Os aparelhos enviados sem
o respectivo comprovativo ou sem a placa de caracteristicas, serdo excluidos pelo servigo de ga-
rantia devido a falta de atribui¢éo. Se o defeito do aparelho estiver abrangido pelo nosso servigo de
garantia, ser-lhe-a imediatamente enviado um aparelho novo ou reparado.

Naturalmente, também teremos todo o gosto em efectuar reparagdes que néo estao, ou deixaram de
estar, abrangidas pelo servigo de garantia. Nesse caso, tera de suportar os custos da reparagao. Para
este efeito, devera enviar o aparelho para a morada do nosso servico de assisténcia técnica.

Para pecas de desgaste, consumiveis e em falta, consulte as restricdes desta garantia, de acordo com
as informagdes do servico de assisténcia técnica deste manual de instrugdes.
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Spis tresci

Wskazowki bezpieczenstwa

Opis urzadzenia i zakres dostawy

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Dane techniczne

Uruchomienie

Obstuga

Czyszczenie, konserwacja i zamawianie czes$ci zamiennych
Sktadowanie

9. Transport

10. Utylizacja i recykling

11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek
12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek
13. Wskazania diod na fadowarce

©NOoGOA~LND
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Niebezpieczenstwo! - Aby zmniejszy¢ ryzyko zranienia, nalezy przeczytac instrukcje obstugi

Zabrania sie uzywania i obstugiwania tego urzadzenia przez dzieci! Uwazac na dzieci, zeby nie bawity
sie urzgdzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ wykonywane przez dzieci! Zabrania sie
uzytkowania urzgdzenia przez osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych lub osoby, ktdére majg niewystarczajgce doswiadczenie lub wiedze, za wyjgtkiem sytuaciji,
gdy sg one nadzorowane przez odpowiedzialng za nie osobe lub zostaty przez nig odpowiednio poin-

struowane. www.sidirika-nikolaidi.gr
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Niebezpieczenstwo!

Podczas uzytkowania urzadzenia nalezy
przestrzegac wskazéwek bezpieczenstwa w celu
unikniecia zranien i uszkodzen. Z tego wzgledu
prosze doktadnie zapozna¢ sie z instrukcja
obstugi/ wskazéwkami bezpieczenstwa. Prosze
zachowag instrukcje i wskazowki, aby mozna
byto w kazdym momencie do nich wrécic. W
razie przekazania urzgdzenia innej osobie,
prosze wreczy¢ jej rowniez instrukcje obstugi/
wskazowki bezpieczenstwa. Nie odpowiadamy
za wypadkKi i uszkodzenia zaistniate w wyniku
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji i wska-
zéwek bezpieczenstwa.

1. Wskazéwki bezpieczenstwa

Whtasciwe wskazdwki bezpieczenstwa znajduja
sie w zatgczonym zeszycie!

Ostrzezenie!

Zapoznac sig z trescig wszystkich ws-
kazéwek bezpieczenstwa, instrukcji, ry-
sunkéw i danych technicznych danego
elektronarzedzia. Nieprzestrzeganie nizej wymi-
enionych instrukcji moze spowodowaé porazenie
pradem, niebezpieczenstwo pozaru lub ciezkie
obrazenia.

Prosimy zachowac na przysztos¢ wszystkie
wskazowki bezpieczenstwa i instrukcje.

Objasnienie uzytych symboli (patrz rys. 14)

A. OSTRZEZENIE - Przed rozpoczeciem
eksploatacji przeczytaé instrukcje obstugi!

B. OSTRZEZENIE - Podczas eksploata-
cji zachowaé odpowiedni odstep
bezpieczenstwa!

C. OSTRZEZENIE - Zawsze przed
przystapieniem do prac na urzgdzeniu lub
przed podniesieniem maszyny aktywowac
blokade! UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych
sie nozy!

D. OSTRZEZENIE - Nie jezdzié na maszynie!

UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych sig nozy!

Klasa ochronnosci Il (podwdjna izolacja)

Akumulatory nalezy przechowywaé w

suchym pomieszczeniu o temperaturze

miedzy +10°C a +40°C. Przechowywac
wytacznie natadowane akumulatory (poziom

natadowania co najmniej 40%).

Zasilacz SMPS

Klasa ochronnosci Il

Bezpiecznik zwtoczny 3,15 A

Transformator separacyjny z zabezpiecze-

mm

c-Io

niem przeciwzwarciowym
K. Wytacznie do uzytku w suchych pomieszcze-
niach.

Uwagal!

Na czas burzy nalezy wyja¢ wtyczke zasilania z
gniazdka sieci elektrycznej i odtgczy¢ przewdd
ograniczajgcy od stacji tadowania.

2. Opis urzadzenia i zakres dostawy

2.1 Opis urzadzenia (rys. 1/2)
Kosiarka automatyczna

Pole obstugi

Przycisk ,STOP*

Regulacja wysokosci koszenia
Czujnik deszczu

Uchwyt do przenoszenia urzgdzenia
Gtowny wytacznik

Tylne koto

Pokrywa komory akumulatora
10. Ostrza

11. Ptyta nozowa

12. Przednie koto

13. Zasilacz sieciowy

14. Hak mocujacy

15. Sruba mocujgca

16. tacznik kablowy

17. Ostrza zamienne

18. Przewdd ograniczajacy

19. Stacja tadowania

20. Pin fadowania

21. Dioda LED

22. Klucz imbusowy

283. Linijka (do wycigcia)

©OND>OTAWND =

2.2 Zakres dostawy i rozpakowywanie
urzadzenia

Prosimy sprawdzi¢ na podstawie podanego

zakresu dostawy czy produkt jest kompletny.

Jezeli stwierdzono brak czgsci, prosimy zwrdécic¢

sie w ciggu 5 dni roboczych od zakupu produktu

do naszego centrum serwisowego lub punktu

zakupu urzgdzenia przedstawiajgc dowdd zaku-

pu. Prosimy wziaé pod uwage umieszczong w

informacjach serwisowych na koncu tej instrukc;ji

tabele $wiadczen gwarancyjnych.

® Otworzy¢ opakowanie i ostroznie wyciagnaé
urzadzenie.

* Zdja¢ opakowanie oraz zabezpieczenia do
transportu (jesli jest).

e Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna.
Sprawdzi¢, czy urzadzenie i wyposazenie

www.sidirika- nlk0|aldl gr



dodatkowe nie zostaty uszkodzone w trans-
porcie.

® W razie mozliwosci zachowa¢ opakowanie,
az do uptywu czasu gwarancji.

Niebezpieczenstwo!

Urzadzenie i opakowanie nie sg zabawkami!
Dzieci nie moga bawic¢ sie cze$ciami z twor-
zywa sztucznego, folig i matymi elementami!
Niebezpieczenstwo potkniecia i uduszenia
sie!

Zakres dostawy, materiat

do montazu i osprzet

(czesciowo nie wchodzi w sktad urzadzenia):
Informacje odnosnie zakresu dostawy zamies-
zczono w zatgczonym arkuszu informacyjnym
zakresu dostawy.

Kosiarka automatyczna

Zasilacz sieciowy

Stacja tadowania

Sruby mocujace (4 szt.)

Ostrza zamienne

Hak mocujacy

Przewdd ograniczajacy

tacznik kablowy

Klucz imbusowy

Akumulator

tadowarka

Linijka (do wyciecia)

Oryginalna instrukcja obstugi

Wskazowki bezpieczenstwa

Potrzebne srodki pomocnicze
(nie wchodza w sktad urzadzenia)
° Mtotek

® Obcegi

® Obcegi do usuwania izolacji

® Poziomica (opcjonalnie)

3. Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem

Kosiarka automatyczna przeznaczona jest do
prywatnego uzytkowania w przydomowych ogréd-
kach i na dziatkach i przeznaczona jest wytacznie
do koszenia trawnikow.

Urzadzenie uzywac tylko zgodnie z jego przezna-
czeniem. Kazde uzycie, odbiegajgce od opisan-
ego w niniejszej instrukciji jest niezgodne z przez-
naczeniem urzadzenia. Za powstate w wyniku

niewtasciwego uzytkowania szkody lub zranie(nj'a .
WWW.SsIalrl

odpowiedzialno$¢ ponosi uzytkownik/ wtasciciel,
a nie producent.

Prosze pamietac o tym, ze nasze urzadzenie nie
jest przeznaczone do zastosowania zawodowe-
go, rzemieslniczego lub przemystowego. Umowa
gwarancyjna nie obowigzuje, gdy urzgdzenie
byto stosowane w zaktadach rzemieslniczych,
przemystowych lub do podobnych dziatalnosci.

4. Dane techniczne

NapIi€CIe ......ooviiiiiiii 18V
Liczba obrotéw silnika .................... 3100 obr./min
Stopien 0Chrony .........cccceeeereeeiieneeseee IPX4
Klasa oChronnosCi ........cccccevveciiiiieiiceices 1l]
Waga ..o 9,0 kg
Szerokos$¢ koszenia ........cocoeveeiiiiiiiiennens 18 cm
LicZna OStrzy.......c.cooveveeeieiiiiieiccc e 3
Maks. nachylenie ..........cccoevieiciiniiiinens 35 %
Poziom ci$nienia akustycznego LpA ....48,7 dB(A)
Odchylenie K .......cccooovoeniniiiiniccie 3dB (A)
Poziom mocy akustycznej L, ............ 59,4 dB(A)
Odchylenie K ........ccoovvoeninieninieeeee 3dB (A)
Regulacja wysokosci

koszenia ........cccoceeeennee 20-60 mm; bezstopniowa
Dopuszczalna dtugosé

przewodu ograniczajgcego ............. maks. 250 m

Antena w formie system petli indukcyjnej
Czestotliwosé robocza..................... 0-148,5 KHz

Maksymalna moc nadawcza 21,18 dBuA/m

Potaczenie Bluetooth

Czestotliwosé robocza ............ 2400-2483,5 MHz
Maksymalna moc nadawcza.................. -0,5dBm
Zasilacz

Napigcie wejsciowe: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Napigcie WyjSCIOWe: .........ccvvvevvrvennenne. 18Vd.c.
Prad WyjSCIOWY: ...coceviiiiiiieiieieeee e 1,8A
Klasa ochronnosci: ......ccceevveieiveienecese I1/@E

Hatas zostat zmierzony zgodnie z normami EN
ISO 3744:1995 oraz ISO 11094: 1991.

Ostrzezenie!
Urzadzenie w czasie pracy wytwarza pole
elektromagnetyczne. Pole to w okreslonych
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284 -



aktywne i pasywne implanty medyczne. Aby
zmniejszy¢ niebezpieczenstwo powaznych
lub $miertelnych obrazen, osobom z im-
plantami medycznymi zaleca sie, aby przed
przystgpieniem do obstugi urzadzenia
skonsultowaty sie z lekarzem i producentem
implantéw medycznych.

5. Uruchomienie

Przed zainstalowaniem kosiarki automaty-
cznej przeczytac catg instrukcje obstugi.
Jakos¢ instalacji ma wptyw na pozniejsza
prace kosiarki automatycznej.

5.1 Zasada dziatania

Kosiarka automatyczna wybiera kierunek ko-
szenia losowo. Kosiarka automatyczna kosi catg
powierzchnie ogrodu na terenie ogrodzonym
przewodem ograniczajacym (18). Jak tylko kosiar-
ka automatyczna wykryje poprawnie zainstalowa-
ny przewod ograniczajacy (18), wowczas zawraca
i jedzie w innym kierunku w ogrodzonym obszar-
ze. Wszystkie obszary, ktére znajduja sie na tym
terenie i powinny by¢ chronione przed kosiarka
np. oczka wodne, drzewa, meble lub rabatki kwi-
atowe, musza réwniez zosta¢ ogrodzone przewo-
dem ograniczajagcym (18). Przewdd ograniczajacy
(18) musi tworzy¢ obwod zamkniety. Jezeli
kosiarka automatyczna natrafi na przeszkode w
koszonym obszarze, woéwczas cofa sie i kosi dalej
w innym kierunku (rys. 3).

5.2 Czujniki

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w kilka

czujnikéw bezpieczenstwa.

® Czujnik podnoszenia:
Jezeli kosiarka automatyczna zostanie pod-
niesiona od tytu o wigcej niz 30° od podtoza,
powoduje to natychmiast zatrzymanie ruchu
kosiarki i obracania ostrzy (10).

® Czujnik przechylenia:
Jezeli kosiarka automatyczna przechyli sie
za mocno w danym kierunku, powoduje to
natychmiast zatrzymanie ruchu kosiarki i ob-
racania ostrzy (10).

¢ Czujnik napotkania przeszkody:
Kosiarka automatyczna wykrywa przeszkody
na swojej drodze. Jezeli kosiarka automaty-
czna zderzy sie z przeszkodg, powoduje to
natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki i
obracania ostrzy. Nastepnie kosiarka cofa sie
oddalajgc sie od przeszkody.

® Czujnik deszczu:
Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
czujnik deszczu (5), ktory zapobiega pracy
kosiarki w deszczu. Gdy czujnik wykrywa
opady deszczu, kosiarka automatyczna
wraca do stacji tadowania (19) i jest tam
tadowana do catkowitego natadowania aku-
mulatora. Od momentu, gdy czujnik deszczu
(5) catkowicie wysecht, kosiarka automatycz-
na pozostaje przez nastepne dwie godziny w
stacji tadowania (19).
Nie zwiera¢ obydwu metalowych czuj-
nikéw elementami z metalu lub innego
przewodzgcego materiatu. Uniemozliwia to
poprawne funkcjonowanie kosiarki automa-
tycznej.

5.3 Przygotowania

Najpierw sporzadzi¢ szkic trawnika. Oznaczy¢
na rysunku wszystkie przeszkody i zaplanowac,
w jaki sposéb majg by¢ chronione. Utatwia

to znalezienie odpowiedniego miejsca dla

stacji fadowania (19) i potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) wokot krzewdw, rabatek
kwiatowych itp (rys. 4).. Jezeli zdzbta trawy sa
diuzsze niz 60 mm trawnik musi zosta¢ najpierw
przyciety, aby unikna¢ przeciazenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Usuna¢ z trawnika wszelkie przedmioty, ktére
mogtyby zostaé¢ uszkodzone przez kosiarke
automatyczng lub mogtyby spowodowac¢ uszkod-
zenie kosiarki.

Przygotowaé nastepujgce narzedzia: mtotek,
obcegi, obcegi do usuwania izolacji i poziomice
(opcjonalnie).

Montaz akumulatora

Kosiarka automatyczna wymaga uzycia jednego
akumulatora (A) Power X-Change. Uwaga: W
zaleznosci od wybranego modelu akumulator
(A) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa kosiarki
automatycznej.

Pociagna¢ za zapadke i otworzy¢ pokrywe ko-
mory akumulatora (9). Nacisna¢ przycisk blokady
akumulatora (A) i wsuna¢ akumulator (A) w jego
mocowanie. Zamkna¢ pokrywe komory akumula-
tora (9), zwracajgc uwage na to, aby sie popraw-
nie zablokowata (Rys. 10).

Aby wyja¢ akumulator (A) otworzy¢ pokrywe ko-
mory akumulatora (9). Nacisna¢ przycisk blokady
akumulatora (A) i wyja¢ akumulator (A).
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5.4 Stacja tadowania

5.4.1 Miejsce ustawienia stacji tadowania

W pierwszej kolejnosci okresli¢ optymalne miej-
sce dla stacji tadowania (19). Konieczne jest
zewnetrzne gniazdo elektryczne, ktére zapewnia
staty doptyw pradu, aby kosiarka automatyczna
mogta zawsze pracowac. Stacja tadowania (19)
musi sie znajdowacé na ptaskiej powierzchni na
wysokosci darniny. Ten obszar musi by¢ ptaski,
réwny i suchy. Nalezy wybra¢ miejsce w cieniu,
poniewaz tadowanie akumulatora przebiega
najlepiej w chtodnym otoczeniu (rys. 5a). Dodat-
kowo nalezy zwréci¢ uwage na to, aby przewod
ograniczajgcy na odcinku co najmniej dwdch me-
tréw bezposrednio przed stacja tadowania (19)
byt potozony w linii prostej. Zakrzywienia i zakrety
na drodze kosiarki bezposrednio przed stacja
tadowania (19) moga utrudnia¢ dokowanie, ktére
konieczne jest do rozpoczecia tadowania kosiarki.

5.4.2 Lokalizacja stacji tadowania

Jezeli akumulator jest prawie catkowicie
roztadowany, kosiarka automatyczna wraca

do stacji tadowania (19) przemieszczajac sie
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) do stacji
tadowania (19) w kierunku przeciwnym do ru-
chu wskazéwek zegara. Z tego powodu nalezy
zwrdci¢ uwage na to, aby stacja tadowania (19)
byta zainstalowana sie w odpowiednim potozeniu
(Rys. 5b).

5.4.3 Podtaczenie stacji tadowania do zasi-
lacza

1. Przed podtaczeniem stacji tadowania (19) do
sieci elektrycznej, upewni¢ sie, ze napiecie
sieciowe wynosi 100-240 V i czgstotliwosé
50/60 Hz.

2. Podtaczy¢ zasilacz (13) bezposrednio do
gniazda wtykowego. Nie uzywaé przewodu do
zadnych innych celéw.

3. Nigdy nie uzywaé zasilacza (13), jezeli jest
on uszkodzony. W przypadku stwierdzenia
uszkodzenia przewodéw lub zasilacza (13)
natychmiast zleci¢ ich wymiane autoryzowa-
nemu specjaliscie.

4. Nie tadowa¢ kosiarki automatycznej w wilgot-
nym otoczeniu. Nie tadowac¢ kosiarki automa-
tycznej przy temperaturze powyzej 40 °C lub
ponizej 5 °C.

5. Chroni¢ kosiarkg automatyczng i zasilacz (13)
przed zrédtami ciepta, kontaktem z wodg i
chemikaliami. Nie dopusci¢ do kontaktu prze-
wodu zasilacza (13) z ostrymi krawedziami,
poniewaz grozi to uszkodzeniami przewodu.

(19) (Rys. 5¢).

Aby rozpocza¢ tadowanie akumulator kosi-
arki automatycznej w czasie wykonywania
instalacji, wiaczy¢ kosiarke automatyczng
gtéwnym wytagcznikiem (7) i wstawié kosiarke
automatyczng w stacje tadowania (19).

5.4.4 Informacje odnos$nie tadowania
Kosiarka automatyczna wraca do stacji tadowania
(19) w nastepujgcych sytuacjach:
Uzytkownik wybrat recznie powrdt kosiarki
automatycznej do staciji.
® Poziom natadowania akumulatora spadt
ponizej 30 %.
* Dzienny czas pracy sie zakonczyt.
® Zadziatat czujnik deszczu.
e Kosiarka automatyczna sie przegrzata.
Kosiarka automatyczna jedzie wéwczas samo-
czynnie wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18)
do stacji tadowania (19).

Podczas powrotu do stacji tadowania (19)
kosiarka automatyczna szuka przewodu
ograniczajgcego (18) i jedzie wzdtuz przewodu
ograniczajgcego (18) w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Podczas tadowania akumulatora dioda LED (21)
na stacji fadowania (19) $wieci sie na czerwono.
Jezeli dioda LED (21) na stacji tadowania (19)
$wieci sie na zielono, oznacza to, ze akumula-
tor jest catkowicie natadowany. Po catkowitym
natadowaniu akumulatora kosiarka automatyczna
wraca do pracy lub pozostaje w stacji tadowania
(19) do rozpoczecia kolejnego cyklu pracy.

Jezeli na drodze powrotnej do stacji tadowania
(19) wzdtuz przewodu ograniczajacego (18) kosi-
arka automatyczna natrafi na przeszkode, wow-
czas po podjeciu kilku prob kosiarka zatrzymuje
sie przed przeszkoda i nie moze wréci¢ do stac;ji
tadowania (19). Usuna¢ wszelkie przeszkody z
przewodu ograniczajacego (18).

Jezeli temperatura akumulatora przekroczy

45 °C, proces tadowania zostanie przerwany, aby
zapobiec uszkodzeniu akumulatora. Gdy tem-
peratura z powrotem sig obnizy, tadowanie jest
kontynuowane samoczynnie.

Jezeli temperatura ukfadu sterowania kosiarki
automatycznej przekroczy 75 °C, kosiarka auto-
matyczna wraca do stacji tadowania (19). Gdy
temperatura z powrotem sig obnizy, kosiarka
samoczynnie wznawia prace zgodnie z aktualny-
mi ustawieniami. Jezeli akumulator sig¢ catkowicie
roztaduje zanim kosiarka automatyczna wrdci

6. Podtaczyc zasilacz (13) do stagiitRARVa dirikada %le@pia (19), nie mozna uruchomi¢



kosiarki. Zanie$¢ kosiarke automatyczng z pow-
rotem do stacji tadowania (19) i wtgczy¢ kosiarke
gtéwnym wytgcznikiem (7). Rozpoczyna to auto-
matycznie tadowanie kosiarki.

5.5 Przewod ograniczajacy

UWAGA! Przecigte przewody ograniczajgce
i wynikajace z tego szkody nie sg objete
gwarancja!

5.5.1 Uktadanie przewodu ograniczajgcego
Przewod ograniczajacy (18) mozna poprowadzic¢
zaréwno po ziemi, jak i w gruncie. W przypadku
bardzo twardej lub suchej gleby haki mocujgce
(14) moga sie ztama¢ podczas wbijania. Jezeli
ziemia jest bardzo sucha, podlaé trawnik

przed przystgpieniem do instalacji przewodu
ograniczajgcego.

¢ Instalacja na ziemi

Jezeli trawnik nie bedzie w przysztosci werty-
kulowany lub napowietrzany, mozna potozy¢é
przewdd ograniczajacy (18) na state na ziemi
i przymocowacé go przy pomocy zatgczonych
hakéw mocujacych (14). Potozenie prze-
wodu ograniczajagcego mozna skorygowacé
podczas kilku tygodni po rozpoczeciu pracy
kosiarki automatycznej. Po pewnym czasie
przewdéd ograniczajgcy zostanie porosniety
trawg i nie bedzie juz widoczny. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy hakami mocujgcymi (14)
podczas instalacji przewodu ograniczajgcego
nie powinna przekracza¢ 1 m. Na nieréw-
nych odcinkach trawnika odstep miedzy
hakami mocujgcymi powinien by¢ mniejszy.
Nie dopusci¢ do tego, aby w niektorych
miejscach przewdd nie lezat ptasko na zie-
mi i odstawat od podtoza. Upewni¢ sig, ze
przewdd ograniczajgcy nie bedzie mégt by¢
przeciety przez kosiarke automatyczng.
Instalacja w ziemi

Zakopac przewdd ograniczajgcy w ziemi

na gtebokos$¢ nie wigksza niz 5 cm. W ten
sposéb mozna zapobiec uszkodzeniom
przewodu ograniczajacego (18) np. podczas
wertykulacji lub napowietrzania trawnika.

Wskazoéwka!

Pozostawi¢ jako zapas 1 m przewodu
ograniczajgcego z tytu stacji tadowania, aby w
razie potrzeby méc poprawi¢ pdzniej potozenie
przewodu.

5.5.2 Waskie odcinki trawnika

Jezeli na powierzchni trawnika znajduje sie
waski odcinek, kosiarka automatyczna moze na
nim pracowac pod warunkiem, ze ten fragment
trawnika ma szeroko$¢ do najmniej 1,4 m (80 cm
miedzy przewodami ograniczajacymi) i dtugos$é
nie wigksza niz 8m (Rys. 3).

5.5.3 Odstep od granicy ogrodu

Gdy kosiarka automatyczna zbliza sie do przewo-
du ograniczajgcego (18), wykrywany jest on przez
czujniki z przodu kosiarki. Tym niemniej, zanim
kosiarka automatyczna zawréci, moze przejechac
za przewdd ograniczajacy (18) o odcinek do 30
cm. Prosimy uwzglednié to przy rozplanowywaniu
obszaru koszenia (Rys. 6a).

5.5.4 Uktadanie przewodu w naroznikach i
katach

Unika¢ uktadania przewodu ograniczajgcego

(18) w naroznikach pod katem prostym (90°). Aby

zapewnic, ze kosiarka automatyczna nie wyjedzie

za daleko za przewdd ograniczajacy (18), zaleca

sig uktadac przewdd ograniczajgcy (18) tak jak

pokazano narys. 6b.

5.5.5 Obliczanie nachylenia trawnika

Kosiarka automatyczna moze pokonywac¢ nachy-
lenia do 35%. Z tego powodu nalezy unikaé
silniejszych nachylen. Nachylenie mozna obliczy¢é
na podstawie wartosci wysokosci pokonanej na
danym odcinku (Rys. 6c).

Przyktad: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacja przewodu ograniczajgcego na
nachyleniach
Podczas koszenia na pochytej powierzchni, w
szczegolnosci jesli trawa jest mokra, kosiarka
automatyczna moze sie zeslizgnaé i wyjechac
poza przewdd ograniczajacy (18). Z tego powodu
zaleca sie przestrzegaé nastepujgcych zalecen
(rys. 6d):
* Na gérnej czesci zbocza nie uktadaé prze-
wodu ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 35%. Zachowac odstep 30 cm od
przeszkod i krawedzi trawnika.
W dolnej czesci zbocza nie uktadaé przewo-
du ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 17%. Zachowac odstep 40 cm od
przeszkod i krawedzi trawnika.
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5.5.7 Drogi i brukowane sciezki

® Podwyzszone $ciezki, powierzchni pokry-
te zwirem lub korg ogrodniczg, potozone
nizej rabatki kwiatowe i inne podobne ob-
szary nalezy odgrodzié. Utozy¢ przewdd
ograniczajacy (18) w odlegtosci co najmniej
30 cm (Rys. 6e i 69).

o Sciezki potozone réwno na wysokosci
darniny nie muszg zosta¢ odgrodzone,
poniewaz kosiarka automatyczna moze po
nich przejechaé. Przewdd ograniczajacy (18)
mozna uktadaé rowniez na Sciezkach (Rys. 6f
i 69).

5.5.8 ,,Wyspy“ ograniczone przewodem

Aby chroni¢ przeszkody na koszonej powierzchni

nalezy utozyé wokot nich przewdd ograniczajgcy

tak, aby powstata tzw. wyspa. W ten sposéb
mozna zapobiec kolizji z delikatnymi przedmiota-

mi, oczkami wodnymi, drzewami, meblami, rabat-

kami kwiatowymi itp (Rys. 6h i 6i).

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy (18) od
krawedzi trawnika do obszaru, ktéry ma byé
chroniony przed kosiarka.

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
wokot danego obiektu i zamocowac przewdd
ograniczajacy (18) hakami mocujgcymi (14).

® Ogrodzi¢ catkowicie wyspe i poprowadzi¢
przewdd ograniczajacy (18) z powrotem do
tego punktu na krawedzi trawnika, od ktérego
poprowadzono przewdd do odgradzania wys-
py.

® Odstgp miedzy odgradzanymi wyspami musi
wynosi¢ co najmniej 0,8 m. Jezeli nie jest to
mozliwe, potgczy¢ obiekty w jedng wyspe
(Rys. 6h).

®  Odcinki przewodu ograniczajgcego (18)
prowadzace do i od wyspy muszg by¢
potozone réwnolegle i bardzo blisko siebie.

- Uwaga! Przewody ograniczajgce (18)
nie moga si¢ krzyzowac! - W tym celu
przymocowac do ziemi rownolegte odcinki
przewodu ograniczajacego (18) razem wspdl-
nymi hakami mocujgcymi (14) (Rys. 6i).

o Kosiarka automatyczna w obszarze koszenia
przejedzie przez obydwa réwnolegte odcinki
przewodu ograniczajgcego (18), ale zatrzyma
sie na potozonym pojedynczo przewodzie
ograniczajagcym (18).

5.5.9 Przeszkody

® Przeszkody o wysokosci powyzej 10 cm
(rys. 6j)
Czujnik napotkania przeszkody wykrywa
twarde przeszkody o wysokosci powyzej 10
cm, np. drzewa, $ciany, ptoty, meble ogro-
dowe. Po zderzeniu z przeszkodg kosiarka
automatyczna sie zatrzymuje i wytacza
zespot tnacy, a nastepnie cofa sie i zakreca,
aby kontynuowac¢ koszenie w innym kierun-
ku. Miekkie, niestabilne lub wartosciowe
przeszkody nalezy chroni¢ przed kosiarka
odgradzajac je przewodem ograniczajgcym.

¢ Kamienie i inne przeszkody
Kamienie, skaty i niskie przeszkody o
wysokosci ponizej 10 cm, ktére znajduja sie
w obszarze koszenia, musza byé chronione,
poniewaz w przeciwnym razie kosiarka au-
tomatyczna moze po nich przejechaé. Grozi
to uszkodzeniem i blokadg kosiarki automa-
tycznej.

° Drzewa (rys. 6k)
Drzewa traktowane sg przez kosiarke
automatyczng jako przeszkody. Tym niemniej,
jezeli z podtoza wystajg korzenie o wysokosci
mniejszej niz 10 cm, ten obszar musi by¢
chroniony przewodem ograniczajgcym przed
kosiarka. Zapobiega to uszkodzeniu korzeni i
kosiarki automatycznej. Odstep migdzy prze-
wodem ograniczajagcym (18) i przeszkoda
musi wynosi¢ co najmniej 30 cm.

5.6 Podtgczenie stacji tadowania

Przewdd ograniczajacy (18) mozna dopiero
woéwczas podtgczy¢ do stacji tadowania, jezeli
uktadanie przewodu zostato zakoriczone.
Pozostawi¢ jako zapas dodatkowo po 1 m prze-
wodu ograniczajgcego (18) na obydwu koncach,
aby w razie potrzeby moéc dopasowaé pdzniej
potozenie przewodu.

Obcegami do usuwania izolacji usuna¢ izolacje z
koncéw przewodu ograniczajgcego (18) na odcin-
ku 10-15 mm do podtgczenia do stacji tadowania
(19).

Przed podtgczeniem przewodu ograniczajgcego
(18) do stacji tadowania (19) wyjaé wtyczke
zasilania z gniazdka sieciowego. Przewéd
ograniczajacy (18) prowadzacy do przedniej stro-
ny stacji tadowania (19) musi by¢ poprowadzony
przez elementy mocowania przewodu na spod-
zie stacji fadowania (19) do tylnej $cianki stacji.
Wsuna¢ przedni przewod ograniczajacy (18)
przez prowadnice pod stacjag tadowania i przez ot-
wor z obszarze przytacza. Podigczyé przewdd do
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ograniczajacy (18) do przytacza ,S1“ (rys. 7a).

Uwaga! Przewody ograniczajgce (18) nie
moga sie krzyzowac!

Nastepnie podtaczy¢ urzadzenie do sieci elek-
trycznej. Jezeli instalacja zostata wykonana
prawidtowo, dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) Swieci sig $wiattem ciggtym na zielono.
Jezeli dioda LED sig nie $wieci, nalezy najpierw
sprawdzi¢ wszystkie ztgcza. Jezeli dioda LED sig
Swieci, ale inaczej niz ciggtym zielonym swiattem,
nalezy przeczyta¢ odpowiednie wskazéwki w
tabeli ,Wskazania diody na stacji tadowania i usu-
wanie usterek®.

5.7 Wiaczenie i kontrola instalacji

Jak tylko dioda LED (21) na stacji tadowania

(19) zaswieci sig na zielono, oznacza to, ze

teren jest przygotowany do koszenia przez
kosiarke automatyczng. Najpierw upewnié

sie, ze haki mocujace (14) na przewodzie
ograniczajagcym (18) sg catkowicie wbite w
ziemig. Ustawic¢ kosiarke automatyczng ok. 3

m za stacjg fadowania (19) przed przewodem
ograniczajacym (18). Kosiarka automatyczna
powinna przy tym by¢ skierowana w strone prze-
wodu ograniczajacego (18) i kat migdzy kosiarka
a przewodem powinien wynosi¢ 90° (rys. 7b).
Witaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON) (rys. 8).
Nacisng¢ przycisk ,POWER" (60) na polu obstugi
(2) i przytrzymac wcisniety przez dwie sekundy.
Aby odblokowa¢ kosiarke automatyczng wpisaé
PIN i potwierdzi¢ przyciskiem ,OK" (61) (patrz
rozdziat ,,Blokada/PIN*)

Nacisna¢ Przycisk ,HOME / 3" (64) i nastepnie
ponownie przycisk ,OK“ (61). Kosiarka jedzie
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) w kie-
runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Obserwowac kosiarke automatyczng podczas
catej jazdy wzdtuz przewodu ograniczajacego
(18) az bedzie zatrzyma sig z powrotem w staciji
tadowania (19). Jezeli kosiarka automatyczna na-
potka sie w niektorych miejscach z trudnosciami,
w razie potrzeby skorygowac potozenie prze-
wodu ograniczajacego (18) i powtorzy¢ test.
Nastepnie akumulator kosiarki automatycznej jest
tadowany az poziom natadowania osiggnie 100%.
Jezeli wystgpig problemy podczas dokowania,
przesunac stacje tadowania (19) lub zmieni¢

jej potozenie tak, aby dokowanie bedzie mogto
przebiegac¢ bez problemow.

Kosiarke automatyczng mozna zatrzymacé w
dowolnym momencie naciskajac czerwony przy-

(3) kosiarka sig zatrzymuje i czeka na dalsze
polecenia.

5.8 Mocowanie stacji tadowania

Po tym jak sprawdzono, ze kosiarka automatycz-
na dziata prawidtowo i znaleziono odpowiednie
potozenie stacji fadowania (19), stacja tadowania
(19) musi zostaé przymocowana srubami
mocujacymi (15). Kluczem szesciokatnym (22)
wkreci¢ sruby mocujgce (15) catkowicie w ziemig
(Rys. 7c).

5.9 Wskaznik poziomu natadowania akumula-
tora

Przycisna¢ przetacznik wskaznika poziomu

natadowania akumulatora. Wskaznik poziomu

natadowania akumulatora sygnalizuje stan

natadowania akumulatora za pomoca 3 diod LED

(rys. 13b).

Wszystkie 3 diody LED sig swieca:
Akumulator jest catkowicie natadowany.

Swieca sie 1 lub 2 diody LED
Wystarczajacy do pracy poziom natadowania
akumulatora.

1 dioda LED miga:
Akumulator jest roztadowany, nalezy natadowaé
akumulator.

Wszystkie diody LED migaja:

Temperatura akumulatora ponizej wartosci mi-
nimalnej. Odtgczy¢ akumulator od tadowarki i
pozostawi¢ go na jeden dzien w temperaturze
pokojowej. Jezeli btad sie powtorzy, oznacza to,
ze akumulator zostat gteboko roztadowany i jest
uszkodzony. Wyjaé akumulator z urzgdzenia. Zab-
rania sie uzywania lub tadowania uszkodzonych
akumulatoréw.

Uwagal!

W przypadku uzycia akumulatora Multi Ah (np.
4-6Ah) nalezy wybra¢ wigkszg pojemnosc
akumulatora. Dzieki procesowi ochronnego
tadowania i roztadowania kosiarki automatycznej
uzycie mniejszej pojemnosci w celu wydtuzenia
zywotnosci akumulatora nie jest konieczne.

cisk ,STOP* (3). Po nacisénieciu przvgw,g'@fﬁka_nikmaidi gr



5.10 Ladowanie akumulatora przy uzyciu
tadowarki

W normalnym trybie pracy akumulator (A) kosiarki

automatycznej tadowany jest w stacji tadowania

(19). Aby méc uzy¢ akumulatora (A) serii Power-

X-Change niezaleznie od urzadzenia, mozna

go réwniez tadowac przy uzyciu zewnetrznej

tadowarki Power-X-Charger. Uwaga! - W

zaleznosci od wybranego modelu tadowarka (rys.

13a/ poz. B) moze nie wchodzi¢ w sktad Panstwa
kosiarki automatyczne;j.

1. Sprawdzi¢, czy napigcie na tabliczce znamio-
nowej tadowarki jest zgodne z napigciem sie-
ciowym. Wtozy¢ wtyczke zasilania tadowarki
(B) do gniazdka. Zielona dioda LED zaczyna
migac.

2. Nasuna¢ akumulator (A) na tadowarke (B)
(rys. 13a).

3. W tabeli w punkcie ,Wskazania diod na
tadowarce* objasniono znaczenie wskazan
diod na tadowarce.

Podczas tadowania akumulator moze nieco sie
nagrzacé. Jest to normalne zjawisko.

Jesli tadowanie akumulatora nie jest mozliwe,

prosze sprawdzi¢,

® czy jest napiecie w gniazdku

® czy styk na kontaktach tadowarki jest
prawidtowy.

Jesli tadowanie akumulatora nadal nie jest
mozliwe, prosimy przesta¢ na adres naszego ser-
wisu obstugi klientéw

® tadowarke

® oraz akumulator.

Aby zapewni¢ odpowiednia przesytke
urzadzenia, prosimy skontaktowa¢ si¢ z nas-
zym serwisem obstugi klienta lub punktem
sprzedazy, w ktérym nabyto urzadzenie.

Przy wysytce lub utylizacji akumulatoréw lub
urzgdzen akumulatorowych zwracaé¢ uwage
na to, aby byty pojedynczo zapakowane w
plastikowy worek, aby uniknaé¢ zwarcia i
pozaru!

Odpowiednie i regularne tadowanie akumulatora
zapewnia jego dtuga zywotnos$é. tadowanie jest
konieczne, jesli stwierdzi sie, ze moc urzagdzenia
sie zmniejsza. Nie roztadowywac catkowicie
akumulatora. Prowadzi to do uszkodzenia aku-
mulatora!

www.sidiri

6. Obstuga

6.1 Wytacznik gtowny

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
wytagcznik gtéwny (7). Gtéwnym wytacznikiem (7)
mozna wtgczy¢ (ON) i wytaczy¢ (OFF) kosiarke
(rys. 8). Po wtgczeniu kosiarki jest ona zablokowa-
na kodem PIN.

6.2 Pole obstugi

Kosiarka automatyczna jest fabrycznie zapro-
gramowana i posiada ustawienia standardowe. W
razie potrzeby mozna je zmienic. Chociaz usta-
wienia fabryczne sg odpowiednie dla wiekszosci
ogrodéw, nalezy mimo to zapoznac sie z
dostepnymi opcjami.

Objasnienie znaczenia diod LED na polu

obstugi (rys. 9a)

50. Diody LED czasu: Wskazanie dziennego cza-
su koszenia

51. Dioda LED blokady: Wskazanie blokady przy-
ciskow

52. Dioda LED akumulatora: Wskazanie stanu
akumulatora

53. Dioda alarmowa LED Wskazanie btedow

Objasnienie opcji przyciskdw na polu obstugi

(rys. 9b)

60. Przycisk ,POWER": Wigczanie i wytgczenie
kosiarki automatycznej

61. Przycisk ,OK*

62. Przycisk ,SET WORK TIME / 1¢

63. Przycisk ,START / 2

64. Przycisk ,HOME / 3“

65. Przycisk 4"/ Przycisk blokady

6.3 Regulacja wysokosci koszenia

Uwaga! Zawsze przed przystgpieniem do
zmiany wysokosci koszenia wytgczy¢ kosiarke
automatyczng. W tym celu nacisnaé przycisk
LSTOP“ (3). Wysokos¢ koszenia kosiarki auto-
matycznej mozna wyregulowaé bezstopniowo
przy pomocy regulacji wysokosci koszenia (4) w
zakresie od 20 do 60 mm, przy czym wybrang
wysoko$é mozna odczytaé na skali.

W przypadku diugosci zdzbet trawy wiekszej niz
60 mm trawnik musi zostaé najpierw przycigty
na wysoko$¢ nie wigkszg niz 60 mm, aby

nie spowodowac przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Po zakonczeniu instalacji wysokos¢ koszenia
mozna wyregulowac przy pomocy regulacji
wysokosci koszenia (4). Rozpoczaé zawsze od

ka-nikolaidi.gr
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najwigkszej wysokosci koszenia i zmniejszac jg 3. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,POW-
stopniowo az do osiggnigcia zgdanej wysokosci. ER" (60) i przycisk ,OK*“ (61). Przytrzymaé
wecisnigte te przyciski przez 3 sekundy.
6.4 Blokada/PIN Zapalajg sie wszystkie diody LED (50, 51, 52,
Blokada zapobiega nieupowaznionemu uzyciu 53) na polu obstugi (2).
kosiarki automatycznej bez waznego kodu 4. Nacisna¢ przycisk ,SET WORK TIME / 1*
dostepu. W tym celu konieczne jest wpisa¢ swoj (62).
czterocyfrowy kod zabezpieczajgcy. 5. Odtaczyc¢ pendrive. Podtaczy¢ pendrive do
komputera i odczytaé zapisane dane. Kosiar-
Odblokowanie ka automatyczna zapisata plik tekstowy (*.txt).
- Zanim uruchomi sie kosiarke automatyczng Ten plik zawiera osobisty plik PUK. Zwrécié
konieczne jest wpisa¢ poprawny kod PIN sie do serwisu obstugi klienta, aby otrzymacé
(standardowy PIN: ,1-2-3-4“). Wpisaé powoli po swoj PIN.
kolei cyfry kodu PIN i potwierdzi¢ przyciskiem
,OK* (61). Powoduje to odblokowanie funkcji 6.5 Sterowanie kosiarka automatyczna
obstugi i dioda LED blokady (51) $wieci sig na
zielono. Ustawienie czasu koszenia
- Jezeli wpisano niepoprawny PIN, dioda LED 1. Odblokowac¢ pole obstugi (2).
blokady (51) $wieci sie na czerwono. Nacisngé 2. Przyciskajac kilkukrotnie przycisk ,SET
przycisk ,OK“ (61), aby usuna¢ niepoprawny WORKTIME / 1 (62) wybrac¢ zadany czas
PIN i nastepnie wpisaé poprawny PIN. koszenia.
3. Zapalajg sie odpowiednie diody LED czasu
Blokada (50).
Jezeli chcag Panstwo zablokowac pole obstugi (2), 4. Potwierdzi¢ wykonane ustawienie przycis-
nalezy wcisng¢ przycisk ,4“ / przycisk blokady kiem ,OK“ (61).
(65). Godzina, o ktérej zapisano ustawienie, jest za-
pisywana automatycznie jako codzienny czas
Standardowy PIN: Nowy PIN: rozpoczecia pracy. Wyswietlona liczba godzin
1234 o odpowiada dziennemu czasowi pracy.
Zmienic PIN Jako orientacyjng wartos¢ czasu koszenia zale-
Aby zmieni¢ PIN postepowaé w nastepujacy ca sie koszenie przez 8 godzin dziennie na 500
sposob: m2. W zaleznosci od wielko$ci i ksztattu ogrodu
1. Odblokowa¢ pole obstugi. nalezy dopasowac odpowiednio czas pracy ko-

2. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,4“ / przycisk siarki.
blokady (65) i przycisk ,OK" (61). Dioda LED

blokady (51) miga na przemian na czerwono i Proces uruchomienia urzadzenia
na zielono. 1. Odblokowac¢ pole obstugi (2).
3. Whpisac¢ nowy czterocyfrowy kod PIN. 2. Najpierw nacisna¢ przycisk ,START / 2“ (63).

Nacisna¢ przycisk ,OK" (61). Dioda LED blo- 3. Potwierdzi¢ start przyciskiem ,OK“ (61)
kady (51) miga na zielono.

4. Wpisa¢ ponownie nowy kod PIN i nacisnaé Kosiarka automatyczna pracuje wedtug ustawien
przycisk ,OK“ (61). Dioda LED blokady (51) czasu koszenia. Poziom natadowania akumula-
$wieci sie na zielono $wiattem ciggtym. Nowy tora jest nadzorowany podczas pracy i wskazy-
PIN zostat zapisany. wany przy pomocy diody LED akumulatora (52).

5. Uwaga! Zanotowac nowy PIN! Jezeli poziom natadowania akumulatora spadnie

ponizej 30%, kosiarka wraca automatycznie do

Odzyskanie kodu PIN w razie utraty stacji fadowania (19).

Przygotowa¢ pokwitowanie zakupu i numer

seryjny kosiarki automatycznej, poniewaz bedg Przerwanie procesu koszenia

potrzebne w czasie tego procesu. Sg one konie- 1. Aby natychmiast zatrzymac kosiarke

czne, aby odzyskac swoj PIN! automatyczna, nacisngc przycisk ,STOP“ (3).

1. Podtaczy¢ pendrive do gniazda USB zgodnie 2. Odblokowa¢ pole obstugi (2).
ze wskazéwkami na rysunku (Rys. 11). 3. Nacisna¢ po kolei przycisk ,HOME / 3" (64) i

2. Wigczy¢ gtdwny wytgcznik (7) WWWSIdIrlka-nlleﬁya'Hjl‘@? (61), aby kosiarka automatycz-
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na wrdcita wzdtuz przewodu ograniczajgcego
(18) do stacji tadowania (19).

6.6 Sterowanie kosiarka automatyczng przy
uzyciu aplikaciji
Wszystkie ustawienia, ktére mozna wykonac na
polu obstugi, mozna wykonaé réwniez w aplikacji.
Pobrac aplikacje Einhell dla kosiarki automaty-
cznej na swoéj smartfon. Aplikacje Einhell mozna
pobraé pod ponizszym linkiem lub skanujac
nastepujacy kodu QR:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Potgczy¢ kosiarke automatyczng przez Blu-
etooth ze smartfonem i postepowac wedtug
wyswietlonych wskazowek. Aplikacja pozwala
réwniez na korzystanie z nastepujgcych dodat-
kowych funkciji kosiarki automatyczne;:
e Ustawienia czasu koszenia:
W aplikacji mozna wybra¢ dodatkowe ustawi-
enia czasu koszenia, np. indywidualne dzien-
nie ustawienie czasu koszenia.
® Czujnik deszczu
W aplikacji mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ czuj-
nik deszczu (5). W ustawieniach fabrycznych
czujnik jest wtgczony.
¢ Kilka punktéw startowych
W przypadku skomplikowanego uktadu
ogrodu kosiarka automatyczna moze mie¢
trudnosci w osiagnigciu kazdego zakatka
i tym samym w réwnomiernym koszeniu
trawnika. W takim przypadku mozna wybra¢
kilka punktow startowych na przewodzie
ograniczajgcym (18). W ten sposéb kosiarka
automatyczna moze dotrze¢ rowniez do trud-
no dostepnych fragmentéw ogrodu. Kosiarka
automatyczna przejezdza wéwczas wybrang
odlegtos¢ wzdtuz przewodu ograniczajacego

(rys. 9c). Stacja tadowania (19) jest automaty-
cznie zdefiniowana jako punkt startowy 1. Do-
datkowe dwa punkty startowe mozna wybraé
dowolnie. W tym celu zmierzy¢ odstep
migdzy stacjg tadowania (19) a punktem star-
towym, przy czym pomiar nalezy wykonac¢
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara.
Ustawienie czestotliwosci okresla, jak czesto
kosiarka automatyczna ma rozpoczynaé
koszenie od stacji tadowania (19) lub od pos-
zczegolnych punktéw startowych.

¢ Koszenie przy krawedziach
Aby po skoszeniu trawnik miat réwne
krawedzie mozna aktywowaé w aplikacji
funkcje ,Koszenie przy krawedziach“ Co 7
dni roboczych kosiarka automatyczna rozpo-
czyna koszenie przejezdzajgc wzdtuz catej
dtugosci przewodu ograniczajgcego (18).
Oprdcz tego kosiarka automatyczna na koncu
dziennego cyklu koszenia kosi w drodze do
stacji tadowania, o ile poziom natadowania
akumulatora wynosi powyzej 70%.

® Statystyka koszenia
Tutaj znajdg Panstwo rézne dane statystyki
koszenia.

Wskazéwki odnos$nie potaczenia Bluetooth:

® Po zalogowaniu sie jako uzytkownik i zarejes-
trowaniu urzagdzenia potgczy¢ sie z kosiarka
automatyczng w aplikacji Einhell.

*  Aby mdc korzystaé z potaczenia Bluetooth
w urzgdzeniach z systemem operacyjnym
Android nalezy zezwoli¢ aplikacji Einhell na
uzywanie lokalizacji urzadzenia.

* Kosiarke automatyczng nalezy potaczyc¢ z
telefonem tylko w aplikacji Einhell swojego
smartfona.

® Potaczy¢ sie z kosiarkg automatyczng w apli-
kacji Einhell.

e Zasieg potaczenia Bluetooth jest ograniczony.
Z tego powodu, aby méc sterowaé kosiarkg
automatyczng, nalezy znajdowac sie w
poblizu kosiarki.

* Kosiarka automatyczna moze na raz by¢
potaczona tylko z jednym smartfonem.

® Po zakonczeniu wszystkich ustawien
zakonczy¢ potaczenie Bluetooth.

(18) i rozpoczyna koszenie na W?fﬁe’lrika—nikolaidi gr



7. Czyszczenie, konserwacija i
zamawianie czesci zamiennych

Niebezpieczenstwo!

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i
czyszczeniem urzadzenia odtgczy¢ urzadzenie
od zasilania - wyjaé wtyczke zasilania z gniazd-
ka wtykowego i wytgczy¢ urzadzenie gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF) (rys. 8). Oprécz tego
wyja¢ akumulator z kosiarki automatycznej.
Ostroznie! Nosi¢ rekawice ochronne!

7.1 Czyszczenie

® Urzadzenia zabezpieczajgce, szczeliny
wentylacyjne i obudowa silnika powinny byé
w miare mozliwosci zawsze wolne od pytu i
zanieczyszczen. Urzadzenie wytrze¢ czystg
Sciereczka lub przedmuchaé sprezonym po-
wietrzem o niskim ci$nieniu.

® Nigdy nie czysci¢ kosiarki automatycznej pod
biezaca woda, zwtaszcza pod cisnieniem.

® Urzadzenie czysci¢ regularnie wilgotng
Sciereczka z niewielka iloscig szarego mydta.
Nie uzywa¢ zadnych srodkéw czyszczacych
ani rozpuszczalnikéw; moga one uszkodzié
czesci urzadzenia wykonane z tworzywa
sztucznego. Nalezy uwazaé, aby do wnetrza
urzgdzenia nie dostata sie woda.

® Do czyszczenia kosiarki automatycznej zale-
ca sie uzywac tylko szczotki lub $cierki.

® Sprawdzi¢ czy ostrza (10) i ptyta nozowa (11)
moga sig poruszac.

® Do czyszczenia stykow tadowania kosiarki
automatycznej (1) i stacji tadowania (19) uzy¢
$rodkéw do czyszczenia metali lub bardzo
drobnego papieru $ciernego Oczyscic je, aby
zapewni¢ wydajnosc¢ procesu tadowania.

7.2 Konserwacja

® W razie zuzycia lub uszkodzenia ostrzy (10)
lub ich $rub mocujacych nalezy wymienic¢
zawsze caty komplet tych czesci.

*  Wymieni¢ wszelkie zuzyte lub uszkodzone
czesci.

® Aby zapewni¢ dtugi okres uzytkowania nalezy
oczysci¢ i nastepnie naoliwi¢ wszystkie Sruby,
kota oraz osie.

® Regularna pielegnacja kosiarki automa-
tycznej zapewnia nie tylko jej dtuzszg
trwatos$¢ i wydajnosé, lecz rowniez umozliwia
doktadniejsze i prostsze koszenie trawnika.

* Najszybciej zuzywajaca sie czescia
urzadzenia sg ostrza (10). Regularnie
sprawdzac stan ostrzy (10) i ich mocowanie,

Jezeli kosiarka automatyczna nadmiernie wi-
bruje oznacza to, ze ostrza (10) sg uszkodzo-
ne lub zdeformowaty sie na skutek uderzen.
Jezeli ostrza (10) sg zuzyte lub uszkodzone,
muszg zosta¢ natychmiast wymienione na
nowe.

* Regularnie sprawdza¢ wynik koszenia
trawnika. Tepe ostrza powodujg nieréwne,
wystrzepione konce zdzbet trawy podczas
koszenia. Moze to spowodowaé wysuszenie
i zbrazowienie powierzchni trawnika. Nalezy
regularnie wymienia¢ ostrza na nowe, aby
trawa byta koszona réwno i jednolicie.

® Regularnie sprawdzaé, czy na spodzie
kosiarki automatycznej nie ma zabrudzen.
Regularnie czysci¢ kosiarke automatyczna.
Niezwtocznie usuwac silniejsze zabrudzenia.

e W pierwszych tygodniach pracy kosiarki
automatycznej i po uprzednim koszeniu
zwykta kosiarkg moze szybko dojs¢ do siln-
ego zabrudzenia kosiarki automatycznej. Z
tego powodu nalezy w tym okresie czesciej
sprawdzaé czy spod kosiarki automatycznej
nie jest zabrudzony.

® Trawnik nalezy skraca¢ stopniowo, aby zapo-
biec silnym zabrudzeniom.

®  We wnetrzu urzgdzenia nie ma innych czesci
wymagajacych konserwacji.

7.2.1 Wymiana ostrzy

Uzywac tylko oryginalnych ostrzy, poniewaz w
przeciwnym wypadku poprawne funkcjonowanie i
bezpieczenstwo nie sg gwarantowane.

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w trzy
ostrza (10) zamontowane na ptycie nozowej (11).
Zywotno$é tych ostrzy (10) wynosi do 3 miesiecy
(o ile nie natrafig na przeszkody). Aby zapobiec
ograniczeniu wydajnosci i niezréwnowazeniu
urzadzenia wszystkie trzy ostrza (10) nalezy
wymienia¢ jednoczesnie.

Aby wymieni¢ ostrza (10) postgpowac w

nastepujacy sposob (rys. 12) - Uwaga! - Nosi¢

rekawice ochronne:

1. Odkrecié Sruby mocujace

2. Wyja¢ stare ostrza (10) i wtozy¢é nowe.
Wszystkie trzy ostrza (10) nalezy wymienia¢
jednoczesnie jako komplet, nigdy pojedynczo.

3. Nastepnie z powrotem mocno dokreci¢ srube
mocujaca. Upewni¢ sig, ze nowe ostrza (10)
moga sie obracac bez przeszkdd.

Regularnie przeprowadza¢ ogoélng kontrole stanu
kosiarki automatycznej i usuwac wszystkie nag-

WWWSIdIrIkaI?ﬂRWRZHS@V i pozostatosci po skoszeniu.



Zawsze przed rozpoczeciem sezonu sprawdzaé
stan ostrzy (10). W celu zlecenia napraw nalezy
zwrdcic sie do naszego punktu obstugi klienta.
Stosowac tylko oryginalne czgsci zamienne.

7.2.2 Aktualizacja oprogramowania

Aby aktualizowaé oprogramowanie skopiowaé

nowa wersje oprogramowania na pusty pendrive

(w razie potrzeby sformatowaé pendrive przed ko-

piowaniem). Przed wykonaniem ponizszych kro-

kéw upewnic sie, ze akumulator jest catkowicie
natadowany.

1. Ustawic¢ kosiarke automatyczng w obszarze
koszenia. Podczas aktualizacji oprogramo-
wania kosiarka automatyczna nie moze
znajdowac sie w stacji tadowania.

2. Podtaczy¢ pendrive do gniazda USB zgodnie
ze wskazéwkami na rysunku (Rys. 11).

3. Wigczy¢ gtdwny wytgcznik (7) (ON).

4. Nacisng¢ jednoczesnie przycisk ,POW-

ER" (60) i przycisk ,OK* (61). Przytrzymac¢
wecisnigte te przyciski przez 5 sekundy.
Zapalajg sig wszystkie diody LED (50, 51, 52,
53) na polu obstugi (2).

5. Nacisna¢ przycisk ,,4“/ przycisk blokady (65),
aby rozpocza¢ aktualizacje oprogramowania.
Diody LED czasu (50) wskazujg postep pro-
cesu aktualizacji. Gdy $wiecg sig wszystkie 5
diod LED czasu (50), proces jest zakoriczony.

6. Po kilkunastu sekundach diody LED czasu
(50) z powrotem gasna i kosiarka automaty-
czna wraca do normalnego trybu pracy, przy
ktorym Swieci sie tylko jedna dioda LED cza-
su (50).

7. Odtaczy¢ pendrive.

7.2.3 Naprawa przewodu ograniczajgcego
Jezeli doszto do przerwania lub przecigcia prze-
wodu ograniczajacego (18) w dowolnym miejscu,
nalezy uzyé do naprawy zatgczonego tacznika
kablowego (16). W tym celu wsung¢ obydwa
konce przerwanego przewodu ograniczajgcego
(18) w tacznik kablowy (16) i $cisnac tacznik
obcegami. Podtgczy¢ wtyk zasilania do gniazda
wtykowego. Nastepnie skontrolowaé stan diod
LED (21) na stacji tadowania (19), aby sprawdzic,
czy uktad dziata poprawnie.

7.3 Zamawianie czesci wymiennych:

Podczas zamawiania czes$ci zamiennych nalezy
podaé nastepujace dane:

e Typ urzgdzenia

®  Numer artykutu urzgdzenia

® Numer identyfikacyjny urzadzenia

® Numer czesci zamiennej

Aktualne ceny artykutéw i informacje znajduja sie
na stronie: www.Einhell-Service.com

Ostrza zamienne nr art.: 34.140.20

8. Sktadowanie

Przed przechowywaniem przez zime urzgdzenia
nalezy catkowicie natadowaé¢ akumulator (A)

i wytacznik kosiarke automatyczng gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF). Wyja¢ akumulator (A)

z urzadzenia. Odtgczy¢ zasilacz (13) od sieci
elektrycznej i od stacji tadowania (19). Przewdd
ograniczajgcy (18) moze pozostaé przez zimg na
zewnatrz. Nalezy jednak zapewnié, ze przytacza
sg chronione przed korozjg. W tym celu odtgczyé
przytacza przewodu ograniczajgcego (18) od
stacji fadowania (19).

Urzadzenie i jego wyposazenie dodatkowe po-
winny byé przechowywane w ciemnym, suchym
i nienarazonym na ujemne temperatury pomies-
zczeniu, w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Optymalna temperatura sktadowania wynosi od
5 °C do 30 °C. Urzadzenie przechowywac w ory-
ginalnym opakowaniu.

©

. Transport

*  Wylgczyc¢ urzadzenie gtéwnym wytgcznikiem
(7) (OFF) (Rys. 8).

e Zamontowac (o ile wystepuje) wyposazenie
ochronne przewidziane do transportu
urzadzenia.

e Chroni¢ urzadzenie przed uszkodzeniami i
silnymi wibracjami, ktére moga wystapi¢ sz-
czegodlnie podczas transportu w pojazdach.

® Zabezpieczy¢ urzadzenie przed przewroce-
niem sie lub zsunigciem.

® Podczas przenoszenia kosiarki automatycz-
nej trzymac jg za uchwyt do przenoszenia (6)
tak, aby ptyta nozowa (11) byta skierowana w
strone przeciwng do ciata.
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10. Utylizacja i recykling

Sprzet umieszczony jest w opakowaniu
zapobiegajgcym uszkodzeniom w czasie trans-
portu. Opakowanie jest surowcem i nadaje sig do
powtdrnego uzytku lub do recyklingu. Urzagdzenie
oraz jego osprzet sktadajg sie z roznych rodzajow
materiatéw, jak np. metal i tworzywa sztuczne. Nie
wyrzucac¢ uszkodzonych urzadzen do $mietnika!
W celu odpowiedniej utylizacji nalezy oddaé
urzgdzenie do specjalistycznego punktu zbidrki
odpadéw. Informacji o specjalistycznych punktach
zbiérki odpadoéw udziela administracja
komunalna.

)i

_—
Tylko dla krajéw Unii Europejskiej

Nie wyrzucac elektronarzedzi do smieci!

Wedtug europejskiej dyrektywy 2012/19/EG o
starych urzadzeniach elektrycznych i elektroni-
cznych oraz wtgczenia ich do prawa krajowego,
zuzyte elektronarzedzia nalezy zbiera¢ oddzielnie
i oddawa¢ do punktu zbidrki surowcow wtérnych.

Alternatywa recyklingu wobec obowigzku zwrotu
urzadzenia:

Whtasciciel elektronarzedzi w przypadku prze-
kazania wtasnosci, jest zobowigzany, zamiast
odestania, do wspotudziatu we wiasciwym
przetworzeniu. Stare urzgdzenie moze by¢
dostarczone do punktu zbiorczego, ktory prze-
prowadza eliminacje w mys| krajowego obiegu
gospodarczego i ustawy o odpadach. Nie dotyczy
to osprzetu i Srodkdéw pomocniczych zataczonych
do starego urzadzenia, ktore nie majg czesci
elektrycznych.

Nalezy pamietac o tym, aby przed oddaniem
urzgdzenia do utylizacji wyja¢ z niego akumulato-
ry i elementy oswietleniowe (np. zaréwke).

Przedruk lub innego rodzaju powielanie
dokumentacji wyrobéw oraz dokumentow
towarzyszacych, nawet we fragmentach dopus-
zczalne jest tylko za wyrazng zgoda firmy Einhell
Germany AG.

Zmiany techniczne zastrzezone www.sidirika-nikolaidi gr
-295 -



11. Wskazania diody na stacji fadowania i usuwanie usterek

Dioda (21) Opis Sposodb usuwania
nie Swieci sie - Brak zasilania energig - Sprawdzi¢ zasilanie energig elekiryczna
elektryczna
Swieci sie na - Kosiarka jest gotowa do ko-
zielono szenia
- Akumulator jest catkowicie
natadowany

- Przewdd ograniczajacy (18)
jest poprawnie zainstalowany

miga na zielono - Przewdd ograniczajacy (18) | - Sprawdzié, czy nie przewdd ograniczajacy
zostat przerwany (18) nie zostat przerwany lub przeciety
- Przewdd ograniczajacy - Sprawdzi¢ obydwa przytgcza na stacji
(18) jest nieprawidtowo tadowania (19)
podtgczony.
Swieci si¢ na - Trwatadowanie akumulatora | - Odczekac¢, az akumulator bedzie
czerwono catkowicie natadowany.

12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

Dioda alarmowa LED (53) $wieci sie na czerwono

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
~kosiarka podnie- - Czujnik podnoszenia Nacisng¢ przycisk ,OK* (54), aby
siona“ zadziatat przez co najmniej potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
10 sekund bez przerwy odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)

rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sig powtarzat,
nalezy sprawdzi¢ czy na obszarze ko-
szenie nie ma przeszkdd o wysokosci
powyzej 10 cm i usuna¢ je lub odgrodzi¢
od koszonego obszaru przy uzyciu prze-
wodu ograniczajgcego (18).

www.sidirika-nikolaidi.gr
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Dioda alarmowa LED (53) $wieci sie na czerwono

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
LKosiarka sig - Czujnik napotkania Nacisna¢ przycisk ,OK" (54), aby potwierdzi¢
zablokowata“ Ko- przeszkody zadziatat 10 | komunikat btedu. Naciskajgc odpowiednie przy-
siarka zatrzymata razy w przeciggu minuty. | ciski na polu obstugi (2) rozpocza¢ ponownie
sie w obszarze proces koszenia.
koszenia w poblizu - Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
przeszkody. zostata zablokowana przez przeszkode

lub czy sig nie zaklinowata migdzy drzewa-
mi, krzewami itp. Usung¢ przeszkode lub
wykluczyé ten obszar z terenu koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sig powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdcic przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skafki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

- Sprawdzi¢, czy trawa nie jest za wysoka i nie
blokuje kosiarki. W takim przypadku trawnik
nalezy skosi¢ na wysokos¢ ponizej 60 mm.

»czujnik Halla" - Czujnik napotkania Wytaczy¢ kosiarke automatyczng gtéwnym
Kosiarka automaty- przeszkody zadziatat wytgcznikiem (7) (OFF) i postawi¢ kosiarke
czna zatrzymata sie przez co najmniej 10 se- | automatyczng na inne miejsce w obszarze
w obszarze kosze- kund bez przerwy koszenia. Wtgczy¢ urzgdzenie z powrotem
nia bezposrednio gtéwnym wytgcznikiem (7) (ON) i naciskajac
przed przeszkoda. odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)

rozpoczg¢ ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
zostata zablokowana przez przeszkode
lub czy sig nie zaklinowata migdzy drzewa-
mi, krzewami itp. Usuna¢ przeszkode lub
wykluczyé ten obszar z terenu koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sig powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdci¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skafki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).
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Dioda alarmowa LED (53) miga na czerwono

koszenia.

Przewdd ograniczajgcy
(18) jest nieprawidtowo
podtaczony

Przewdd ograniczajgcy
(18) zostat przerwany
Brak zasilania energig
elektryczng

Kosiarka auto-
matyczna porus-
za sie w kotko
szukajgc sygnatu
ograniczajgcego i
nastepnie sig zat-
rzymuje.

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
+Przewod - Kosiarka automatyczna | Wytaczy¢ kosiarke naciskajgc gtéwny wytgcznik
ograniczajacy / Btad znajduje sie poza wyz- (7) (OFF) i wtgczy¢ z powrotem naciskajac
sygnatu“ naczonym obszarem wytacznik (ON). Naciskajac odpowiednie przy-

ciski na polu obstugi (2) rozpoczg¢ ponownie
proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajacy (18)
utozony jest prawidtowo i lezy po srodku pod
stacjg tadowania (19).

Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania (19).
Upewnic sie, ze kosiarka automatyczna zna-
jduje sie wewnatrz wyznaczonego obszaru
koszenia.

Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.

Jezeli kosiarka automatyczna kilkukrotnie

w tym samym miejscu opuszcza obszar ko-
szenia, sprawdzic¢ czy w tym obszarze nie
ma przewodu wysokiego napiecia. Zmienié
potozenie przewodu ograniczajgcego (18).
Jezeli kosiarka automatyczna opuszcza
obszar koszenia na zboczu, nalezy oming¢
ten obszar zmieniajgc potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Dioda alarmowa LED (53) $wieci sig na niebiesko

Btad Mozliwa przyczyna

Usuwanie

»Bfad akumulatora“

W kosiarce automatycz-
nej wystgpit btgd akumu-
latora

Nie mozna natadowaé
akumulatora
Niedostateczny styk na
pinach tadowania (20)
Akumulator jest za stary

Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtowny wytacznik
(7) (OFF) i wtgczy¢ z powrotem naciskajac
wytgcznik (ON). Naciskajac odpowiednie przy-
ciski na polu obstugi (2) rozpocza¢ ponownie
proces koszenia.

- Sprawdzi¢ zasilanie energig elektryczna.
Oczyscié piny tadowania (20).

Sprawdzi¢, czy akumulator jest prawidtowo
zamontowany.

Sprawdzi¢, czy gtowny wytacznik (7) jest
wtgczony (ON), gdy kosiarka automatyczna
znajduje sie w stacji tadowania (19).
Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania (19). W
razie potrzeby wymieni¢ akumulator.
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Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko

Kosiarka auto-
matyczna porus-
za sie w kotko
szukajgc sygnatu
ograniczajgcego i
nastepnie sig zat-
rzymuje.

Przewod ograniczajgcy
(18) jest nieprawidtowo
podtaczony

Przewdd ograniczajacy (18)
zostat przerwany

Brak zasilania energig
elektryczng

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
,Przewod - Kosiarka automatyczna zna- | Wytaczyc¢ kosiarke naciskajac gtéwny
ograniczajacy / Btad jduje sie poza wyznaczonym | wytacznik (7) (OFF) i wigczy¢ z powrotem
sygnatu“ obszarem koszenia. naciskajgc wytacznik (ON). Naciskajac

odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)

rozpoczgé ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajacy
(18) utozony jest prawidtowo i lezy po
srodku pod stacjg fadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania
(19).

- Upewnic sie, ze kosiarka automatyczna
znajduje sie wewnatrz wyznaczonego ob-
szaru koszenia.

- Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.

- Jezeli kosiarka automatyczna kilkuk-
rotnie w tym samym miejscu opuszcza
obszar koszenia, sprawdzi¢ czy w tym
obszarze nie ma przewodu wysokiego
napigcia. Zmienic¢ potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

- Jezeli kosiarka automatyczna opusz-
cza obszar koszenia na zboczu, nalezy
oming¢ ten obszar zmieniajgc potozenie
przewodu ograniczajacego (18).

»Temperatura
akumulatora poza
dozwolonym zak-
resem”

Podczas ustawio-
nego czasu pracy
kosiarka automaty-
czna wraca do stacji
tadowania i/lub nie
mozna tadowaé
akumulatora na
stacji tadowania.

Za wysoka / za niska tempera-

tura akumulatora lub prze-
grzanie uktadu sterowania.
Przy temperaturze akumula-
tora powyzej 75 °C kosiarka
automatyczna wraca do
stacji tadowania (19).

Przy temperaturze aku-
mulatora powyzej 45 °C

lub ponizej 0°C proces
tadowania jest przerywany i
kosiarka automatyczna cze-
ka w stacji tadowania (19).

- Przesung¢ czas pracy kosiarki w lecie na
wczesne ranne godziny i unika¢ pracy
kosiarki podczas najgoretszej pory dnia.

- Po ostygnieciu akumulatora bgdz uktadu
sterowania do dozwolonego zakresu tem-
peratury, kosiarka automatyczna wraca
samoczynnie do zaprogramowanego try-
bu pracy.
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Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

»Przecigzenie sil-
nika“

Kosiarka automaty-
czna zatrzymata sie
w wysokiej, gestej
trawie.

- Kosiarka automatycz-
na zatrzymata sig na
skutek wykrycia pradu
przecigzeniowego w silniku
lub btedu silnika.

Wytgczy¢ kosiarke naciskajgc gtéwny
wytacznik (7) (OFF) i wiaczy¢ z powrotem
naciskajac wytacznik (ON). Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpoczgé ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢ wysoko$¢ murawy w obszarze
koszenia i w razie potrzeby przycigé trawe
zwyktg kosiarka do dtugosci zdzbet trawy
ponizej 60 mm.

- Zwigkszy¢ wysokos$¢ koszenia.
Rozpoczg¢ zawsze od najwiekszej
wysokosci koszenia i zmniejszacé jg
stopniowo az do osiggniecia zadanej
WysoKOSCi.

- Sprawdzi¢ czy ptyty nozowe (11) i kota
nie sg zabrudzone i starannie oczyscic te
czesci.

- Sprawdzi¢, czy tylne kota i ptyta nozowa
(11) nie sa zablokowane. Jezeli nie uda
sie Panstwu usuna¢ tych blokad, prosimy
zwroci¢ sie o pomoc do odpowiedniego
punktu serwisowego.

skosiarka pochy-
lona“

Kosiarka automaty-
czna sig przechylita
i zatrzymata.

- Kosiarka automatyczna byta
przechylona przez 10 sekund
w sposob ciggty

- Kosiarka automatyczna byta
przez dtuzszy czas przechy-
lona w jedng strone

Nacisng¢ przycisk ,,OK" (54), aby
potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Postawic kosiarke automatyczng na
ptaskim podtozu i wtgczy¢ z powrotem.

- Jezeli kosiarka automatyczna przewrdcita
sie na zbyt stromym zboczu w obszarze
koszenia, nalezy odpowiednio zmieni¢
potozenie przewodu ograniczajgcego (18)
tak, aby unikng¢ stromego nachylenia.

,Kosiarka sie
zablokowata“
Kosiarka automa-
tyczna zatrzymata
sie podczas drogi
powrotnej do stacji
tadowania.

- Przeszkody na przewodzie
ograniczajagcym (18) blokuja
ruch kosiarki automatycznej.

Wytaczy¢ kosiarke automatyczng gtéwnym
wytacznikiem (7) (OFF) i postawi¢ kosiarke
automatyczng na inne miejsce w obszarze
koszenia. Wiaczy¢ urzadzenie z powrotem
gtéwnym wytacznikiem (7) (ON) i naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpoczaé ponownie proces koszenia.
- Usuna¢ wszelkie przeszkody znajdujace
sie na przewodzie ograniczajgcym (18).
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Wyszukiwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Kosiarka automaty-
czna stoi w obszar-
ze koszenia.
Kosiarka automa-
tyczna nie daje sie
uruchomic.

- Zaniskie napigcia akumula-

tora
Btad obwodu elektrycznego
lub elektroniki

Zanies¢ kosiarke automatyczng do
tadowania do stacji tadowania (19).
Witaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON).
Zwrdcic sie o pomoc do serwisu obstugi
klienta.

Kosiarka automa-
tyczna nie moze
wjechaé do stac;ji
tadowania.

Stacja tadowania (19) jest
nieprawidtowo zainstalowa-
na.

Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.
Sprawdzi¢, czy przewody ograniczajgce
(18) sa podtaczone do stacji tadowania
(19) i czy przedni przewdd ograniczajgcy
(18) utozony jest po srodku stacji
tadowania (19).

Sprawdzi¢, czy potozenie stacji tadowania
(19) jest prawidtowe.

W poblizu wysp
kosiarka automaty-
czna zatrzymuje sie
lub jezdzi w niekont-
rolowany sposob.

Przewdd ograniczajacy
(18) wokot wysp jest
nieprawidtowo zainstalowany.

Skorygowac potozenie przewodu
ograniczajacego (18).

Zwréci¢ uwage na to, aby przewdd
ograniczajacy (18) sie nie krzyzowat

Kosiarka automaty-
czna pracuje bardzo
gtosno.

Uszkodzenie ostrzy (10)

Na ostrzach (10) osadzity sie
ciata obce

Kosiarka automatyczna
zostata uruchomiona zbyt
blisko przeszkody
Uszkodzenie napedu nozy
lub silnika napedowego
Uszkodzenie innych czesci
kosiarki automatycznej

Wymieni¢ ostrza (10). Wymienic
jednoczesnie wszystkie 3 ostrza (10).
Wydajnos¢ kosiarki automatycznej zalezy
od naostrzenia ostrzy (10). Z tego powodu
nalezy utrzymywac ostrza (10) w dobrym
stanie technicznym.

Wytaczyé bezpiecznie kosiarke
automatyczng i nosi¢ rekawice robocze
podczas czyszczenia ostrzy (10), aby za-
pobiec ranom cigetym.

Zleci¢ naprawe lub wymiane silnika w ser-
wisie obstugi klienta.

Kosiarka automa-
tyczna pozostaje
w stacji tadowania.
Kosiarka automa-
tyczna caly czas
wraca do stacji
tadowania.

Nieprawidtowe ustawienie
czasu pracy

Akumulator jest roztadowany
Zadziatat czujnik deszczu
Zwigkszona temperatura
akumulatora

Sprawdzi¢ ustawienia czasu pracy.
Kosiarka automatyczna rozpoczyna i
konczy prace zgodnie z ustawionym har-
monogramem pracy. Poza ustawionym
czasem pracy kosiarka automatyczna
pozostaje w stacji tadowania (19).
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Wyszukiwanie usterek

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
Kosiarka automa- - Akumulator jest roztadowany | - Usuna¢ wszelkie potencjalne przes-
tyczna zatrzymata - Dtugosc¢ przewodu zkody z przewodu ograniczajgcego
sie na przewodzie ograniczajgcego (18) i tym (18). Podczas uktadania przewodu
ograniczajagcym i samym droga do stacji ograniczajgcego (18) zwrdci¢ uwage na
nie moze wréci¢ do tadowania (19) jest za dtuga wystarczajgcg odlegto$¢ od przeszkod.
stacji tadowania. dla uzytego akumulatora. - Uzy¢ akumulatora o wigkszej pojemnosci.

- Uwaga: W przypadku uzycia akumulato-
ra Multi Ah (np. 4-6Ah) wybra¢ wieksza
pojemnos¢. Dzigki procesowi ochronnego
tadowania i roztadowania kosiarki auto-
matycznej uzycie mniejszej pojemnosci w
celu wydtuzenia zywotnosci akumulatora
nie jest konieczne.

UWAGA! Przecigte przewody ograniczajace i wynikajace z tego szkody nie s3 objete
gwarancja!
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13. Wskazania diod na tadowarce

Stan diod

Czerwona | Zielona di-
dioda LED | oda LED
nie $wieci | miga Stan gotowosci

sie tadowarka podtgczona jest do sieci i znajduje sie w stanie gotowosci.
Brak akumulatora w tadowarce.

Swiecisie | nie $wieci | tadowanie

sie Trwa tadowanie akumulatora w przyspieszonym trybie. Informacije
odnosnie czasu fadowania znajdujg na tadowarce.

Wskazdéwka! W zaleznosci od aktualnego poziomu natadowania akumula-
tora faktyczny czas tadowania moze odbiega¢ od podanego.

nie Swieci | $wiecisie | Akumulator jest natadowany i jest gotowy do

sie uzytku. (READY TO GO)

Nastepnie tadowarka przetgcza sie automatycznie na proces tadowania
ochronnego, ktéry trwa az do catkowitego natadowania akumulatora.

Aby akumulator sie catkowicie natadowat nalezy pozostawi¢ go na ok. 15
minut dtuzej na tadowarce.

Postepowanie:

Wyjaé akumulator z tadowarki. Odtgczyc¢ tadowarke od zasilania.

miga nie $wieci | tadowanie adaptacyjne

sie tadowarka pracuje w trybie tadowania ochronnego.

Z przyczyn bezpieczenstwa proces tadowania akumulatora jest wolniejszy
i trwa dtuzej niz podany czas. Moze to wystapi¢ z nastgpujacych przyczyn:
- Od ostatniego tadowania akumulatora uptyneto bardzo duzo czasu.

- Temperatura akumulatora wykracza poza zalecany zakres.
Postepowanie:

Mimo to dalsze tadowanie akumulatora jest mozliwe; zaczekaé, az
zakonczy sie proces fadowania.

miga miga Btad

Nie jest mozliwe natadowania akumulatora. Akumulator jest uszkodzony.
Postepowanie:

Zabrania sie tadowania uszkodzonych akumulatoréw.

Wyja¢ akumulator z tadowarki.

Swieci si¢ | Swieci sig Nieprawidtowa temperatura

Temperatura akumulatora jest za wysoka (np. pod wptywem
bezposredniego promieniowania stonecznego) lub za niska (ponizej 0° C)
Postepowanie:

Wyjaé akumulator z tadowarki i pozostawic¢ go na jeden dzierh w tempera-
turze pokojowej (ok. 20° C).

Znaczenie i postepowanie
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Informacje serwisowe

Posiadamy partneréw serwisowych we wszystkich krajach wymienionych w tym certyfikacie gwarancji.
Odpowiednie dane kontaktowe znajdg Panstwo w tym certyfikacie gwarancji. Nasi partnerzy sg do
Panstwa dyspozycji we wszystkich kwestiach serwisowych takich jak naprawa, zamawianie czes$ci zami-
ennych i zuzywalnych oraz materiatéw eksploatacyjnych.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze nastgpujace czesci tego produktu podlegajg normalnemu podczas
eksploataciji lub naturalnemu zuzyciu badz ze nastepujgce czesci konieczne sg jako materiaty
eksploatacyjne.

Kategoria Przyktad
Czesci zuzywajgce sie* Akumulator
Materiat eksploatacyjny/czesci eksploatacyjne* Ostrza

Brakujace czesci

* nie zawsze wchodzg w zakres dostawy!

W przypadku stwierdzenia wad lub btedéw prosimy o odpowiednie zgtoszenie na stronie internetowej

www.Einhell-Service.com. Prosimy zamiesci¢ doktadny opis btedu oraz odpowiedzie¢ na ponizsze py-
tania:

e Czy urzadzenie na poczatku dziatato czy tez byto uszkodzone od samego poczatku?
[ ]

Czy przed wystgpieniem usterki zwrocili Panstwo uwage na cos$ szczegolnego (oznaki przed
usterka)?

® Pod jakim wzgledem urzadzenie dziata Panstwa zdaniem nieprawidtowo (gtéwny objaw)?
Prosimy o podanie opisu.
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Certyfikat gwarancji

Szanowny kliencie, szanowna klientko!

Nasze produkty podlegajg surowej kontroli jakosci. Jezeli mimo to stwierdzg Panstwo usterki w funk-

cjonowaniu urzgdzenia, przepraszamy za spowodowane niedogodnosci i prosimy o zwrécenie sie do

naszego biura serwisowego pod wskazanym na karcie gwarancyjnej adresem. Jestesmy réwniez do

Panstwa dyspozycji pod wskazanym numerem telefonu biura serwisowego. Dla spetnienia roszczen

gwarancyjnych obowigzujg nastepujace postanowienia:

1. Warunki gwarancji odnoszg sig jedynie do konsumentow, tzn. osob fizycznych, ktére nie uzywajg
tego produktu do dziatalnosci przemystowej, rzemiesiniczej lub innej dziatalno$ci gospodarcze;j.
Ponizsze warunki gwarancji obejmujg $wiadczenia w ramach dodatkowej gwarancji, ktére producent
urzgdzenia oferuje nabywcom nowych urzadzen dodatkowo do przystugujacej zgodnie z przepisami
prawa rekojmi. Poprzez udzielenie tej gwarancji przyznane Panstwu ustawowo uprawnienia z tytutu
rekojmi nie ulegajg zmianie. Nasze $wiadczenia gwarancyjne udzielane sg Parstwu bezptatnie.

2. Swiadczenie gwarancyjne obejmuje wytacznie wady nowego urzadzenia tego producen-
ta wynikajace z btedéw w produkcji urzadzenia lub w materiale i ogranicza sie do usuniecia
powyzszych wad bgdz wymiany urzadzenia, wedtug decyzji producenta.

Prosimy pamietac o tym, ze zgodnie z przeznaczeniem nasze produkty nie zostaty skonstruowane
do prac w ramach dziatalnosci o charakterze gospodarczym, rzemies$Iniczym badz profesjonal-
nym. Tym samym, w przypadku uzytku urzadzenia podczas okresu gwarancyjnego w zaktadach
rzemieslniczych, przemystowych i innej dziatalnosci gospodarczej lub eksploatacji pod podobnym
obcigzeniem postanowienia umowy gwarancyjnej traca moc.

3. Gwaranciji nie podlegaja:

- szkody wynikajgce z niestosowania sie do instrukcji montazu lub nieprawidtowej instalacji,
nieprzestrzegania instrukcji obstugi (np. podtaczenie do nieprawidtowego napigcia sieciowe-

go lub nieprawidtowego rodzaju pradu), nieprzestrzegania zalecen odnosnie konserwacji i
bezpieczenstwa, oddziatywania anormalnych warunkéw otoczenia (np. uszkodzenia na skutek
upadku urzadzenia), jak i szkody powstate na skutek niedostatecznej konserwaciji i pielegnacii
urzadzenia.

- szkody wynikajace z niedozwolonego lub nieprawidtowego stosowania urzgdzenia (np.
przecigzenia urzadzenia lub stosowanie innych niz zalecane narzedzi i akcesoridéw), nieprzestrze-
gania zalecen odnosnie konserwaciji i bezpieczenstwa, szkody powstate na skutek ciat obcych w
urzgdzeniu (np. piasek, kamienie, pyt lub kurz oraz szkody podczas transportu), stosowania sity
przy obstudze urzadzenia lub oddziatywania zewnetrznego (np. uszkodzenia na skutek upadku
urzadzenia).

- uszkodzenia urzadzenia lub jego czesci, ktére powstaty na skutek normalnego prawidtowego lub
innego naturalnego zuzycia.

4. Okres gwarancji wynosi 24 miesigce liczac od dnia kupna urzadzenia. Roszczenia gwarancyjne
winny by¢ zgtaszane przed uptywem dwoch tygodni od momentu stwierdzenia usterki. Po uptywie
okresu objetego gwarancjg wyklucza sie mozliwos¢ spetnienia roszczen gwarancyjnych. Naprawa
badz wymiana urzgdzenia nie powodujg przedtuzenia okresu gwarancyjnego ani rozpoczecia biegu
nowego okresu gwarancyjnego na zamienione urzadzenie ani na zastosowane czesci zamienne.
Obowigzuje to rowniez w przypadku interwencji serwisowej na miejscu.

5. W celu przedstawienia roszczen gwarancyjnych nalezy zgtosi¢ uszkodzone urzadzenie na
nastepujacej stronie: www.Einhell-Service.com. Prosze mie¢ przygotowany rachunek lub inny do-
kument zakupu nowego urzadzenia. Urzgdzenia, ktére przystane zostaty bez dowodu zakupu lub
tabliczki znamionowej, nie sg objete Swiadczeniami gwarancyjnymi, poniewaz nie ma mozliwosci
ich przyporzadkowania. Jezeli wada objeta jest Swiadczeniem gwarancyjnym, otrzymajg Parnstwo
niezwtocznie naprawione lub nowe urzadzenie.

Naturalnie istnieje mozliwo$¢ usunigcia usterek i wad nieobjetych gwarancja badz po jej uptywie za zw-
rotem kosztéw. W tym celu prosimy przesta¢ urzadzenia na adres naszego biura serwisowego.

W przypadku czesci zuzywajgcych sie, materiatéw eksploatacyjnych oraz brakujacych czesci zwracamy
uwage na ograniczenia tej gwarancji zgodnie z informacjami serwisowymi zamieszczonymi w tej instruk-
cji obstugi.
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Sisukord

Ohutusjuhised

Seadme kirjeldus ja tarnekomplekt
Otstarbekohane kasutamine

Tehnilised andmed

T66 alustamine

Késitsemine

Puhastus, hooldus ja varuosade tellimine
Hoiustamine

9. Transportimine

10. Jaatmekaitlus ja taaskasutus

11. Laadimisaluse naidik ja vigade korvaldamine
12. Robotniiduki naidik ja vigade korvaldamine
13. Laadija naidik

©NOoGOA~LND

LI

Oht! - vigastusohu véhendamiseks lugege kasutusjuhendit

Lapsed ei tohi seda seadet kasutada. Lapsi tuleb jalgida, kontrollimaks, et nad seadmega ei mangi.
Lapsed ei tohi seadet puhastada ega hooldada. Seadet ei tohi kasutada piiratud fuisiliste, sensoorsete
voi vaimsete voimetega isikud vOi ebapiisavate kogemuste ja teadmistega isikud, valja arvatud juhul, kui
nad té6tavad padeva isiku jarelevalve all voi juhendamisel.
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Oht!

Vigastuste ja kahjustuste véltimiseks tuleb
seadme kasutamisel vétta tarvitusele méningad
ohutusabindud. Seeparast lugege kasutusjuhend
/ ohutusjuhised hoolikalt |abi. Hoidke need korra-
likult alles, et informatsioon oleks teil igal hetkel
kéeulatuses. Kui peaksite seadme teisele isikule
edasi andma, siis andke talle ka kasutusjuhend /
ohutusjuhised. Me ei vdta endale vastutust dnne-
tuste voi kahjude eest, mis tekivad kdesoleva
juhendi ja ohutusjuhiste mittejargimisel.

1. Ohutusjuhised

Vastavad ohutuseeskirjad leiate kaasasolevast
brosudrist.

Hoiatus!

Lugege koiki ohutusjuhiseid, juhendeid,
jooniseid ja tehnilisi andmeid, mis kuuluvad
elektritooriista juurde. Jargnevalt toodud juhiste
puudulik jargimine voib pdhjustada elektrildogi,
pdletuse ja/voi raskeid vigastusi.

Hoidke koik ohutusjuhised ja juhendid tulevi-
kuks alles.

Kasutatud siimbolite seletus (vt joonis 14)

A. HOIATUS - enne masina kasutamist lugege
kasutusjuhend labi!

B. HOIATUS - masina kasutamisel jargige vas-
tavat ohutut kaugust!

C. HOIATUS - rakendage lukustusseadis enne
masinal tédde teostamist voi enne masina
tdstmist! TAHELEPANU - arge puudutage
pdorlevaid terasid!

D. HOIATUS - &rge sditke masinal kaasa! TA-

HELEPANU - &rge puudutage pddrlevaid

terasid!

Il kaitseklass (kahekordselt isoleeritud)

Hoidke akusid ainult kuivades ruumides

temperatuuril +10 °C kuni +40 °C. Hoiustage

akusid ainult laetud olekus (véhemalt 40%

laetud).

Toiteplokk

Il kaitseklass

Viivitusega kaitse 3,15 A

Luhisekaitsega eraldustrafo

Kasutamiseks ainult kuivades ruumides.

mm

XeTIO

Téahelepanu!
Aikese ajal tommake toitepistik vélja ja lahutage
piirdetraat laadimisalusest.

2. Seadme kirjeldus ja
tarnekomplekt

2.1 Seadme kirjeldus (joonis 1/2)
Robotniiduk
Juhtpaneel

STOP-nupp
Loikekorguse reguleerimine
Vihmaandur
Kandesang

Pealuliti

Tagaratas

. Akupesa kaas

10. Terad

11. Loikeketas

12. Esiratas

13. Vérguadapter (kaabliga)
14. Kinnituskonks

15. Kinnituskruvi

16. Kaablilhendus

17. Varuterad

18. Piirdetraat

19. Laadimisalus

20. Laadimistihvt

21. LED-naidik

22. Kuuskantvoti

28. Joonlaud (I6ikamiseks)

O©OND>OT AN~

2.2 Tarnekomplekt ja lahtipakkimine

Kontrollige loendi alusel, kas tarnekomplektis on

kdik vajalikud osad. Juhul, kui mdni osa on puu-

du, pdédrduge hiljemalt 5 t66péeva jooksul parast

kauba ostmist meie teeninduskeskusesse voi 1a-

himasse padevasse ehitusmaterjalide kauplusse

ning esitage kehtiv ostukviitung. Jargige siinkohal

juhendi 16pus esitatud garantiitingimustes olevat

garantiitabelit.

® Avage pakend ja votke seade ettevaatlikult
vélja.

* Eemaldage pakkematerjal ning pakke- ja
transporditoed (kui on olemas).

e Kontrollige, kas tarnekomplekt on terviklik.

e Kontrollige, ega seadmel ja tarvikutel pole
transpordikahjustusi.

¢ Hoidke pakend vbimalusel kuni garantiiaja
I6puni alles.

Oht!

Seade ja pakkematerijal ei ole laste médnguas-
jad! Lapsed ei tohi kilekottide, fooliumi ja
pisidetailidega mangida! Oht alla neelata ja
lambuda!
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Tarnekomplekt, paigaldusmaterjal ja tarvikud
(ei sisaldu osaliselt tarnekomplektis):
Tarnekomplekti leiate lisatud tarnekomplekti tea-
belehelt.

©  Robotniiduk

Vorguadapter (kaabliga)

Laadimisalus

Kinnituskruvid (4 tk)

Varuterad

Kinnituskonks

Piirdetraat

Kaablithendus

Kuuskantvoti

Aku

Akulaadija

Joonlaud (I6ikamiseks)
Originaalkasutusjuhend

Ohutusjuhised

Vajalikud abivahendid

(ei ole tarnekomplektis)

® Haamer

® Tangid

® |solatsiooni eraldamise tangid
®  Vesilood (soovi korral)

3. Otstarbekohane kasutamine

Robotniiduk on sobiv erakasutuseks tarbe- ja
hobiaias ning méeldud Uksnes murupindade
niitmiseks.

Masinat voib kasutada ainult sihiparasel otstarbel.
Igasugune teisel otstarbel kasutamine ei ole sihi-

parane. Koigi sellest tulenevate kahjude voi vigas-
tuste eest vastutab kasutaja/kéitaja ja mitte tootja.

Votke palun arvesse, et meie seadmed ei ole
konstrueeritud ettevotluses, késitdéénduses ega
t66stuses kasutamise otstarbel. Me ei anna min-
git garantiid, kui seadet kasutatakse ettevétluses,
kasitddnduses voi todstuses jt sarnastel tegevu-
saladel.

4. Tehnilised andmed

PINGE ..o 18V
Mootori pdérlemissagedus .................. 3100 min™
KaitsSeKIass ........ccoviirieeiiiiieeiiecerec e IPX4
KaitSEKIASS .....eoviiveeeriiiecriee e 1}
Kaal ..o 9,0 kg
LOIKEIAIUS ..oveeeeeeieeeeeee e 18 cm
TErade arv ....oooceeeeeiiieeeee e 3
TOUS KUNI <. 35%
Helirbhu tase LpA . 48,7 dB(A)
HaIVE K oo 3dB(A)
Mdaratase L, ... ... 59,4 dB (A)
HAIVE K oo, 3 dB(A)
Loikekorguse reguleerimine . 20-60 mm, sujuvalt
Piirdetraadi lubatud pikkus ................. max 250 m
Piirdetraat kaabel-antennina
Téo6sagedusriba........ccooecveeeriieeennns 0-148,5 kHz
Maksimaalne saatjavoéimsus.......... 21,18 dBuA/m
Bluetoothi lihendus
Toédsagedusriba..........ccccueeeee. 2400-2483,5 MHz
Maksimaalne saatjavdimsus................. -0,5dBm
Voérguadapter

Sisendpinge: ........ccccuee.. 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Valjundpinge: .. ....18V AV
Valundvool: .......cooiiiiiiiieieee e 1,8A
Kaitseklass: .......ccoveeererierieiene e /@

Muravaartused selgitati vélja standardite EN ISO
3744:1995 ja ISO 11094: 1991 jargi.

Hoiatus!

Kéesolev seade tekitab to6tamise ajal elek-
tromagnetilise vélja. See vali voib teatud
asjaoludel kahjustada aktiivseid voi passiiv-
seid meditsiinilisi implantaate. Raskete voi
surmavate vigastuste ohu vdhendamiseks
soovitame isikutel, kelle on meditsiinilised
implantaadid, pidada enne seadme kasuta-
mist nou oma arsti ja implantaaditootjaga.
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5. T66 alustamine

Enne robotniiduki paigaldamist lugege kasu-
tusjuhend lébi. Paigalduse kvaliteedist ole-
neb, kui hasti robotniiduk hiljem t66tab.

5.1 T66pohimote

Robotniiduk valib oma suuna juhuslikult. Seeju-
ures niidetakse aed taielikult, sest robotniiduk
té6tleb kogu piirdetraadiga (18) hdlmatud ala.
Kohe kui robotniiduk tuvastab digesti paigaldatud
piirdetraadi (18), pddrab robotniiduk ringi ja so6id-
ab ala sees teise suunda. Koik alad, mida soovite
pinnasiseselt kaitsta — nt aiatiigid, puud, mddbel
voi lillepeenrad —, tuleb piirata piirdetraadiga (18).
Piirdetraat (18) peab moodustama suletud ringi.
Kui robotniiduk kohtub niidetava ala sees takistu-
sega, sdidab see tagurpidi ja niidab teises suunas
edasi (joonis 3).

5.2 Andurid

Robotniiduk on varustatud mitme kaitseanduriga.

® Tosteandur:
Kui robotniidukit tostetakse tagant rohkem kui
30° vdrra, peatatakse robotniiduk ja terade
(10) pdorlemine kohe.

e Kaldeandur:
Kui robotniiduk kaldub tugevalt mingis suu-
nas, peatatakse robotniiduk ja terade (10)
pddrlemine kohe.

® Takistusandur:
Robotniiduk tuvastab takistused oma teel.
Kui robotniiduk porkab takistusega kokku,
peatatakse robotniiduk ja terade p&6rlemine
kohe ning niiduk sdidab takistusest tagurpidi
eemale.

¢ Vihmaandur:
Robotniiduk on varustatud vihmaanduriga
(5), et takistada robotniiduki té6tamist vihma
kaes. Kui tuvastatakse vihm, naaseb robotni-
iduk laadimisaluse (19) juurde ning laetakse
seal taielikult tais. Parast seda, kui vihma-
andur (5) on jalle kuivanud, jaéb robotniiduk
veel kaheks tunniks laadimisalusele (19).
Arge lihistage metallist andureid metalli ega
mone muu elektrit juhtiva materjaliga. See
mdjutab robotniiduki diget toimimist.

5.3 Ettevalmistus

Esmalt tehke oma murust joonis. Joonistage
sellele ka takistused ja koostage plaan, kuidas
soovite neid kaitsta. See hdlbustab laadimisalu-
sele (19) hea koha leidmist ning piirdetraadi (18)
paigutamist Umber podsaste, lillepeenarde jne

(joonis 4). Kui muru on kdrgem kui 60 mm, peab
muru lihemaks niitma, et robotniidukit mitte liig-
selt koormata ega t66t6husust mojutada. Kasuta-
ge selleks tavalist muruniidukit voi trimmerit.
Koristage murult kdik lahtised esemed, mida
robotniiduk voib kahjustada voi mis vdivad robot-
niidukit kahjustada.

Hoidke kaeparast jargmised tddriistad: Haamer,
tangid, isolatsiooni eemaldamise tangid ja vesi-
lood (soovi korral).

Aku paigaldamine

Robotniiduki tdétamiseks on tarvis Power-X-
Change seeria akut (A). Tahelepanu! Olenevalt
mudelist voib olla, et aku (A) ei sisaldu teie robot-
niiduki tarnekomplektis.

Avage akupesa kaas (9), tommates klopatsit.
Vajutage aku (A) lukustusnuppu ja likake aku (A)
selleks etten@htud akukinnitusse. Sulgege aku-
pesa kaas (9) ja jalgige, et see sulgub korrektselt
(joonis 10).

Aku (A) eemaldamiseks avage akupesa kaas (9).
Vajutage aku (A) lukustusnuppu ja tdommake aku
(A) vélja.

5.4 Laadimisalus

5.4.1 Laadimisaluse asukoht

Tuvastage esmalt parim asukoht laadimisalusele
(19). Vaja on duepistikupesa, mis annab pidevalt
voolu, et robotniiduk td6taks alati. Laadimisalus
(19) tuleb paigutada tasasele pinnale murukama-
ra kdrgusele. Jélgige, et ala oleks tasane ja kuiv.
Valige varjuline koht, sest akut laetakse kdige
paremini jahedas keskkonnas (pilt 5a). Peale selle
jalgige, et piirdetraat paigutataks laadimisaluse
(19) ees sirgelt véahemalt 2 m. Kdverad vahetult
laadimisaluse (19) ees vdivad pohjustada raskusi
dokkimisel laadimise jaoks.

5.4.2 Laadimisaluse lokaliseerimine

Kui aku on peaaegu tuhi, naaseb robotniiduk
laadimisaluse (19) juurde, jérgides piirdetraati
(18) vastupéeva kuni laadimisaluseni (19). See-
parast jalgige, et paigutate laadimisaluse (19)
digesti joondatult (joonis 5b).

5.4.3 Laadimisaluse ithendamine vorguad-
apteriga

1. Enne kui Uhendate laadimisaluse (19) voo-
luvarustusega, veenduge, et vorgupinge on
100-240V 50 /60 Hz juures.

2. Uhendage vérguadapter (13) otse pistikupes-
sa. Arge kasutage kaablit muuks otstarbeks.
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(13). Kaablite voi vorguadapteri (13) kahjus-
tuste korral pd6rduge nende véljavahetami-
seks viivitamata volitatud spetsialisti poole.

4. Arge laadige robotniidukit niiskes keskkon-
nas. Arge laadige robotniidukit temperatuuril
Ule 40 °C vdi alla5 °C.

5. Hoidke robotniidukit ja vorguadapterit (13)
veest, soojusallikatest ja kemikaalidest ee-
mal. Kahjustuste valtimiseks hoidke vérguad-

apteri (13) kaabel teravatest servadest eemal.

6. Uhendage vorguadapter (13) laadimisaluse-
ga (19) (Joonis 5c).

Robotniiduki aku laadimiseks juba paigaldamise
ajal lulitage robotniiduk esmalt pealiliti (7) abil
sisse ja asetage robotniiduk laadimisalusele (19).

5.4.4 Teave laadimise kohta

Robotniiduk naaseb laadimisaluse (19) juurde
tagasi jargmistes olukordades:

saadate robotniiduki kasitsi tagasi,

aku laetuse tase langeb 30%-ni,

igapaevane tddaeg on Idppenud,

rakendus vihmaandur,

robotniiduk on tle kuumenenud.

Seejuures sdidab robotniiduk piki piirdetraati (18)
iseseisvalt kuni laadimisaluseni (19).

Kui robotniiduk sdidab tagasi laadimisaluse (19)
juurde, otsib ta piirdetraati (18) ja s6idab vastupa-
eva piki piirdetraati (18).

Aku laadimise ajal poleb LED-naidik (21) laadimi-
salusel (19) punaselt.

Kui LED-naidik (21) laadimisalusel (19) pdleb
roheliselt, tahendab see, et aku on taielikult tais
laetud. Parast taielikult tais laadimist jatkab robot-
niiduk jélle td6ga voi jaéb jargmise té6ajavahemi-
kuni laadimisalusele (19).

Kui laadimisalusele (19) tagasi sditmisel peaks
piirdetraadil (18) olema takistus, jaab robotniiduk
pérast mitut katset takistuse ees seisma ega ei
paase laadimisalusele (19) tagasi. Eemaldage
piirdetraadilt (18) kdik takistused.

Kui aku temperatuur Uletab 45 °C, katkestatakse
laadimine, et valtida aku kahjustumist. Kui tem-
peratuur on taas langenud, jatkatakse laadimist
automaatselt.

Kui robotniiduki juhtststeemi temperatuur Gletab
75 °C, naaseb robotniiduk laadimisalusele (19).
Kui temperatuur on taas langenud, jatkatakse
t66d vastavalt seadistustele. Kui aku saab tiih-
jaks enne, kui robotniiduk laadimisalusele (19)
naaseb, ei saa robotniidukit enam kéivitada. Viige

pealliti (7) sisselilitatuks. Robotniiduk laetakse
automaatselt tais.

5.5 Piirdetraat

TAHELEPANU! Labiloigatud piirdetraadid
ja sellest tulenevad kahjud ei kuulu garantii
alla!

5.5.1 Piirdetraadi paigutamine

Piirdetraadi (18) voib paigutada nii maapinnale

kui ka maapinda. Kéva voi kuiva pinnase korral

voivad kinnituskonksud (14) sissel6dmisel mur-

duda. Kui pinnas on véga kuiv, kastke muru enne

piirdetraadi paigaldamist.

* Paigaldamine maapinnale
Kui te ei soovi muru hiliem kobestada ega
6hutada, pange piirdetraat (18) tugevalt maa-
pinnale ja kinnitage see kaasasolevate kin-
nituskonksudega (14). Piirdetraadi asukohta
saate robotniiduki esimestel kasutusnédalatel
veel kohandada. Méne aja méédudes kasvab
rohi Ule piirdetraadi ja seda ei ole enam néha.
Paigaldage piirdetraat kuni 1 m vahedega
kinnituskonksude (14) vahel. Vahendage
kinnituskonksude vahelist kaugust muru eba-
tasastes kohtades. Valtige olukordi, kus traat
ei ole vastu maapinda. Tagage, et robotniiduk
ei saaks piirdetraati Iabi I16igata.

* Paigaldamine maapinda
Kaevake piirdetraat kuni 5 cm stigavusele.
Seelabi ennetate piirdetraadi (18) kahjusta-
mist nt kobestamisel vdi dhutamisel.

Maérkus!
Jétke laadimisaluse tagumisse ossa 1 m traati, et
saaksite hiljem parandusi teha.

5.5.2 Kitsad kohad

Kui murupinnal on kitsas koht, saab robotniiduk
selles téodtada, kui koridor on vahemalt 1,4 m
laiune (80 cm piirdetraatide vahel) ja kuni 8 m
pikkune (Joonis 3).

5.5.3 Kaugus aiapiirini

Kui robotniiduk l1aheneb piirdetraadile (18), tuvas-
tatakse see robotniiduki ees olevate anduritega.
Ent enne kui robotniiduk Gmber pdérab, séidab

ta piirdetraadist (18) kuni 30 cm vorra Ule. Votke
seda niitmisala planeerimisel arvesse (Joonis 6a).

robotniiduk tagasi laadimisalusele Wwagﬂjmka_mkmald' gr
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5.5.4 Traadi paigutamine nurkadesse

Véltige nurkades, piirdetraadid (18) nurkades
paiknevad taisnurga (90°) all. Tagamaks, et ro-
botniiduk ei sbidaks liiga kaugele Ule piirdetraadi
(18), paigutage piirdetraat (18) selle asemel nii,
nagu on kujutatud joonisel 6b.

5.5.5 Muru tousu arvutamine

Robotniiduk suudab lletada kuni 35% touse.
Seeparast valtige sellest jarsemaid tduse. Tousu
saab maarata teekonnal Iabitud kdrguse abil
(Joonis 6¢).

Néide: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Piirdetraadi paigaldus tousudel

Tdusudel voib robotniiduk eriti mérjal murul haka-

ta libisema ja seet6ttu Ule piirdetraadi (18) sobita.

Seepaérast on soovitatav pddrata tdhelepanu jarg-

mistele punktidele (joonis 6d).

® Nolva tlemises osas ei tohiks piirdetraati (18)
paigaldada 35%-st suurematele tdusudele.
Pidage siin kinni vahemikust 30 cm takistuste
ja muruservade suhtes.

® Nolva alumises osas ei tohiks piirdetraati (18)
paigaldada 17% suurematele tdusudele. Pi-
dage siin kinni vahemikust 40 cm takistuste ja
muruservade suhtes.

5.5.7 Soiduteed ja sillutatud konniteed

® Eraldage kérgemale tostetud kdnniteed,
kruusa voi kooremultSiga pinnad, madalamal
asetsevad peenrad jms. Paigutage piirdetraat
(18) véhemalt 30 cm kaugusele (Joonis 6e ja
6g).

® Murukamaraga Uhetasaseid kdnniteid ei pea
eraldama, sest nendest saab robotniiduk
lihtsalt Gle sbita. Piirdetraadi (18) voib vedada
ka ule kdnniteede (Joonis 6f ja 6g).

5.5.8 Piirdesaared

Kaitske niitmisalas olevaid takistusi piirdesaarte

loomisega. Sellega saab véltida kokkuporget

ornade esemetega, sattumist aiatiiki voi lillepe-

enardesse, vastu puid, mooblit ja muud (Joonis

6h ja 6i).

* Rullige piirdetraati (18) servadest kaitstavate
objektide suunas.

* Fikseerige piirdetraat (18) kinnituskonksude-
ga (14) péaripaeva kaitstava objekti imber.

® Piirake piirdesaared taielikult ja juhtige piirdet-
raat (18) sellesse punkti tagasi, kust muruser-
vas alustasite.

e Kahe piirdesaare vaheline kaugus peab

objektid Uhiseks piirdesaareks (Joonis 6h).

® Piirdetraat (18) tuleks vedada piirdesaareni
ja sealt tagasi paralleelselt ning teineteisele
vaga lahestikku. - Téhelepanu! Piirdetraa-
did (18) ei tohi ristuda! - Selleks fikseerige
piirdetraadid (18) maapinnale Uhiselt samade
kinnituskonksudega (14) (Joonis 6i).

¢ Robotniiduk soidab niitmisalas tle mélema
paralleelse piirdetraadi (18), ent niisama pai-
gutatud piirdetraatide (18) juures jaab robot-
niiduk lihtsalt seisma.

5.5.9 Takistused

o Ule 10 cm kérgused takistused (joonis 6j)
Pusivad Ule 10 cm kdrgused takistused, nt
puud, seinad, tarad, aiamddbel jne, tuvasta-
takse kokkupdrkeanduritega. Kui robotniiduk
porkab takistusega kokku, jaéb niiduk seis-
ma, lulitub vélja, sdidab tagurpidi ja pdérab,
et niitmist teises suunas jatkata. Pehmeid,
ebastabiilseid ja vaartuslikke takistusi tuleb
kaitsta piirdetraadist piirdesaarega.

¢ Kivid ja madalad takistused
Kive, rahne ja madalaid, alla 10 cm kérguseid
takistusi niitmisalas tuleb kaitsta, sest muidu
voib robotniiduk neist Ule sdita. Sel juhul voib
robotniiduk kahjustada saada v6i ummistuda.

®  Puud (joonis 6k)
Robotniiduk kéasitleb puid nagu takistusi. Kui
puujuured eenduvad pinnasest véhem kui
10 cm korguselt, peaks seda ala kaitsma.
See ennetab juurte ja robotniiduki kahjustusi.
Hoidke piirdetraadi (18) ja takistuse vahel va-
hemalt 30 cm vahet.

5.6 Laadimisaluse lihendamine

Lopetage kogu piirdetraadi (18) paigaldamine
enne, kui uhendate selle laadimisalusega. Jatke
piirdetraadi (18) mélemasse otsa 1 m traati, et
saaksite hiljem kohandusi teha.

Laadimisalusega (19) Ghendamiseks eemaldage
piirdetraadi (18) otstest isolatsiooni eemaldamise
tangide abil 10 kuni 15 mm pikkuselt isolatsioon.
Enne kui Uhendate piirdetraadi (18) laadimisa-
lusega (19), tdmmake toitepistik pistikupesast
vélja. Laadimisaluse (19) esikilje juurde veetud
piirdetraat (18) tuleb laadimisaluse (19) alumisel
kuljel asuvate kaablihoidikute abil taha vedada.
Viige eesmine piirdetraat (18) labi laadimisaluse
all asuvate juhikute ja selle jaoks ette ndhtud ava
ihenduspiirkonnas. Uhendage see liidesega ,+*.
Seejarel Ghendage tagumine piirdetraat (18) liide-
sega ,S1“ (joonis 7a).

olema vdhemalt 0,8 m. Muul quWng?g?rikajﬁngtgm!'giirdetraadid (18) ei tohi ristuda!
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Seejarel looge Uhendus vooluvarustusega. LED-
naidik (21) laadimisalusel (19) peaks parast kor-
rektset paigaldust pidevalt roheliselt pdlema. Kui
LED ei pdle, kontrollige esmalt thendusi. Kui LED
kull pdleb, aga mitte pidevalt roheliselt, lugege
tabelit ,Laadimisaluse naidik ja vigade koérvalda-
mine“ kesoleva kasutusjuhendi I6pus.

5.7 Sisseliilitamine ja paigalduse kontrollimi-
ne
Kohe kui laadimisaluse (19) LED-naidik (21)
pdleb roheliselt, on robotniiduki niitmisala valmis.
Veenduge esmalt, et piirdetraadi (18) kinnitus-
konksud (14) on taielikult sisse 166dud. Asetage
robotniiduk u 3 m laadimisaluse (19) taha piirdet-
raadi (18) ette. Seejuures peaks robotniiduk aset-
sema piirdetraadi (18) suhtes 90° nurga all (joonis
7b). Lulitage pealdliti (7) sisse (ON) (joonis 8).
Vajutage kaks sekundit POWER-nuppu (60) juht-
paneelil (2). Avage PINi abil robotniiduki lukustus
ja kinnitage sisestus nupuga ,OK* (61) (vt peatik-
ki ,Lukustusseadis/PIN“).
Vajutage nuppu ,HOME / 3” (64) ja seejarel uuesti
nuppu ,,OK* (61). Nuld jargneb robotniiduk piir-
detraadile (18) vastupaeva. Jalgige robotniidukit
kogu piki piirdetraati (18) liikumise ajal, kuni see
on jalle laadimisalusel (19). Kui robotniidukil
peaks mones kohas olema probleeme, korrigeeri-
ge vajadusel piirdetraati (18) ja korrake protsessi.
Robotniiduki aku laetakse nuid taielikult téis. Kui
dokkimisel on endiselt probleeme, peate laadimi-
saluse (19) kiilgsuunas vdib-olla uuesti positsio-

neerima, kuni dokkimine dnnestub probleemideta.

Punase STOP-nupuga (3) saate robotniiduki igal
ajal peatada. Parast STOP-nupu (3) vajutamist
robotniiduk peatub ja ootab edasisi juhiseid.

5.8 Laadimisaluse kinnitamine

Kui robotniiduki nduetekohane t66 on tagatud ja
laadimisalusele (19) on leitud sobiv koht, peab
laadimisaluse (19) fikseerima kinnituskruvidega
(15). Kruvige kinnituskruvid (15) kuuskantvétme
(22) abil taielikult maa sisse (joonis 7c).

5.9 Aku téituvuse naidik

Vajutage aku taituvuse néidiku nupule. Aku tai-
tuvuse naidik annab aku laetuse taseme kohta
marku 3 LEDi abil (joonis 13b).

Koik 3 LEDi polevad:
Aku on taiesti tais.

2 LEDi voi 1 LED poleb
Aku on veel piisavalt laetud.

1 LED vilgub:
Aku on tuhi, laadige akut.

Koik LEDid vilguvad:

Aku temperatuur on alla miinimumi. Eemaldage
aku seadmelt ja laske akul Uks p&ev olla toa-
temperatuuril. Kui viga esineb uuesti, on aku
tuhjenenud ja seega defektne. Eemaldage aku
seadmelt. Defektset akut ei tohi rohkem kasutada
ega laadida.

Tahelepanu!

Kui kasutate multi-Ah akut (nt 4-6 Ah), seadke
see alati suurema mahu peale. Robotniiduki
saastliku laadimise ja tihjenemise tottu ei ole
vaiksema mahu kasutamine aku eluea pikenda-
miseks vajalik.

5.10 Aku laadimine akulaadija abil
Tavareziimis laetakse robotniiduki akut (A) laadi-
misjaamas (19). Power-X-Change seeria aku (A)
s6ltumatuks kasutamiseks voib seda laadida ka
vélises Power-X-Charger laadijas. Tahelepanu! -
Olenevalt mudelist voib olla, et akulaadija (joonis
13a/ B) ei sisaldu teie robotniiduki tarnekomplek-
tis.

1. Kontrollige, kas aku taubisildil esitatud vor-
gupinge vastab olemasolevale vérgupingele.
Pange laadija (B) toitepistik pistikupessa.
Roheline valgusdiood hakkab vilkuma.
Pange aku (A) akulaadijale (B) (joonis 13a).
Punktis ,Laadija ndidik” leiate tabeli laadija
valgusdioodi naidiku téhendustega.

w

Laadimise kaigus voib aku mdningal méaral soo-
jeneda. See on taiesti normaalne.

Kui aku laadimine ei peaks vbimalik olema, kon-

trollige,

e kas pistikupesas on vool;

® ega Uhendus laadija laadimiskontaktidega
pole takistatud.

Kui aku laadimine ei peaks ikka veel voimalik ole-
ma, saatke palun

* laadija

® jaaku

meie klienditeenindusesse.

Asjakohaseks toimetamiseks kogumiskohta
votke Gihendust meie klienditeenindusega voi
kohaga, kust seade on ostetud.

Jélgige akude ja akuseadmete transportimi-

www.sidirikasAikgllgiltifegiimisel, et need pakitaks tksi-
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kult kilekotikestesse, et valtida lihitihendusi
ja tulekahju!

Aku pika kasutusaja huvides peaksite hoolitsema
aku bigeaegse laadimise eest. See on vajalik igal
juhul, kui te mérkate, et seadme vGimsus ndrge-
neb. Arge laske akut kunagi téiesti tilhjaks. See
kahjustab akut!

6. Kasitsemine

6.1 Pealiliti

Robotniiduk on varustatud peallitiga (7). Lilita-
ge robotniiduk pealllitist (7) sisse (ON) ja vélja
(OFF) (joonis 8). Parast robotniiduki sisselllita-
mist lukustatakse see PINiga.

6.2 Juhtpaneel

Robotniiduk on juba tehases programmeeritud ja
selle standardseadistused on tehtud. Vajadusel
saab neid aga muuta. Kuigi tehaseseadistused
sobivad enamikule seadmetest, peaksite tutvuma
saadaolevate valikutega.

Juhtpaneeli LEDide selgitus (joonis 9a)
50. Aja LEDid: Igapé&evase niitmisaja nait
51. Lukustuse LED: nupuluku nait

52. Aku LED: aku oleku néit

53. Haire LED: vigade néit

Juhtpaneeli nupuvalikute selgitus (joonis 9b)

60. POWER-nupp: robotniiduki sisse- ja valjalilit-
amine

61. Nupp ,OK*

62. Nupp ,SET WORKTIME / 1*

63. Nupp ,START / 2"

64. Nupp ,HOME / 3"

65. Nupp ,4“/ lukustusnupp

6.3 Loikekorguse reguleerimine

Tahelepanu! Loikekdrgust voib reguleerida ai-
nult siis, kui robotniiduk on vélja Illitatud. Selleks
vajutage STOP-nuppu (3). Loikekdrguse regu-
leerimise (4) abil saab robotniiduki I6ikekdrgust
kohandada sujuvalt vahemikus 20 kuni 60 mm,
mida saab skaalalt lugeda.

Kui muru on kdrgem kui 60 mm, peab muru véhe-
malt 60 mm-ni lihemaks Idikama, et robotniidukit
mitte liigselt koormata ega t66t6husust mojutada.
Kasutage selleks tavalist muruniidukit voi trim-
merit.

Parast paigaldamise I6petamist saab 16ikekdrgust
|6ikekorguse reguleerimise (4) abil kohandada.
Alustage alati kdrgema I6ikekdrgusega ja va-

hendage seda vaikeste sammudena soovitud
kdrguseni.

6.4 Lukustusseadis/PIN

Lukustusseadis takistab robotniiduki lubamatut
ilma kehtiva koodita kasutamist. Selleks peate
sisestama isikliku neljakohalise turvakoodi.

Lukustuse avamine

- Enne robotniiduki kasutuselevétmist peate si-
sestama 0Oige PINi (standardne PIN:,1-2-3-4).
Sisestage PIN aeglaselt Uksteise jarel ja kinni-
tage sisestus nupuga ,OK“ (61). Kasitsusfunkt-
sioonide lukustus avatakse ja lukustuse LED
(51) pdeb roheliselt.

- Kui sisestate vale PINi, sittib lukustuse LED
(51) punaselt. Vale PIN kustutamiseks ja see-
jarel 6ige PINi sisestamiseks vajutage nuppu
LOK" (61).

Lukustus
Kui soovite juhtpaneeli (2) lukustada, vajutage
nuppu ,4“/ lukustusnuppu (65)

Standardne PIN: Uus PIN:

1234 o

PINi muutmine

PINi muutmiseks toimige jargmiselt.

1. Avage juhtpaneeli lukustus.

2. Vajutage korraga nuppu ,4“/ lukustusnuppu
(65) ja nuppu ,OK“ (61). Lukustuse LED (51)
vilgub vaheldumisi punaselt ja roheliselt.

3. Sisestage uus PIN (neljakohaline). Vajutage
nuppu ,,OK* (61). Lukustuse LED (51) pdleb
roheliselt.

4. Sisestage uus PIN uuesti ja vajutage nuppu
,OK* (61). Lukustuse LED (51) p6leb pidevalt
roheliselt. PIN on muudetud.

5. Té&helepanu! Méarkige uus PIN Ules!

PINi tellimine kadumisel

Hoidke robotniiduki kviitung ja seerianumber kae-

péarast. Neid laheb teil PINi saamiseks vajal

1. Uhendage USB-maélupulk joonisel kujutatud
viisil USB-Uhendusse (Joonis 11).

2. Lulitage pealliti (7) sisse (ON).

3. Vajutage korraga POWER-nuppu (60) ja
nuppu ,,OK* (61). Hoidke nuppe 3 sekundit
allavajutatuna. Nild pélevad juhtpaneelil (2)
koik LEDid (50, 51, 52, 53).

4. Vajutage nuppu ,SET WORK TIME / 1“ (62).
Lahutage USB-maélupulk. Laadige USB-malu-
pulgal olevad andmed arvutisse. Robotniiduk

WWW.SIdIrIka_nl%%mrﬁ@FtXt) See fail sisaldab PUKI,
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isiklikku koodi. PINi saamiseks pddrduge kli-
enditeeninduse poole.

6.5 Robotniiduki juhtimine

Niitmisaja seadistamine

1. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

2. Valige nupu ,SET WORK TIME / 1“ (62) mit-
mekordse vajutamisega soovitud niitmisaeg.

3. Vastav néit esitatakse aja LEDidel (50).

4. Kinnitage seadistus nupu ,OK“ (61) vajutami-

sega.

Kellaaeg, mil muudatus tehti, on nuld igapaevane

kaivitusaeg. Kuvatav tundide arv on igapéevane
t6baeg.

Niitmisaja seadistuseks soovitatakse orienteeru-
va vaartusena 8 tundi paevas 500 m? juures.
Olenevalt aia suurusest ja komplekssusest tuleb
t66aega kohandada.

Kaéivitamine

1. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

2. Vajutage esmalt nuppu ,START / 2“ (63).

3. Kinnitage kaivitusprotsess nupu ,OK" (61)
vajutamisega.

Robotniiduk tdétab nliid vastavalt niitmisaja
seadistusele. Td6ajal jalgitakse aku laetuse taset
ja seda kuvatakse aku LEDi (52) abil. Kohe kui
aku laetuse tase langeb 30%-ni, naaseb robot-
laadija automaatselt laadimisalusele (19).

Niitmise katkestamine

1. Vajutage STOP-nuppu (3), et robotniiduk
kohe peatada.

2. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

3. Vajutage uksteise jarel nuppu ,HOME / 3"
(64) ja nuppu ,OK” (61), et saata robotniiduk
piki piirdetraati (18) tagasi laadimisalusele
(19).

6.6 Robotniiduki juhtimine rakenduse abil
Koiki seadistusi, mida saab teha juhtpaneelil,
saab teha ka rakenduses. Esmalt laadige oma
nutitelefoni Einhelli rakendus robotniidukitele.
Einhelli rakendus on saadaval jargmisel lingil voi
QR-koodi abil:

Uhendage robotniiduk Bluetoothi-lihenduse abil

oma nutitelefoniga ja jargige kuvatavaid samme.

Rakenduse abil saate kasutada robotniiduki lisa-

funktsioone:

* Niitmisaja seadistused:
Rakenduses on teil niitmisaja seadistuste
lisavbimalused, naiteks igapaevane individu-
aalne niitmisaja seadistus.

¢ Vihmaandur
Vihmaanduri (5) saab rakenduses sisse ja
vélja lulitada. Anduri standardne tehasesea-
distus on ,Sees".

® Mitu kaivituspunkti
Vaga kaanuliste aedade puhul vdib robotnii-
dukil olla probleeme igale poole paasemise-
ga ja muru taieliku niitmisega. Sel juhul saab
valida piirdetraadil (18) mitu kaivituspunkii.
Nii paaseb robotniiduk teie aias ka raskesti
ligipdasetavatesse piirkondadesse. Robotnii-
duk 1&bib piirdetraadil (18) valitud vahemaa ja
alustab selles alas niitmist (joonis 9c). Laadi-
misalus (19) maaratletakse automaatselt
stardipunktina 1. Kaks jargmist stardipunkti
voib vabalt valida. Selleks m6dtke vahekau-
gus laadimisaluse (19) ja stardipunkti vahel
paripaeva piki piirdetraati (18). Sageduse
osas maarake, kui sageli stardib robotniiduk
laadimisaluselt (19) voi vastavast stardipunk-
tist oma t6dle.

e Serva niitmine
Puhta muruserva jaoks saab rakenduses akti-
veerida seadistuse ,Serva niitmine“. Robotnii-
duk alustab iga 7 té6péaeva jarel niitmist, niites
Uks kord piki kogu piirdetraati (18). Peale selle
niidab robotniiduk igapé&evase niitmisintervalli
|6pus teekonnal laadimisalusele, kui aku on
tle 70% laetud.
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® Niiduki statistikad
Saate teavet niiduki erinevate statistikate
kohta.

Juhised Bluetoothi-lihenduse kohta:

e Uhendage end robotniidukiga Einhelli &pis,
pérast seda kui olete end kasutajana sisselo-
ginud ja seadme registreerinud.

® Android-seadmete korral tuleb Einhelli &pi
jaoks lubada asukoha tuvastus, et kasutada
Bluetoothi thendust.

e Uhendage robotniiduk ainult oma nutitelefoni
Einhelli 4pi siseselt.

e Uhenduge robotniidukiga Einhelli rakendu-
ses.

®  Bluetoothi-Ghenduse ulatus on piiratud. See-
péarast jaége robotniiduki juhtimiseks selle
lahedusse.

® Robotniiduk saab korraga luua vaid Uhe
Uhenduse uhe nutitelefoniga.

©  Kui olete robotniidukil kdik seadistused
teinud, katkestage Bluetoothi-uhendus.

7. Puhastus, hooldus ja varuosade
tellimine

Oht!

Enne koiki puhastus- ja hooldust6id peab sead-
me lUlitama pingevabaks, selleks tdommake pistik
pesast vélja ja lUlitage seade pealiilitist (7) véalja
(OFF) (joonis 8). Votke lisaks aku robotniidukist
vélja.

Ettevaatust! Kandke téékindaid!

7.1 Puhastamine

® Hoidke kaitseseadised, 6hupilud ja mootori-
kestad véimalikult tolmu- ja mustusevabad.
HG66ruge seade puhta ratikuga puhtaks voi
puhastage surudhuga madalal survel.

® Robotniidukit ei tohi puhastada voolava vee-
ga, eriti mitte kdrgsurvega.

® Puhastage seadet regulaarselt niiske ratiku ja
vahese koguse vedelseebiga. Arge kasutage
puhastusvahendeid voi lahusteid, sest need
voivad kahjustada seadme plastdetaile. Ar-
vestage sellega, et seadme sisemusse ei tohi

sattuda vett.

® Puhastage robotniidukit vbimalusel harja voi
lapiga.

* Kontrollige terade (10) ja I5ikeketta (11) lii-
kuvust.

e Kasutage robotniiduki (1) laadimiskontak-
tide ja laadimisaluse (19) puhastamiseks

metallipuhastusvahendit voi vaga peenikest
lihvpaberit. Puhastage neid, et tagada thus
laadimine.

7.2 Hooldus

e Kulunud vdi kahjustatud terad (10) ning
nende kinnituskruvid peab alati vahetama
komplektina.

® Asendage kulunud vdi kahjustunud detailid.

e Kasutusea pikendamiseks tuleb koik keerata-
vad detailid ning rattad ja teljed puhastada ja
seejarel Olitada.

® Robotniiduki korraparane hooldus ei taga
mitte ainult seadme pikaajalist séilimist ja t66-
vbime, vaid aitab kaasa ka muru korralikule ja
lihtsale niitmisele.

e KOoige kulumisaltimad osad on terad (10).
Kontrollige regulaarselt terade (10) seisukor-
da ja nende kinnitust. Kui tekib robotniiduki
Uleméaéarane vibratsioon, voib see tdhendada,
et terad (10) on kahjustatud voi |66kide tottu
deformeerunud. Kui terad (10) on kulunud
vOi kahjustautud, peab need kohe vélja va-
hetama.

e Kontrollige regulaarselt 16iget murul. Niride
terade tottu ei Idigata korsi maha puhtalt.
Seet6ttu kuivab muru pind kergelt ja see mu-
utub pruuniks. Puhta ja sirge 16ike saamiseks
vahetage terasid regulaarselt.

e Kontrollige korraparaselt robotniiduki alumist
kilge maardumise suhtes. Puhastage oma
robotniidukit regulaarselt. Tugevam mustus
eemaldage kohe.

e Esimestel nddalatel parast kasutuselevottu ja
eelnevat niitmist tavalise muruniidukiga voib
teie robotniiduk kiiresti tugevalt maarduda.
Seepérast kontrollige robotniiduki alumist kuil-
ge sellel ajal sagedamini.

® Lodigake muru lihemaks vaid vaikeste sam-
mudena, et valtida tugevat maardumist.

® Seadme sees ei ole muid hooldust vajavaid
osi.

7.2.1 Terade vahetamine

Kasutage ainult originaalterasid, sest muidu ei ole
funktsioonid ja turvalisus tagatud.

Robotniiduk on varustatud I6ikekettale (11) kin-
nitatud kolme teraga (10). Nende terade (10)
kasutusiga on kuni 3 kuud (kui ei tabata takistusi).
Asendage koik kolm tera (10) korraga, et teie
seadme tdhusus ja tasakaal ei halveneks.

Terade (10) vahetamiseks toimige jargmiselt (joo-
nis 12) — Tahelepanu! - kandke kindaid.

1. Vabastage kinnituskruvid.
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need uutega. Asendage koik kolm tera (10)
alati komplektina.

3. Seejarel keerake kinnituskruvi uuesti kinni.
Veenduge, et uued terad (10) pddrlevad va-
balt.

Kontrollige robotniidukit requlaarselt tldiselt ja
eemaldage kdik kogunenud jéatmed. Enne iga
hooaja algust kontrollige kindlasti terade (10) sei-
sukorda. Kui seade vajab remonti, siis pd6rduge
meie klienditeenindusse. Kasutage ainult origin-
aalvaruosi.

7.2.2 Tarkvara uuendamine

Kui soovite tarkvara uuendada, kopeerige uus

tarkvara tiihjale USB-malupulgale (vajadusel

vormindage malupulk eelnevalt). Enne jargmiste
sammude tegemist veenduge, et aku on taiesti
tais laetud.

1. Asetage robotniiduk niitmisalasse. Robot-
niiduk ei tohi tarkvara uuendamise ajal olla
laadimisalusel.

2. Uhendage USB-malupulk joonisel kujutatud
viisil USB-Uihendusse (Joonis 11).

3. Lulitage pealiiliti (7) sisse (ON).

4. Vajutage korraga POWER-nuppu (60) ja
nuppu ,,OK*“ (61). Hoidke nuppe 5 sekundit
allavajutatuna. NGid pdlevad juhtpaneelil (2)
kdik LEDid (50, 51, 52, 53).

5. Uuendamise kaivitamiseks vajutage nuppu
,4“/ lukustusnuppu (65). Aja LEDid (50) ku-
vavad praegust edenemist. Kui kdik viis aja
LED:i (50) polevad pidevalt, on protsess Iope-
tatud.

6. Mone sekundi jarel kustuvad aja LEDid (50)
taas ja robotniiduk lllitub tavalisse td6olekus-
se, poleb vaid Uks aja LED (50).

7. Lahutage USB-malupulk.

7.2.3 Piirdetraadi parandamine

Kui piirdetraat (18) I6igatakse suvalises kohas
1abi, kasutage parandamiseks kaasasolevaid
kaabliihendusi (16). Selleks viige labildigatud

piirdetraadi (18) mélemad otsad kaabliihendusse

(16) ja vajutage see tangide abil kokku. Uhen-
dage pistik pesaga. Seejarel kontrollige talitlust
laadimisaluse (19) LED-naidiku (21) abil.

7.3 Varuosade tellimine

Varuosade tellimisel on vajalikud jargmised an-
dmed:

® Seadme tulp

® Seadme artiklinumber

® Seadme identifitseerimisnumber

® Vajamineva varuosa varuosanumber
Kehtivad hinnad ja info leiate aadressilt
www.Einhell-Service.com.

Varuterad, art nr: 34.140.20

8. Hoiustamine

Laadige aku (A) enne talveks hoiustamist taieli-
kult tais ja lUlitage robotniiduk pealllitist (7) vélja
(OFF). Votke aku (A) seadmest valja. Lahutage
vorguadapter (13) vooluvarustusest ja laadimi-
saluselt (19). Piirdetraadi (18) voib talveks valja
jatta. Ent tagage, et Uhendused on korrosiooni
eest kaitstud. Selleks lahutage piirdetraadi (18)
Ulhendused laadimisaluselt (19).

Hoidke seadet ja selle tarvikuid pimedas, kuivas
ja kulmakindlas ning lastele ligipdasmatus kohas.
Optimaalne hoiutemperatuur on vahemikus 5 °C
kuni 30 °C. Hoidke seadet originaalpakendis.

9. Transportimine

* Lulitage seade pealllitist (7) valja (OFF) (joo-
nis 8).

e Paigaldage koik transpordiseadised.

e Kaitske seadet kahjustuste ja tugeva vibratsi-
ooni eest, mis esinevad eriti sdidukites trans-
portimisel.

¢ Kindlustage seade libisemise v6i iumberkuk-
kumise vastu.

e Kandke robotniidukit kdepidemest (6), 16ike-
ketas (11) kehast eemale suunatuna.
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10. Jaatmekaitlus ja taaskasutus

Transpordikahjustuste valtimiseks on seade
pakendis. See pakend on toormaterjal ja seega
taaskasutatav ning selle saab tooraineté6tlusse
tagasi toimetada. Seade ja selle tarvikud koosne-
vad mitmesugustest materjalidest nagu nt metall
ja plast. Katkised seadmed ei kuulu olmeprugi
hulka. Asjatundlikuks kaitlemiseks tuleks seade
anda é&ra vastavasse kogumiskohta. Kui Te ei tea
Uhtki kogumiskohta, siis kusige teavet kohalikust
omavalitsusest.

)i

|
Ainult Euroopa Liidu riikidele

Arge visake elektrilisi to6riistu olmepriigi hulka!

Euroopa Liidu direktiiviga 2012/19/EU elektri- ja
elektroonikaseadmete jaatmete kohta ja siseriikli-
kele kohaldamistele tuleb kasutatud elektrilised
téoriistad koguda kokku eraldi ja leida neile
keskkonnasaastlik taaskasutus.

Taaskasutusalternatiiv tagasisaatmisndudele:
Elektriseadme omanik on kohustatud omandisuh-
te I6ppemisel alternatiivina tagasisaatmisele
kaasa aitama sobivale taaskasutusele. Seega
voib vana seadme loovutada ka tagasivotukohta,
mis korraldab selle kdrvaldamise riikliku ringlus-
majanduse ja jaatmeseadusandluse tahenduses.
Asjasse ei puutu vanade seadmete elektrikompo-
nentideta lisaseadmed ja abivahendid.

Jalgige utiliseerimisel, et akud ja valgustussead-
med (nt hd6glamp) voetakse seadmest vélja.

Tootedokumentatsiooni ja kaasasolevate doku-
mentide kordustriikk voi muul viisil paljundamine,
ka osaliselt, on lubatud ainult Einhell Germany
AG loal.

Tehniliste muudatuste 6igus reserveeritud
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11. Laadimisaluse néidik ja vigade kérvaldamine

LED-néidik (21) Kirjeldus Lahendus
Valja lulitatud - Puudub vooluvarustus - Kontrollige vooluvarustust
Pdleb roheliselt - Niitmiseks valmis

- Aku taielikult tais laetud
- Piirdetraat (18) Gigesti pai-

galdatud
Vilgub roheliselt - Piirdetraat (18) labi Idigatud | - Otsige piirdetraadilt (18) murdekohta
- Piirdetraat (18) valesti ihen- | - Kontrollige mdlemat Ghendust laadimisa-
datud lusel (19)
Pdleb punaselt - Akut laetakse - Oodake, kuni aku on taiesti tais laetud

12. Robotniiduki néidik ja vigade korvaldamine

Haire LED (53) poleb punaselt

Viga Véimalik pohjus Korvaldamine
~Robotniiduk Ules - Tosteandur rakendus pide- Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,OK* (54).
tostetud” valt 10 sekundit Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil
uuesti.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
niitmisala 10 cm kérgemate takistuste
suhtes ja eemaldage need voi eraldage
takistused piirdetraadi (18) abil niitmisa-

last.
»Robotniiduk kinni - Takistusandur aktiveerus Uhe | Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,OK" (54).
sOitnud” Robotnii- minuti jooksul 10 korda Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil
duk on niitmisalas uuesti.
takistuse laheduses - Kontrollige, kas moni takistus blokeerib
peatunud. robotniidukit voi on see puude, pddsaste

vms vahele kinni kiilunud. Kdrvaldage ta-
kistus voi valtige seda ala.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
piirdetraadi (18) paigaldust. Pé6rake ise-
aranis tdhelepanu kitsastele nurkadele,
koridoridele, aedadele, rahnudele jne ning
vajadusel kohandage piirdetraadi (18) pai-
gutust.

- Kontrollige, kas rohi on liiga korge ja see
blokeerib robotniidukit. Sel juhul niitke
muru madalamaks kui 60 mm.
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Haire LED (53) poleb punaselt

Viga Véimalik pohjus Korvaldamine
~Kajaandur* - Takistusandur rakendus pi- Lilitage pealuliti (7) vélja (OFF) ja asetage
Robotniiduk on devalt 10 sekundit robotniiduk niitmisalas teise kohta. Lilitage
niitmisalas vahetult peallliti (7) taas sisse (ON) ja kaivitage niit-
takistusel peatunud. misprotsess juhtpaneeli (2) abil uuesti.

- Kontrollige, kas moni takistus blokeerib
robotniidukit vdi on see puude, pdosaste
vms vahele kinni kiilunud. Kérvaldage ta-
kistus voi valtige seda ala.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
piirdetraadi (18) paigaldust. Pd6rake ise-
aranis tdhelepanu kitsastele nurkadele,
koridoridele, aedadele, rahnudele jne ning
vajadusel kohandage piirdetraadi (18) pai-

gutust

Haéire LED (53) vilgub punaselt

Viga Voimalik pohjus Kérvaldamine
L,Piirdetraadi/signaa- | - Robotniiduk on valjaspool Lulitage pealliti (7) vélja (OFF) ja jalle sisse
li viga“ niitmisala (ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli
Robotniiduk liigub - Piirdetraat (18) valesti ihen- | (2) abil uuesti.
ringiratast, et otsi- datud - Veenduge, et piirdetraat (18) on paigalda-
da piirdesignaali, - Piirdetraat (18) labi I6igatud tud digest ja keskele laadimisaluse (19)
ja peatub 16puks - Puudub vooluvarustus alla.
taiesti. - Kontrollige piirdetraadi (19) asukohta.

- Veenduge, et robotniiduk asub niitmisalal.

- Kontrollige, kas LED-néidik (21) laadimi-
salusel (19) pdleb roheliselt.

- Kui robotniiduk lahkub niitmisalalt mitu
korda Uihest kohast, kontrollige ala korge-
pingeliinide suhtes. Muutke piirdetraadi
(18) asukohta.

- Kui robotniiduk lahkub niitmisalast tdusul,
valtige seda ala piirdetraadi (18) asukoha
muutmisega.
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Haire LED (53) poleb siniselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

~Aku/patarei viga“

- Robotniidukil on tekkinud
aku viga

- Akut ei saa laadida

- Laadimistihvtide (20) halb
kontakt

- Aku kasutusiga on 16ppenud

Lulitage peallliti (7) vélja (OFF) ja jalle sisse

(ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli

(2) abil uuesti.

- Kontrollige, kas esineb vooluvarustuse
probleem.

- Puhastage laadimistihvtid (20).

- Veenduge, et aku on Gigesti paigaldatud.

- Kontrollige, kas peallliti (7) on sisse llilita-
tud (ON), kui robotniiduk on laadmisalusel
(19).

- Kontrollige piirdetraadi (19) asukohta. -
Vajadusel vahetage aku vélja.

Haire LED (53) vilgub siniselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

~AKu temperatuur
véljaspool normaal-
set vahemikku*
Robotniiduk naaseb
seadistatud t6daja
ajal laadimisalu-
sele ja/voi akut ei
saa laadimisalusel
laadida.

Liiga kdrge/madal aku tempe-

ratuur voi juhtslisteemi liigtem-

peratuur

- Aku temperatuuril tle 75 °C
naaseb robotniiduk laadimi-
salusele (19).

- Aku temperatuuril tle 45 °C
voi alla 0 °C peatatakse
laadimine ja robotniiduk oot-

ab laadimisaluse (19) juures.

- Maarake suvel tddaeg varastele hommi-
kutundidele ja véltige robotniiduki kasuta-
mist paeva kuumal ajal.

- Pérast aku voi juhtsiisteemi jahtumist
lubatud temperatuurivahemikuni naaseb
robotniiduk automaatselt programmeeri-
tud t66 juurde.

»Mootor on Ule koor-
matud”

Robotniiduk peatus
korges ja paksus
rohus.

- Robotniiduk peatus mootori
liigvoolu v6i mootorivea tottu

Lilitage pealdliti (7) valja (OFF) ja jalle sisse
(ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli
(2) abil uuesti.

- Kontrollige rohu kdrgust niitmisalas ja va-
jadusel niitke muru tavalise muruniidukiga
madalamaks kui 60 mm.

- Suurendage I6ikekdrgust. Alustage alati
kérgema l6ikekdrgusega ja vahendage
seda vaikeste sammudena soovitud kor-
guseni.

- Kontrollige 16ikekettaid (11) ja rattaid
maérdumise suhtes ja puhastage neid osi
pdohjalikult.

- Kontrollige tagumisi rattaid ja l6ikeketast
(11) materijali kinnijadmise suhtes. Kui te
ei saa kinnijaédnud materjali lahti, p&6rdu-
ge vastutava klienditeeninduse poole.
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Haire LED (53) vilgub siniselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

»Robotniiduk kal-
lutatud”
Robotniiduk on
Umber lainud ja
peatunud.

- Robotniidukit kallutati pusi-

valt 10 sekundit
Robotniiduk on pikemat aega
Uhte suunda kaldu

Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,OK* (54).
Kéivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil
uuesti.

- Viige robotniiduk tasasele pinnale ja kéivi-
tage see uuesti.

- Kui robotniiduk on niitmisalas oleva jarsu
ndlva tottu Umber lainud, kohandage suur-
te tdusude valtimiseks vastavalt piirdetra-
ati (18).

»Niiduk kinni soit-
nud”“

Robotniiduk peatus
tagasiteel laadimi-
salusele.

Robotniiduki liikumine on
piirdetraadil (18) olevate ta-
kistuste tottu blokeeritud

Lulitage pealiliti (7) valja (OFF) ja asetage

robotniiduk niitmisalas teise kohta. Lulitage

pealuliti (7) taas sisse (ON) ja kaivitage niit-

misprotsess juhtpaneeli (2) abil uuesti.

- Korvaldage piirdetraadil (18) olevad takis-
tused.

Veaotsing

Viga

Véimalik pohjus

Korvaldamine

Robotniiduk seisab
niitmisalas.
Robotniidukit ei saa
sisse lllitada.

Aku pinge on liiga madal
Viga vooluahelas voi elektro-
onikas

- Viige robotniiduk laadimiseks tagasi laadi-
misalusele (19).

- Lulitage pealliti (7) sisse (ON).

- P66rduge klienditeenindusse.

Robotniiduk ei saa
laadimisalusele
soita.

Laadimisalus (19) ei ole 6i-
gesti paigaldatud.

- Veenduge, kas LED-naidik (21) laadimisa-
lusel (19) pbleb roheliselt.

- Veenduge, et piirdetraadid (18) on then-
datud laadimisaluse (19) kulge ning
eesmine piirdetraat (18) asub laadimisalu-
se (19) all keskel.

- Veenduge, et laadimisalus (19) on digesti
paigutatud.

Robotniiduk seis-
kub, ehk tdpsemini
sdidab kontrollima-
tult piidrdesaarte

Piirdetraat (18) ei ole imber
piirdesaarte digesti paigalda-
tud.

- Kohandage piirdetraadi (18) asukohta.
- Jalgige, et piirdetraat (18) ei ristuks.

materjali

Robotniiduk kéivitati takistus-
tele liiga 1dhedal

Teraajam voi ajamimootor
kahjustatud

Robotniiduki muud detailid
on kahjustatud

laheduses.
Robotniiduk on Terad (10) kahjustatud - Vahetage terad (10) vélja. Kolm tera (10)
véga vali. Teradel (10) on palju vdor- tuleb korraga vélja vahetada.

- Robotniiduki td6tdhusus soltub terade
(10) teravusest. Seeparast hoidke terad
(10) heas seisukorras.

- Terade (10) puhastamisel lulitage robotni-
iduk ohutult valja ja kandke kaitsekindaid,
et véltida I6ikevigastusi.

- Laske klienditeenindusel mootorit remon-
tida vdi see vélja vahetada.
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Veaotsing
Viga Véimalik pohjus Korvaldamine

Robotniiduk jaab - Valed t66aja seadistused - Kontrollige té6aja seadistusi.
laadimisalusele. - Aku on tuhi - Robotniiduk alustab ja Idpetab oma t66
Robotniiduk naaseb | - Vihmaandur reageeris olenevalt seadistatud ajavahemikust. Val-
ikka ja jalle laadimi- | - Aku temperatuur on kdrge- jaspool seda ajavahemikku on robotniiduk
salusele. nenud laadimisalusel (19).
Robotniiduk jaab - Aku on tuhi - Eemaldage piirdetraadilt (18) véimalikud
piirdetraadi peal - Piirdetraat (18) ja seega takistused. Jalgige piirdetraadi (18) piken-
seisma ega joua teekond laadimisaluseni (19) damisel piisavat kaugust takistustest.
laadimisalusele. on kasutatava aku jaoks liiga | - Kasutage suurema mahuga akut.

pikk. - Tahelepanu! Multi-Ah aku (nt 4-6 Ah)

kasutamisel seadistage suurem maht.
Robotniiduki saastliku laadimise ja tuhje-
nemise tottu ei ole vaiksema mahu kasut-
amine aku eluea pikendamiseks vajalik.

TAHELEPANU! Labildigatud piirdetraadid ja sellest tulenevad kahjud ei kuulu garantii alla!
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13. Laadija néidik

Naidiku olek Tahendus ja abinéu
Punane Roheline
LED LED
valjalulita- | Vilgub Toéovalmidus
tud Laadija on vorku Ghendatud ja td6valmis, aku ei ole laadijas
Poleb véljaltlita- | Laadimine
tud Laadija laeb akut kiirreziimil. Vastavad laadimisajad leiate vahetult laadijalt.

Mérkus! Olenevalt olemasolevast laetuse tasemest voivad tegelikud laadi-
misajad etteantud aegadest natuke erineda.

valjalulita- | Poleb Aku on téis ja toé6valmis. (READY TO GO)

tud Seejarel lllitatakse Umber 6rnale laadimisele, kuni aku on taiesti tais la-
etud.

Laske selleks aku umbes 15 minutit kauem laadijal olla.

Abindu:

Votke aku laadijast vélja. Eraldage laadija vooluvdrgust.

Vilgub véljalulita- | Paindlik laadimine

tud Laadija asub saastva laadimise reziimil.

Akut laetakse turvalisuse tottu aeglasemalt ja selleks kulub aega kauem.
Sellel voivad olla jargmised pohjused.

- Akut ei ole pikka aega laetud.

- Aku temperatuur ei ole ideaalses vahemikus.

Abinou:

Oodake, kuni laadimine on I6petatud, akut saab sellele vaatamata edasi
laadida.

Vilgub Vilgub Viga

Laadimine ei ole enam vdimalik. Aku on defektne.

Abinéu:

Defektset akut ei tohi rohkem laadida.

Votke aku laadijast vélja.

Paleb Pdleb Temperatuurihdire

Aku on liiga kuum (nt otsese péikesekiirguse téttu) voi liiga kilm
(madalam kui 0 °C).

Abinou:

Eemaldage aku ja hoidke seda 1 paev toatemperatuuril (umbes 20 °C).
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Hooldusteave
Meil on kdikides garantiitunnistusel loetletud riikides padevad hoolduspartnerid, kelle kontaktandmed
leiate garantiitunnistuselt. Nemad on Teie kdsutuses seoses mis tahes hooldusklisimustega, nagu re-

monditédd, varu- ja kuluosade muretsemine voi kulumaterjalid.

Tuleb téhele panna, et selle toote korral esineb kasutamisest tulenevaid v6i loomulikke kulumisilmin-
guidjargmistel detailidel ning neid detaile kasitletaksekulumaterjalina.

Kategooria Néaide
Kuluosad* Aku
Kulumaterjal / Kuluosad* Terad
Puuduolevad detailid

* ei pruugi tingimata tarnekomplektiga kaasas olla!

Puuduste voi rikete korral palume Teid registreerida see internetis aadressil www.Einhell-Service.com.
Markigekindlasti vea tdpne kirjeldus ja vastake lisaks igal juhul jargmistele kiisimustele.

o Kas seade on to6tanud voi oli ta algusest peale defektne?

Kas Teile hakkas enne defekti ilmnemist midagi silma (defekti tunnused)?
® Missugune torge Teie arvates seadmel on (pdhitunnus)?

Kirjeldage seda torget.

www.sidirika-nikolaidi.gr
-324 -



Garantiitunnistus

Lugupeetud klient!

Meie tooted Iabivad range kvaliteedikontrolli. Kui seade ei peaks siiski korralikult td6tama, on meil siiralt

kahju ja me palume Teil p66rduda meie klienditeenindusse selle garantiitunnistuse 16pus toodud aad-

ressil. Oleme meelsasti Teie teenistuses ka telefoni teel alltoodud teeninduse telefoninumbritel. Garanti-
induete esitamisel kehtib jargnev:

1. K&esolevad garantiitingimused on suunatud ainult tarbijatele, st flusilistele isikutele, kes ei soovi
toodet kasutada oma kommerts- vdi muuks iseseisvaks tegevuseks. Kédesolevad garantiitingimused
reguleerivad tiendavaid garantiiteenuseid, mida allpool nimetatud tootja lubab oma uute seadmete
ostjatele lisaks seaduslikule garantiile osutada. See garantii ei puuduta Teie seaduslikke garanti-
indudeid. Meie garantiiteenus on Teile tasuta.

2. Garantiiteenus hdlmab ainult teie poolt ostetud, allpool nimetatud tootja toodetud uue seadme neid
puudusi, mis tulenevad materjali- voi tootmisvigadest, ning piirneb meie valikul nende puuduste kor-
valdamise vdi seadme vahetamisega.

Votke palun arvesse, et meie seadmed ei ole konstrueeritud ettevotluses, kasitdonduses ega kutse-
tegevuses kasutamise otstarbel. Seetottu ei kehti garantiileping juhul, kui seadet kasutatakse garan-
tiiajal ettevétluses, kasitddnduses voi tédstuses jt sarnastel tegevusaladel.

3. Meie garantii alla ei kuulu:

- kahjud, mis on tekkinud montaazijuhendi mittejargimise voi asjatundmatu paigalduse, kasutus-
juhendi mittejargimise (nagu nt vale vorgupinge voi vooluliigi thendamisel) voi hooldusjuhendi ja
ohutusnduete eiramise tottu, samuti seadme jatmise tottu ebaharilike keskkonnatingimuste kétte voi
puuduliku hoolduse ja kontrolli t6ttu.

- seadme kahjustused, mis on tekkinud kuritegeliku voi asjatundmatu késitsemise tottu (nagu nt
seadme Ulekoormamine v&i lubamatute instrumentide voi tarvikute kasutamine), vodrkehade (nt liiv,
kivid voi tolm, transpordikahjustused) seadmesse tungimisel, jdu kasutamisel voi valisjoudude moju
korral (nt kahjustused mahakukkumise tagajarjel).

- kahjustused seadmel voi seadme osadel, mis on pdhjustatud kasutamisest tingitud, tavalise voi
muu loomuliku kulumise tagajérjel.

4. Garantiiaeg on 24 kuud ning see algab seadme ostmise kuupaevaga. Garantiinduded tuleb esitada
garantiiajal kahe nadala jooksul parast defekti tuvastamist. Garantiinduete esitamine parast garan-
tilaja kestuse 16ppu on vélistatud. Seadme remont vai valjavahetamine pikendab garantiiaega voi
antakse noude tottu seadmele ja voimalikele paigaldatud varuosadele uus garantiiaeg. See kehtib
ka kliendi juures kohapeal teostatud teeninduse korral.

5. Garantiindude esitamiseks registreerige defektne seade aadressil: www.Einhell-Service.com. Ho-
idke oma seadme ostukviitung voi teised ostutdendid alles. Seadmete korral, mis saadetakse iima
vastavate téenditeta voi ilma thubisildita, on klassifitseerimise véimaluse ebapiisavuse tottu garantii
valistatud. Kui seadme defekt kdib meie garantii alla, saate esimesel voimalusel tagasi remonditud
vOi uue seadme.

Enesestmoistetavalt kérvaldame seadmel ka neid defekte, mis ei kéi garantii alla voi kui garantiiaeg on
1abi, kuid sel juhul tuleb Teil kulud tasuda. Selleks saatke seade meie teeninduse aadressil.

Kulu-/tarbe- ja puuduolevate detailide osas juhime tahelepanu garantiipiirangutele vastavalt selles kasu-
tusjuhendis antud hooldusteabele.
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